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SIMODRIVE"—Dokumentation

Auflagenschlissel

Die nachfolgend aufgefiihrten Ausgaben sind bis zur vorliegenden Ausgabe erschienen.

In der Spalte "Bemerkung” ist durch Buchstaben gekennzeichnet, welchen Status die bisher

erschienenen Ausgaben besitzen.

Kennzeichnung des Status in der Spalte "Bemerkung”:

A..... Neue Dokumentation.
B..... Unveranderter Nachdruck mit neuer Bestell-Nummer
C..... Uberarbeitete Version mit neuem Ausgabestand.

Hat sich der auf der Seite dargestellte technische Sachverhalt gegeniiber dem vorherigen
Ausgabestand geandert, wird dies durch den veranderten Ausgabestand in der Kopfzeile der

jeweiligen Seite angezeigt.
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Marken

Bemerkung
C

SIMATIC®, SIMATIC HMI®, SIMATIC NET®, SIROTEC®, SINUMERIK® und SIMODRIVE® sind
eingetragene Marken der Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Druckschrift kdnnen
Marken sein, deren Benutzung durch Dritte flr deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Weitere Informationen finden Sie im Internet unter:
http://www .ad.siemens.de/simodrive

Die Erstellung dieser Unterlage erfolgte mit Interleaf V 7

Weitergabe sowie Vervielféaltigung dieser Unterlage, Verwertung und
Mitteilung ihres Inhalts ist nicht gestattet, soweit nicht ausdriicklich
zugestanden. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle
Rechte vorbehalten, insbesondere fiir den Fall der Patenterteilung
oder GM-Eintragung.

U siemens AG 2000. All rights reserved.

Es kénnen weitere, in dieser Dokumentation nicht beschriebene
Funktionen in der Steuerung laufféhig sein. Es besteht jedoch kein
Anspruch auf diese Funktionen bei Neulieferung bzw. im Servicefall.

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der
beschriebenen Hard— und Software geprift. Dennoch kénnen Abwei-
chungen nicht ausgeschlossen werden. Die Angaben in dieser
Druckschrift werden jedoch regelmaRig tberpriift, und notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten. Fur
Verbesserungsvorschlage sind wir dankbar.

Technische Anderungen vorbehalten.

Bestell-Nr. 6SN1197-0AA60-0AP6
Printed in the Federal Republic of Germany
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Vorwort

Die vorliegende Schrift ist ein Bestandteil der fur SIMODRIVE entwickelten
Dokumentation. Alle Schriften sind einzeln erhéltlich.

Das gesamte Dokumentationsverzeichnis Uber alle Werbeschriften, Kataloge,
Ubersichten, Kurzbeschreibungen, Betriebsanleitungen und Technischen Be-
schreibungen mit Bestellnummer, —ort und Preis erhalten Sie bei Ihrem zustan-
digen Siemens—Biiro.

Diese Druckschrift enthalt aus Griinden der Ubersichtlichkeit nicht samtliche
Detailinformationen zu allen Typen des Produkts und kann auch nicht jeden
denkbaren Fall der Aufstellung, des Betriebes oder der Instandhaltung bertick-
sichtigen.

Sollten Sie weitere Informationen wiinschen, oder sollten besondere Probleme
auftreten, die in dieser Druckschrift nicht ausfiihrlich genug behandelt werden,
kénnen Sie die erforderliche Auskunft Gber die ortliche Siemens—Niederlassung
anfordern.

AuRerdem weisen wir darauf hin, daf3 der Inhalt dieser Druckschrift nicht Teil
einer friiheren oder bestehenden Vereinbarung, Zusage oder eines Rechtsver-
héltnisses ist oder dieses abandern soll.

Samtliche Verpflichtungen von Siemens ergeben sich aus dem jeweiligen Kauf-
vertrag, der auch die vollstandige und allein gultige Gewéhrleistungsregelung
enthalt. Diese vertraglichen Gewahrleistungsbestimmungen werden durch die
Ausfuihrungen dieser Druckschrift weder erweitert noch beschréankt.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



10.00

Definitionen

Qualifiziertes Personal

im Sinne dieser Druckschrift bzw. der Warnhinweise auf dem Produkt selbst
sind Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des
Produktes vertraut sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifika-
tionen verflgen wie z. B.:

® Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Geréate
gemalR den Standards der Sicherheitstechnik ein— und auszuschalten, zu
erden und zu kennzeichnen.

® Ausbildung oder Unterweisung gemaf den Standards der Sicherheitstech-
nik in Pflege und Gebrauch angemessener Sicherheitsausriistung.

e Schulung in Erster Hilfe

Gefahr

Dieser Warnhinweis bedeutet, da3 Tod, schwere Kdrperverletzung oder erheb-
licher Sachschaden eintreten werden , wenn die entsprechenden Vorsichts-
mafRnahmen nicht getroffen werden.

Warnung

Dieser Warnhinweis bedeutet, da® Tod, schwere Kdrperverletzung oder erheb-
licher Sachschaden eintreten kénnen , wenn die entsprechenden Vorsichts-
mafRnahmen nicht getroffen werden.

Vorsicht

Dieser Warnhinweis (mit Warndreieck) bedeutet, dal eine leichte Kérperverlet-
zung eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichtsmaf3nahmen nicht
getroffen werden.

Vorsicht

Dieser Warnhinweis (ohne Warndreieck) bedeutet, dal3 ein Sachschaden ein-
treten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen
werden.

Achtung

Dieser Warnhinweis bedeutet, dal3 ein unerwiinschtes Ergebnis oder ein uner-
wiinschter Zustand eintreten kénnen , wenn die entsprechenden Hinweise
nicht beachtet werden.

[J Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Wichtig

Dieses Symbol erscheint in dieser Dokumentation immer dann, wenn ein wich-
tiger Sachverhalt zu beachten ist.

Hinweis

im Sinne dieser Druckschrift ist eine wichtige Information Uber das Produkt
oder den jeweiligen Teil der Druckschrift, auf die besonders aufmerksam ge-
macht werden soll.

ii Warnung
Beim Betrieb elektrischer Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser
Gerate unter gefahrlicher Spannung.

Bei Nichtbeachtung der Warnhinweise kénnen deshalb schwere Kdrperverlet-
zungen oder Sachschaden auftreten.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf an diesem Gerét die Inbetrieb-
nahme durchfuhren.

Dieses Personal muf3 griindlich mit allen Warnungen und Instandhaltungsmali-
nahmen gemaR dieser Betriebsanleitung vertraut sein.

Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemafen
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige
Bedienung und Instandhaltung voraus.

Bei Arbeiten an der Anlage kdnnen gefahrliche Achshewegungen entstehen.

Hinweis

Es ist darauf zu achten, daf3 bei der Montage die Anschluf3leitungen
® nicht beschadigt werden,

® nicht unter Zug stehen und

® nicht von rotierenden Teilen erfal’t werden kdnnen.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 1]
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Hinweis

Das SIMODRIVE-Gerat darf nicht an ein Netz mit FI-Schutzeinrichtung ange-
schlossen werden (zulassig nach DIN VDE 0160 / 05.88, Abschnitt 6.5). Im
betriebsmafigen Zustand besteht Schutz gegen direktes Berlihren derart, dai3
das Gerat zur Aufstellung in allgemeinen Betriebsstatten geeignet ist

(DIN VDE 0558 Teil 1/07.87, Abschnitt 5.4.3.2.4).

Entsprechend DIN VDE 0160 / 05.88 wird an allen SIMODRIVE-Geréten bei
der Stuckprifung im Herstellerwerk auch eine Hochspannungsprifung durch-
gefiihrt. Bei der Hochspannungsprifung fir die elektrische Ausriistung von
Industriemaschinen mussen alle Anschliisse abgezogen bzw. abgeklemmt
werden, um empfindliche elektronische Bauelemente des SIMODRIVE-Geréts
nicht zu beschéadigen (zuléssig nach DIN VDE 0113 / 06.93, Teil 1, Abschnitt
20.4).

Warnung

Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis festgestellt wurde, daR3 die Ma-
schine, in die die hier beschriebenen Komponenten eingebaut werden sollen,
den Bestimmungen der Richtlinie 89/392/EWG entspricht.

Warnung

Die Angaben und Anweisungen in allen gelieferten Druckschriften und sonsti-
gen Anleitungen missen zur Vermeidung von Gefahren und Schaden stets
beachtet werden.

® Fur die Ausfihrung von Sondervarianten der Maschinen und Geréte gelten
zusatzlich die Angaben in den Katalogen und Angeboten.

e Zusatzlich sind die jeweils geltenden nationalen, drtlichen und anlagenspe-
zifischen Bestimmungen und Erfordernisse zu bertcksichtigen.

® Alle Arbeiten nur im spannungslosen Zustand der Anlage vornehmen!

Warnung

Vor Inbetriebnahme SIMODRIVE 611 analog ist das Geberkabel auf Erd-
schlu3freiheit zu Uberpriifen.

Im Erdschluf3fall kbnnen bei ziehenden Lasten (z. B. hangende Achse) unkon-
trollierte Bewegungen entstehen.

Tritt nicht mehr auf ab 6SN1118-0DO20-0AAO0, Version B.

[J Siemens AG 2000 All Rights reserved
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EGB-Hinweise

£

Elektrostatisch geféahrdete Bauelemente

EGB sind Einzelbauteile, integrierte Schaltungen oder Baugruppen, die bei
Handhabung, Priifung oder Transport durch elektrostatische Felder oder durch
elektrostatische Entladungen beschadigt werden kdnnen. Im Englischen wer-
den diese Bauteile als ESDS (ElectroStatic Discharge Sensetive Devices) be-
zeichnet.

Handhabung von EGB-Baugruppen:

Beim Umgang mit elektrostatisch gefahrteten Bauteilen ist auf gute Erdung
von Mensch, Arbeitsplatz und Verpackung zu achten!

Grundsétzlich gilt, daR3 elektronische Baugruppen nur dann berihrt werden
sollten, wenn dies wegen daran vorzunehmender Arbeiten unvermeidbar
ist.

Bauelemente durfen nur bertihrt werden, wenn
— Sie Uber EGB—Armband standig geerdet sind,

— Sie EGB-Schuhe oder EGB-Schuh-Erdungsstreifen in Verbindung mit
einem EGB—Boden tragen.

Baugruppen dirfen nur auf leitfahigen Unterlagen abgelegt werden (Tisch
mit EGB—Auflage, leitfahiger EGB—Schaumstoff, EGB—Verpackungsbeutel,
EGB-Transportbehalter).

Baugruppen nicht in die Nahe von Datensichtgeraten, Monitoren oder Fern-
sehgeraten bringen (Mindestabstand zum Bildschirm > 10 cm).

Baugruppen durfen nicht mit aufladbaren und hochisolierenden Stoffen
z. B. Kunststoffolien, isolierenden Tischplatten, Bekleidungsteilen aus
Kunstfaser, in Beriihrung gebracht werden.

An den Baugruppen darf nur dann gemessen werden, wenn
— das MeRgerat geerdet ist (z. B. Gber Schutzleiter) oder

— vor dem Messen bei potentialfreiem Mef3gerat der MeRkopf kurzzeitig
entladen wird (z. B. metallblankes Steuerungsgehéause beruhren).

Anfassen der Regelungsvorschiibe nur an der Frontplatte

Hinweis

Fur die Inbetriebnahme der Hauptspindel- und Asynchronmotormodule steht
eine Inbetriebnahmesoftware zur Verfugung.

Bestellnummer der Inbetriebnahmesoftware: 6SN1153-2AX10-0OABO
Bestellnummer der Dokumentation: 6SN1197—-0AA30-00PO

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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SINUMERIK und SIMODRIVE

Produktivitatssteigerung durch schnelle und sichere Inbetriebnahme

Handhabung Hochwertige Industrieelektronik — wie im vorliegenden Fall — erfordert in lhrer
Handhabung entsprechende Sorgfalt. Die regelméafiige Auswertung unserer
Ruckwaren laRt einige Fehlerschwerpunkte erkennen, deren Ursache auch in
der Handhabung wéhrend der Inbetriebsetzung und Fehlersuche zu suchen ist.

Checkliste Folgende Checkliste soll Ihnen helfen, die von uns gelieferten Komponenten
problemlos in Betrieb zu nehmen und eine hohe Verfugbarkeit an lhrem Produkt
gewahrleisten.

Vi

Beim Handling der Komponenten werden alle EGB—MaRRnahmen eingehal-
ten.

Alle Schrauben sind mit ihrem vorgeschriebenen Drehmoment angezogen.
Besonders auf die Zwischenkreisverschraubung achten
(Drehmoment 1,8 Nm).

Alle Stecker sind richtig gesteckt und verriegelt/verschraubt.
Die Regelungskomponente ist im Leistungsmodul festgeschraubt.
Die Einschaltreihenfolge geman Projektierungsanleitung ist eingehalten.

Wird das Gerat zu haufig aus— und eingeschaltet, verriegelt die Zwischen-
kreisladeschaltung. Der Zwischenkreis ist erst nach einer Abkuhlzeit von
einigen Minuten mit Netz—Aus wieder ladefahig.

Befinden sich Netz—/Motorschiitze am Umrichter? Diese werden nur strom-
los geschaltet.

Alle Komponenten sind geerdet und alle Schirme aufgelegt. Der Anschluf3
X131 ist geerdet.

Die Belastbarkeit der zentralen Stromversorgung ist berticksichtigt.

An den Zwischenkreisschienen darf das Gerat nur Gber mindestens 10 Q
entladen werden.

Es wird die richtige Software, passend zum Gerét verwendet.

Werden OEM Komponenten (ISA-/PCMCIA—Card) verwendet? Deren
Stromaufnahme liegt innerhalb der Spezifikation.

CRT-Monitore sind keinen magnetischen Feldern (z.B. Netzgeratespulen)
ausgesetzt.

Bei der Inbetriebnahme und Fehlersuche immer modular vorgehen.
Das heif3t: Zuerst Zentralgerat bzw. Netzmodul inbetriebnehmen, dann Kom-
ponenten nacheinander anschlieRen und inbetriebsetzen.

[J Siemens AG 2000 All Rights reserved
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* Die Geréate sind fiir definierte mechanische, klimatische und elektrische Um-
gebungsbedingungen ausgelegt. Alle Grenzwerte dirfen im Betrieb und
Transport nicht tberschritten werden. Besonders beachten:

— Netzbedingungen

— Schadstoffbelastung

— Funktionsgefahrdende Gase

— Klimatische Umgebungsbedingungen
— Lagerung/Transport

— Schockbeanspruchung

— Schwingbeanspruchung

— Umgebungstemperatur
Weitere Weitere detaillierte Informationen finden Sie in den Projektierungsanleitungen
Informationen und Inbetriebnahmeanleitungen unserer Produkte.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved .
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Platz fUr Notizen

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Allgemeines (AL)
1 Zulassige Kombination von Leistungsmodulen und Regelungseinschiiben

Zulassige Kombinationen von Leistungs-
modulen und Regelungseinschuben

Tabelle 1-1 Auswahlliste zur Einstellung der Stromregler bezogen auf die resultierenden Leistungsteilstrome
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c c
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Einstellbaugruppe
VSA analog Komfort erf;:_rr;er- _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _
ICl
6SN1114-0AA01-0AA0
HS-Option VSA analog o
Komfort méglich - - - - - - - - - - -
6SN1114-0AA02-0AACI
Leistungsmodul 8A
VSA: VSA: VSA-R: AM: AM: AM:
4/8A 4/8A 3/6A 3/3/3 A 3/3/3 A 3/3/3 A
6SN1120-1AA00-0HAD
Leistungsmodul 15A
VSA: VSA: VSA-R: AM: AM: AM:
7,5/15A 7,5/15A 5/10A 5/5/8 A 5/5/8 A 5/5/8 A
6SN1120-1AA00-0AAD
Leistungsmodul 25A
VSA: VSA: VSA-R: AM: AM: AM:
12,5/25A 12,5/25A 9/18A 8/10/16A 8/10/16A 8/10/16A
6SN1120-1AA00-0BAD
Leistungsmodul 50A
VSA: VSA: VSA-R: HSA: HSA: HSA: AM: AM: HSA: AM:
25/50A 25/50A 18/36A 24/32/32A | 24/32/32A | 24/32/32A | 24/32/32A | 24/32/32A | 24/32/32A | 24/32/32A
6SN1120-1AA00-0CAD
Leistungsmodul 80A
VSA: VSA: VSA-R: HSA: HSA: HSA: AM: AM: HSA: AM:
40/80A 40/80A 28/56A 30/40/51A | 30/40/51A | 30/40/51A | 30/40/51A | 30/40/51A | 30/40/51A | 30/40/51A
6SN1120-1AA00-0DAD
Leistungsmodul 120A
HSA: HSA: HSA: AM: AM: HSA: AM:
45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A
6SN1120-1AA0C-0GAC
Leistungsmodul 108A
HSA: HSA: HSA: AM: AM: HSA: AM:
45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A | 45/60/76A
6SN1120-1AA00-0LAC
Leistungsmodul 160A
VSA: VSA: HSA: HSA: HSA: AM: AM: HSA: AM:
80/160A 80/160A 60/80/ 60/80/ 60/80/ 60/80/ 60/80/ 60/80/ 60/80/
6SN1120-1AA00-0EAD 102A 102A 102A 102A 102A 102A 102A
Leistungsmodul 200A
VSA: VSA: HSA: HSA: HSA: AM: AM: HSA: AM:
100/200A 100/200A 85/110/ 85/110/ 85/110/ 85/110/ 85/110/ 85/110/ 85/110/
6SN1120-1AA00-0FAC 127A 127A 127A 127A 127A 127A 127A
Leistungsmodul 200A
Schlauchanschlu VSA: VSA: HSA: HSA: HSA: AM: AM: AM: AM:
100/200A 100/200A 85/110/12 | 85/110/12 | 85/110/12 | 85/110/12 | 85/110/12 | 85/110/12 | 85/110/12
7A 7A 7A 7A 7A 7A 7A
6SN1120-1AA00-0FAC

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Allgemeines (AL) 07.94

1 Zulassige Kombination von Leistungsmodulen und Regelungseinschiiben

Tabelle 1-1 Auswahlliste zur Einstellung der Stromregler bezogen auf die resultierenden Leistungsteilstrome
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Leistungsmodul 300A
HSA: HSA: HSA: AM: AM: AM: AM:
120/150/ 120/150/ 120/150/ 120/150/ 120/150/ 120/150/ 120/150/
6SN1120-1AA00-0JAD 193A 193A 193A 193A 193A 193A 193A
Leistungsmodul 400A
HSA: HSA: HSA: AM: AM: AM: AM:
200/250/ 200/250/ 200/250/ 200/250/ 200/250/ 200/250/ 200/250/
6SN1120-1AA00-0KAO 257A 257A 257A 257A 257A 257A 257A
Leistungsmodul 2x8A
VSA: VSA-R: _ N
2x4/8A 2x3/6A
6SN1120-1ABOO-0HAO
Leistungsmodul 2x15A
VSA: VSA-R: _ N
2x7,5/15A 2x5/10A
6SN1120-1ABOC-0AAQ
Leistungsmodul 2x25A
VSA: VSA-R: _ N
2x12,5/ 2x9/18A
6SN1120-1ABOO-0BAT 25A
Leistungsmodul 2x50A
VSA: VSA-R: _ N
2x25/50A 2x18/36A
6SN1120-1ABOO-0CAD

Die vorliegende Inbetriebnahmeanleitung gilt entsprechend fir folgende
Antriebsmodule:
6SN1130-1AA11-000A0 VSA-Modul 1-Achs, Komfortinterface

6SN1130-1AA12-00A0 VSA-Modul 1-Achs, Komfortinterface mit
HSA-Option

6SN1130-1AD11-000A0 VSA—-Modul 1-Achs, Standardinterface
6SN1130-1AE11-0CIA0 VSA—Modul 2—Achs, Standardinterface
6SN1135-1BA10-00A0 HSA-Modul

6SN1140-1BA10-0CA0 AM-Modul

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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07.94 Allgemeines (AL)

1 Zulassige Kombination von Leistungsmodulen und Regelungseinschiiben

AL

Hinweis

Die Druckschrift beschreibt die notwendigen Schritte zur Inbetriebnahme eines
installierten SIMODRIVE—-Antriebsverbandes. Weitere technische Informatio-
nen, z.B. Uber

* Umgebungsbedingungen
® Schaltungsvorschlage
* Anschlu3plane

* MaRblatter/Maf3bilder
entnehmen Sie bitte den zugehdorigen Projektierungsanleitungen:

SIMODRIVE 611

Transistor—Pulswechselrichter fur Drehstrom—Vorschubantriebe und Dreh-
strom—Hauptspindelantriebe

Bestellnummer: 6SN1197-0AA00-000PO

SIMODRIVE
Drehstrommotoren fiir Vorschub— und Hauptspindelantriebe
Bestellnummer: 6SN1197-0AA20-00PO

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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1 Zulassige Kombination von Leistungsmodulen und Regelungseinschiiben
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10.00 Netzeinspeisung (NE)
1 Standardeinstellungen NE-Module, Uberwachungs— und PW-Module

Standardeinstellungen NE—Module
(UE- und E/R—Module), Uberwachungs—
und PW-Module

I Wichtig
Hinweise flr Sinusstromregelung bei E/R Modulen beachten!

Wird der Unterschied Sinus—/Blockstromregelung nicht beachtete kann es zur
Zerstoérung des Gerates kommen!

An der Oberseite des NE— und Uberwachungsmoduls befindet sich ein Schalter
S1 zur Einstellung folgender Funktionen:

ON: S1 OFF:

Unetz=415VE10% Uy =625 VD) Unetz=400VE10% Uy = 600 V1)

Stérmeldung Betriebsbereitmeldung

Netzriickspeisung aus?)
Unetz=480V+6%-10%: 51 1 inaktiv
geregelte Einspeisung aus

Netzriickspeisung ein
S1.1 aktiv

geregelte Einspeisung

o U A W N P

Sinusstromregelung ™~

Blockstromregelung M

Standardeinstellung |:|

Bild 1-1 DIL-Schalter S1

I Wichtig
Bei E/R-Modulen MLFB 6SN1140-10000-0001 ist die Grundeinstellung
Sinusregelung. Hinweise Seite NE/1-5 beachten!

Wichtig

Bevor mit dem Hauptschalter oder einem Netzschiitz ein/oder abgeschaltet
wird, sind KL63 (Impulsfreigabe) und/oder KL48 (Startklemme, Schitzansteue-
rung) abzuschalten oder abzuklemmen!

1) nur bei E/R-Modul méglich, Uberwachungsschwellen werden bei allen NE-Modulen hochgesetzt

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Netzeinspeisung (NE) 07.94
1 Standardeinstellungen NE-Module, Uberwachungs— und PW-Module

Schalter S1.1: OFF: E/R—Modul Upet, =400V £ 10%;
Uz=600V (Zwischenkreisspannung)
UE-Modul Upetz =400V + 10%; Uz=1,35*Upetz
Uberwachungsschwellen: (E/R—, UE—, UM—Module)
PW on =644V (Pulswiderstands—Einschaltschwelle);
PW off =618V (Pulswiderstands—Ausschaltschwelle)
Uz>> =710V (Zwischenkreis—Uberspannungsschwelle);

ON: E/R-Modul Uyer; =415V + 10%; Uz, =625V
UE-Modul Uyer; =415V + 10%; Uz=1,35*Upetz
Uberwachungsschwellen: (E/R—, UE-, UM-Module)
PW on =670V; PW off =640V
Uz>> =740V,

Anmerkung: nur aktiv wenn S1.4 OFF

Schalter S1.2: OFF: Betriebsbereitmeldung (X111: Betriebsbereit—Relais)
ON: Stérmeldung (X111: Betriebsbereit Relais)
siehe NE/Kapitel 2.1

Schalter S1.3: OFF: Standardeinstellung Netzriickspeisung aktiv
E/R—Module sind riickspeisefahig
UE—Modul: Der modulinterne Pulswiderstand ist wirksam

ON: Netzriickspeisung ausgeschaltet
E/R—Modul: Riickspeisebetrieb ist gesperrt
UE—Modul: Der modulinterner Pulswiderstand ist nicht
wirksam

Anmerkung: Diese Funktion ist nur fir UE 10kW ab
MLFB: 6SN1146—-1AC00-0AA1 wirksam (nicht bei UE 28kW)

Schalter S1.4: OFF: S1.1 aktiv

ON: Unetz = 480V+6%—10%; Uz=1,35*Upetz in Einspeiserichtung
Uberwachungsschwellen: (E/R, UE, UM—Module)
PW on = 744V; PW off =718V
Uge>> = 795V

Anmerkung: Ungeregelter Betrieb in Einspeiserichtung.
(gilt fur MLFB 6SN1140-10000-0001)

Hinweis

Nur in Verbindung mit LT-Modulen MLFB (6SN1140-10000-0001).

Bei Motoren mit Achshéhe < 100 mm: Ausnutzung max. bis zu den 60 K-Wer-
ten. Bitte Projektierungsanleitung Motoren beachten.

S1.4 ON uberschreibt die Funktionen von S1.5 und S1.1.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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07.94

Netzeinspeisung (NE)

Schalter S1.5:

Schalter S1.6:

1 Standardeinstellungen NE—-Module, Uberwachungs— und PW-Module

Diese Funktion gibt es nur in Zusammenhang mit E/R—Modulen
6SN1140-10000-0001
Standardeinstellung geregelte Einspeisung aktiv.

MLFB :
OFF:

ON:

OFF:

ON: (Standard)

ungeregelter Betrieb in Einspeiserichtung Uz=1,35*Upet; .
Der Rickspeisebetrieb setzt bei Uz,=600 bzw 625V ein, je
nach Stellung von S1.1.

Blockstromregelung (Blockstrombelastung des Netzes)

Diese Funktion gibt es nur in Zusammenhang mit

E/R—Modulen 6SN1140-10000-0001

Sinusstromregelung (Sinusstrombelastung des Netzes)

Sinusstrom ist nur zulassig wenn folgende Randbedingungen erfullt sind

E/R E/R E/R E/R E/R
16 kKW 36 kW 55 kW 80 kW 120 kW
6SN11400— 6SN11400— 6SN11400— 6SN11400— 6SN11400—
1BO01-0BAL 1BO02-0CAL 1BOOCO-0DA1 1BBO0-0EAL 1BB01-0FA1
HF-Drossel HF-Drossel HF-Drossel HF-Drossel HF-Drossel
16 kW 36 kW 55 kW 80kwW 120kW
6SN1111— 6SN1111— 6SN1111— 6SN1111— 6SN1111—
0AAQ00-0BAO 0AAQ00-0CAO 0AAQ00-0ODAO 0OAAQ0-1EA0 0AA00-1FAO

NetZzfilter fir
Sinusstrom 1)

NetZzfilter fur
Sinusstrom 1)

NetZzfilter fur
Sinusstrom 1)

NetZzfilter fur
Sinusstrom 1)

NetZzfilter fur
Sinusstrom 1)

Fir alle hier nicht aufgefuhrten Kombinationen ist nur Blockstromrege-

lung zuléssig.

16 kW 36 kW 55 kW 80 kW 120 kW
6SN1111- 6SN1111- 6SN1111- 6SN1111- 6SN1111-
0AA01-2BAO 0AA01-2CAO0 0AA01-2DA0O O0AA01-2EAO0 O0AA01-2FA0

Wichtig

1) Inden Sinusnetzfiltern ist im Gegensatz zu den Blockstrom—Filtermodulen keine HF-Kommutierungsdrossel enthalten.

Die HF—=Kommutierungsdrossel ist extra anzubringen.
Die genannten Netzfiltertypen sind auch fur die Betriebsart Blockstrom geeignet.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved

SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00

NE/1-5

NE



Netzeinspeisung (NE) 10.00

1 Standardeinstellungen NE-Module, Uberwachungs— und PW-Module

Platz fUr Notizen
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10.00 Netzeinspeisung (NE)

2 Wartung und Diagnose

Wartung und Diagnose

Anzeigeelemente der Uberwachungs— und NE-Module

X &
3 | Q| 4
5 | )| 6

1 LEDrot - Elektronik—Stromversorgung 415 V gestort

LED rot —5 V-Spannungsebene gestort
LED griin— externe Freigaben nicht vorhanden (KI 63 und/oder Kl 64 fehlen)
LED gelb — Zwischenkreis geladen

a A 0N

LED rot — Netzfehler (ein— oder mehrphasiger Netzausfall an den Klemmen
U1,v1i, w1y
— Kommutierungsdrossel nicht vorhanden, falsch eingebaut
oder falsch gewahlt
— Kurzschluf3leistung des Netzes oder des Trafos zu gering
6 LEDrot - Zwischenkreisiiberspannung
mdgliche Ursachen: Netzriickspeisung aus, Einrichtbetrieb,
Netzfehler, bei UE PW nicht in Betrieb oder zu klein,
Netzspannung zu hoch, dynamische Uberlastung, Netzfilter
zwischen E/R und Kommutierungsdrossel eingebaut

Auswirkungen:

1 LEDrotan: Impulsléschung fir den gesamten Antriebsverband

2 LEDrotan: Impulsléschung fir den gesamten Antriebsverband

4 LED gelb aus: Impulsléschung fur den gesamten Antriebsverband

5 LEDrotan: Impulsléschung nur fir E/R-Modul (keine Riickspeisung
mehr moglich. Achsen laufen vorerst weiter.
Betriebsbereit—Relais fallt ab)

6 LEDrotan: Impulsléschung fir den gesamten Antriebsverband

1) Netzfehlererkennungszeitca. 30 ms
Netzfehler wird erkannt ab einer 3—phasigen Spannung < 280 V.
Bei 1-phasigem Netzausfall wird nach ca. 1 min fir die Antriebsachsen Impulsléschung ausgeldst
(gespeichertes Signal) gilt fur MLFB 6SN11140-10000-0001

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Netzeinspeisung (NE) 10.00
2.1 Klemmen und Relaisfunktionen

2.1 Klemmen und Relaisfunktionen

e X111 Betriebsbereit—Relais

—KI.72-73.1  Schliel3er bei “Betriebsbereit” geschlossen
—KI.73.2-74  Offner bei “Betriebsbereit” offen

Schalter S1.2 OFF Relais angezogen wenn:

— internes Hauptschitz EIN (KI. NS1 — NS2 verbunden, KI. 48 freigegeben)

—KI. 63, 64 = EIN

— es darf keine Stoérung anstehen
(auch nicht auf VSA 611A Standard, 611D—Antrieben oder MCU)

— VSA mit Standard—Interface oder Resolver bei Einstellung "Betriebsbereit” muf3
freigegeben sein (KI. 663, 65)

— die NCU muf3 hochgelaufen sein (SINUMERIK 840D, SINUMERIK 810D)

— die MCU muR hochgelaufen sein

Schalter S1.2 ON Relais angezogen wenn:

— internes Hauptschitz EIN (KI. NS1 — NS2 verbunden, KI. 48 freigegeben)

— es darf keine Stoérung anstehen
(auch nicht auf VSA 611A Standard, bzw. 611D—Antrieben oder MCU)

— VSA mit Standard—Interface oder Resolver bei Einstellung "Betriebsbereit” muf3
freigegeben sein (KI. 663, 65)

— die NCU muf3 hochgelaufen sein (SINUMERIK 840D, SINUMERIK 810D)

— die MCU muR hochgelaufen sein

¢ X121 [I2t-Vorwarnung und Motoriibertemperatur

KIl.5.1-5.2 SchlieRer bei “kein Fehler” offen
KI.5.1-5.3 Offner bei “kein Fehler” geschlossen

Dieses Relais schaltet, wenn:
—an der E/R —> Kuhlkoérper—Temperaturiberwachung anspricht
—an VSA 611D —> Motor-Temperaturiiberwachung anspricht

—> Kuhlkoérper—Temperaturiberwachung anspricht
—an VSA 611A Komfort

—> Motor—Temperaturiiberwachung anspricht

(bei Resolver gilt: nicht speichernd, keine Abschaltung!!)

—> Kuhlkérper—Temperaturiberwachung anspricht

—> 12t-Vorwarnung anspricht (nicht speichernd)
—an VSA 611A Standard

—> Motor—Temperaturiiberwachung anspricht

—> Kuhlkoérper—Temperaturiberwachung anspricht

—> |2t-Temperaturiiberwachung anspricht

e X171 KI.NS1-NS2
(Spulenstromkreis des internen Netz— und Vorladeschiitzes)

— dienen zur galvanischen Trennung vom Netz
(Meldekontakt KI. 111 — 213 mufR3 abgefragt werden)
— dirfen nur bei offener Kl. 48 geschaltet werden
(ohne Einschrankung ab
MLFB 6SN1145-10001-0000 fur 10, 16 und 55 kW
MLFB 6SN1145-10002-0000 fur 36 kW, alle 80 und 120 kW)

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Netzeinspeisung (NE)
2.1 Klemmen und Relaisfunktionen

e KI.48 Start

— hat hoéchste Prioritat

— Ablauf:
Vorladung EIN — Abfrage Uzx = 300V und Uzx = V2 ¢ Upetz—50 V.
Wenn ja, dann

_:: 500 ms—Vorladeschiitz AUS, Abfrage ob AUS, Hauptschitz EIN
1 s—interne Freigaben (fur E/R und Modulverband)

— wird wahrend der Vorladung gespeichert

« KI.63 Impulsfreigabe

— hat fur die Impulsfreigabe aller Module hdchste Prioritat
— wirkt unverzogert

e KI.64 Antriebsfreigabe

— wirkt unverzégert auf alle Module
— bei Wegnahme des Signals wird fiir alle Antriebe ngg) = 0 gesetzt und

— bei HSA / AM 611A werden nach Unterschreitung einer einstell—
baren Drehzahl die Impulse geléscht. Gebremst wird an der Rampe.

— bei VSA 611A werden nach Ablauf der jeweils eingestellten Zeitstufen
(Lieferzustand: 240 ms) alle Regler und Impulse gesperrt.
Gebremst wird an der Stromgrenze.

— bei 611D—Antrieben werden die Impulse nach Unterschreitung einer
einstellbaren Drehzahl, bzw. nach Ablauf einer einstellbaren Zeit—
stufe geldscht. Gebremst wird an den eingestellten Grenzen!

(Bei Spindeln kann eine Rampe nur tUber generatorische
Begrenzung [kW] erzielt werden!)

¢ KI. 112 offen Einrichtbetrieb

— die Uzk—Regelung ist gesperrt

— Ruckspeisung ist nicht moglich,
d. h. beim Abbremsen kann Uzx > 600 V werden!

— diese Funktion kann tber die Meldung Anlaufsperre, KI. AS1 — AS2, abgefragt
werden.

ii Vorsicht
Mit Asynchronmotoren kénnen auch bei kleiner Uz hohe Drehzahlen erreicht
werden!

e KI.AS1-AS2 Meldung Anlaufsperre
— KI. AS1 — AS2 geschlossen bedeutet "Anlaufsperre ist wirksam”
(d. h. Kl. 48 = offen, Einrichtbetrieb)
o KI. 111, 113, 213 Meldekontakte internes Netzschitz
—KI. 111 - 113  Schliel3er

—KI. 111 - 213  Offner (bei E/R 16 kW und UE 10 kW nur ab
MLFB 6SN1145-10001-0000)

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Netzeinspeisung (NE) 10.00
2.1 Klemmen und Relaisfunktionen

 KI. 19 FR—

— Bezugsmasse Freigabespannung
— potentialfrei (mit allgemeiner Bezugsmasse KIl. 15 tber 10 kQ verbunden)
— KI. 19 darf nicht mit KI. 15 verbunden werden

(auf PE=Schiene, bzw. auf X131 legen)

e KIL9 FR+
— Freigabespannung: +24 V

— Maximale Belastbarkeit der SV (Stromversorgung): 500 mA
(entspricht 8 EP;1 Optokopplereingang benétigt 12 mA, bei UE =5 kW —> 1A)

e X141 Elektronikspannungen
-KIL. 7 P24 +20,4 bis 28,8 V /50 mA
—KI. 45 P15 +15V /10 mA
—KI. 44 N15 -15V /10 mA
—KI. 10 N24 —20,4 bis -28,8 V /50 mA
—KI. 15 M ov

— KI. 15 darf nicht auf PE gelegt werden (Masseschleife)
— KI. 15 darf nicht mit KI. 19 verbunden werden
(Kurzschluf3 Giber Drossel, die KI. 15 intern mit X131 verbindet)

e KI.L1-L2bei 80 kW und 120 kW-E/R

— dienen zur Versorgung des Spulenkreises des internen Netzschitzes
—werden mit 2 AC 400 V direkt am Netz versorgt

(nicht zwischen E/R und Drossel)
— Sicherung: In = 4 A, Ausfiihrung gL

e LufteranschluB bei 80 und 120 kW-E/R

— 3 AC 360 bis 510 V, 45 — 65 Hz direkt am Netz (nicht zwischen E/R und Drossel)
— auf Drehrichtung achten!
— Sicherung: In > 1,5 A (Motorschutzschalter)

e 6-Leiteranschluld
mit zusatzlichem Anschlul3 der SV an den Zwischenkreis:

— Bei dieser Betriebsart missen die Klemmen 2U1, 2V1 und 2W1 der SV
zwingend mit der Netzspannung zwischen Vorschaltdrossel und E/R versorgt
werden, da die SV sonst zerstort wird!
Dies gilt auch fiir Uberwachungsmodule!

Hinweis

Bei werkseitig eingelegten Briicken am Stecker X181 ist dies gewdahrleistet.

« Uberwachungsmodul mit NetzanschluR und zuséatzlichem Anschluf der
SV an den Zwischenkreis:

— Bei dieser Betriebsart mussen die Klemmen 2U1, 2V1 und 2W1 der SV
zwingend mit der Netzspannung zwischen Vorschaltdrossel und E/R versorgt
werden, da die SV sonst zerstort wird!

— KI. 63 darf erst auf Freigabe geschaltet werden, nachdem das NE—Modul
hochgelaufen (betriebsbereit) ist.

(Abfrage “Betriebsbereit” oder KI. 111 — 113 — 213).

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Netzeinspeisung (NE)
2.1 Klemmen und Relaisfunktionen

Diagnoseanleitung Wird ein Netzfehler angezeigt oder ist die gelbe LED dunkel, ist das Uberspan-
nungsbegrenzungs—Modul zu Uberprifen.

Vorgehensweise:
1. Gerat spannungsfrei schalten

2. Uberspannungsbegrenzungs—Modul abziehen und Stecker X181 auf
NE—-Modul stecken. Wenn Funktionsfahigkeit des NE-Moduls gegeben ist,
ist das Uberspannungsbegrenzungs—Modul defekt und auszutauschen.
Andernfalls das Netz tberprifen, evtl. NE-Modul/Verband tberprifen.

Hinweis

In dieser Form ist ein weiterer Betrieb, aber ohne Uberspannungsschutz
moglich.

3. Uberspannungsbegrenzungs—Modul 566018.9415.00 bis auf Anschlag
stecken und Stecker X181 auf Uberspannungsbegrenzungs—Modul
stecken.

Hinweis

Betrieb ohne Uberspannungsbegrenzungs—Modul ist nicht UL—konform!

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.1 Klemmen und Relaisfunktionen

Platz fUr Notizen
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07.94 Netzeinspeisung (NE)
3.1 AnschluBklemmen NE—, UW- und PW-Module

Anhang

Hinweis

Bei Verwendung von Nicht—-PELV-Stromkreisen an den Klemmen AS1, AS2,
KI.111, KI.113 und KI. 213 muf durch Steckercodierung ein Vertauschen des
Steckers verhindert werden.

—> siehe EN 60204-1, Kapitel 6.4.
Bestell-Nr. zu Codier—Stecker —> siehe Katalog NC 60.1.

An KI. 19 diirfen nur PELV-Stromkreise angeschlossen werden.
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10.00

3.1 AnschluBklemmen NE—, UW- und PW-Module

3.1 Anschluklemmen NE—, UW- und PW-Module
Tabelle 3-1 Klemmenfunktionen
KL— | Be Art Klemmen vor-
NI zeich- Funktion 1) typ. Spannung/Grenzwerte | max. Querschnitt handen in 3)
nung
Ul NetzanschluR3 E | 3AC 400 Vv/480 V siehe
V1 Projektierungsan | E/R, UE
w1 leitung
L1 Netzanschlu E | 2AC 400 V direkt am Netz 16mm2/10mm? 4) | E/R 80/104 kW,
L2 fur Schiitz E 16mm2/10mm? 4) 120/156 kW
PE Schutzleiter E |0V Schraube
P600 Zwischenkreis E/A | 4300V Stromschiene E/R, UE, UW, PW
M600 Zwischenkreis E/A | =300V Stromschiene
5 Erdungsbiigel ) E/A | =300V Stromschiene E/R, UE
P600 Zwischenkreis E |+300V 16mm2/10mm2 4 OW
M600 Zwischenkreis E |-300V 16mm2/10mm2 4
1R, Anschluf? interner/ex- E/A | £300V 16mm2/10mm2 4
2R, terner Widerstand PW
3R
X131 | Elektronik M E/A OV 16mm2/10mm? 4 | E/R, UE, UW
X351 | Geratebus E/A | Diverse Flachbandleitung | E/R, UE, UW, PW
M500 | X181 | Zwischenkreis—Strom- E DC 600 V/680 V 1,5 mm?
versorgung
P500 | X181 | Zwischenkreis— E DC 600 V/680 V 1,5 mm?
Stromversorgung
1U1 | X181 | Ausgang L1 A 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm? E/R. UE. OW
2U1 | X181 | Eingang L1 E 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm? ! !
1V1 | X181 | Ausgang L2 A 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm?
2V1 | X181 | Eingang L2 E 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm?
1W1 | X181 | Ausgang L3 A 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm?
2W1 | X181 | Eingang L3 E 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm?
7 | X141 | P24 A +20,4...28,8 V/50 mA 1,5 mm?
45 | X141 | P15 A +15 V/10 mA 1,5 mm?
44 | X141 | N15 A -15V/10 mA 1,5 mm? -
10 | X141 | N24 A -20,4...28,8 V/50 mA 1,5 mm? E/R, UE, UW
15 | X141 | M A |0V 1,5 mm?2
R | X141 | RESET®) E | KL15/Rg=10kQ 1,5 mm?2
5.3 | X121 Relaiskontakt o) DC 50 V/0,5 A/12 VA max 1,5 mm?
5.2 | X121 Sammelmeldung S DC 5 V/3 mA min 1,5 mm?
5.1 | X121 12t/Motortemp. E 1,5 mm?2
63 | X121 | Impulsfreigabe 2 E |+13V..30 V/IRE=1,5kQ 1,5 mm?2
9 | X121 | Freigabespannung 28 | A | +24V 1,5 mm?2 E/R, UE, UW
9 | X121 | Freigabespannung 28 | A | +24V 1,5 mm?2
64 | X121 | Antriebsfreigabe 2) E | +13V..30 V/Rg=1,5kQ 1,5 mm?2
19 Freigabespannung Be- oV 1,5 mm?2
zugspotential
74 | X111 o] 1,5 mm?2
nc | X111 Relaiskontak 1,5 mm?2
73.2 | X111 Me IZ'S ontakt E | 1AC 250V/DC 50V/2A max 1,5 mm2 .
73.1 | X111 eldung E | DC5V/3mA min 1,5 mm2 E/R, UE, UW
ne | X111 Betriebsbereit 1.5 mm2
72 | X111 S 1,5 mm?2
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Netzeinspeisung (NE)
3.1 AnschluRklemmen NE—, UW- und PW-Module

Tabelle 3-1 Klemmenfunktionen
KL— | B€ ) Art ) Klemmen vor-
NI, fleu.luilhg Funktion 1) typ. Spannung/Grenzwerte | max. Querschnitt handen in 3
9 | X161 | Freigabespannung 28 | A | +24V 1,5 mm?2
112 | X161 | Einrichtebetrieb/ E +21 V...30 VIRg = 1,5 kQ 1,5 mm? E/R, UE, UW
Normalbetriet?)
48 | X161 | Schitzansteuerung 2 E |+13V..30 V/RE=1,5kQ 1,5 mm?2
111 | X161 E +30 V/1 A (111-113) 1,5 mm2
Meldekontakte ..
213 | X161 o0 1AC 250 V/DC 50 V/ 1,5 mm?2 E/R, UE
Netzschiitz 2 A max
113 | X161 S DC 17 VI3 mA min 1,5 mm2
AS1 | X172 | Meldekontakt E AC 250V/1A/DC 50V/2A max 1,5 mm?2 E/R
AS2 | X172 | Anlaufsperre (KL112) O | DC5V/10 mA min 1,5 mm?2
NS1 | X171 | Spulenkontakt fur A | +24V 1,5 mm2
NS2 | X171 | Netz—, Vorladeschiitz E 1,5 mm2 E/R, UE
19 | X221 | Freigabespannung A |0V 1,5 mm?2
Bezugspotential PW
50 | X221 | Ansteuerkontakt fiir E |0V 1,5 mm?2
Schnellentladung

Hinweise:

1) E = Eingang, A = Ausgang, O = Offner, S = SchlieRer (bei Meldung: geschlossen = High, gedffnet = Low)

2) Bezugsmasse ist KL19 (modulintern mit 10 kQ2 auf allgemeine Bezugsmasse X131/KL15 verbunden).Kl. 15 darf nicht
mit PE oder mit KI. 19 verbunden werden. Externe Spannungsguellen nicht mit KI. 15 verbinden! Kl 19 kann mit X131
verbunden werden.

3) E/R = Ein—/Ruckspeisemodul;

UE = Ungeregelte Einspeisung;
UW = Uberwachungsmodul;
PW = Pulswiderstandsmodul

4) Die 1. Angabe gilt mit Stiftkabelschuh. Die 2. Angabe gilt feindréhtig ohne Aderendhiilse.

5) Der Erdungsbugel dient zur Erdung der Zwischenkreis M—Schiene uber 100 kQ (sollte vorzugsweise eingelegt sein, bei
nicht geerdeten Netzen immer einlegen).

6) RESET = Riicksetzen der Fehlerspeicher flankengetriggert fiir gesamten Antriebsverband (KL R —» KL15 = RESET)

7) Kl 111-213 zwangsgefiihrter Offner (bei E/R 16 kW und UE 10kW nur ab MLFB 6SN1140-10001-0000).

Kl 111-113 SchlieRRer nicht zwangsgefiihrt

8) Max. Strombelastung KI.9 — KI.19: 0,5 A

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Netzeinspeisung (NE)

10.00

3.2 AnschluRklemmen UE-Modul 5/10 kW

3.2 AnschlufRklemmen UE-Modul 5/10 kW

Tabelle 3-2 Klemmenfunktionen
KL | Be Art
Nr zeich- Funktion 1 typ. Spannung/Grenzwerte max. Querschnitt
' nung
Ul | X1 NetzanschluR3 E | 3AC 400 Vv/480 V 4 mm? feindrahtig
Vi ohne Aderendhiilse
w1 6 mm2 mit Stiftkabelschuh
PE1 | - Schutzleiter E |0V Gewinde M5
PE2
X131 Elektronik M E OV Gewinde M4
X351 Geratebus E/A | Diverse 34pol. Flachbandltg.
@:‘ ErdungsbiigeP E/A | =300V Stromschiene
P600 Zwischenkreis E/A | +300V Stromschiene
M600 Zwischenkreis E/A | =300V Stromschiene
M500 | X181 Zwischenkreis—Stromversorgung E |-300V 1,5 mm?2
P500 | X181 Zwischenkreis—Stromversorgung E | +300V 1,5 mm?2
1U1 | X181 Ausgang L1 A | 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm?
2U1 | X181 Eingang L1 E | 3AC 400 V/480 V 1,5 mm?2
1V1 | X181 Ausgang L2 A | 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm?2
2V1 | X181 Eingang L2 E | 3AC 400 V/480 V 1,5 mm?2
1W1 | X181 Ausgang L3 A | 3AC 400 Vv/480 V 1,5 mm?2
2W1 | X181 Eingang L3 E | 3AC 400 V/480 V 1,5 mm?2
5.3 | X121A Relaiskontakt O | 1DC 50 V/0,5 A/12 VA max 1,5 mm2
5.2 | X121A Sammelmeldung S 1DC 5 V/3 mA min 15 mm2
5.1 | X121A I2t/Motortemp. E 1,5 mm?
nc | X121A 1,5 mm?2
74 | X121B Relaismeldun O | 1AC 250 V/DC 50 V/2 A max 1,5 mm?2
73.2 | X1218 Betriebsbereitgll E 1,5 mm?2
73.1 | X121B Stérun E | 1DC 5 V/3 mA min 1,5 mm?
72 | X121B 9 S 1,5 mm2
63 | X141A | Impulsfreigabe 2) E |+13V..30 VIRE=1,5kQ 1,5 mm?2
9 | X141A | FR+24 A | +24V 1,5 mm?2
9 | X141A | FR+24 A | +24V 1,5 mm?2
64 | X141A | Antriebsfreigabe 2) E | +13V..30 V/IRE=1,5kQ 1,5 mm?2
R | X141A | RESET 2 E |0M+24V 1,5 mm?2
19 | X141A | FR—, Bezugsmasse Freigabe— A |0V 1,5 mm?2
spannung
111 | X161 Meldekontakt E | 1AC 250 V/DC 50 V/i2 A 1,5 mm2
213 | X161 Netzschiitz O | 1DC 17 VI3 mA min 1,5 mm2
9 | X141B | FR+ 24) A | +24V 1,5 mm?2
112 | X141B | Einricht—/Normalbetrieb 2) E |+13V..30 V/IRE=1,5kQ 1,5 mm?2
48 | X141B | Schitzansteuerung 2 E | +13V..30 VIRE=1,5kQ 1,5 mm?2
NS1 | X141B Spulenkontakt fiir Netz-, A |+24V 1,5 mm?
NS2 | X141B Vorladeschiitz E |0+24V 1,5 mm?
15 | X141B M A |0V 1,5 mm?
Hinweise:

1) E = Eingang, A = Ausgang, O = Offner, S = SchlieRer (bei Meldung: geschlossen=High, geéffnet=Low)
2) Bezugsklemme ist KL19 (modulintern mit 10 kQ auf allgemeine Bezugsmasse X131 verbunden).
3) Der Erdungsbuigel dient zur Erdung der Zwischenkreis M—Schiene uiber 100 kQ (sollte vorzugsweise eingelegt sein,

bei nicht geerdeten Netzen immer einlegen).
4) Max. Strombelastung KI. 9 — KI. 19: 1 A
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Vorschubmodule (VS)
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10.00

Vorschubmodule (VS)

Kurzinbetriebnahme,
Standardeinstellungen

Einstellelemente fir Komfort—Interface befinden sich auf der Einstellbaugruppe,
fur Standard—Interface auf der Regelung (siehe Kap. 9 Anhang). Fur eine Stan-
dardinbetriebnahme sind die Parameter Tachoanpassung, Stromnormierung
und Stromreglerverstarkung einzustellen.

Inbetriebnahmestufen Die Inbetriebnahme ist in Stufen aufgegliedert, nach der Standardeinstellung

der VSA-Module mit
Komfort— und
Standardinterface

kann eine weitere IBN—Stufe folgen oder das Gerat eingeschaltet werden.

Kurz—IBN Kap. 1
Standardeinstellungen
Optimierung Kap. 2
Drehzahlregler
Zusatzfunktionen Kap. 3
Sollwert—Schnittstellen Kap. 4
IBN mit HSA-Option Kap. 5

Einschalten Kap. 7

Kap. 8

Wartung und Diagnose

Kap. 9

Anhang
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Vorschubmodule (VS) 10.00
1.2 Stromreglereinstellungen

1.1 Tachoanpassung fur Motoren mit Tachospannungen
< 16,5V bei Nenndrehzahl

Betrifft nur die Motoren 1FT5030-0AF71 und 1FT5040-0AF71

Komfort— und Alle drei Kontakte Schalter S1 (S4 fur 2. Achse Standard-Interface) = ON

Standard—Interface Zusatzlich kann ein Abgleich tber diskrete Widerstande erfolgen, siehe
Kap. 3.1 -3.2.

1.2 Stromreglereinstellungen

Die Einstellungen fiir Stromgrenze und Stromreglerverstarkung Kp(l) sind den
Anpaltabellen, Tabelle 1-3 bis Tabelle 1-9 zu entnehmen. Kann die gesuchte
Vorschubmodul/Motor—Kombination nicht gefunden werden, sind die Werte an-
hand der Formeln zu ermitteln.

Komfort—Interface Einstellbaugruppe Schalter S2

Standard—Interface  Regelungsbaugruppe Schalter S2 (S5 fur 2. Achse)

Hinweis

Die folgenden Einstellwerte gelten fir beide Regelungsausfiihrungen, soweit
im Einzelfall nicht ausdriicklich auf Unterschiede hingewiesen wird.

Stromistwert—

normierun I eingestellter Maximalstrom
g Stromgrenze = — & ( g : ) «100  [%]
Igrenz (Spitzenstrom des Leistungsmoduls)

Tabelle 1-1 Stromgrenze
S2.x - 2 3 2 4 2 3 2 5 2 3 2 4 2 3 2
bzw. 3 4 4 3 5 5 3 5 4 4 3
S5.x 4 5 5 5 4
auf ON 5
(%) 100 | 85 68 61 50 46 41 39 36 34 | 30 29 26 25 24 23

Die Stromgrenze muf? mindestens auf den vom Motor zugelassenen Spitzen-
wert reduziert werden. Abhéngig von der angetriebenen Mechanik kann eine
weitere Reduzierung erforderlich sein.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Vorschubmodule (VS)
1.2 Stromreglereinstellungen

Stromreglerver-
3 | -L
starkung Kp(l) Kp() < max” LA
40
eingestellter Maximalstrom der Achse in A

|max

Lp = Drehfeldinduktivitat des Motors in mH

(siehe Projektierungsanleitung Drehstrommotoren fur

Vorschub— und Hauptspindelantriebe)
Tabelle 1-2 Stromreglerverstarkung
S2.x — 6 7 6 8 6 7 9 6 7 6 8 7 6
bzw. 7 8 8 9 9 7 9 8 7
S5.x 9 9 8 VS
auf ON 9
Kp(l) 0,5 1 2 2,5 4 4,5 55 6 6,5 7,5 8 9,5 11 11,5

Komfort—Interface Uber R15 auf der Einstellbaugruppe 4Rt sich der Einstellbereich der Stromreg-
lerverstarkung zusétzlich erhéhen.

Folgende Formel gilt bei S2.6 bis S2.9 geschlossen (ON):

_ 1230 Q
Kp() = 11,5 + 2572

Anpaltabellen

Tabelle 1-3 AnpaRtabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1A000-0HAL 4/8 A

Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
} Kontakte Kontakte
1FT... Mo [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [A] nenn [ ] 513 als max [Al 617189 p(l)
5034-0AK71 0,5 0,93 6000 X |o|x|o 3,68 o|lx |o|o 2,0
5036-0AK71 0,75 1,4 6000 o|lx|o|o 5,44 o|lx |0 |o 2,0
5042-0AF71 0,66 0,75 3000 X | o |o|Xx 2,72 X | x|]o|o 25
5042-0AK71 0,66 1,2 6000 X | x|o|o 4,88 X | x|]o|o 25
5044-0AF71 1,3 1,5 3000 o|lx |o]|o 5,44 X | x|]o|o 25
5044-0AK71 1,3 2,3 6000 o|o|o|oO 8,0 X |o]|o|oO 1,0
5046-0AF71 2,6 3,0 3000 o|lo|o]|oO 8,0 o|lx |0 |o 2,0
5062-0AC71 2,2 1,3 2000 o|lx |o|o 5,44 X | X | x| X 11,5
5062-0AF71 2,2 2,0 3000 o|o|o|oO 8,0 0| X |0 | X 7,5
5062-0AG71 2,2 2,7 4000 o|o|o|oO 8,0 o|o0 | X |oO 4,0
5062-0AK71 2,2 39 6000 o|o|o|oO 8,0 X |o]|o|oO 1,0
5064-0AC71 4,5 2,7 2000 o|o|o|oO 8,0 0| X |0 | X 7,5
5066—0AC71 6,5 39 2000 o|lo|o]|oO 8,0 X | o | x|o 4,5
5070-0AC71 3,0 1,8 2000 o|lo|o]|oO 8,0 X | X | x| X 11,5
5070-0AF71 3,0 2,6 3000 o|lo|o]|oO 8,0 o|Xx |0 | X 7,5
5070-0AG71 3,0 3,6 4000 o|lo|o]|oO 8,0 X | o | x|o 45
5071-0AC71 4,5 2,9 2000 o|o|o|oO 8,0 X [ X |0 |X 8,0
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-
keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.
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Vorschubmodule (VS) 10.00
1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-4 AnpaRtabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1A000-0AA1 7,5/15 A

Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
} Kontakte Kontakte
1FT... Mo [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
5034-0AK71 0,5 0,93 6000 o | X | X | X 3,68 o|lx |o|o 2,0
5036-0AK71 0,75 1,4 6000 o|l0 | 0| X 5,44 o|lx |o|o 2,0
5042-0AF71 0,66 0,75 3000 X | X | x| Xx 3,45 0 X | o 4,0
5042-0AK71 0,66 1,2 6000 X | x| o|Xx 45 o|lx |o|o 2,0
5044-0AF71 1,3 15 3000 X | x| x|o 5,85 o|lo|x|o 4,0
5044-0AK71 1,3 2,3 6000 X | X|o0]|oO 9,15 oO|x |o]|o 2,0
5046-0AF71 2,6 3,0 3000 X |o|o]|o 12,7 o|lo|x|o 4,0
5046-0AK71 2,6 4,7 6000 o|o|o|oO 15,0 X |o|o|oO 1,0
5062-0AC71 2,2 1,3 2000 X |0 ]|o|Xx 51 o | X | x| X 11,0
5062-0AF71 2,2 2,0 3000 o|o|Xx|o 7,5 X | 0|0 |X 6,5
5062-0AG71 2,2 2,7 4000 o|lx |o]|o 10,2 o|x | x|o 55
5062-0AK71 2,2 3,9 6000 o|o|o|oO 15,0 X | X |]o|oO 2,5
5064-0AC71 4,5 2,7 2000 o|x|o|o 10,2 0|0 | X | X 9,5
5064-0AF71 4,5 4,1 3000 o|o|o|oO 15,0 X | 0|0 |X 6,5
5064-0AG71 4,5 55 4000 o|lo|o]|oO 15,0 X | x|]o|o 25
5066—AC71 6,5 3,9 2000 o|lo|o]|oO 15,0 oo X 9,5
5066-0AF71 6,5 6,0 3000 o|lo|o]|oO 15,0 o|lo|x|o 4,0
5070-0AC71 3,0 1,8 2000 o|lo|x|o 7,5 X | X | x| X 11,5
5070-0AF71 3,0 2,6 3000 o|lx|o|o 10,2 o0 | X |X 9,5
5070-0AG71 3,0 3,6 4000 o|lo|o]|oO 15,0 X | x| o | X 8,0
5070-0AK71 3,0 5,3 6000 o|lo|o|oO 15,0 o|lo|x|o 4,0
5071-0AC71 4,5 2,9 2000 X |o|o]|o 12,7 X | X | x| X 11,5
5071-0AF71 4,5 4,3 3000 o|o|o|oO 15,0 X |0 |0 |X 6,5
5071-0AG71 4,5 5,2 4000 o|o|o|oO 15,0 X |o|x|o 4,5
5072-0AC71 10,0 6,1 2000 o|lo|o|oO 15,0 X | x| o | X 8,0
5073-0AC71 7,0 4,3 2000 o|lo|o]|oO 15,0 o0 | X |X 9,5
5073-0AF71 7,0 6,4 3000 o|o|o|oO 15,0 o|o0 | X |oO 4,0
5100-0AC71 10,0 6,2 2000 o|lo|o]|oO 15,0 o|x | x|o 5,5
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-
keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.
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10.00 Vorschubmodule (VS)
1.2 Stromreglereinstellungen
Tabelle 1-5 Anpaltabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1A000-0BA1 12,5/25 A
Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
} Kontakte Kontakte
1FT.. Mo [Nm Io [A n 1min [ A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
5036—0AK71 0,75 1,4 6000 X | X | X | X 5,75 o| X |o|o 2,0
5044-0AF71 1,3 1,5 3000 0O | X | X | X 6,0 0o X | o 4,0
5044-0AK71 1,3 2,3 6000 o|o0|o0|X 9,0 oO|x |o]|o 2,0
5046-0AF71 2,6 3,0 3000 o|lo|x|o 12,5 o|lo|x|o 4,0
5046-0AK71 2,6 4,7 6000 o|x|o|o 17,0 oO|x|o]|o 2,0
5062-0AC71 2,2 1,3 2000 X | X | X | X 5,75 X | X | X | X 11,5
5062-0AF71 2,2 2,0 3000 X | 0| 0| X 8,5 X [ X |0 |X 8,0
5062-0AG71 2,2 2,7 4000 X |0 | X |oO 10,25 O | X | X |o 55
5062-0AK71 2,2 3,9 6000 X | X |o0|o 15,75 X | X |0 ]oO 2,5
5064-0AC71 4,5 2,7 2000 X |0 | X |oO 10,25 X | X | X | X 11,5
5064-0AF71 4,5 4,1 3000 o|x|o|o 17,0 X | 0|0 |X 6,5
5064-0AG71 45 55 4000 o|lo|o]|oO 25,0 o|x | x|o 55
5064-0AK71 45 8,0 6000 o|lo|o|oO 25,0 X | x|]o|o 25
5066—AC71 6,5 3,9 2000 o|lx|o|o 17,0 o0 | x| X 9,5
5066-0AF71 6,5 6,0 3000 o|lo|o]|oO 25,0 X | o] o | X 6,5
5066-AG71 6,5 7.9 4000 o|lo|o]|oO 25,0 X | x|]o|o 25
5066-0AK71 6,5 11,6 6000 o|lo|o]|oO 25,0 o|lx |0 |o 2,0
5070-0AC71 3,0 1,8 2000 0O | X | 0| X 75 X | X | X | X 11,5
5070-0AF71 3,0 2,6 3000 X |0 | X | o 11,5 0O | X | X | X 11,0
5070-0AG71 3,0 3,6 4000 o|lx |o|o 17,0 o0 | X |X 9,5
5070-0AK71 3,0 5,3 6000 o|lo|o]|oO 25,0 X | o] o | X 6,5
5071-0AC71 4,5 2,9 2000 OO0 | X |oO 12,5 X | X | X | X 11,5
5071-0AF71 4,5 4,3 3000 O| X |0 ]|oO 17,0 X | X | 0| X 8,0
5071-0AG71 4,5 5,2 4000 o|o|o|oO 25,0 X [ X |0 |X 8,0
5071-0AK71 4,5 7,9 6000 o|o|o|oO 25,0 X | X |o|o 2,5
5072-0AC71 10,0 6,1 2000 o|o|o|oO 25,0 X | X | x| X 11,5
5072-0AF71 10,0 9,1 3000 o|o|o|oO 25,0 0 | X 6,0
5072-0AG71 10,0 12,0 4000 o|o|o|oO 25,0 X | X |]o|o 2,5
5073-0AC71 7,0 4,3 2000 o|x|o|o 17,0 o0 | X |X 9,5
5073-0AF71 7,0 6,4 3000 o|o|o|oO 25,0 X | 0|0 |X 6,5
5073-0AG71 7,0 8,1 4000 o|lo|o]|oO 25,0 X | o | x|o 4,5
5073-0AK71 7,0 12,5 6000 o|o|o|oO 25,0 X |o]|o|oO 1,0
5074-0AC71 14,0 8,5 2000 o|o|o|oO 25,0 X [ X |0 |X 8,0
5076-0AC71 18,0 11,5 2000 o|lo|o]|oO 25,0 o|x | x|o 55
5100-0AC71 10,0 6,2 2000 o|lo|o]|oO 25,0 o0 | X |X 9,5
5100-0AF71 10,0 9,2 3000 o|lo|o]|oO 25,0 o|lo|x|o 4,0
5100-0AG71 10,0 12,5 4000 o|lo|o]|oO 25,0 X | x|]o|o 25
5101-0AC71 15,0 9,4 2000 o|o|o|oO 25,0 O | X | X |o 55
5102-0AA71 27,0 9,9 1200 oO|0 |0 ]|O 25,0 X | X | 0| X 8,0
5103-0AC71 19,0 12,0 2000 o|lo|o]|oO 25,0 o|lo|x|o 4,0
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-

keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00
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Vorschubmodule (VS) 10.00
1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-6 AnpaRtabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1A000-0CA1L 25/50 A

Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
} Kontakte Kontakte
1FT... Mo [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
5044-0AK71 1,3 2,3 6000 o0 | X |X 13,0 X | x|]o|o 25
5046-0AF71 2,6 3,0 3000 o|Xx |0 | X 15,0 o|lo|x|o 4,0
5046-0AK71 2,6 4,7 6000 o|o|Xx|o 25,0 X | X |]o|o 2,5
5062-0AG71 2,2 2,7 4000 X | o X 13,0 X | o] o | X 6,5
5062-0AK71 2,2 3,9 6000 o|x | x|o 19,5 X | o | x|o 4,5
5064-0AC71 4,5 2,7 2000 o0 | X |X 13,0 X [ X | x| X 11,5
5064-0AF71 4,5 4,1 3000 X | x| x|o 19,5 X | x| o | X 8,0
5064-0AG71 4,5 55 4000 o|lo|x|o 25,0 o|x | x|o 55
5064-0AK71 4,5 8,0 6000 o|lx |o|o 34,0 X | x|]o|o 25
5066—1AC71 6,5 3,9 2000 X | X | x| o 19,5 X | X | X | X 11,5
5066-0AF71 6,5 6,0 3000 X | x|o|o 30,5 X | x| o | X 8,0
5066-AG71 6,5 7.9 4000 o|lx|o|o 34,0 X | o |x|o 45
5066—-AK71 6,5 11,6 6000 o|lo|o|oO 50,0 o|lo|x|o 4,0
5070-0AF71 3,0 2,6 3000 0O | X | X | X 12,0 X | X | X | X 11,5
5070-0AG71 3,0 3,6 4000 X | o] o|Xx 17,0 o0 | x| X 9,5
5070-0AK71 3,0 5,3 6000 o|lo|x|o 25,0 X | o] o | X 6,5
5071-0AC71 4,5 2,9 2000 o0 | X |X 13,0 X | X | x| X 11,5
5071-0AF71 4,5 4,3 3000 o|x | x|o 20,5 o0 | x| X 9,5
5071-0AG71 4,5 5,2 4000 o|lo|x|o 25,0 X | x| o | X 8,0
5071-0AK71 4,5 7,9 6000 o|x|o|o 34,0 o|o0 | X |oO 4,0
5072-0AC71 10,0 6,1 2000 o|lo|x|o 25,0 X | X | x| X 11,5
5072-0AF71 10,0 9,1 3000 X |o|o|o 42,5 o0 | X |X 9,5
5072-0AG71 10,0 12,0 4000 o|o|o|oO 50,0 X |0 |0 |X 6,5
5072-0AK71 10,0 17,5 6000 o|o|o|oO 50,0 X | X |]o|o 2,5
5073-0AC71 7,0 4,3 2000 0O | X | X |oO 20,5 X | X | X | X 11,5
5073-0AF71 7,0 6,4 3000 X | X |o0o]o 30,5 X | X | 0| X 8,0
5073-0AG71 7,0 8,1 4000 X |o|o|o 42,5 o|x |0 | X 7,5
5073-0AK71 7,0 12,5 6000 o|o|o|oO 50,0 X | X |]o|o 2,5
5074-0AC71 14,0 8,5 2000 X |o|o]|o 42,5 X | X | x| X 11,5
5074-0AF71 14,0 13,0 3000 o|o|o|oO 50,0 X | 0|0 |X 6,5
5074-0AG71 14,0 16,5 4000 o|o|o|oO 50,0 X |o|Xx|o 45
5074-0AK71 14,0 25,0 6000 o|o|o|oO 50,0 X |o]|o|oO 1,0
5076-0AC71 18,0 11,5 2000 o|lo|o]|oO 50,0 0 X | X 11,0
5076-0AF71 18,0 16,5 3000 o|lo|o]|oO 50,0 X | o | x|o 45
5076-0AG71 18,0 215 4000 o|lo|o]|oO 50,0 X | x|]o|o 25
5100-0AC71 10,0 6,2 2000 X | x|o|o 30,5 X | X | x| X 11,5
5100-0AF71 10,0 9,2 3000 X |o|o|o 42,5 X | o] o | X 6,5
51000AG71 10,0 12,5 4000 o|lo|o]|oO 50,0 X | o | x|o 45
5100-0AK71 10,0 18,0 6000 o|lo|o]|oO 50,0 X | x|]o|o 25
51010AC71 15,0 9,4 2000 X |o|o0o]|oO 42,5 0|0 | X | X 9,5
5101-0AF71 15,0 14,5 3000 o|o|o|oO 50,0 X |o|x|o 4,5
5101-0AG71 15,0 17,5 4000 o|o|o|oO 50,0 X | X |]o|o 2,5
5102-0AA71 27,0 9,9 1200 X |o|o]|o 42,5 X | X | x| X 11,5
5102-0AC71 27,0 16,5 2000 o|o|o|oO 50,0 0 X 6,5
5102-0AF71 27,0 25,0 3000 o|o|o0|oO 50,0 X | x|o|o 2,5
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-
keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
VS/1-8 SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



10.00 Vorschubmodule (VS)
1.2 Stromreglereinstellungen
Tabelle 1-6 AnpaRtabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1AA00-0CA1 25/50 A, Fortsetzung
Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
Kontakte Kontakte
1FT... Mo [Nm] lo [A] Nnenn [1/min] > T31415s Imax [A] s 17789 Kp(l)
5103-0AC71 19,0 12,0 2000 o|lo|o0]|oO 50,0 X | x|]o|o 8,0
5103-0AF71 19,0 17,5 3000 o|o |0 |oO 50,0 X | x|o|o 2,5
5103-0AG71 19,0 23,0 4000 o|lo|o0]|oO 50,0 o | X |0 |X 2,0
5104-0AA71 37,0 14,0 1200 o|o0|0]|oO 50,0 X | X | X | X 11,5
5104-0AC71 37,0 22,5 2000 o|o |0 |oO 50,0 o|0|X|oO 4,0
5106-0AA71 45,0 17,0 1200 o|lo|o0]|oO 50,0 X | X |0 |X 8,0
5108—1AA71 55,0 20,5 1200 o|lo|o0]|oO 50,0 X |0 | o |X 6,5
5132-AA71 60,0 22,5 1200 o|lo|o0]|oO 50,0 0O | X |0 |X 7,5
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-

keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00
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Vorschubmodule (VS) 10.00
1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-7 Anpaftabelle fur Leistungsmodul 6SN1120-1AA00-0DA1 40/80 A

Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
) Kontakte Kontakte
1FT Mo [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
4101-0SK71 20,0 33,0 6000 o|o|o|oO 80,0 oO|x |o]|o 2,0
4101-00SN71 20,0 39,0 8000 o|o|o|oO 80,0 X |o]|o|oO 1,0
4102-0SG71 33,0 35,0 4000 o|lo|o]|oO 80,0 o|lo|x|o 4,0
5046-0AK71 2,6 4,7 6000 o|Xx |0 | X 24,0 X | x|]o|o 25
5062-0AK71 2,2 3,9 6000 o | X | X | X 19,2 o|lo|x|o 4,0
5064-0AF71 4,5 4,1 3000 o | X | x| X 19,2 X | x| o | X 8,0
5064-0AG71 4,5 55 4000 o|l0 | 0| X 28,8 X | o] o |X 6,5
5064-0AK71 4,5 8,0 6000 o|lo|x|o 40,0 o|lo|x|o 4,0
5066—1AC71 6,5 3,9 2000 0O | X | X | X 19,2 X | X | X | X 11,5
5066-0AF71 6,5 6,0 3000 o0 | 0| X 28,2 X | x| o | X 8,0
5066-AG71 6,5 7.9 4000 o|lo|x|o 40,0 o|lo0 |0 |X 6,0
5066—-AK71 6,5 11,6 6000 o|lx |o|o 54,4 X | o |x|o 45
5070-0AK71 3,0 5,3 6000 o|Xx |0 | X 24,0 X | o] o |X 6,5
5071-0AF71 4,5 4,3 3000 o0 | X |X 20,8 o0 | X |X 9,5
5071-0AG71 4,5 5,2 4000 X | 0o ]|o|Xx 27,2 X | x| o | X 8,0
5071-0AK71 4,5 7,9 6000 o|o|Xx|o 40,0 X |o|Xx|o 4,5
5072-0AC71 10,0 6,1 2000 o0 | 0| X 28,8 X | X | x| X 11,5
5072-0AF71 10,0 9,1 3000 o|o|Xx|o 40,0 0|0 | X | X 9,5
5072-0AG71 10,0 12,0 4000 o|lx |o|o 54,4 o|Xx |0 | X 7,5
5072-0AK71 10,0 17,5 6000 o|o|o|oO 80,0 oO| X | X |o 55
5073-0AC71 7,0 4,3 2000 0|0 | X | X 20,8 X | X | X | X 11,5
5073-0AF71 7,0 6,4 3000 X | x| x|o 31,2 X | x| o | X 8,0
5073-0AG71 7,0 8,1 4000 o|lo|x|o 40,0 X | o] o | X 6,5
5073-0AK71 7,0 12,5 6000 o|lx|o|o 54,4 X | x|]o|o 25
5074-0AC71 14,0 8,5 2000 o|lo|x|o 40,0 X | X | x| X 11,5
5074-0AF71 14,0 13,0 3000 o|lx|o]|o 54,4 o|x |0 | X 7,5
5074-0AG71 14,0 16,5 4000 o|o|o|oO 80,0 X |0 |0 |X 6,5
5074-0AK71 14,0 25,0 6000 o|o|o|oO 80,0 X | X |]o|o 2,5
5074-0SG71 16,0 19,0 4000 o|lo|o]|oO 80,0 o|lo0 |0 |X 6,0
5074-0SK71 16,0 28,0 6000 o|lo|o]|oO 80,0 X | x|]o|o 25
5076-0AC71 18,0 11,5 2000 X | x|o|o 48,8 o | X | x| X 11,0
5076-0AF71 18,0 16,5 3000 X |o|o|o 68,0 X | o] o | X 6,5
5076-0AG71 18,0 215 4000 o|lo|o]|oO 80,0 X | o |x|o 45
5076-0AK71 18,0 32,0 6000 o|lo|o]|oO 80,0 o|lx |o|o 2,0
5076-0SG71 20,5 24,5 4000 o|lo|o]|oO 80,0 o|lo|x|o 4,0
51000AC71 10,0 6,2 2000 X | X | x| o 31,2 X | X | X | X 11,5
5100-0AF71 10,0 9,2 3000 o|lo|x|o 40,0 X |0 ]| o | X 6,5
51000AG71 10,0 12,5 4000 o|lx |o]|o 54,4 o|x | x|o 55
5100-0AK71 10,0 18,0 6000 o|lo|o]|oO 80,0 o|lo|x|o 4,0
5101-0AC71 15,0 9,4 2000 o|lo|x|o 40,0 X | x| o | X 8,0
5101-0AF71 15,0 14,5 3000 o|lx|o]|o 54,4 o|x | x|o 55
5101-0AG71 15,0 17,5 4000 o|o|o|oO 80,0 X |o|x|o 4,5
5101-0AK71 15,0 26,5 6000 o|o|o|oO 80,0 oO|x |o]|o 2,0
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-
keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
VS/1-10 SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



10.00

Vorschubmodule (VS)

1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-7 Anpafitabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1AA00-0DA1 40/80 A, Fortsetzung
Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
) Kontakte Kontakte
1FT Mo [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
5102-0AA71 27,0 9,9 1200 o|o|x|o 40,0 X | X | x| X 11,5
5102-0AC71 27,0 16,5 2000 o|o|o|oO 80,0 0|0 | X | X 9,5
5102-0AF71 27,0 25,0 3000 o|o|o|oO 80,0 o|o0 | X |oO 4,0
5102-0AG71 27,0 31,5 4000 o|o|o|oO 80,0 X | X |]o|o 2,5
5103-0AC71 19,0 12,0 2000 o|lx|o|o 54,4 X | x| o | X 8,0
5103-0AF71 19,0 17,5 3000 o|o|o|oO 80,0 oO|0 | 0| X 6,0
5103-0AG71 19,0 23,0 4000 o|lo|o]|oO 80,0 X | x|]o|o 25
5104-0AA71 37,0 14,0 1200 o|x|o|o 54,4 X | X | x| X 11,5
5104-0AC71 37,0 22,5 2000 o|o|o|oO 80,0 X [ 0|0 |X 6,5
5104-0AF71 37,0 34,0 3000 o|o|o|oO 80,0 X | X |]o|o 2,5
5106-0AA71 45,0 17,0 1200 o|lo|o]|oO 80,0 X | X | x| X 11,5
5106-0AC71 45,0 26,8 2000 o|lo|o]|oO 80,0 o|x | x|o 55
5108-0AA71 55,0 20,5 1200 o|lo|o]|oO 80,0 X | X | x| X 11,5
5108-0AC71 55,0 32,5 2000 o|lo|o]|oO 80,0 o|x |o 4,5
5132-0AA71 60,0 22,5 1200 o|lo|o]|oO 80,0 X | X | X | X 11,5
5132-0AC71 60,0 35,5 2000 o|lo|o]|oO 80,0 X |o|x|o 4,5
5132-00SA71 70,0 26,0 1200 o|lo|o]|oO 80,0 X | X | x| X 11,5
5134-0AA71 75,0 28,0 1200 o|o|o|oO 80,0 0|0 | X | X 9,5
5134-00SA71 90,0 34,0 1200 o|lo|o]|oO 80,0 o0 | X |X 9,5
5136-0AA71 85,0 31,5 1200 o|lo|o]|oO 80,0 o|Xx |0 | X 7,5
5138-0AA71 105,0 39,0 1200 o|lo|o]|oO 80,0 o|lo0 |0 |X 6,0
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-

keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00

VS/1-11

VS



Vorschubmodule (VS) 10.00
1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-8 AnpaRtabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1AA00-0EA1 80/160 A

Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
) Kontakte Kontakte
1FT Mo [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
4101-0SK71 20,0 33,0 6000 o|lo|o]|oO 160,0 X | o | x|o 4,5
4101-0SN71 20,0 39,0 8000 o|lo|o]|oO 160,0 X | x|]o|o 25
4102-0SG71 33,0 35,0 4000 o|lo|o]|oO 160,0 X | o | X 8,0
4102-0SK71 33,0 47,0 6000 o|lo|o]|oO 160,0 X | o | x|o 4,5
4104-0SG71 45,0 46,0 4000 o|lo|o]|oO 160,0 o|x | x|o 55
4104-0SK71 45,0 60,0 6000 o|lo|o]|oO 160,0 X | x|]o|o 25
4106-0SG71 59,0 56,0 4000 o|lo|o]|oO 160,0 X | o | x|o 4,5
5064-0AK71 4,5 8,0 6000 o0 | X |X 41,6 X | o | x|o 4,5
5066-AG71 6,5 7.9 4000 o | X | x| X 38,4 o|lo0 |0 | X 6,0
5066—-AK71 6,5 11,6 6000 o0 | 0| X 57,6 X | o | x|o 4,5
5071-0AK71 4,5 7.9 6000 o | X | x| X 38,4 X | o |x|o 45
5072-0AF71 10,0 9,1 3000 o0 | X |X 41,6 o0 | X |X 9,5
5072-0AG71 10,0 12,0 4000 o|l0 | 0| X 57,6 X | x| o | X 8,0
5072-0AK71 10,0 17,5 6000 o|o|Xx|o 80,0 O | X | X |o 55
5073-0AG71 7,0 8,1 4000 oo X 41,6 X | o] o | X 6,5
5073-0AK71 7,0 12,5 6000 oO| x| X |o 65,5 o|o0 | X |oO 4,0
5074-0AC71 14,0 8,5 2000 o0 | X |X 41,6 X | X | x| X 11,5
5074-0AF71 14,0 13,0 3000 o|x | x|o 65,6 X | x| o | X 8,0
5074-0AG71 14,0 16,5 4000 o|o|Xx|o 80,0 X | 0|0 |X 6,5
5074-0AK71 14,0 25,0 6000 X | x|o|o 97,6 X | x|]o|o 25
5074-0SG71 16,0 19,0 4000 o|lo|x|o 80,0 o|x | x|o 55
5074-0SK71 16,0 28,0 6000 X | x|o|o 97,0 X | x|]o|o 25
5076-0AC71 18,0 11,5 2000 o|Xx |0 | X 48,0 o0 | X |X 9,5
5076-0AF71 18,0 16,5 3000 X |0 |x|o 73,6 o|Xx |0 | X 7,5
5076-0AG71 18,0 215 4000 o|lx |o|o 108,8 X | o] o | X 6,5
5076-0AK71 18,0 32,0 6000 o|lo|o]|oO 160,0 o|lo|x|o 4,0
5076-0SG71 20,5 24,5 4000 o|lx|o]|o 108,8 o|x | x|o 55
5076-0SK71 20,5 36,0 6000 o|lo|o]|oO 160,0 o|lo|x|o 4,0
5100-0AF71 10,0 9,2 3000 X | x| o|Xx 46,4 X | x| o | X 8,0
51000AG71 10,0 12,5 4000 X | x| x|o 62,4 X | o] o | X 6,5
5100-0AK71 10,0 18,0 6000 o|lo|x|o 80,0 o|lo|x|o 4,0
5101-0AC71 15,0 9,4 2000 o0 | X |X 41,6 o0 | x| X 9,5
5101-0AF71 15,0 14,5 3000 o|x | x|o 65,6 X | o] o | X 6,5
5101-0AG71 15,0 17,5 4000 o|o|Xx|o 80,0 X |o|x|o 4,5
5101-0AK71 15,0 26,5 6000 X |o|o0o]|oO 136,0 o|o0 | X |oO 4,0
5102-0AA71 27,0 9,9 1200 X | x| o|Xx 46,4 X | X | x| X 11,5
5102-0AC71 27,0 16,5 2000 o|o|Xx|o 80,0 0|0 | X | X 9,5
5102-0AF71 27,0 25,0 3000 o|lx |o|o 108,8 o|x | x|o 55
5102-0AG71 27,0 31,5 4000 o|o|o|oO 160,0 oO| X | X |o 55
5102-0SF71 34,0 31,5 3000 o|lx |o|o 108,8 X | o | x|o 45
5102-0SG71 34,0 39,5 4000 o|lo|o]|oO 160,0 X | o | x|o 45
5103-0AC71 19,0 12,0 2000 o|l0 | 0| X 57,6 X | x| o | X 8,0
5103-0AF71 19,0 17,5 3000 o|o|Xx|o 80,0 oO|0 | 0| X 6,0
5103-0AG71 19,0 23,0 4000 o|lx |o]|o 108,8 X | o |x|o 4,5
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-
keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00

Vorschubmodule (VS)

1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-8 Anpaltabelle fur Leistungsmodul 6SN1120-1AA00-0EA1 80/160 A, Fortsetzung
Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
) Kontakte Kontakte
1FT Mgy [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
5104-0AA71 37,0 14,0 1200 X | X | X |o 62,4 X | X | X | X 11,5
5104-0AC71 37,0 22,5 2000 o|x|o|o 108,8 o]0 |Xx|Xx 9,5
5104-0AF71 37,0 34,0 3000 o|o|o|oO 160,0 X [ 0|0 |X 6,5
5104-0SF71 48,0 44,0 3000 o|o|o|oO 160,0 o X |x|o 55
5106-0AA71 45,0 17,0 1200 oO|O0|X]|oO 80,0 X | X | X | X 11,5
5106-0AC71 45,0 26,8 2000 o|x|o|o 108,0 0| X |0 |X 7,5
5106-0AF71 45,0 42,5 3000 o|o|o|oO 160,0 X |o|x|o 4,5
5106-0SF71 57,0 54,0 3000 o|o|o0]|oO 160,0 oo |x|oO 4,0
5108-0AA71 55,0 20,5 1200 o|o|Xx|o 80,0 X | X | x| X 11,5
5108-0AC71 55,0 32,5 2000 o|o|o0]|oO 160,0 o]0 |Xx|Xx 9,5
5108-0AF71 55,0 50,5 3000 o|o|o0]|oO 160,0 oo |x|oO 4,0
5132-0AA71 60,0 22,5 1200 o| X |o0o]|oO 108,8 X | X | X | X 11,5
5132-0AC71 60,0 35,5 2000 o|o|o|oO 160,0 X | X |o/|x 8,0
5132-0AF71 60,0 47,5 3000 o|o|o|oO 160,0 o X |x|o 55
5132-0SA71 70,0 26,0 1200 o| X |0o]|oO 108,8 X | X | X | X 11,5
5132-0SC71 70,0 41,0 2000 o|o|o|oO 160,0 X | x| o|X 8,0
5132-0SF71 70,0 55,5 3000 o|o|o|oO 160,0 X | X |x|o 55
5134-0AA71 75,0 28,0 1200 o| X |o0o]|oO 108,8 X | X | X | X 11,5
5134-0AC71 75,0 47,0 2000 o|o|o|oO 160,0 X |o]|o]|o 6,5
5134-0SA71 90,0 34,0 1200 o|x|o|o 108,8 X | X | x| X 11,5
5134-0SC71 90,0 56,0 2000 o|o|o0]|oO 160,0 X |o|o|x 6,5
5136-0AA71 85,0 315 1200 X | o|o|o 136,0 X | X | x| X 11,5
5136-0AC71 85,0 47,5 2000 o|o|o|oO 160,0 X |o|o|x 6,5
5136-0SA71 110,0 41,0 1200 X |0o|o0o]|oO 136,0 X | X | X | X 11,5
5136-0SC71 110,0 61,5 2000 o|o|o0]|oO 160,0 X |o|o|o 6,5
5138-0AA71 105,0 39,0 1200 o|o|o|oO 160,0 X | X | x| X 11,5
5138-0SA71 140,0 52,0 1200 o|o|o|oO 160,0 X X 11,5
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-

keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule (VS) 10.00
1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-9 Anpaltabelle fir Leistungsmodul 6SN1120-1AA00-0FA1 100/200 A

Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
) Kontakte Kontakte
1FT Mgy [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
4101-0SK71 20,0 33,0 6000 o|lx|o]|o 136,0 X oo 25
4101-0SN71 20,0 39,0 8000 X |o|o|o 170,0 X | x|]o|o 2,0
4102-0SG71 33,0 35,0 4000 X |o]|o]|o 170,0 o0 | X |X 9,5
4102-0SK71 33,0 47,0 6000 o|o|o|oO 200,0 O | X | X |o 55
4104-0SG71 45,0 46,0 4000 o|lo|o]|oO 200,0 X | o] o | X 6,5
4104-0SK71 45,0 60,0 6000 o|lo|o]|oO 200,0 X | x|]o|o 25
4106-0SG71 59,0 56,0 4000 o|lo|o]|oO 200,0 o|x | x|o 5,5
5066—-0AK71 6,5 11,6 6000 o | x| 0| X 60,0 X | o | x|o 4,5
5072-0AG71 10,0 12,0 4000 0O | X | 0| X 60,0 X | X | 0| X 8,0
5072-0AK71 10,0 17,5 6000 O | X | X |oO 82,0 O | X | X |o 55
5073-0AK71 7,0 12,5 6000 O| X |0o|X 60,0 o|o0 | X |oO 4,0
5074-0AF71 14,0 13,0 3000 0O | X | 0| X 60,0 X | X | 0| X 8,0
5074-0AG71 14,0 16,5 4000 O | X | X |oO 82,0 X | 0o |0 | X 6,5
5074-0AK71 14,0 25,0 6000 OO0 | X |oO 100,0 X | X |0 ]oO 2,5
5074-0SG71 16,0 19,0 4000 o|x | x|o 82,0 o|lo0o |0 | X 6,0
5074-0SK71 16,0 28,0 6000 o|lo|x|o 100,0 X | x|]o|o 25
5076—AC71 18,0 11,5 2000 0|0 | X | X 52,0 X | X | X | X 11,5
5076—0AF71 18,0 16,5 3000 X | X | X | o 78,0 X | X | 0| X 8,0
5076-0AG71 18,0 215 4000 o|lo|x|o 100,0 o|x | x|o 55
5076-0AK71 18,0 32,0 6000 o|lx|o|o 136,0 X | x|]o|o 25
5076-0SG71 20,5 24,5 4000 o|lo|x|o 100,0 X | o | x|o 45
5076-0SK71 20,5 36,0 6000 o|lx|o|o 136,0 X | x|]o|o 25
51000AF71 10,0 9,2 3000 X | X | X | X 46,0 X | X | 0| X 8,0
5100-0AG71 10,0 12,5 4000 o|Xx |0 | X 60,0 o|lo0 |0 |X 6,0
5100-0AK71 10,0 18,0 6000 X |0 |x|o 92,0 o|x |o 4,5
51010AC71 15,0 9,4 2000 X | X | X | X 46,0 0|0 | X | X 9,5
5101-0AF71 15,0 14,5 3000 O | X |0o|X 60,0 oO|0 | 0| X 6,0
5101-0AG71 15,0 17,5 4000 X |0 | X |oO 92,0 0|0 |0 | X 6,0
5101-0AK71 15,0 26,5 6000 o|x|o|o 136,0 o|o0 | X |oO 4,0
5102-0AA71 27,0 9,9 1200 X | X | X | X 46,0 X | X | X | X 11,5
5102-0AC71 27,0 16,5 2000 X | X | X |o 78,0 0|0 | X | X 9,5
5102-0AF71 27,0 25,0 3000 OO0 | X |oO 100,0 X | 0| X | O 4,5
5102-0AG71 27,0 31,5 4000 O| X |0 ]|oO 136,0 X | 0| X | O 4,5
5102-0SF71 34,0 315 3000 X | x|o|o 122,0 o|x | x|o 55
5102-0SG71 34,0 39,5 4000 o|lx|o|o 136,0 o|lo|x|o 4,0
5103-0AC71 19,0 12,0 2000 o|Xx |0 | X 60,0 o0 | x| X 9,5
5103-0AF71 19,0 17,5 3000 X X | o 92,0 X |0 ]| o | X 6,5
5103-0AG71 19,0 23,0 4000 X o|o 122,0 o | x 0 55
5104-0AA71 37,0 14,0 1200 O | X | 0| X 60,0 X | X | X | X 11,5
5104-0AC71 37,0 22,5 2000 o|lo|x|o 100,0 X | x| o | X 8,0
5104-0AF71 37,0 34,0 3000 o|lx |o|o 136,0 o|x | x|o 55
5104-0SF71 48,0 44,0 3000 o|lx |o|o 136,0 X | o | x|o 45
5106-0AA71 45,0 17,0 1200 X | X | X |o 78,0 X | X | X | X 11,5
5106-0AC71 45,0 26,8 2000 X | x|o|o 122,0 X | X |o|X 8,0
5106-0AF71 45,0 42,5 3000 o|lo|o]|oO 200,0 o|x | x|o 55
5106-0SF71 57,0 54,0 3000 o|lo|o]|oO 200,0 X | o | x|o 45
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-
keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00

Vorschubmodule (VS)

1.2 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-9 AnpaRtabelle fur Leistungsmodul 6SN1120-1AA00-0FA1 100/200 A, Fortsetzung
Servomotor Stromgrenze 1) Stromreglerverstarkung
) Kontakte Kontakte
1FT Mgy [Nm Io [A n 1/min | A Kp(l
o [Nm] o [Al nenn [ ] 513 als max [Al 6171 s8lo p(l)
5108-1AA71 55,0 20,5 1200 X |0 | X | o 92,0 X | X | X | X 11,5
5108-0AC71 55,0 32,5 2000 o|x|o]|o 136,0 X | x| o/]x 8,0
5108-0AF71 55,0 50,5 3000 o|o|o0]|oO 200,0 X |o|x|o 4,5
5132-0AA71 60,0 22,5 1200 oO|O0|X]|oO 100,0 X | X | X | X 11,5
5132-0AC71 60,0 35,5 2000 X |o|o]o 170,0 o]0 |Xx|Xx 9,5
5132-0AF71 60,0 47,5 3000 o|o|o0]|oO 200,0 X |o|o]|x 6,5
5132-0SA71 70,0 26,0 1200 oO|O0|X|oO 100,0 X | X | X | X 11,5
5132-0SC71 70,0 41,0 2000 X | o|o|o 170,0 o]0 |Xx|X 9,5
5132-0SF71 70,0 55,5 3000 o|o|o0]|oO 200,0 X |o|o]|x 6,5
5134-0AA71 75,0 28,0 1200 X | X |o0|o0 122,0 X | X | X | X 11,5
5134-0AC71 75,0 47,0 2000 o|o|o0]|oO 200,0 X | x| o/|x 8,0
5134-0SA71 90,0 34,0 1200 X | X |o0|o0 122,0 X | X | X | X 11,5
5134-0SC71 90,0 56,0 2000 o|o|o0]|oO 200,0 X | x| 0o/|x 8,0
5136-0AA71 85,0 315 1200 o|x|o|o 136,0 X | X | x| X 11,5
5136-0AC71 85,0 47,5 2000 o|o|o0]|oO 200,0 X | x| o/|x 8,0
5136-0SA71 110,0 41,0 1200 o| X |0o]|oO 136,0 X | X | X | X 11,5
5136-0SC71 110,0 61,5 2000 o|o|o0]|oO 200,0 X | x| 0o/|x 8,0
5138-0AA71 105,0 39,0 1200 X | o|o|o 170,0 X | X | x| X 11,5
5138-0SA71 140,0 52,0 1200 X | o|o|o 170,0 X X 11,5
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

1) Der angegebene Wert ist der maximal zuléssige Strom der jeweiligen Leistungsteil-/Motorkombination. In Abhangig-

keit von der angetriebenen Mechanik kann eine Reduzierung des angegebenen Wertes erforderlich sein.
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1.2 Stromreglereinstellungen

Platz fUr Notizen
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07.94 Vorschubmodule (VS)
2 Optimierung Drehzahlregler

Optimierung Drehzahlregler

Die zusétzlichen Glattungen im Drehzahlreglerkreis (Bedampfung mechani-
scher Resonanzen) sind im Kap. 3 beschrieben. Beim Optimieren des Dreh-
zahlreglers ist wie folgt vorzugehen:

1. Tachoabgleich
2. Verstarkung Kp

3. Nachstellzeit Ty

4. Adaption Ty (falls notwendig)
5. Begrenzung des |-Anteils (falls notwendig)
6. Driftabgleich (Offset)

Fir die Optimierung des Drehzahlreglers beziglich der Kap. 2.1, 2.2, 2.3 und
2.8 muR3 das Gerat eingeschaltet sein. Beachten Sie deshalb Kap. 7 "Einschal-
ten”.

Die Angaben der Skalenteile der Potis (in Einstelltabellen) ist wie folgt

definiert:

g 9 Die in der Grafik dargestellte

7 \ Einstellung entspricht 7 Skalenteilen.

e 10
5
4
0

3 ®

|
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2.1 Tachoabgleich

2.1 Tachoabgleich

Fir Motoren mit Tachospannung < 16,5 V muf3 zusatzlich laut Kap. 1.1 verfah-

ren werden.
Potentiometer Einstellbereich
@ 0.7nNenn < NistN < 2,2 NNenn
Nistn/ Mist 272
2
o\
NN
1,4 \\
1,2 \\
\
1
08 .
0,6
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Tachopoti (Skt)

Bild 2-1 Tachoabgleich

Erweiterung des Einstellbereichs durch R3 und R10 (nur bei Komfort—

Interface).
Funktion Bauteil Bestuckung
Nist N > 0,7 Nnenn R3 vergréRern 0 Q (Lieferzustand)
Nist N < 2,2 NNenn R10 bestlicken offen (Lieferzustand)

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Vorschubmodule (VS)
2.2 Einstellen der Proportionalverstarkung Kp ohne Adaption

2.2 Einstellen der Proportionalverstarkung Kp ohne Adaption

Die Proportionalverstérkung Kp des Drehzahlreglers kann mit dem Potentiome-
ter Kp eingestellt werden. Bereichserweiterung kann ggf. Uber Festwiderstand
R50 erfolgen (nur Komfort —Interface; R50 = 68 kQ (Lieferzustand)). Die mit
Kp—Poti eingestellte Verstarkung wird zuséatzlich von der Stellung des Ty—Potis

beeinfluf3t.
Kp
170 Poti TN
160
Rechtsan-
140 / schlag
120 //
100 /
// .
80 / Mitte
4
/ Linksan-
60 schlag
/
40 /’
//
20 /
0
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Stellung Poti Kp

Bild 2-2 Proportionalverstarkung Kp in Abhangigkeit von Kp—Poti und Ty—Poti
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2.3 Einstellen der Nachstellzeit Ty ohne Adaption

2.3 Einstellen der Nachstellzeit Ty ohne Adaption

Die Nachstellzeit des Drehzahlreglers wird mit dem Poti Ty eingestellt,
Bereichserweiterung kann ggf. Uber C2 erfolgen (nur Komfort—Interface).

Tninms
45
40

30

20

10

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Stellung Poti Ty

Bild 2-3 Nachstellzeit T in Abhangigkeit von Poti Ty

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule (VS)

2.4 Nachstellzeit mit Adaption (falls erforderlich)

2.4 Nachstellzeit mit Adaption (falls erforderlich)

Aktivieren und Voreinstellen der Adaption erfolgt Giber Widerstand R34 (nur
Komfort—Interface), bzw. Schalter S3.5 (S6.5 fir 2. Achse) bei Standard—Inter-

face.

R34 = offen
R34 = bestiickt

Adaption inaktiv (Lieferzustand)
Adaption arbeitet gemaf nachfolgender Bilder

Tn

TNadapt

R34 + Poti ADAPT

sam

Adaption
voll wirk-

Ubergangs- Adaption
bereich unwirksam

Bild 2-4 Abhangigkeit der Nachstellzeit

Ny = [Nsoll + Nisl

TNadapt/TN
0.9 R34 =10 kQ
0.7 R34=0Q
— bzw. Stan-

05 L— dard-

) Interface
0,3
0,1

0

0 3 4 5 6 7 8 9 10
Potistellung ADAPT

Bild 2-5 Abhéngigkeit der Adaption Ty

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.5 P-Verstarkung mit Adaption (nur Komfort—Interface)

2.5 P—Verstarkung mit Adaption (nur Komfort—Interface)
| Wichtig
- Im Ubergangsbereich kénnen Offsetverschiebungen auftreten.

Aktivieren und Voreinstellen der Adaption erfolgt tiber R38 (falls erforderlich):

R38 = offen Adaption inaktiv (Lieferzustand)
R38 = besttickt Adaption arbeitet geméaR nachfolgender Bilder
Kp
KPadapt

I

Kp
¢ R50 + Poti Kp

%

Adaption Ubergangs- Adaption
voll wirksam bereich unwirksam

Bild 2-6 Abhangigkeit der Proportionalverstarkung Kp von der Drehzahl

Ny = [Nsoll + Nisl

KpPadapt/Kp

35\
25 \

15 ~—

0 500 1000 1500 2000 2500
Festwiderstand R38 in Q

Bild 2-7 Adaption Kp in Abhangigkeit von R38 im Bereich "Adaption voll wirksam”
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10.00 Vorschubmodule (VS)
2.8 Driftabgleich (Offset)

2.6 Einstellen des Adaptionsbereiches (in der Regel nicht notig)

Der Adaptionsbereich kann tiber folgende Widerstéande eingestellt werden:

R40 Komfort-Interface
R543  Standard—Interface 1. Achse (ab MLFB 6SN1118—0AD11-0AA1)
R544  Standard-Interface 2. Achse (ab MLFB 6SN1118—0AE11-0AA1)

RO =offen — — — — | maximaler Adaptionsbereich (Lieferzustand)
RO = bestiickt Adaption reduziert gemaf nachfolgendem Bild
R40 in kQ VS
150
| [ 1
130 I [
| _ |1
110 |Adap- I Ubergangsbereich [ 1T Adap- |
tion I | tion
voll | | unwirk— |
90 |wirk- T | | sam
sam i / i
70 I / I
| / |
50 I / I
! / !
%0 ! d !
VAR |
L A e — i
0 — | '
0 50 100 150 200 250 300 350 400
ny in mV

Bild 2-8 Adaptionsbereich

Ny = [Nsoll + Nisl

2.7 I-Anteil-Begrenzung des Drehzahlreglers

R52 Komfort-Interface
R547 Standard—Interface 1. Achse (ab MLFB 6SN1118—-0AD11-0AA1l)
R550 Standard—Interface 2. Achse (ab MLFB 6SN1118-0AE11-0AA1)

RO = offen I-Anteil voll wirksam (Lieferzustand)
RO=0Q I-Anteil unwirksam

Als Begrenzung fur den I-Anteil des Drehzahlreglers kdnnen fir R52 zwischen
100 kQ und 2 MQ eingesetzt werden, z. B. bei Slip—Stick—Effekten.

2.8 Driftabgleich (Offset)

Abgleich mittels Potentiometer bei ngy) = 0 (KL56 und KL14 kurzgeschlossen)

Poti Drift ‘ Stellbereich +30 mV ‘

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.8 Driftabgleich (Offset)

Platz fUr Notizen
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Vorschubmodule (VS)

3.1 Einstellelemente mit Standard—Interface

Inbetriebnahme Zusatzfunktionen

3.1 Einstellelemente mit Standard—Interface

Einstellelemente Schalter S2 und S3 bzw. S5 und S6 fir 2. Achse

Kontakte S2/S5
10-fach DIL

OFF

ON

1

Motor Rechtsdrehung bei positi-

vem Drehzahlsollwert (Moto
welle A—Seite) an KL56/14

r-

Motor Linksdrehung bei positi-
vem Drehzahlsollwert (Motor-
welle A-Seite)!) an KL56/14

Stromnormierung
(Imax=100 %)1)

Stromnormierung (Imax = 23 %)

Stromreglerverstarkung (0,5

)L Stromreglerverstarkung (11,5)

drehzahlgeregelter Betriebl)

stromgeregelter Betrieb

Kontakte S3/S6 Funktion OFF ON
8—fach DIL
1 Drehzahlsollwertglattung | ohne Glattung?) mit T= 2,2 ms
2 Drehzahlistwertglattung | ohne Glattung?) mit T= 280 ps
3 Drehzahlreglerglattung ohne Glattung? mit T= 370 ps
4 Stromsollwertglattung ohne Glattung? mit T= 110 ps
5 Drehzahlregleradaption | AUSD EINT
6 Betriebsbereit/Stérung) | Betriebsbereitmel | Stérmeldung
dung?
7 Master/Slave3)¥ Mastert) Slave?
8 stromgeregelter Betrieb mit I-Anteil ohne I-Anteil?)

1) Lieferzustand
2) Wichtig!

Wirkt auf BB—Relais des NE/UW-Moduls. Wird Komfort— und Standard—Interface gemischt betrieben, oder

Standard-Interface alleine, so wird bei fehlender Freigabe oder Stérung der Standardachsen das

BB—Relais vom NE—Modul abfallen.
3) Funktion nur bei 2—Achs—Ausfiihrung

4) Slave—Achse muf3 in stromgeregeltem Betrieb mit freigegebenen [-Anteil betrieben werden.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule (VS) 04.97
3.1 Einstellelemente mit Standard—Interface

Folgende Zusatzfunktionen sind durch Bestlickung bedrahteter Bauelemente
auf der Grundbaugruppe einstellbar. (Ab MLFB 6SN1118-0AD11-0AA1
(1-Achs) bzw. ab MLFB 6SN1118-0AE11-0AA1 (2—-Achs).

Funktion BKZ Achse 1 BKZ Achse 2 Wertebereich
Glattung n—Regler C231 C235 0...100nF
Glattung ng C232 C236 0..22uF
Glattung nig C233 C237 0...100nF
Glattung lsg C234 C238 0...100nF
Zeitstufe "n—Regler am Anschlag” C239 C240 0..22uF
Tachoanpassung R539, R540, R541 R536, R537. R538 0 ... 00 kQ, 0.1%, 25ppm/K
Taktfrequenz PBM R542 R542 62 kQ ... 0
Adaptionsbereich R543 R544 0... co kQ
Drehzahlsollwertanpassung R545 R546 0... co kQ
Begrenzung I-Anteil n—Regler R547 R550 ~ 100 kR ... 2 MQ
Elektr. Gewichtsausgleich pos./neg. R548/R549 R551/R552 20kQ ... o
Ansprechschwelle 12t-Uberwachung | R553 R554 0..00kQ

An den vorgesehenen Bestiickpléatzen sind axiale Metallschichtwiderstande der
Bauform 0204 (RM 7.62 mm) bzw. radiale MKT—Kondensatoren (RM 5.08 mm)
zu bestiicken. Bei der Tachoanpassung ist zu beachten, daf3 die (3) Wider-
sténde eine relative Genauigkeit von 0.1% zueinander und einen Tk von

< 25 ppm/K besitzen.

Hinweis Einsatz von falschem Material kann zu Beschadigung der Baugruppe fuhren.

Wichtig Léten auf der Baugruppe nur durch geschultes Personal (unter Einhaltung der
EGB-Richtlinien).

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.1 Einstellelemente mit Standard—Interface
3.1.1 Dimensionierung der Einstellelemente (Standard-Interface)

a) Glattungen
n-Regler: T=C231(C235) - 78 kQ2

Nsol:  T=C232(C236) - 10 kQ
Njst: T=C233(C236) - ~10 kQ (Abhangig von der Stellung des Tachopotis)
Isoll: T=C234(C238) - 5 kQ

b) Zeitstufe "n-Regler am Anschlag”

Die Uberwachungszeit betragt standardmaRig 230 ms und kann bei Bedarf
durch Bestiicken von C239 (C240) vergréRert werden. Hierfiir gilt die Bezie-
hung:

C239 (C240)
Tzs= (1.15 e ) 200 ms
w

¢) Tachoanpassung
Fir die einzelnen Tachospannungen gilt folgendes Ersatzschaltbild:

Die Tachospannung U,cho betragt Ublicherweise
40 V bei Nenndrehzahl, womit sich eine Spannung
Utachox Von 10 V ergibt. Bei einer von der Nenn-

Uracho Ry drehzahl des Motors stark abweichenden Nutz-
/ Ej_ drehzahl kann entsprechend dieses Kriteriums
umdimensioniert werden.
1KkO 20KQ Utachox  E¢ gilt die folgende Berechnungsformel:

8 kQ [5.kgz . (UTacy ) 75 kQ]
- UTachox

Rx
. (U
1— ( Tachg )
% Arachox
d) Taktfrequenz PBM

Bei Gerauschproblemen (Pfeifender Motor) kann die Taktfrequenz des Puls-
wechselrichters gemeinsam fir beide Achsen angepafit werden (Bild 3-1).

Hierbei ist unbedingt zu beachten, daf sich der verfugbare Strom ( In, Imax)

bei Erhéhung der Taktfrequenz reduziert (siehe PJU Kap. 4.1).

Die 12t-Begrenzung ist auf die werkseitig eingestellte Pulsfrequenz von 3,3 kHz
und eine max. Umgebungstemperatur von 40°C ausgelegt. Bei Uberschreiten
dieser Werte (Pulsfrequenz und/oder Umgebungstemperatur) muf3 die An-
sprechschwelle angepal’t werden (siehe Bild 3-2).

8,0
7,5
7,0
6,5

6,0
55 \
5,0

AN

45
4,0 ]

Frequenz [kHz]

28 gt g g By g O O By . =

3,0
2,5
0

R542 [kQ]
—— Frequenz

— —— Typ. Wert Serie

10 100 1000 10000

Bild 3-1 Taktfrequenz des Pulswechselrichters
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04.97

3.1 Einstellelemente mit Standard—Interface

VS/3-28

e) Drehzahlsollwertanpassung

Sollte der Abgleichbereich des Tachopotis (fur kleinere Drehzahlbereiche) nicht
ausreichend sein, so kann eine Drehzahlsollwertanpassung Uber den Sollwert-
spannungsteiler vorgenommen werden. Es gilt folgendes Schaltbild:

-+ N-Regler

Nsoll
0 20ke| 20kQ Lt m

Rx

Fir R545 (R546) ergibt sich folgende Beziehung:

RX:lOkQ . Nwunsch
NNenn — Nwunsch
f) Begrenzung I-Anteil n-Regler (siehe 2.7)
Durch Bestiicken von R547 (R550) kann der maximale I-Anteil des Drehzahl-
reglers begrenzt werden.

g) Elektrischer Gewichtsausgleich

Der einzustellende Wert fiir den elektrischen Gewichtsausgleich ergibt sich aus
dem bei freigegebener Achse im Stillstand (Ngg=0) an der MeRBbuchse T mefR3-
baren Stromsollwert lgo)Gwa ZU:

R= 10V 10k0 Achtung: Isoligwa < 5V = R > 20 kQ!

SollGwa
Nach Bestlickung muf3 der Wert bei gesperrter Achse an Me3buchse T mit glei-
chem Vorzeichen mef3bar sein.

h) Ansprechschwelle 12t-Uberwachung

Die 12t-Uberwachung begrenzt den Stromsollwert auf den thermisch zuléssigen
Wert. Die Ansprechschwelle liegt bei 55% des LT-Spitzenstroms und kann bei
Bedarf durch Bestiicken von R553 (R554) entsprechend nachfolgender Kennli-
nie reduziert werden:

Ansprechschwelle 12t-Uberwachung
60
777777777777777777777777777777;;;:——-2;
— 50
P
g pe
o A
_140 7
o /
2 30 //
[}
E -
[S]
2 /
8 20 p L/
o //
2 A
<10 >
//
0
1 10 100 1000
R553 (R554) [kQ]

Bild3-2  Ansprechschwelle 12t—Uberwachung
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04.97 Vorschubmodule (VS)
3.2 Einstellelemente mit Komfort—Interface
3.2 Einstellelemente mit Komfort—Interface
Einstellelemente auf Einstellbaugruppe;
Klemme = H - gebrickt mit KL9, Klemme =L - offen.
Funktion Bauelement(e) Wirkung
Betriebsbereit/Stérung R33 =0 Q (Lieferzustand) Betriebsbereitmeldung
Relaisklemme 672/673/674 R33 = offen Stérmeldung

Drehzahl-/Stromgeregelt
(Festeinstellung tGber Schalter)

S2: 10 = OFF (Lieferzustand)
S2:10=0N

drehzahlgeregelt
stromgeregelt

Drehzahl-/Stromgeregelt
(Anwahl iber Klemme)

R14=0QY; KL22 =L
R14=0Q; KL22 =H

drehzahlgeregelt
stromgeregelt

Zusatzsollwert 1 Gber KL22 = H

R17 (Lieferzustand = offen)?
R16 (Lieferzustand = offen)
R18 (Lieferzustand = offen)

Spannungsteiler an 10 V
Spannungsteiler an —10 V
Spannungsteiler an Bezugspunkt

Zusatzsollwert 2 Gber KL23 = H

R21 (Lieferzustand = offen)?
R19 (Lieferzustand = offen)
R22 (Lieferzustand = offen)

Spannungsteiler an 10 V
Spannungsteiler an —10 V
Spannungsteiler an Bezugspunkt

stromgeregelter Betrieb mit/ohne

R1 =0 Q (Lieferzustand)

I-Anteil gesperrt P

I-Anteil R1 = offen |-Anteil aktiv PI
Regler— und Impulssperre tber R13 = offen (Lieferzustand) verzogert
Klemme 65 R13=0Q unverzogert

Master-/Slavebetrieb:  Masterbetrieb
Slavebetrieb

R42 + R44 =0 Q, S2: 10 = OFF

Masterbetrieb, KL258 = Ausgang

R44 =0 Q, R1 + R42 = offen,
S2:10=0ON

Slavebetrieb, KL258 = Eingang

Zeitstufe n—Regler am Anschlag

R54 = 360 kQ (Lieferzustand)
R54 nach Wahl

t=230ms
RS54 [kQ] = —LIMS]

0,56 -4

Uberwachung n—Regler am Anschlag

R32 =0 Q (Lieferzustand)
R32 = offen

Uberwachung aktiv
Uberwachung inaktiv

Drehrichtungsumkehr
(Drehsinn bei positivem Sollwert an
KL56/14)

S2: 1 = ON (Lieferzustand)

S2:1=0FF

Motor Linksdrehung Motorwelle
A-—seitig

Motor Rechtsdrehung Motorwelle
A-—seitig

Drehzahlreglerglattung C3 (Lieferzustand = offen) 1=C3.68kQ
Drehzahlsollwertglattung C4 (Lieferzustand = offen) 1=C4-10kQ
Drehzahlistwertglattung C5 (Lieferzustand = offen) 1=C5.5kQ
Stromsollwertglattung C6 (Lieferzustand = offen) T=C6-1kQ

Drehzahlsollwertanpassung?)
(nur KL56/14)

R5 =20 kQ (Lieferzustand)

|100% . n,STN|=11 .. BV

Stromsollwertanpassung

R42 (Lieferzustand = 0 Q)2

ISO|| <10V

Fahren auf Festanschlag
(Festeinstellung tber R12)

R12 gemaf Bild 3-3
Bedingung: KL96 mit KL44 gebriickt

Begrenzung laut Bild 3—-3
n—Regleriiberwachung inaktiv

1) Lieferzustand: R14 = offen

Nsoll . NnNenn

2 R=ov Nmax

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97

3.2 Einstellelemente mit

Komfort—Interface

Funktion

Bauelement(e)

Wirkung

Fahren auf Festanschlag
(variabel tiber KL96)

R12 = offen (Lieferzustand)
Spannung an KL96 laut Bild 3-4

Begrenzung laut Bild 3-4,
n—Regleriiberwachung inaktiv

Einrichtbetrieb
(zentral Uber KL112 auf NE—
Modul)

R12 gemaf Bild 3-3
KL112 = offen
(Lieferzustand KL112 an KL9)

Begrenzung laut Bild 3-3,
n—Regleriiberwachung inaktiv

Stromreduktion nach Ablauf der
Zeitstufe n—Regler am Anschlag

R2 gemanR Bild 3-5
R32 = offen

Reduktion laut Bild 3-5
Uberwachung n—Regler auRer Kraft

Stromreduktion nach Ablauf der
12t—Zeitstufe

R2 = offen (Lieferzustand)
R32 = offen

S1-Betrieb = 1,1 Ipenn

Ansprechschwelle 2t

R9 = 30 kQ (Lieferzustand)
R9 gemanR Bild 3-6

S1-Betrieb = 1,1 Inenn
Begrenzung laut Bild 3-6

Elektrischer Gewichtsausgleich

R46 + R48 = offen (Lieferzu-
stand)

R46 bei neg. I-Soll an Buchse T
R48 bei pos. |-Soll an Buchse T

kein Gewichtsausgleich
Zusatz—I-Soll laut Bild 3-7
Zusatz—I-Soll laut Bild 3-7

Tachoanpassung®)

R6, R7, R8 Toleranz < 0,1%

(v i)
kQ (Tac%TachOX) 7.5 kQ

[5
Ry=

1- ;4/ (UTac%

Tachox)

Taktfrequenz

R542

siehe Bild 3-1

IsoII \ [%]

Imax

100

90 ‘
80

70

60
50

40

30

20

10

NI End-
wert

0

0,1 1,0

10,0

1000,0 17

R12 [kQ]

Bi

Id 3-3

[30 V| > Klemme 96 > |12 V|

1) siehe VS/Kapitel 3.1.1

VS/3-30

Stromsollwertbegrenzung in Abhéngigkeit von R12,
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3.2 Einstellelemente mit Komfort—Interface

IsoII

[%]

Imax

80 \
70 AN
60 AN
50 AN

20

10

End-
wert
» 1%

0 #1 42 43 44 15 46 7 28 49 +10 Ugge [V

Bild 3-4

Stromsollwertbegrenzung in Abhangigkeit von Spannung an KL96

(R12 = offen)

An-

1%

100
90
80
70
60
50
40
30
20
10

0
fangs-
wert

1,0 10,0

100,0
R2 [kQ]

Bild 3-5

Stromsollwertbegrenzung in Abhéngigkeit von R2
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3.2 Einstellelemente mit Komfort—Interface

IDauer [%]
A Inenn

110

nicht zulassiger Bereich

100

90

N

80

70

60

50

40
30

20

10

10,0

100,0 1000,0
RO [kQ]

Bild 3-6 Ansprechschwelle 12t—-Uberwachung in Abhangigkeit von R9

IGewicht’sausgIeich/|max
A

1,0
0,8
0,6

nicht zulassiger Bereich

0,4

0,3

0,2

0,1

0,08

0.06
0,04

0,03
0,02

™. R46 bzw.

0,01 i

)

5168 10 15 2227 391561 100 150 220 390 680 1000
5,6 47 68 470

T T

Bild 3-7 Zusatzstromsollwert furr elektrischen Gewichtsausgleich

Wechselrichter Taktfrequenz PBM
Bei Gerauschproblemen (Pfeifen des Motors) kann die Taktfrequenz des Puls-
wechselrichters durch Bestiickung von R369 auf der Grundbaugruppe ange-

paf3t werden.

Hierbei ist unbedingt zu beachten, daf sich der verfigbare Strom (I, Imax)
bei Erh6hung der Taktfrequenz reduziert. (siehe PJU Kap. 4.1)

Die I12t-Begrenzung ist auf die werkseitig eingestellte Pulsfrequenz von 3,3 kHz
und eine max. Umgebungstemperatur von 40 °C ausgelegt. Bei Uberschreiten
dieser Werte (Pulsfrequenz und/oder Umgebungstemperatur) muf3 die An-
sprechschwelle angepal’t werden (siehe Bild 3-2).

Es gilt die Kennlinie nach Bild 3-1.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Sollwertschnittstellen

Definitionen:

]
]

4 Sollwertschnittstellen

Optimal unter Beachtung der Eigenschaft des Sollwerteingangs

maoglich

nicht erlaubt, zum Teil auch nicht méglich

Tabelle 4-1 Hauptsollwert—Zusatzsollwerte
int. int. Buchse
Betriebsart Sollwert KL56/14 KL24/20 | Sollwert Sollwert NZ KL258
KL22 KL23
Hauptsollwert X
drehzahlgeregelt Zusatzsollwert X X X X
Hauptsollwert X
stromgeregelt Zusatzsollwert X
Slave I-geregelt Hauptsollwert X
Stromsollwert—Ein
gang Zusatzsollwert
HSA-Option Hauptsollwert X
HSA-Betrieb
Zusatzsollwert
HSA-Option Hauptsollwert X
C-Achse Zusatzsollwert X X
Tabelle 4-2 Motordrehrichtung bei pos. Sollwert und S2.1 = ON
Betriebsart KL56/14 KL24/20 KL22 KL23 Buchse NZ | Master/Slave
KL258
R16/18 Rechts | R19/22 Rechts
drehzahlgeregelt Links Rechts - - Links
R17/18 Links R21/22 Links
R16/18 Rechts | R19/22 Rechts
stromgeregelt Rechts - - Rechts
R17/18 Links | R21/22 Links (Slave)
Blick auf Motorwelle A-Seite
|
[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4 Sollwertschnittstellen

Platz fUr Notizen
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Inbetriebnahme mit HSA-Option

5.1 Voreinstellungen

Einstellungen der Regelparameter fir C—Achsbetrieb auf der Einstellbaugruppe,

Regelparameter fir HSA—-Betrieb auf der Optionsbaugruppe.

Die zu verandernden Bauteile der HSA-Option sind auf Lotstiitzpunkten an-

geordnet (Layout siehe Kap. 9).

Die Angaben der Skalenteile der Potis (in Einstelltabellen) sind wie folgt defi-

niert:

Die in der Grafik dargestellte
Einstellung entspricht 7 Skalenteilen.

10 0
[ ¢ )
9 1
8 2
7 3
6 5 4
5.1 Voreinstellungen
Warnung

/N

entfernen (Lieferzustand nicht bestiickt).
Bei Nichtbeachtung kénnen ungewollte Achsbewegungen entstehen!

Anderungen auf der Einstellbaugruppe: R4, R5 und R54 entfernen, ggf. C4

5.1.1 Einstellungen bei gezogener Regelungsbaugruppe

Hochlaufzeit

Tabelle 5-1

R20 und KL102

Hochlaufzeit von 0 V auf 10 V in s Uber KL56/14, Einstellung Uber Potentiometer

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

KI1.102 offen

0.01

0.11

0.21

0.31

0.4

0.5

0.6

0.7

0.8

0.9

1.1

KI.102 anKI. 9

0.1

1.08

2.07

3.06

4.04

5.03

6.02

7.01

8.01

9.04

11.05

Die Hochlaufzeit iiber R20 kann durch Andern von R27/R60 bereichsmaRig

verandert werden.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1 Voreinstellungen
Momenten—
begrenzung
Bereich "konstanter
M max Leistung”
R76
100 %
P R225
23 B —— 70 100 n/nnenn in %
R214
Bild 5-1 Momentenbegrenzung
Tabelle 5-2 Einstellbarer Beginn des Bereiches "konstanter Leistung” bezogen auf
Nmax = 10V in % Uber R214
Poti R214 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Beginndes Be- | 76 | 65 | 60 | 55 | 50 | 45 | 40 | 35 | 30 | 26 | 22
reiches in %
Tabelle 5-3 Abweichungen der eingestellten Leistung zur konstanten Leistung im
Punkt Npax in % Uber R213
Poti R213 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Abwelchung +20 0 20
in %
Tabelle 5-4 Konstante Momentenbegrenzung lgg/lmax in % Uber R76 (Lotstifte), Lie-
ferzustand R76 offen
R76in kQ 3 4,3 6,2 8,2 11 15 18 22 27 | >36
Isoll/Imax in % 10 20 30 40 50 60 70 80 90 | 100
Zwischenwerte Uber Interpolation ermittelbar
Tabelle 5-5 Drehzahlabhéngige Momentenbegrenzung lsg)/lmax in % Uber R225
(Lotstifte) bei R226 = 20 kQ
R225in kQ 2,4 4,7 7,5 11 16 22 30 47 70 100
Isoll/Imax in % 1 10 20 30 40 50 60 70 80 85
SerienmaRig sind 12% |l /Imax €ingestellt. Zwischenwerte Uber Interpolation.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Normierung der
IM/P|-Anzeige

Relaisfunktion,
Ausgabe der Gren-
zwertstufen

5.1 Voreinstellungen

Tabelle 5-6 Normierung tber Poti R903 (Lieferzustand Faktor = 1)

Poti R903 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Normierung Faktor | 3 28 |26 |24|22 20|18 |16 | 14| 1,2 1
Anwahl der Klemmen durch 0 Q Widerstande
KL110 KL108 KL115 KL114 KL216 KL214 KL127 KL126

R108D o R105D
OkoAiHFJ iOEF

R170

DOT—O
- o

[ L]

'

b
R106Y m m
L

), i

R97Y)

R99D)
o
ﬁ b

1) Lieferzustand
2) Relais fallt ab

3) Relais zieht an, wenn Funktion erfiillt.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1 Voreinstellungen

Tabelle 5-7 Grenzwertfunktionen
Grenz— Bereich Einstellungen lber Festwerte
wertstufe
Glattung bei Relaisflattern = C87
ligd > 1 Ausblendung: ngg—Sprung >31mV,
P'Z‘ti Ro11 4,5 %...100 % R180=0Q
Hysterese =10 mV,
R179 =2 kQ
Poti R211 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Iy =in % 100 | 90 81 71 62 52 43 33 24 14 4.5

Glattung bei Relaisflattern = C68,
Hysterese 400 mV (Lieferzustand),

IMistl < Nrmin 0,3 %...1,7 % Nmax inaktiv bei C—Achse: R100 = 0 Q (Lieferzu-
Poti R10
stand)
R274 = 300 kQ entspricht Hysterese 20 mV
POtiRIO | O | 1 | 2 | 3 | 4 5 6 | 7 | 8 9 10

Nmin=in% | 0.3 | 0.44 | 0.58|0.73 087 | 1.02 | 1.16 | 1.31 | 1.45 | 1.59 | 1.74

Inistl <N 0 0 Glattung bei Relaisflattern = C68
S 3 %...100 % Nmax
Poti R43 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

ny=in % 34 | 13 23 | 34 | 44 54 64 74 84 94 104

Uberwachungsschwelle:
n Ngoll — Diff <20 mV,
soll = nur im HSA-Betrieb R179 = 2kQ
Nsol* Hysterese = 10 mV, R180=0 Q
Verlangerung =32 ms, C20 = 1 pF

Funktionen uber

Festwerte
Tabelle 5-8 Einstellungen ulber Festwerte
Funktion Bauelement(e) Wirkung
Hochlaufgebernachfiihrung R270 = 0 Q (Lieferzustand) Nachfuhrung aktiv
R270 = offen Nachfuihrung inaktiv
Glattung des Drehzahlsollwertes C40 T[ms] =10 - C40 [uF]
Korrektursollwert fur HSA—Betrieb R900 + R901 = offen (Liefer— kein Korrektursollwert
(KL65 bremst auf Sollwert KL24)2) zustand) Korrektursollwert tiber KL24/20
R900 + 901 = 40 kQ
Stromistwert/Leistungsanzeige R160 = offen, R207 = 1 kQ (Lieferzustand) | [M/P|-Anzeige
R160 = 1 kQ, R207 = offen [list—Anzeige
C—-Achs—/HSA-Betrieb KL61 = offen HSA-Betrieb
Sollwert HSA: KL56/14 KL61 an KL9 C—-Achs—Betrieb
Sollwert C-Achse: KL24/20 oder Umschaltung siehe Bild 5-3
Festsollwert Gber KL22 bzw. KL23
Umschaltdrehzahl KL61 R77/78 1)

R77 - (47000 — R78 - 15)
1) Umschaltdrehzahl = [%]

R77 47 kQ + R78 (R77 + 47 kQ)
2) A Warnung: Impulsléschung erfolgt erst bei Unterschreiten der ngg—Schwelle!

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1 Voreinstellungen

Drehzahl HSA-Betrieb Bremsbereich

KL61 = offen KL61 = H (gegen KLQ)“
\

Umschaltpunkt
der Parameter

halt-
Umschalt) | — R77 und R78

drehzahl

n2+———— — — —— — —— —— —— —

nl = HSA-Drehzahl
n2 = C—Achs—Drehzahl

Bild 5-3 Umschaltung KL61

Umschaltung
Parameter bei

C-Achsbetrieb
* Regelparameter, Drifteinstellung, Sollwerteingang

* Freigabe der Adaption
® Zuschaltung 200 ms—Zeitstufe
® Sperren einiger Relaisfunktionen

* Sperren der ngg—Abschaltung

5.1.2 Einstellungen im Betrieb

Einstellregel

1. Einstellen der C-Achs—Parameter Uber Einstellbaugruppe (Tacho, Ty, Kp,
Drift).

C—-Achs—Parameter siehe Drehzahlregleroptimierung VS/Kapitel 2

2. Einstellen der HSA—Parameter Uber Potis an Frontseite der Optionsbau-
gruppe:

Poti R44 0 ‘ 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 ‘ 9 ‘ 10
Poti R35=rechts| 15 1

Bild 5-4 Verlangern der Nachstellzeit iber Poti R44 und EinfluR von Poti R35 der Ein-
stellbaugruppe, Verlangerung Ty um Faktor

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1 Voreinstellungen

Tabelle 5-9 Reduzieren der Proportionalverstarkung Gber Poti R45 und Einflul? von Poti R25
der Einstellbaugruppe, Reduktion Kp in %

Poti R45 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

links |33,1]295|263|233(204|175|146|115| 82 | 45 | 01

Poti R25 mitte | 90,9 /89,4 |87,8/859|837| 81 |775|724)|644|48,7| 15

rechts | 95,1|94,393,3|923|90,9(893| 87 |837|779| 65 | 2,8

Tabelle 5-10  Kleinste Drehzahl vor Regler— und Impulssperre (Bremsen bis ngs bei KL64/65
- Impulsléschung) tiber Poti R1

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Nogf IN %
VON Nmax

0.34 | 047 | 0.61 | 0.74 | 0.88 | 1.02 | 1.15 | 1.29 | 1.42 | 1.56 | 1.69

Tabelle 5-11 Driftabgleich uber Poti R96 bei ngg = 0

Poti R96 Stellbereich +£30 mV

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Analoge Ausgéange

5.2 Analoge Ausgange

list = Imax

Funktion Klemme Randbedingung
Drehzahlistwert KL75 nicht normierter Drehzahlistwert wie MeR3-
buchse "X"
Leistungsanzeige KL162 IM/P|-Anzeige (Lieferzustand) Bild 5-5, An-
(Auslastung) zeige |M/P|, Tabelle 5-6 ,Normierung
Stromistwert KL162 llist—Anzeige durch Umbestlickung
(Tabelle 5-8, Einstellungen tber Festwerte )
k . .
M-Anzeige P-Anzeige niStM/P Ange M p
—Anzeige [ — ]
”””” - Mmax ~ Pmax
/

Bild 5-5 Anzeige [M/P|

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Analoge Ausgange

Platz fUr Notizen
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6 Frei fur Erweiterungen

Frei fir Erweiterungen 6

VS
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6 Frei flr Erweiterungen

Platz fUr Notizen
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Vorschubmodule (VS)

Einschalten

Hauptschalter: AUS

'

Modul an Motor anpassen,
Standardeinstellungen, siehe VS/Kap. 1

!

IBN mit Batteriekastchen

7 Einschalten

i

® KL48, 64, 65, 663 mit KL9 verbinden
® Schalter (offen) zwischen KL63 und KL9
® KL56/14 an Batteriekasten

l

VS

Hauptschalter: EIN

l )

Sollwert von Batteriekastchen auf °
0V einstellen

Verbindung Motor/Pulswechselrichter priifen:

L1, L2, L3 zyklisch vertauscht?
Kabel fir Leistungsanschlu®
Kabel fir Rotorlage und Tacho

i

Y

KL65 kurz freigeben (tippen)

Hauptschalter: AUS

i

Verbindung KL63 mit KL9 6ffnen

Motor ja — Fehler

beschleunigt?

® Kkleinen Sollwert vorgeben (z. B. 0,1 V)
® KL65 kurz freigeben

nein — Fehler

Antrieb lauft

.

kontinuierlich?

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00
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7 Einschalten

®
L

KL65 freigeben

;

Optimierung des Drehzahlreglers oder be-
kannte Werte einstellen Kap. 2

Y
KL65 sperren

Y

IBN abgeschlossen

Y
KL63 sperren!

Y
Hauptschalter: AUS

;

®  Verbindung KL64, KL65 mit KL9 6ffnen
® Batteriekasten von KL56/14 abklemmen

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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8.1 Melbuchsen und Anzeigeelemente der Vorschubmodule

Wartung und Diagnose

8.1 MelRbuchsen und Anzeigeelemente der Vorschubmodule

8.1.1 Komfort—Interface

MeRbuchsen

2 = x
000
000

Drehzahlsollwert (Ausgang)

Stromsollwert (Ausgang)

Zusatzdrehzahlsollwert/Zusatzstromsollwert 2)
(Eingang)

Bezugsmasse (Ausgang)
Stromistwert +10 V entspricht eingestelltem |nax
(Ausgang) V)

Drehzahlistwert 10 V bei Nenndrehzahl
(1FT5030/40-0AF71: +£11 V) (Ausgang)

Alle Ausgéange haben einen Ausgangswiderstand von 1 kQ

Bild 8-1 MeRbuchsen Komfort—Interface

Betriebsanzeige

Einstellbaugr. gesteckt nein ja ja ja ja ja
Impulsfreigabe 663 - nein nein ja ja ja
Reglerfreigabe 65 - nein ja nein ja ja
Stromgeregelt nein nein nein nein nein ja
|| drehzahigeregelter Betrieb (Normalbetrieb)

1) Einstellwert I 1o« Siehe VS/Kapitel 1.2

2) je nach Betriebsart drehzahl-/stromgeregelt

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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03.96

8.1 Melbuchsen und Anzeigeelemente der Vorschubmodule

Stdérungsanzeige

Stérung

12t—Uberwachung
oder Kuhlkorper-
Ubertemperatur

Rotorlagegeber

Drehzahlregler am
Anschlag

Tachouber—
wachung

list=0

Motoriber—
temperatur

5 V-Unterspannung
(5 V-Ebene gestort)

X

Auswirkung:

Strom—
begren-
zung

Impuls-
I6schung

Impuls-
I6schung

Impuls-
I6schung

Impuls-
I6schung

Impuls-
I6schung

Impuls-
I6schung

Meldung NE:

KL5.x

KL5.x

Meldung VSA:

KL291

KL297+
KL672/
KL674

KL5.x
KL294

KL297+
KLE672/
KL674

KL672/
KL674

KL288+
KLE672/
KL674

KL288+
KL672/
KL674

KL672/
KL674%)

Ablauf bei Ansprechen der Temperatur— oder 12t-Uberwachung

¢ 12t—Uberwachung:
— min. 250 ms vor Einsatz der Begrenzung erfolgt Vorwarnung an KL5.x des NE-Moduls
(nicht speichernd)
— mit Einsatz der Begrenzung erfolgt Stérungsanzeige 1 und Meldung an KL291 (speichernd)

e Kihlkérperiibertemperatur—Uberwachung:
— bei Erreichen der Kihlkdrper—Abschalttemperatur erfolgt Vorwarnung an KL5.x des NE-Moduls
(nicht speichernd)
— nach typ. 4 s erfolgt Impulssperre, Stérungsanzeige 1 und Meldung an KL291+KL672/KL674
(speichernd)

Motorlibertemperatur
Die SIMODRIVE 611 Vorschubmodule mit Regelung firr die Servomotoren 1FT5 sind mit einer Auswerte-
schaltung fur die in den Motorwicklungen enthaltenen Kaltleiterwiderstdénden ausgestattet.

Mit der Uberwachungskombination sollen die Motoren vor unzuldssig hohen Wicklungstemperaturen ge-
schiitzt werden (Auslésetemperatur 150 °C).

Da vom Antrieb nicht unvorhersehbar in den Zerspanungsprozef3 eingegriffen werden soll, wird die Auslo-
sung bei Ansprechtemperatur nur als Meldung (keine Abschaltung) am SIMODRIVE 611 (iber Einzelstor-
meldung Klemmen 289/294/296 (speichernd) bzw. zentral Uiber die Klemmen 5.1, 5.2 und 5.3 des Ein-
speisemoduls (speichernd) gemeldet.

Es erfolgt keine systeminterne Reaktion zum Schutz des Motors. In der AnpaR3steuerung mul3 der Anwen-
der dafiir Sorge tragen, daf3 unmittelbar nach Ansprechen der Meldung fiir den Motor eine thermische
Erholung stattfindet. Dazu ist der Motor gegebenenfalls sofort abzuschalten.

Eine Verzugszeit ist nicht zugelassen.

Wird die thermische Uberwachung des Motors nicht durchgefiihrt, kann dies im Uberlastfall oder bei tiber-
dimensionierter Umrichterabstimmung zur Zerstérung des gesamten Antriebs fiihren.

1) je nach Betriebsart (Betriebsbereit/Stormeldung)

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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8.1 Melbuchsen und Anzeigeelemente der Vorschubmodule

8.1.2 Standard—Interface

MeRbuchsen und
Stérungsanzeigen

Stromistwert +£10 V bei lyax
‘ [ Stromsollwert +£10 V bei lyax

W T H2IM ——— LEDrot: "Stérung Motorgeber”
Q Q ® Tachofehler, Rotorlagegeberfehler
M X H1/A——  LEDrot: "Stérung Achse”

n—Regler am Anschlag
Kihlkérpertemperatur
Motoriibertemperatur

12t-Uberwachung

Drehzahlistwert +10 V bei Nenndrehzahl
(1FT5030/40-0AF71: +11 V)

allgemeine Bezugsmasse
Alle Ausgéange haben einen Ausgangswiderstand von 10 kQ2

Bild 8-2 MeRbuchsen Standard—Interface

Ablauf bei Ansprechen der Temperatur— oder 12t-Uberwachung

¢ |2t—Uberwachung

— min. 250 ms vor Einsatz der Begrenzung erfolgt Vorwarnung an Kl 5.x des NE-Moduls (nicht
speichernd)

— mit Einsatz der Begrenzung erfolgt Stérungsanzeige H1.
e Kihlkérpertemperatur—Uberwachung:

— bei Erreichen der Kihlkdrper—Abschalttemperatur erfolgt Vorwarnung an KL5.x des NE-Moduls
(nicht speichernd)

— nach typ. 4 s erfolgt Impulssperre, Stoérungsanzeige H1 und Meldung an KL72/KL73/KL74 des
NE—-Moduls (speichernd)

Motoriibertemperatur

Die SIMODRIVE 611 Vorschubmodule mit Regelung fir die Servomotoren 1FT5 sind mit einer Auswerte-
schaltung fir die in den Motorwicklungen enthaltenen Kaltleiterwiderstanden ausgestattet.

Mit der Uberwachungskombination sollen die Motoren vor unzuldssig hohen Wicklungstemperaturen ge-
schiitzt werden (Auslésetemperatur 150°C).

Da vom Antrieb nicht unvorhersehbar in den Zerspanungsprozef3 eingegriffen werden soll, wird die Auslo-
sung bei Ansprechtemperatur nur als Meldung (keine Abschaltung) am SIMODRIVE 611 bzw. zentral
Uber die Klemmen 5.1, 5.2 und 5.3 des Einspeisemoduls (speichernd) gemeldet.

Es erfolgt keine systeminterne Reaktion zum Schutz des Motors. In der AnpaR3steuerung mul3 der Anwen-
der dafiir Sorge tragen, daf3 unmittelbar nach Ansprechen der Meldung fiir den Motor eine thermische
Erholung stattfindet. Dazu ist der Motor gegebenenfalls sofort abzuschalten.

Eine Verzugszeit ist nicht zugelassen.

Wird die thermische Uberwachung des Motors nicht durchgefiihrt, kann dies im Uberlastfall oder bei tiber-
dimensionierter Umrichterabstimmung zur Zerstérung des gesamten Antriebs fiihren.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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8.2 Fehlersuche

8.2 Fehlersuche
Tabelle 8-1 Fehlersuche
Stérung Komfort— | Stérung Standard— maogliche Fehlerursache
Interface Interface
1 H1 Effektivdrehmoment zu groRR? Umgebungstemperatur >40 °C?
2 H2 Istwertleitung und Schirmanschlul® korrekt angeschlossen? Geber im
Motor defekt?
3 H1 Motor Uberlastet, Effektivdrehmoment zu gro3?
4 H2 siehe F2
5 H1 Achse mechanisch blockiert? Effektivdrehmoment zu gro3?
6 H1 Motor falsch angeschlossen? Fremdtragheitsmoment zu gro3?
Effektivdrehmoment zu grof3 (mechanisch blockiert)?
7 - Motorzuleitung unterbrochen, Motorleitung Kurzschlu3/Erdschlufd
(Uce—Uberwachung gespeichert bis POWER-ON)?
Fehler nicht behebbar - Modul tauschen
F - 5V-Ebene gestort — Modul tauschen

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Anhang

9.1 AnschluRklemmen

9.1 AnschluBklemmen
Tabelle 9-1 Komfort-Interface
KL- Bezeich- . Art .
NI nung Funktion 1) typ. Spannung/Grenzwerte max. Querschnitt
u2 geman
V2 Motoranschluf A |3ACO0..450V Projektierungsan
W2 leitung
PE1 Schutzleiter E |0V Schraube
PE2 Schutzleiter E |0V Schraube
P600 Zwischenkreis (ZK) E/A | +300 V Stromschiene
M600 Zwischenkreis (ZK) E/A | =300V Stromschiene
X151/351 | Geratebus E/A Flachbandleitung
56 | X321 } Drehzahlsollwert 1 E |OV..x10V7) 1,5 mm?2
142) | X321 Differenzeingang E 1,5 mm2
AS1 | X331 ¥ Rickmeldekontakt O | max. 250Vac/1A, 30 Vpc/2A 1,5 mm?2
AS2 | X331 Relais Anlaufsperre
663 | X331 Impulsfreigabe?) E |+21.30V 1,5 mm?2
9 | X331 Freigabespannung®®) A | +24V 1,5 mm?2
65 | X331 Reglerfreigabe?) E |+13..30V 1,5 mm?2
9 | X331 Freigabespannung®®) A | +24V 1,5 mm?2
22 | X331 Anwahl int. Festsollwert 13)/ E |+13..30V 1,5 mm?2
stromgeregelter Betrieb
23 | X331 Anwahl int. Festsollwert 23) E |+13..30V 1,5 mm?2
202) | X331 J Drehzahlsollwert 2/Stromsoliwert | E | OV...+10 V (340 ps Glattung)”) 1,5 mm?2
24 | X331 Differenzeingang E 1,5 mm?
965 | X331 Stromsollwertbegrenzung E |0.%30V 1,5 mm?2
449) | X331 Elektronikspannung A | -15V/10 mA 1,5 mm?2
6% | X331 Integratorsperre n-Regler E |+13..30V 1,5 mm?2
2586) | X331 Stromsollwert (Master—/Slave) E/A |OV..210V 1,5 mm?2
166 | X331 norm. Stromistwert A | 0V..#10 VIR=1 kQ 1,5 mm?
289 | X341 . . E |4 1,5 mm?2
Relaismeldungen Mittelkontakt '
288 | X341 9 ! S max. 30 V/1 A 1,5 mm?
200 | X341 } Drehzahlregler am Anschlag O | max.30V/1A 1,5 mm2
291 | X341 } - S |max.30V/1A 1,5 mm?2
293 | X341 I“t-Uberwachung O | max.30V/1A 1,5 mm2
294 | X341 } Motoribertemperatur S max. 30 V/1 A 1,5 mm?
296 | X341 otortbertemperatu O | max. 30 V/L A 1,5 mm2
297 | X341 } S max. 30 V/1 A 1,5 mm?
209 | X341 Tacho—/Rotorlagegeber—Fehler A | max 30 V/1 A 1.5 mm2
672 | X341 S |30Vi1AY 1,5 mm?2
673 | X341 Betriebsbereit—/Stérmeldung E |30V/1A 1,5 mm?2
674 | X341 O |30V/1LA 1,5 mm?
X311 Motorgeber

1) E=Eingang, A=Ausgang, O=0ffner, S=SchlieRer (bei Meldung: geschlossen=High, gedffnet=Low)
2) Bezugspunkt des Differenzeingangs
3) Bezugsmasse KL19 (nicht mit allgemeiner Bezugsmasse KL15 verbunden)
4) Spannung auf PE—Potential bezogen
5) siehe NE-Kap. 3.1...3.2

6) Bezugsmasse ist KI. 15 am NE-Modul.

7) Der Gleichtaktbereich des Differenzeingangs betragt + 24V gegeniiber PE-Potential und darf keinesfalls tiberschritten

werden.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97

9.1 AnschluRklemmen

Tabelle 9-2 HSA-Option (nur bei Komfort—Interface maglich)
KL-Nr, | Bezeich- Funktion Artd) typ. Spannung/ max. Querschnitt
nung Grenzwerte
1022 | X312 Ty=1:10 E | +13V..30 V/Rg =1,5kQ 1,5 mm?2
612 X312 C-Achsbetrieb E |+13V..30V/IRE=15kQ 1,5 mm?2
753) X312 Nist A |0V..tl0V 1,5 mm2
1623) | X312 Pist/list A |0V..tl0V 1,5 mm2
110 X822 1} igl>Iy SIOY | 30 V/1,0 A max 15mm?
108 X322 E 30 V/1,0 A max 1,5 mm?2
115 X322 1 Nist <N S/O% | 30 V/1,0 A max 1,5 mm?
ist min 2
114 X322 E 30 V/1,0 A max 1,5 mm
216 X322 1 Inisd <y S/0% | 30 V/1,0 A max 1,5 mm?
214 X322 s E |30V/1,0Amax 1,5 mm?2
127 X322 } S/IO% | 30 V/1,0 A max 1,5 mm?2
Nsoll= Nsoll* 2
126 X322 E 30 V/1,0 A max 1,5 mm
Tabelle 9-3 Standard—Interface
KL-Nr, | Bezeich- Funktion Artd) typ. Spannung/ max. Querschnitt
nung Grenzwerte
u2 geman
V2 } Motoranschluf A 3AC0...450 V Projektierungsan-
W2 leitung
PE1 Schutzleiter E oV Schraube
PE2 Schutzleiter E oV Schraube
P600 Zwischenkreis (ZK) E/A | +300 V Stromschiene
M600 Zwischenkreis (ZK) E/A | =300V Stromschiene
X151/351 | Geratebus E/A Flachbandleitung
AS1 X321 } Riickmeldekontakt O | AC250V/1A, 30V DC/2A 1,5 mm2
AS2 X321 Relais Anlaufsperre
663 X321 Impulsfreigabe? E |+21V..30V 1,5 mm2
96) X321 Freigabespannung?®) A | +24V 15mm?
56.1 X331 Drehzahlsollwert/Stromsollwert E OV..+10V 1,5 mm?2
14.1 X331 } (Differenzeingang) E 7 1,5 mm?
65.1 X331 Reglerfreigabe?) E |+13V..30V 1,5 mm?2
96) X331 Freigabespannung?) A | +24V 1,5 mm?2
221 X331 Anwahl I-Regler?) E [+13V..30V 1,5 mm2
96) X331 Freigabespannung?) A | +24V 1,5 mm?2
56.2 X332 Drehzahlsollwert/Stromsollwert E OV.+10V 1,5 mm?2
14.2 X332 } (Differenzeingang) E 7 1,5 mm?
65.2 X332 Reglerfreigabe?) E |+13V..30V 1,5 mm?2
96) X332 Freigabespannung?) A | +24V 1,5 mm?2
22.2 X332 Anwahl I-Regler?) E |[+13V..30V 1,5 mm2
96) X332 Freigabespannung?) A | +24V 1,5 mm?2

1) E=Eingang, A=Ausgang, O=0ffner, S=SchlieRer (bei Meldung: geschlossen=High, geéffnet=Low)

2) Bezugsmasse KL19 (nicht mit allgemeiner Bezugsmasse KL15 verbunden)

3)
4)
5)

7

Bezugsmasse ist Kl. 15 am NE-Modul.
wahlweise Uber Briicken umschaltbar

standardmagig ist Leistungsanzeige eingestellt

siehe NE-Kap. 3.1... 3.2

Der Gleichtaktbereich des Differenzeingangs betragt + 24V gegeniiber PE-Potential und darf keinesfalls Gberschritten

werden.

VS/9-52
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9.2

9.2 Ubersichtshild HSA—Optionsbaugruppe

Ubersichtsbild HSA—Optionsbaugruppe
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Bild 9-1

Ubersichtsbild HSA-Optionsbaugruppe

Den Kondensatoren sind die nebenstehenden Létstltzpunkte zugeordnet.
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9.3 Ubersichtsbild Einstellbaugruppe

9.3

Ubersichtsbild Einstellbaugruppe
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9.4 Ubersichtsbild Standard—Interface

9.4 Ubersichtsbild Standard—Interface
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Ubersichtsbild Drehzahlregelkreis (Komfort-Interface)

%10

POMISAq Yo = g "u

“usplam PPMIS8q WY O W TO6d Pun 0064

USSSNW UBM||0SINIYB1I0Y uomuny Inz
0¢/ve "M 18qn gauivg-vsSH

Wi LOM|[0SINP{.1I0Y ‘USHO = B1aS 006Y (T

........... ] 3

218 |10 [s0 o1o |1y [y 18

SRR —

8y

7+
——1
L6X 24 ¥6X

3
—

1

56X i 26X

R L S 2o

VYSH 3ddNYONYESNOLLIO

NOILdvaV [ —

i)

96X 9 £6X Y

OIN OIN
&..._ENNEEEK Ly
3ddNYONYETIZLSNIZ

9.5 Ubersichtshild Drehzahlregelkreis (Komfort-Interface)

Vorschubmodule (VS)

9.5

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97 Vorschubmodule (VS)
9.6 Motorgeber Belegung von X311/X313 (1./2. Achse)

9.6 Motorgeber Belegung von X311/X313 (1./2. Achse)

PIN-Belegung
Verbindungskabel
Motor-Vorschub—

regelung Tabelle 9-4 Pinbelegung Verbindungskabel
Signal Geberstecker Motor———Vorschubregelung
RLG S 1 13
RLG T 2 5
RLG R 3 6
P15 4 4
Masse 5 2
Tacho M 6 14
Tacho T 7 7
Schirm 8 1/9
PTC 9 11
PTC 10 12
Tacho R 11 8
Tacho S 12 15

Bei dem AbschluRstecker fir nicht benutzte Achsen — Typ Sub Min D 15pol
(Buchse) Pin 13 mit Pin 2 und Pin 11 mit Pin 12 verbinden.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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9.6 Motorgeber Belegung von X311/X313 (1./2. Achse)

Platz fUr Notizen

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule (VS)
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Betriebsanzeige, VS/8-47

C
C—Achsbetrieb, VS/5-39
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G
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M

Master/Slave, VS/3-29

MefRbuchsen und Anzeigeelemente
Komfort—Interface, VS/8-47
Standard-Interface, VS/8-49

Momentenbegrenzung, VS/5-36

N

Nachstellzeit mit Adaption, VS/2-21
Nachstellzeit TN ohne Adaption, VS/2-20
Normierung der M/P-Anzeige, VS/5-37

P

Proportionalverstarkung Kp mit Adaption, VS/2-22
Proportionalverstarkung Kp ohne Adaption,
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S

Standard-Interface, VS/1-4, VS/9-55
Standardeinstellungen, VS/1-3
Standardinbetriebnahme, VS/1-3
Steckerbelegung X311 und X313, VS/9-57
Stoérungsanzeige, VS/8-48
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T
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Inbetriebnahmestufen
der VSA—Module

Resolverregelung Die Inbetriebnahme ist in Stufen gegliedert. Nach der Standardeinstellung kann

eine weitere IBN-Stufe folgen oder das Geréat eingeschaltet werden.

Kurz—IBN Kap. 1
Standardeinstellungen ap.
Optimierung
Drehzahlregler Kap. 2
Zusatzfunktionen Kap. 3
Sollwert—
Schnittstellen Kap. 4

Einschalten Kap. 7

Wartung und
Diagnose Kap. 8
Anhang Kap. 9

. © Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)

Kurzinbetriebnahme, Standardeinstel-

1.1 Polzahlen

lungen
Die Einstellelemente (Schalter) befinden sich auf der Baugruppe und missen
vor Montage des Regelungseinschubs in das Leistungsmodul eingestellt wer-
den.
1.1 Polzahlen
I Wichtig
- Die Pol(paar)zahlen fur Motor und Resolver mussen unbedingt vor Inbetrieb-
nahme eingestellt werden. Andernfalls blockiert der Antrieb.
Achse 1: DIL-Schalter S1 Kontakte 1-4
Achse 2: DIL-Schalter S2 Kontakte 1-4
Tabelle 1-1 Polzahlen
2p—Motor 2 4 6 8 2p—Resolver 2 4 6 8
Achsel | S1.xON - 1 2 1+2 | S1.xON - 3 4 3+4
Achse2 | S2.x ON - 1 2 1+2 | S2.xON - 3 4 3+4
Die Pol(paar)zahlen der Motoren sind abhangig von der Achshdhe.
Tabelle 1-2 Polzahlen der 1FT6—Motoren
Achshohe AH 36 48 63 80 100 132
MLFB 1FT6031 | 1IFT6041 | 1IFT6061 | 1FT6081 | 1FT6102 | 1FT6132
1FT6034 | 1IFT6044 | 1IFT6062 | 1FT6082 | 1FT6105 | 1FT6134
1FT6064 | 1IFT6084 | 1IFT6108 | 1FT6136
1FT6086
Polzahl 2p 4 4 6 8 8 6
Tabelle 1-3 Polzahlen der 1FK6—Motoren
Achshdhe AH 36 48 63 80 100
MLFB 1FK6032 | 1FK6040 1FK6060 1FK6080 1FK6100
1FK6042 1FK6063 1FK6083 1FK6101
1FK6103
Polzahl 2p 6 6 6 6 8

Die Pol(paar)zahl des Standard—Resolvers ist 2p=2.

Die Pol(paar)zahl des Resolvers ist auf dem Typenschild des Motors ange-

geben.

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)
1.2 Drehzahlistwertnormierung [1/min]

1.2 Drehzahlistwertnormierung [1/min]

Diese Normierungen sind fur die Standard—Resolver—Polzahl 2p=2 gultig.

Es wird empfohlen, die zur Nenndrehzahl des Motors passende Normierung
einzustellen. Bei Motoren mit Nenndrehzahl 4500 1/min wird empfohlen, dieje-
nige Normierung einzustellen, welche der gewlinschten Anlagen—Nenn—Dreh-
zahl am néchsten liegt.

Bei Motoren mit Nenndrehzahl 1500 1/min ist die Normierung fir
2000 1/min einzustellen.

Achse 1: DIL-Schalter S4 Kontakte 1-4
Achse 2: DIL-Schalter S4 Kontakte 5-8

Tabelle 1-4 Drehzahlnormierung
NNenn 2000 3000 3000 6000
Achse 1 S4.x ON - 1+3 2+4 1+2+3+4
Achse 2 S4.x ON - 5+7 6+8 5+6+7+8

wahlweise méglich

Genauere Angaben Uber die einstellbaren Drehzahlbereiche siehe Kap. 2.1.

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)

1.3

1.3 Stromreglereinstellungen

Stromreglereinstellungen

DIL-Schalter

Stromistwert-

Achse 1: DIL-Schalter S3
Achse 2: DIL-Schalter S6

normierung Imax (eingestellter Wert)
Stromgrenze = [%]
|grenz (Leistungsteil)
Imax mufd mindestens auf den fiir den Motor zugelassenen Spitzenstrom redu-
ziert werden.
Tabelle 1-5 Stromistwertnormierung [%] VR
Imax/IcreNz [%6] 100 70
Achse 1 S3.x ON - 1+2
Achse 2 S6.x ON - 1+2
Stromregler-
Verstérkung Imax * La lgrenz » Stromgrenze « L
Kp() < _ =
25 25
Imax = eingestellter Maximalstrom (Effektivwert) der Achse in A
LA = Drehfeldinduktivitat des Motors in mH (Effektivwert) (siehe Projektie-
rungsanleitung Drehstrommotoren fir Vorschub— und Hauptspindelantriebe).
Errechnete Werte auf einstellbare Werte abrunden!
Tabelle 1-6 Stromreglerverstarkung Kp (1)
Kp(l) 1 2 3 4 5 6 75|85 |95 ]105|11,5|125|135|145| 16
Achse 1 S3.x ON - 3+7 4+8 3+4 5+9 3+5 4+5 3+4+ 3+6 4+6 3+4+ 5+6 3+5+ | 4+5+ | 3+4+
+ + + 5+7+ + + 6+7+ + 6+7+ | 6+8+ | 5+6+
7+8 7+9 8+9 8+9 7+10 | 8+10 | 8+10 | 9+10 | 9+10 | 9+10 | 7+8+
9+10
Achse 2 S6.x ON - 3+7 4+8 3+4 5+9 3+5 4+5 3+4+ 3+6 4+6 3+4+ 5+6 3+5+ | 4+5+ | 3+4+
+ + + 5+7+ + + 6+7+ + 6+7+ | 6+8+ | 5+6+
7+8 7+9 8+9 8+9 7+10 | 8+10 | 8+10 | 9+10 | 9+10 | 9+10 | 7+8+
9+10

Anpalitabellen

Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF
x = Kontakt in Stellung ON

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR) 10.00
1.3 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-7 Anpaftabelle fur Leistungsmodule 6SN11200-1AC000-0HAL Resolverregelung 3/6 A

Stromistwertnormierung | Stromreglerverstarkung Kp(l)
Servomotor Achse 1: S3 Achse 1: S3
Achse 2: S6 Achse 2: S6
1FT Mo [Nm] | 1o [A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)

60K 60K [1/min] 1+2 [%] 3+7 | 4+8 | 5+9 | 6+10
6031-4AK 0,83 1,2 6000 X 70 o] o] X o] 5,0
6034-4AK 1,65 2,15 6000 o] 100 X X o] o] 4,0
6041-4AF 2,15 1,55 3000 o] 100 o] X o] X 10,5
6041-4AK 2,15 2,55 6000 o] 100 X X o] o] 4,0
6044—-4AF 4,15 2,50 3000 o] 100 o] X X o] 7,5
6061-6AC 3,30 1,60 2000 o] 100 X X X X 16,0
6061-6AF 3,30 2,25 3000 o] 100 X X X o] 8,5
6062—-6AC 5,00 2,30 2000 o] 100 X X o] X 11,5

1K Mo [Nm] lo [A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)

60K 60K [1/min] 1+2 [%] 3+7 | 448 | 5+9 | 6+10
6032-6AK 0,90 1,40 6000 0 100 X X 0 0 4,0
6040-6AF 1,30 1,10 3000 X 70 X o] X o] 6,0
6040-6AK 1,3 2,2 6000 0 100 X 0 0 0 2,0
6042—-6AF 2,65 2,20 3000 o] 100 X X o] o] 4,0

Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF

x = Kontakt in Stellung ON

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)

1.3 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-8 Anpaftabelle fur Leistungsmodule 6SN11200-1A000-0AA1 Resolverregelung 5/10 A
Stromistwertnormierung Stromreglerverstarkung Kp(l)
Servomotor Achse 1: S3 Achse 1: S3
Achse 2: S6 Achse 2: S6
1FT Mo [Nm] | Io[A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)
60K 60K [1/min] 1+2 [%] 3+7 | 448 | 5+9 | 6+10
6034-4AK 1,65 2,15 6000 X 70 o] o] X o] 5,0
6041-4AF 2,15 1,55 3000 X 70 0 X X X 14,5
6041-4AK 2,15 2,55 6000 o] 100 o] X X o] 7,5
6044—-4AF 4,15 2,50 3000 o] 100 X o] X X 13,5
6044—-4AK 4,15 4,85 6000 o] 100 X X o] o] 4,0
6061-6AF 3,30 2,25 3000 o] 100 X X X X 16,0
6061-6AH 3,30 3,35 4500 o] 100 o] X X o] 7,5
6061-6AK 3,30 4,10 6000 o] 100 X X o] o] 4,0
6062—-6AC 5,00 2,30 2000 X 70 X X X X 16,0
6062—-6AF 5,00 3,40 3000 o] 100 o] X o] X 10,5
6062—-6AH 5,00 4,80 4500 o] 100 o] o] X o] 5,0
6062—-6AK 5,00 6,40 6000 o] 100 o] X o] o] 3,0
6064—-6AC 7,90 3,50 2000 o] 100 o] X X X 14,5
6064—-6AF 7,90 5,00 3000 o] 100 o] X X o] 7,5
6081-8AC 6,60 3,40 2000 o] 100 X o] X X 13,5
1K Mo INm] | Io[A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)
60K 60K [1/min] 142 (%] 3+7 | 4+8 | 5+9 | 6+10
6040-6AK 1,30 2,20 6000 X 70 o] X o] o] 3,0
6042—-6AF 2,65 2,20 3000 o] 100 o] X X o] 7,5
6060—-6AF 5,00 3,60 3000 o] 100 o] X X o] 7,5
6080-6AF 6,60 4,50 3000 o] 100 o] X X o] 7,5
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF
x = Kontakt in Stellung ON
© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)

10.00

1.3 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-9 Anpaftabelle fur Leistungsmodule 6SN11200-1A000-0BA1 Resolverregelung 9/18 A
Stromistwertnormierung Stromreglerverstarkung Kp(l)
Servomotor Achse 1: S3 Achse 1: S3
Achse 2: S6 Achse 2: S6
1FT Mo [Nm] | Io[A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)
60K 60K [1/min] 1+2 [%] 3+7 | 448 | 5+9 | 6+10
6044—-4AK 4,15 4,85 6000 o] 100 X o] X o] 6,0
6061-6AF 3,30 2,25 3000 X 70 X X X X 16,0
6061-6AH 3,30 3,25 4500 o] 100 X X o] X 11,5
6061-6AK 3,30 4,10 6000 o] 100 o] X X o] 7,5
6062—-6AF 5,00 3,40 3000 o] 100 X X X X 16,0
6062—-6AH 5,00 4,80 4500 o] 100 X X X o] 8,5
6062—-6AK 5,00 6,40 6000 o] 100 o] o] X o] 5,0
6064—-6AC 7,90 3,50 2000 X 70 X X X X 16,0
6064—-6AF 7,90 5,00 3000 o] 100 o] o] X X 12,5
6064—-6AH 7,90 7,60 4500 o] 100 o] o] X o] 5,0
6064—-6AK 7,90 9,90 6000 o] 100 o] X o] o] 3,0
6081-8AC 6,60 3,40 2000 X 70 X X X X 16,0
6081-8AF 6,60 4,90 3000 o] 100 o] X o] X 10,5
6081-8AH 6,60 7,40 4500 o] 100 o] o] X o] 5,0
6081-8AK 6,60 9,40 6000 o] 100 o] X o] o] 3,0
6082—-8AC 10,40 5,50 2000 o] 100 o] X X X 14,5
6082—-8AF 10,40 8,20 3000 o] 100 X o] X o] 6,0
6084-8AC 16,20 7,55 2000 o] 100 o] X o] X 10,5
6084—-8AK 16,20 20,50 6000 o] 100 o] o] o] o] 1,0
6102—-8AB 22,40 7,40 1500 0 100 0 0 X X 12,5
1K Mo [Nm] lo [A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)
60K 60K [1/min] 142 (%] 3+7 | 4+8 | 5+9 | 6+10
6060—6AF 5,00 3,60 3000 X 70 x | o | o X 9,5
6063-6AF 9,10 6,60 3000 0 100 x | o | x 0 6,0
6080-6AF 6,60 4,50 3000 o] 100 o] o] X X 12,5
6083-6AF 13,30 8,50 3000 o] 100 o] X X o] 7,5
6100-8AF 15,00 10,20 3000 o] 100 o] X o] o] 3,0
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF
x = Kontakt in Stellung ON
© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)

1.3 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-10  Anpalf3tabelle fiir Leistungsmodule 6SN11200-1A000-0CA1 Resolverregelung 18/36 A
Stromistwertnormierung Stromreglerverstarkung Kp(l)
Servomotor Achse 1: S3 Achse 1: S3
Achse 2: S6 Achse 2: S6
1FT Mo [Nm] | 1o [A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)
60K 60K [1/min] 1+2 [%] 3+7 | 448 | 5+9 | 6+10
6062—-6AH 5,00 4,80 4500 X 70 X X 0 X 11,5
6062—-6AK 5,00 6,40 6000 o] 100 X o] o] X 9,5
6064—-6AF 7,90 5,00 3000 X 70 X X X X 16,0
6064—-6AH 7,90 7,60 4500 o] 100 o] X o] X 10,5
6064—-6AK 7,90 9,90 6000 o] 100 X o] X o] 6,0
6081-8AH 6,60 7,40 4500 o] 100 o] X o] X 10,5
6081-8AK 6,60 9,40 6000 o] 100 X o] X o] 6,0
6082—-8AF 10,40 8,20 3000 o] 100 X o] X X 13,5
6082—-8AH 10,40 12,20 4500 o] 100 X o] X o] 6,0
6082—-8AK 10,40 14,65 6000 o] 100 X X o] o] 4,0
6084-8AC 16,20 7,55 2000 X 70 0 X X X 14,5
6084—-8AF 16,20 11,30 3000 o] 100 X o] o] X 9,5
6084—-8AH 16,20 16,70 4500 o] 100 X X o] o] 4,0
6084—-8AK 16,20 20,50 6000 o] 100 o] X o] o] 3,0
6086—-8AC 22,40 10,00 2000 o] 100 X X X X 16,0
6086—-8AF 22,40 14,40 3000 o] 100 X X X o] 8,5
6086—-8AH 22,40 20,40 4500 o] 100 X X o] o] 4,0
6102—-8AB 22,40 7,40 1500 X 70 X X X X 16,0
6102-8AC 22,40 10,20 2000 o] 100 X o] X X 13,5
6102—-8AF 22,40 14,20 3000 0 100 0 X X 0 7,5
6102—-8AH 22,40 20,60 4500 o] 100 o] X o] o] 3,0
6105-8AB 41,50 13,80 1500 o] 100 o] X X X 14,5
6105-8AC 41,50 18,40 2000 o] 100 X X X o] 8,5
6084-8SF 22,00 16,30 3000 o] 100 X X X o] 8,5
1K Mo [Nm] lo [A] Mrenn Kontakt Imax Kontakte Kp(l)
60K 60K [1/min] 142 (%] 3+7 | 4+8 | 5+9 | 6+10
6063-6AF 9,10 6,60 3000 X 70 o | x | x 0 7,5
6083-6AF | 13,30 8,50 3000 0 100 x | o | x X 135
6100-8AF | 15,00 10,20 3000 0 100 x | o | x 0 6,0
6101-8AF 22,40 14,40 3000 o] 100 o] o] X o] 5,0
6103-8AF 30,00 19,00 3000 o] 100 o] X o] o] 3,0
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF
x = Kontakt in Stellung ON
© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00

1.3 Stromreglereinstellungen

Tabelle 1-11  Anpaf3tabelle fir Leistungsmodule 6SN11200-1AA00-0DA1 Resolverregelung 28/56 A
Stromistwertnormierung Stromreglerverstarkung Kp(l)
Servomotor Achse 1: S3 Achse 1: S3
Achse 2: S6 Achse 2: S6
- Mo [Nm] lo [A] Mnenn Kontakt Imax Kontakte Kp()
60K 60K [1/min] 1+2 [%] 3+7 | 448 | 5+9 | 6+10
6062—-6AK 5,00 6,40 6000 X 70 X X o] X 11,5
6064—-6AH 7,90 7,60 4500 X 70 X X o] X 11,5
6064—-6AK 7,90 9,90 6000 o] 100 X o] o] X 9,5
6081-8AK 6,60 9,40 6000 X 70 X o] X o] 6,0
6082—-8AF 10,40 8,20 3000 X 70 o] X X X 14,5
6082—-8AH 10,40 12,20 4500 o] 100 X X o] X 11,5
6082—-8AK 10,40 14,65 6000 o] 100 X o] X o] 6,0
6084—-8AF 16,20 11,30 3000 o] 100 X X X X 16,0
6084-8AH 16,20 16,70 4500 o] 100 X o] X o] 6,0
6084—-8AK 16,20 20,50 6000 o] 100 o] o] X o] 5,0
6086—-8AC 22,40 10,00 2000 X 70 X X X X 16,0
6086—-8AF 22,40 14,40 3000 o] 100 X o] o] X 9,5
6086—-8AH 22,40 20,40 4500 o] 100 X o] X o] 6,0
6102-8AC 22,40 10,20 2000 X 70 X X X X 16,0
6102—-8AF 22,40 14,20 3000 0 100 X X 0 X 11,5
6102—-8AH 22,40 20,60 4500 o] 100 o] o] X o] 5,0
6105-8AB 41,50 13,80 1500 X 70 X X X X 16,0
6105-8AC 41,50 18,40 2000 o] 100 X o] X X 13,5
6105-8AF 41,50 27,70 3000 o] 100 X o] X o] 6,0
6108-8AB 58,00 18,50 1500 o] 100 X X X X 16,0
6108-8AC 58,00 24,00 2000 o] 100 X o] o] X 9,5
6132-6AB 62,00 18,50 1500 X 70 X X X X 16,0
6132-6AC 62,00 25,00 2000 o] 100 o] o] X X 12,5
6132-6AF 62,00 37,00 3000 o] 100 X o] X o] 6,0
6134-6AB 79,00 24,00 1500 o] 100 X X X X 16,0
6134-6AC 79,00 31,50 2000 o] 100 o] X X X 14,5
6136-6AB 95,00 28,00 1500 o] 100 o] X X X 14,5
6084-8SF 22,00 16,30 3000 o] 100 o] X X X 14,5
6084-8SH 22,00 22,90 4500 o] 100 X o] X o] 6,0
6084-8SK 22,00 31,00 6000 o] 100 X X o] o] 4,0
6086—-8SF 29,50 22,30 3000 o] 100 X o] o] X 9,5
6105-8SC 50,00 25,00 2000 o] 100 X X o] X 11,5
1FK Mo [Nm] lo [A] Mnenn Kontakt Imax Kontakte Kp()
60K 60K [1/min] 1+2 [%] 3+7 | 448 | 5+9 | 6+10
6083-6AF 13,30 8,50 3000 X 70 o] X X X 14,5
6100-8AF 15,00 10,20 3000 X 70 o] X X o] 7,5
6101-8AF 22,40 14,40 3000 0 100 0 X X o] 7,5
6103-8AF 30,00 19,00 3000 o] 100 o] o] X o] 5,0
Definition: 0 = Kontakt in Grundstellung OFF
x = Kontakt in Stellung ON
|
© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2 Optimierung Drehzahlregler

Optimierung Drehzahlregler

Die zusétzlichen Glattungen im Drehzahlreglerkreis (Bedampfung mechani-
scher Resonanzen) sind im Kap. 3 beschrieben. Beim Optimieren des Dreh-
zahlreglers ist wie folgt vorzugehen:

1. Tachoabgleich
2. Verstarkung Kp
3. Nachstellzeit Ty
4. Driftabgleich (Offset)

FUr die Optimierung des Drehzahlreglers muRR das Gerat eingeschaltet sein.
Beachten Sie deshalb Kap. 7 "Einschalten”.

Die Angaben der Skalenteile der Potis (in Einstelltabellen) ist wie folgt

definiert:

g 9 Die in der Grafik dargestellte

7 \ Einstellung entspricht 7 Skalenteilen.

e 10
5
4
0

3 ®

2
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2.1 Tachoabgleich

2.1 Tachoabgleich

Die tatsachliche Drehzahl des Antriebs kann bei +10 V Drehzahlsollwert in fol-
gendem Bereich um die unter Kap. 1.2 eingestellte Nenndrehzahl variiert wer-
den:

Potentiometer Einstellbereich

@ 0,6 NNenn < Nist N < 1,8 Nnenn

Mit dem gemaR Kap. 1.2 einstellbaren Nenndrehzahlen ergeben sich fur
410 V Drehzahl-Sollwert folgende Einstellbereiche:

2) NNenn |
§
3510 1/min bis 10800 1/min
2) NNenn
® -
1760 1/min bis 5400 1/min
2) NNenn
1170 1/min bis 3600 1/min
| |
[
[ [ [
NMotor N 2 1500 2000 3000 4500 6000 [1/min]
NMotor N 2 2000 3000 6000 [1/min]
1) Motornenndrehzahl
2) Mit der Resolverregelung einstellbare Nenndrehzahlen

Bild 2-1 Einstellbereiche bei =10 V Drehzahl-Sollwert

Bei Verkleinerung des Drehzahlsollwertes wird auch der Einstellbereich ent-
sprechend verkleinert. Es wird empfohlen, Motoren mit einer Nenndrehzahl
von 6000 1/min mit +-8 V Drehzahl-Sollwert zu betreiben, um die einstellbare
Maximaldrehzahl zu begrenzen.

ii Warnung
Nur die angegebenen Einstellbereiche sind moglich!

Der Einstellbereich und der maximale Drehzahlsollwert miissen so festgelegt
werden, dafd die zulassige Maximaldrehzahl des angeschlossenen Motors auf
keinen Fall Uberschritten wird. Die zuldssigen Maximaldrehzahlen der Motoren
sind in der Projektierungsanleitung fir die Motoren angegeben.

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.2 Einstellen der Proportionalverstarkung Kp

2.2 Einstellen der Proportionalverstarkung Kp

Die Proportionalverstarkung Kp des Drehzahlreglers kann mit dem Potentiome-
ter Kp eingestellt werden. Die mit dem Kp—Poti eingestellte Verstarkung wird nur
unwesentlich von der Stellung des Ty—Potis beeinflufit.

Kp
170
160

140

120

100

80

60

40

20

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Stellung Kp—Poti

Bild 2-2 Proportionalverstarkung Kp in Abhangigkeit vom Kp—Poti

Wenn der elektrische Gewichtsausgleich aktiv ist (siehe Kap. 3.3) vergroert
dieser die Proportionalverstarkung um folgenden Faktor:

Kp (mit Gewichtsausgleich) IGewichtsausgleich
= 1+
Kp IMax

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.4 Driftabgleich (Offset)

2.3 Einstellen der Nachstellzeit Ty
Die Nachstellzeit des Drehzahlreglers wird mit dem Potentiometer Ty einge-
stellt.
Tninms
45
40
30
20
10
0
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Stellung Tn—Poti

Bild 2-3 Nachstellzeit Ty in Abhangigkeit vom Ty—Poti

2.4 Driftabgleich (Offset)

Abgleich bei ngg) = 0 mittels Potentiometer

Poti Drift Stellbereich +45 mV

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)

3.2 Stromsollwertbegrenzung

Inbetriebnahme Zusatzfunktionen

3.1

Lageverarbeitung

Die WSG-Schnittstelle wird von den Reglersperren (KI 63, Kl 64, Kl 65, K| 663)

und vom zentralen RESET (KI R) nicht beeinfluf3t. Bei Geberfehlern und beim
Einschaltreset werden die Ausgangssignale hochohmig geschaltet.

Schalter fur Achse 1 | Schalter fiir Achse 2 Wirkung

Pol(paar)zahl Motor 1) S1.x S2.x 2p=2, 4, 6, 8 entspricht p=1, 2, 3, 4

Pol(paar)zahl Resolver!) 4) | S1.x S2.x 2p=2, 4, 6, 8 entspricht p=1, 2, 3, 4

Phasenfolge der S1.6=0OFF S2.6=0OFF A vor B bei Rechtslauf 2)

Spuren A, B (WSG) S1.6=ON S2.6=ON B vor A bei Rechtslauf 2)

Strichzahl WSG-Schnitt- S1.7=0OFF S2.7=0OFF 512 Imp./Umdrehung

stelle S1.7=0ON S2.7=0ON 1024 Imp./Umdrehung

Nullmarkenofset 3) S1.8+S11.x=0OFF S2.8+S11.x=0OFF Verschiebung um 0° mechanisch
S1.8=0ON S2.8=0ON Verschiebung um 5,625° mechanisch
S11.1=ON S11.6=ON Verschiebung um 11,25° mechanisch
S11.2=ON S11.7=ON Verschiebung um 22,5° mechanisch
S11.3=ON S11.8=ON Verschiebung um 45° mechanisch
S11.4=0ON S11.9=ON Verschiebung um 90° mechanisch
S11.5=ON S11.10=ON Verschiebung um 180° mechanisch

3.2

Stromsollwertbegrenzung

Funktion

Schalter fiir Achse 1

Schalter fiir Achse 2

Wirkung

Stromsollwertbegrenzung bei
Anwahl durch KL96 oder bei
EINRICHT—Betrieb
Achtung!

Fur beide Funktionen ist
dieselbe Begrenzung wirk-
sam.

S12.x=0OFF
S12.4=0ON
S12.3=ON
S12.3+4=0ON
S12.2=0ON
S12.2+3=0ON
S12.1=ON

S12.x=0OFF
S12.8=ON
S12.7=ON
S12.7+8=0ON
S12.6=ON
S12.6+7=0ON
S12.5=0ON

Begrenzung auf 100%
Begrenzung auf 75%
Begrenzung auf 55%
Begrenzung auf 45%
Begrenzung auf 25%
Begrenzung auf 20%
Begrenzung auf 5%

1)
2)
3)
4)

Die Polpaarzahlen mussen vor Inbetriebnahme eingestellt werden (siehe Kap. 1)
bei Blick auf A—seitiges Wellenende
Der resultierende Nullmarkenoffset ist die Summe aller eingestellten Verschiebungen

Die Anzahl der Nullmarken pro mechanischer Umdrehung ist gleich der Polpaarzahl p des Resolvers

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Sonstige Funktionen

3.3 Sonstige Funktionen
Funktion Schalter fur Schalter fur Wirkung
Achse 1 Achse 2
Integratorsperre n—Regler S5.1=OFF/ON | S5.3=OFF/ON | frei/sperren
Integratorsperre -Regler 1 S5.2=0OFF/ON | S5.4=0FF/ON | frei/sperren
Stoérmeldung S5.5=0FF/ON | S5.5=0OFF/ON | Umschaltung Stor—/Betriebsbereitmeldung
Master/Slave S5.6=OFF/ON | 2. Achse als Slave 3
Zeitstufe 2) S5.7=OFF/ON | S5.8=OFF/ON | 1s/300 ms
Funktion 4 Bauelemente Bauelemente Auslieferzustand
fur Achse 1 fur Achse 2

Glattungen:

Drehzahlsollwert C1359 C148) 33 nF entspricht 220 us

Drehzahlistwert C1439) C1499) —

Drehzahlregler C1349) C1479) 1 nF entspricht 160 us
Tn—Begrenzung im n—Regler R448°) R4546) —
Gewichtsausgleich pos. Isoy | R349°) R356°) —
Gewichtsausgleich neg. Isoy | R348°) R3556) —

Berechnung der
Glattungszeitkon -
stanten

Drehzahlsollwert tgo; = C135(C148) « 6,67 kQ
Drehzabhlistwert tis; = C143(C149) « 6,67 kQ
Drehzahlistwert tyreg = C134(C147) « 160 kQ

Folgende Bauteile befinden sich auf der Bauteilseite ("Seite 2):
C135, C143, C134, R348, R349, R454

Folgende Bauteile befinden sich auf der Lotseite ("Seite 17):

C148, C149, C147, R355, R356, R448

Dimensionierung
ext. Drehzahlsoll-
wertglattung

VR/3-16

Siehe Kap 4.2.
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Parametrierung
des elektrischen
Gewichtsaus-
gleichs

Master—Slave—
Betrieb

3.3 Sonstige Funktionen

IGewichtsausgleich/lmax
A
nicht zulassiger Bereich

RX [kQ]
0,01 |y ‘

5 10 20 33 56! 100 150 220 390 680
47 68 470

Bild 3-1 Zusatzstromsollwert fur elektrischen Gewichtsausgleich

Auf der Slave—Achse mufl immer mittels KL22 stromgeregelter Betrieb ange-
wahlt werden. Auf der 2—Achs—Regelung kénnen Master und Slave nur mit ge-
gensinnigen Drehrichtungen betrieben werden.

Bei der Verwendung einer 1-Achs—Regelung als Master kdnnen die Drehrich-
tungen von Master und Slave gegensinnig oder gleichsinnig frei gewahlt wer-
den. Die Auswahl erfolgt durch die Verdrahtung des Stromsollwert—Ausgangs
(KL258, KL15) mit dem Stromsollwert-Differenzeingang (KL24, KL20).

1) Diese Funktion ist nur im stromgeregelten Betrieb wirksam; im drehzahlgeregelten Betrieb ist der Integrator des Strom-

reglers immer freigegeben

2) Fur KL65 und Uberwachung "Drehzahlregler am Anschlag”
3) Achtung: Die Drehrichtungen von Master und Slave sind gegensinnig!

4) Anpassung nur fir schwierige Betriebsbedingungen.
Anpassung erfolgt ggf. durch Léten von SMD-Bauelementen

5) SMD-Bauelement, Bauform 0805
6) SMD-Bauelement, Bauform 0204/Mini—Melf; ersatzweise Bauform 0805

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.4 Betrieb von Vorschubmodulen ohne angeschlossenen Motor

3.4 Betrieb von Vorschubmodulenohne angeschlossenenMotor

Mit den nachfolgend beschriebenen Maflinahmen kdnnen Zwei—Achs—Module
als Ein—Achs—Modul betrieben werden.

Von einem ordnungsgemalRen Betrieb des Antriebsverbands zu ermdglichen,
missen an der nicht angeschlossenen Achse die Uberwachungen "Motor—
Temperatur” und "Geberfehler” unterdriickt werden.

Dazu mussen folgende Signale auf der Geberschnittstelle (X311/X312) der
nicht angeschlossenen Achse durch KurzschluBbriicken verbunden werden.

/N

VR/3-18

MaRRnahme Signal Stift briicken mit Stift Signal
1 TEMP_PLUS 13 25 TEMP_MINUS
2 SIN_PLUS 9 RES_POS
3 SIN_MINUS 4 11 RES_NEG
Warnung

Ist MaBnahme 1 nicht durchgefiihrt, wird die Sammelmeldung "12t/Motortempe-
ratur” des E/R— bzw. URE- Moduls auf Stérung (Ubertemperatur) gesetzt.

Ist die MalRnahme 2,3 nicht durchgefiihrt, wird das Betriebsbereit—Relais des-
halb E/R— bzw. UE—Moduls "Stérung”/ "nicht betriebsbereit” melden.

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.1 Ubersicht

Sollwertschnittstellen

4.1 Ubersicht

Definitionen:

Optimal unter Beachtung der Eigenschaft des Sollwerteingangs

|:| maoglich

| nichterlaubt, zum Teil auch nicht moglich

Tabelle 4-1 Hauptsollwert—Zusatzsollwerte
Betriebsart Sollwert KL56/14 KL24/20 KL258/15Y
drehzahlgeregelt Hauptsollwert X
Zusatzsollwert X
stromgeregelt Hauptsollwert X

Zusatzsollwert

Slave |-geregelt Hauptsollwert X

Stromsollwert-Eingang Zusatzsollwert

Master n—geregelt Hauptsollwert X

Stromsollwert—Ausgang Zusatzsollwert

1) nur bei 1-Achs—Ausfiihrung,
bei 2—Achs—Ausfiihrung erfolgt Verbindung Baugruppenintern

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.2 Externe Drehzahlsollwertglattung

4.2 Externe Drehzahlsollwertglattung

Fur die interne Drehzahlsollwertglattung sind auf der Baugruppe die Einbau-
platze C135 und C148 vorgesehen (siehe Kap. 3.3). Diese Einbauplatze sind
fur SMD—Kondensatoren vorgesehen. Es lassen sich Zeitkonstanten von ca.
1ms erreichen. GréRere Zeitkonstanten missen durch Beschaltung des Dreh-
zahlsollwert—Eingangs auf3erhalb der Baugruppe realisiert werden.

Folgende Beschaltung wird empfohlen:

20k
I
Rext=2kQ | 20k
o Fp pwm{ | B
| ki56
Cext —— | o (O
LKI 14 +
o F——
Rext=2kQ | 20k
| 20k
Externe Interner Drehzahl-
Drehzahlsollwertglattung| sollwerteingang

Bild 4-1 Externe Sollwertglattung

Fir die Glattungszeitkonstante des Drehzahsollwerts gilt:

tsoll, Gesamt =tsoll t tsollextern

tsoll = interne Drehzahlsollwertglattung (siehe Kap. 3.3)

tsoll,extern =Cext * 2 " Rext =Cext * 4KQ

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Frei fir Erweiterungen
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5 Frei flr Erweiterungen

Platz fir Notizen
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Frei fir Erweiterungen

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6 Frei flr Erweiterungen

Platz fir Notizen
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7 Einschalten

Einschalten

Hauptschalter: AUS

'

Modul an Motor anpassen,
Standardeinstellungen: Kap. 1

!

IBN mit Batteriekastchen VR

i

® KL48, 63, 64, 663 mit KL9 verbinden
® Schalter (offen) zwischen KL65 und KL9
® KL56/14 an Batteriekastchen

l Verbindung Motor/Pulswechselrichter priifen:
® |1,L2, L3 zyklisch vertauscht?
Hauptschalter: EIN ®  Kabel fir Leistungsanschlul
l ®  Geberkabel
® Einstellung der Polpaarzahlen fur Motor und
Sollwert von Batteriekéastchen auf Resolver
0V einstellen

Y

Hauptschalter: AUS

i

Verbindung KL63 mit KL9 6ffnen

KL65 kurz freigeben (tippen)

Motor
beschleunigt?

ja — Fehler %
A

® kleinen Sollwert vorgeben
(z.B.0,1V)

® KL65 kurz freigeben

Antrieb lauft nein — Fehler

kontinuierlich?

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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7 Einschalten

VR/7-26

@
L

KL65 fr

eigeben

;

Optimierung des Drehzahlreglers oder be-
kannte Werte einstellen: Kap. 2

Y

KL65

sperren

;

Bei Bedarf Inbetriebnahme Zusatzfunktionen
durchfuhren: Kap. 3

y

Y

IBN abgeschlossen

Y

KL63 sperren!

y

Y

Hauptscl

halter: AUS

;

®  Verbindung KL64, 65 mit KL9 6ffnen
® Batteriekasten von KL56/14 abklemmen
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Wartung und Diagnose

MeRbuchsen

Normierung:

LED-Anzeige

8 Wartung und Diagnose

Zum Messen steht die KL16 = ljg; und KL75 =n;g zur Verfligung.
KL16: 10 V entspricht Iyax

KL75: 10 V entspricht Npenn (Siehe Kap. 2.1)

Zur Fehlerdiagnose steht eine LED an der Frontseite zur Verflgung.

Je nach Betriebsartanwahl wird Betriebsbereit oder Stérung angezeigt.

Tabelle 8-1 LED-Anzeige

LED aus

LED leuchtet

Wirkung in der Betriebsart "Be-
triebsbereit”

Beide Achsen einer 2—Achs—Bau-
gruppe sind freigegeben.

Mindestens eine Achse ist Uber
Klemme oder durch Fehlermeldung
gesperrt.

Wirkung in der Betriebsart " Sto-
rung”

Keine der beiden Achsen einer
2—-Achs—Baugruppe ist durch Fehler-
meldung gesperrt.

Mindestens eine Achse ist durch Feh-
lermeldung gesperrt.

Tabelle 8-2

Ursachen fiir Fehlermeldungen

Fehler

Wirkung

n—Regler am Anschlag

gespeichert 1)

Geberfehler

gespeichert 1)

Kuhlkdrperibertemperatur

Vorwarnung an NE-Modul, nach 4 s gespeichert 1)

Motoribertemperatur

Vorwarnung an NE—Modul, nicht gespeichert

1) gespeichert=Impulssperre
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07.94

8 Wartung und Diagnose

X391/X392 Zur Unterstitzung der Fehlerdiagnose stehen die nachfolgend beschriebenen
Signale am Stecker der WSG—-Schnittstelle zur Verfiigung.?)
Signal-Pegel : HCMOS /5V
Tabelle 8-3 Signale zur Fehleranalyse
Signal Name Pin Zustand L=Low Zustand H=High
READY Hardware—RESET 1 Versorgungsspannung 0.k. Versorgungsspannung nicht o.k.:
—Hochlauf nach Einschalten
—P5 defekt
ER_IL 12t-Uberwachung 9 kein Fehler Fehler: Kuhlkorpertemperatur zu hoch
ER_TNR n—-Regler—Anschlag 10 kein Fehler Fehler: Drehzahlregler liegt bereits
seit 1s/300ms an der Begrenzung
EN_WSG Freigabe 11 WSG-Schnittstelle gesperrt WSG-Schnittstelle freigegeben
WSG Signale Signale A, B, R hochohmig Signale A, B, R gliltig
—Hardware—RESET aktiv
—Geberfehler
i i Warnung
2) Baugruppeninterne Signale zur Fehleranalyse!
Nicht fur die Verwendung in externen Baugruppen vorgesehen!
|
© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97 Vorschubmodule Resolverregelung (VR)
9.1 AnschluZklemmen

Anhang

9.1 AnschluRklemmen
Tabelle 9-1 AnschluBklemmen
Kl.— Bezeich- Funktion Art typ. Spannung/Grenz- max. anschlieB_barer
Nr. nung 2 1 werte Querschnitt
56 X321/322 Drehzahlsollwert E oV... 10V 1,5 mm?2
14 X321/322 } Differenzeingang E 1,5 mm?2
24 X321/322 } Drehzahl—/Stromsollwert— E oV... 10V 1,5 mm?2 VR
20 | X321/322 Differenzeingang E 1,5 mm2
75 X321/322 | Drehzahlistwert A oV... 10V 1,5 mm?2
15 | X321/322 | Bezugspotential A ov 1,5 mm2
16 X321/322 | Wirkstromistwert A oV... 10V 1,5 mm?2
96 | X321/322 | Einschaltung Iso—Begrenzung E +13V...30V 1,5 mm2
9 X321/322 | Freigabepotential A +24V 1,5 mm?2
22 | X321/322 | Umschaltung n—/I— geregelt E +13V...30V 1,5 mm2
9 X331 Freigabepotential A 24V 1,5 mm?2
663 X331 Impulsfreigabe E +21V...30V 1,5 mm?2
AS1 X331 } Relais Anlaufsperre o} max. 250Vac/1A 1,5 mm2
AS2 X331 potentialfreier Kontakt o) 1,5 mm?2
9 X332 Freigabepotential A 30Vpc/1A 1,5 mm?2
65.1 X332 Reglerfreigabe Achse 1 E +13V...30V 1,5 mm?2
9 X332 Freigabepotential 3) A 24V 1,5 mm?2
65.2 X332 Reglerfreigabe Achse 2 3) E +13V...30V 1,5 mm?

Bei der 1-Achsvariante ergibt sich fur X332 folgende Belegung:
Tabelle 9-2 AnschluBklemmen

Kl.— Bezeich- Funktion Art typ. Spannung/Grenz- max. anschlieB_barer
Nr. nung 2) 1 werte Querschnitt
9 X332 Freigabepotential A +24V 1,5 mm?2
65.1 X332 Reglerfreigabe E +13V...30V 1,5 mm?2
15 X332 Bezugspotential A ov 1,5 mm?2
258 X332 Stromsollwert A 0V...4=10V 1,5 mm2

1) E=Eingang, A = Ausgang, O = Offner, S = SchlieRer (bei Meldung: geschlossen = High, geéffnet = Low)
2)  X321=1. Achse, X322=2. Achse
3)  nur bei 2-Achs—Ausfiihrung

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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9.2 Ubersichtsbilder

9.2 Ubersichtsbilder

9.21 Ubersichtsbild Resolverregelung
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Bild 9-1 Bauteilseite
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)

9.2 Ubersichtshilder
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9.2 Ubersichtshilder

9.2.2 Ubersichtsbild DIL-Schalter

S1 1
2
3
4
5
6
7
8
S2 1
2
3
4
5
6
7
8
S3 1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
S4 1
2
3
4
5
6
7
8
S5 1
2
3
4
5
6
7
8
S6 1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
Si11 1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
S12 1
2
3
4
5
6
7
8

|— Polzahl Motor

|— Polzahl Resolver

—— NC

—— Phasenfolge der Spuren A, B (WSG)
—— Strichzahl WSG—Schnittstelle

—— Nullmarkenofset

— Polzahl Motor
|— Polzahl Resolver

—— NC

—— Phasenfolge der Spuren A, B (WSG)
—— Strichzahl WSG—Schnittstelle

—— Nullmarkenofiset

— Stromistwertnormierung

—— Stromreglerverstarkung (Wirkstrom)

—— Stromreglerverstarker (Blindstrom)

—— Drehzahlistwertnormierung Achse 1

—— Drehzahlistwertnormierung Achse 2

—— Integratorsperre N—Regler Achse 1

—— Integratorsperre I-Regler Achse 1

—— Integratorsperre N—Regler Achse 2

—— Integratorsperre I-Regler Achse 2

—— Betriebsbereit—/Stérmeldung

—— 2. Achse als Slave; gilt nur fur 2-Achs—Regelung
—— Zeitstufe Achse 1

—— Zeitstufe Achse 2

— Stromistwertnormierung

—— Stromreglerverstarkung (Wirkstrom)

—— Stromreglerverstarker (Blindstrom)

—— Nullmarkenoffset Achse 1

—— Nullmarkenoffset Achse 2

—— Stromsollwertbegrenzung Achse 1

—— Stromsollwertbegrenzung Achse 2

Achse 1

Achse 2

Achse 1

Achse 1 und 2

Achse 1 und 2

Achse 2

Achse 1 und 2

Achse 1 und 2

Bild 9-3 DIL—Schalter

VR/9-32
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9.3 Steckerbelegung

9.3 Steckerbelegung

931 X311/X312, Geber-Schnittstelle Achse 1/Achse 2

Resolver— Subminiatur—D—Stecker, 25polig, Stiftleiste, Schraubverriegelung UNC4-40
Regelung AnschluB3 Gber konfektioniertes Kabel

Tabelle 9-3 Steckerbelegung X311/X312

Signal Resolverregelung Motor
SIN_PLUS 3 1
SIN_MINUS 4 2
M 5,8,24 -
COS_PLUS 6 11
COS_MINUS 7 12
RES_POS 9 10
RES_NEG 11
TEMP_PLUS 13 8
TEMP_MINUS 25

Bei nichtgenutzter Achse siehe Kap 3.4.

© Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97

9.3 Steckerbelegung

9.3.2 X391/X392, WSG-Schnittstelle Achse 1/Achse 2

Resolver— Subminiatur—D—Stecker, 15polig, Stiftleiste, Schiebeverriegelung
Regelung Anschluf? Gber konfektioniertes Kabel
Tabelle 9-4 Steckerbelegung X391/X392
Signal Bemerkung Typ Resolverregelung Numerik FM-NC
M WSG D Bezugs—Pol |2 1 -9
A WSG D RS422A |3 1 -15
A_INV WSG D RS422A |4 9 -14
B WSG D RS422A |6 10 -13
B_INV WSG D RS422A |7 12
R WSG D RS422A |12 4 -10
R_INV WSG D RS422A |13 12 11
READY | nur X3922 HCMOS! |1 NC -NC
ER_IKL | Diagnose? HCMOS! |9 NC -NC
ER_TNL | Diagnose? HCMOS! |10 NC -NC
EN_WSG | Diagnose? HCMOS! |11 NC -NC

1) Standard WSG—Schnittstelle Typ: RS422A/Treiber: 75ALS192

i i Warnung
2) Baugruppeninterne Signale zur Fehleranalyse!

Nicht fur die Verwendung in externen Baugruppen vorgesehen!

VR/9-34
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Vorschubmodule Resolverregelung (VR)
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10.00 Hauptspindelmodule (HS)

1 Erste Schritte

Erste Schritte

i i Warnung
Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemafien
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgféltige
Bedienung und Instandhaltung voraus.

Bei Nichtbeachtung der Warnhinweise kdnnen schwere Korperverletzungen
oder Sachschaden auftreten.

Die Baugruppen enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente.
A Beachten Sie bitte die EGB—Hinweise im Vorwort.

Hinweis

Die Baugruppe MLFB 6SN1121-0BA11-0AA1 ist nur mit Firmware ab 3.00
betreibbar.

Die Baugruppen MLFB:
6SN1121-0BA11-0AAQ0
6SN1121-0BA12—-0AA0
6SN1121-0BA13-0AA0

sind nur bis Firmware 2.xx zu betreiben.

Hinweis
Fir die Inbetriebnahme der Hauptspindelmotorregelung mit analoger Sollwert-
schnittstelle steht eine Inbetriebnahmesoftware zur Verfugung.

Bestelldaten fiir Software:
siehe Katalog NC 60 (Bestellnummer: E86060—K4460—-A101-A8

Bestelldaten fiir Dokumentation:
Inbetriebnahmesoftware fiir Hauptspindel- und Asynchronmotormodule
Bestell-Nr. 6SN1197-0AA30-0AP1

Hinweis

Motordefinition

Standardmotor:  Motor im Siemenskatalog enthalten.

Fremdmotor: Motorhersteller anderer Firmen.

Sondermotor: Bei Siemens hergestellter kundenspezifischer Motor.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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1.1 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

1.1 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

Aufbau der Die Inbetriebnahmeanleitung ist in der Reihenfolge der Inbetriebnahmeschritte
Inbetriebnahme- aufgebaut.

anleitung Zur Inbetriebnahme von Standardanwendungen, fiir die die gemaf Lieferzu-

stand eingestellten Umrichterschnittstellen (Kap. 1.5) und Regleroptimierungen
ausreichend sind, sind lediglich die fett gedruckten Inbetriebnahmeschritte von
Bedeutung.

® Bedien—und An-
zeigeelemente,
Steuerparameter

® Ubersicht Einstell-
daten

® AnschluRoberflache

1 Erste Schritte 2 Systemkonfiguration 3 Umrichterschnittstellen 4 Regleroptimierung
® | eitfaden fir die ® Motor—und Umrichter- ® Analoge Drehzahlsoll- ® Drehzahlregler
Inbetriebnahme datensétze wertschnittstelle
— Standardmotoren ® Stromregler
® Inbetriebnahmehin — Sondermotoren ® Eingangsklemmen H
weise — Stern/Dreieck—
Motoren, 2 Motoren ® Ausgangsklemmen

® Standardanwendungen

® Weitere

Anwendungen

— Hilfsfunktion M19

— C-Achse
Spindelpositionieren
Drehmomentenge
steuerter Betrieb
— Monitorfunktion
— HPC-Achse

5 Diagnose, Fehleranalyse

® Diagnosehilfsmittel ® Fehleranalyse

6 Anhang

® FluRdiagramm fir Kurzinbetriebnahme ® Steckerbelegungen

® Codenummern fiir Leistungsteile ® Adresse RAM-Variablen

und Standardmotoren ]
® Einstell- und Kontrolldaten

® Anschlu3iibersichten

Bild 1-1 Inbetriebnahmeschritte

HS/1-4
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Hauptspindelmodule (HS)

Darstellung der
Parameter

/N

Tabelle 1-1

1.1 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

Warnung

Einstellwerte von Parametern, die nicht in der Parameterliste
(siehe Kap. 6.6) aufgefuhrt sind, diirfen nicht verandert werden.

Die Parameterbeschreibungen sind als Informationseinheiten in Form von Ta-
bellen aufgebaut.

Die darin enthaltene Reihenfolge der Parameter stellt die Vorgehensweise bei
der Parametrierung dar.

Beispiel der Parameterdarstellung

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
online,
RESET, .
! . Parameterbezeichnung
P-040.1 | P-270.1 nach 4 We_rteber_e|ch Kurzbeschreibung des Parameters
Urladen, 10 Dimension
FW x.xx
nach Um-
rechnen
Parameter—
Attribute e Nummer
— Mot. 1

allgemein gultiger Parameter,

Parameter fir Motor 1 (Stern) bei Einsatz von Stern/Dreieck—
Motoren oder 2 Motoren

Mot. 2

Parameter fir Motor 2 (Dreieck) bei Einsatz von Stern/Dreieck—
Motoren oder 2 Motoren

(P-001)
Anzeigeparameter
P-040.1

getriebestufenabhéngiger Parameter

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00

HS/1-5

HS



Hauptspindelmodule (HS) 10.94

1.1 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

Einstellbereich

Beschreibung

HS/1-6

e Anderung wirksam
— online
Anderung wird sofort wirksam
— RESET
Gerat mul aus— und wieder eingeschaltet werden
— nach Umrechnen

Durch Setzen auf 1H wird ein Umrechenprogramm angestof3en, danach
wird der Parameter selbstandig auf OH zuriickgesetzt (P-143, P-177,
P-237, P-239).

— nach Urladen
Durch Setzen von P-097 auf 1H wird der Urladevorgang angestoR3en.
e P-051

Schreibschutz—Parameter
Aufheben des Schreibschutzes durch Eintrag von 4H bzw. 10H

Bei einigen Steuerwértern werden die Funktionen durch Setzen von Bits
aktiviert.

Beispiel: Bit8  0100H oder Bit 6 0040H
Bit9  0200H oder Bit 7 0080H

Eine Kombination mehrerer Funktionen wird durch hexadezimale Addition ein-
gegeben.

Beispiel: Bit 8 + Bit 9 0300H oder Bit 6 + Bit 7 00COH

*  FW X.XX

Firmwarestandsabhéngige Kennzeichnung von Funktions— und Paramete-
rerweiterungen. Die Erweiterung ist ab dem genannten Firmwarestand ver-
fugbar.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Hauptspindelmodule (HS)
1.2 Inbetriebnahmehinweise

1.2 Inbetriebnahmehinweise

Inbetriebnahme- tber
maoglichkeiten
9 * Bedien— und Anzeigeelemente (siehe Kap. 1.3)

® RS232C-Schnittstelle mit einem IBM AT-kompatiblen Rechner und
Inbetriebnahmesoftware (siehe Vorwort)

Umrichter neu Soll ein bereits urgeladener Umrichter neu urgeladen werden, so ist folgende
urladen Vorgehensweise einzuhalten:

(wenn notwendig) * ggdf. Einstelldaten (Parameter) sichern
® Schreibschutz auftheben: P-051 auf 4H setzen
* Urladevorgang einleiten: P—097 auf OH setzen

* Parameter in Antriebs—Maschinendaten—Speicher Uberschreiben:
P—-052 auf 1H setzen und warten bis P—052 sich wieder auf OH zurticksetzt.

®* Power—on reset:
Gerat aus— und ca. 2 s nach Erléschen der Anzeige wieder einschalten: im
Display muR P—095 bzw. P—-096 erscheinen.

* Urladen durchfuhren (Kap. 2.1)

Firmware—Tausch Der Firmware—Tausch kann mit der benutzergefiihrten Inbetriebnahmesoftware
(wenn notwendig) fur Hauptspindel— und Asynchronmotormodule ab Version V2.00 durchgefihrt
werden.
Firmwarestand Baugruppe
vor FW 3.00 6SN1121-0BA1C-0AAQ
ab FW 3.00 6SN1121-0BA11-0AAL

Vorgehensweise:

* Einstelldaten (Parameter) sichern

* Firmware—Tausch mit Inbetriebnahmeprogramm durchftihren
* Urladen bei Impuls— und Reglersperre durchfihren (Kap. 2.1)
* Die gesicherten Einstelldaten wieder laden

* Einstelldaten im Antriebs—Maschinendaten—Speicher sichern (Kap. 1.3)

Inbetriebnahme Mit der Inbetriebnahmesoftware kénnen die Umrichter—Einstelldaten (Parame-
von Serienmaschi- ter) auf Diskette gesichert werden. Fir die Serieninbetriebnahme weiterer Um-
nen, Modultausch, richter ist dann folgende Vorgehensweise einzuhalten:

Komponenten- 1. — Urladen unter Impuls— und Reglersperre:

tausch P—095 Leistungsteilcode nach Tab. 6-1 eingeben. 1)

— Motorcodenummer und Motorgeberstrichzahl sind auf der Diskette
gespeichert und brauchen deshalb nicht eingegeben zu werden.
— Urladen starten.

2. Einstelldaten von Diskette laden und sichern.

1) Leistungsteil mit MLFB 6SN1120-1A000-00AL werden ab FW 3.00 automatisch erkannt. Eine Eingabe von P-095
ist dann nicht mehr méglich/notwendig.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter

1.3 Bedien—und Anzeigeelemente, Steuerparameter

Bedien— und
Anzeigeelemente

Zur Inbetriebnahme und Parametrierung des SIMODRIVE 611 analoges
System HSA—Moduls stehen auf der Frontplatte folgende Bedien— und An-
zeigeelemente zur Verfigung:

* 3 Bedientasten (, [B und B—TaSte)

* 6-stelliges LCD-Display

Die Funktionen der Bedienelemente werden am Beispiel des Parameters
P-039 dargestellt.

Getriebestufenabhangige Parameter werden mit Unterparameternummern dar-
gestellt (z. B. P-039.1 bis P-039.8).

E -
Parameter ST Y T 8 o O o o v et o ot o [ [
nummer AL Y T T s Y T O A Y O T [
e

;qu;trerparameternum |:| - |_I :-| l_' | - | |_| I:-| | |:|

RN I T B —— b ey
Parameterwert :77“ 0y 00 ‘LL -, L ' :[:::ﬁ [ [ i I:’

< >
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97 Hauptspindelmodule (HS)
1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter

Steuerparameter
Hinweis
Wird der Speichervorgang (P—-052) durch Netzausfall oder Netzabschaltung
unterbrochen, dann gehen die veranderten Werte verloren und der Umrichter
meldet sich nach Wiedereinschaltung mit der Fehlermeldung "F-07". Nach
Quittierung der Fehlermeldung "F-07" (siehe Kap. 5.2.2) kdnnen die Parame-
terwerte neu eingestellt werden.
Tabelle 1-2 Steuerparameter
Parameter—Attribute ]
Nummer Anderung | p-051 | Einstellbe- Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam reich
P-051 — online - 0..7FFF Hex [ Schreibschutz
P-151 Aufheben des Schreibschutzes durch Eintrag von 4H
oder 10H.
P-052 - online 4 0...1 Hex Ubernahme Parameter in FEPROM
pP-152 Ubernahme in den Antriebs—Maschinendaten—Speicher
wird durch Setzen auf 1H gestartet.
Nach erfolgter Ubernahme wird der Parameter auf OH
rickgesetzt.
P—-053 - online 4 0...FFFF Hex [ Steuerwort
Bit | Wert

0000H | Betriebsbereit—Relais zieht an, wenn
keine Stérung ansteht und Impuls— und
0 Reglerfreigabe gegeben sind.
Betriebsbereit—Relais zieht an, wenn
0001H | keine Stérung ansteht.

0000H | Bei Hochlaufgeberschnellstop wird der
Drehzahlsollwert digital zu Null gesetzt,
1 der Motor bleibt aufmagnetisiert.

Nach Stillsetzen des Antriebs wird Im-

0002H | pulsléschung ausgefiihrt.

0000H | Drehzahlsollwertglattung inaktiv
0010H | Drehzahlsollwertglattung aktiv

0000H | Drehzahlistwertglattung inaktiv

5 | 0020H | Drehzahlistwertglattung aktiv falls gleich-
zeitig

P090 Bit3=0 FW 3.0

Wechselrichter-
Bit 10/Bit 9/Bit 8| taktfrequenz
[kHz]
0000H 3,2
0100H 2,8 FW 3.0
0200H 6,3
g 0300H 50 FW 3.0
10 0400H 4,7
0500H 3,9 FW3.0
0600H 7.8
0700H 59 FW 3.0
Hinweis:

Eine Pulsfrequenz > 3,2 kHz ist
nur bei Leistungsreduzierung
moglich (siehe Tabelle 1-3).

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00

1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter

Tabelle 1-2 Steuerparameter
Parameter—Attribute ]
Nummer Anderung | p-051 | Einstellbe- Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam reich
0000H | Fehlermeldung F-79 nicht ausgeblendet,
P-053 4 1n
0800H | Fehlermeldung F-79 ausgeblendet
12 0000H | Hochlaufgebernachfiihrung aktiv
1000H | Hochlaufgebernachfiihrung inaktiv
0000H Bipolare Drehzahlsollwertauswertung
13 2000H Unipolare Drehzahlsollwertauswertung
= FW 2.00
Zyklisches Einblenden der Parameter-
15 0000H | nummer aktiv
8000H | Zyklisches Einblenden der Parameter-
nummer inaktiv FW 3.0
P—-090 - online 10 0...FFFF Hex [ Steuerwort
Bit | Wert
0000H | Parameterformat Hex—Anzeige
0001H | Parameterformat Dez—Anzeige
0 ACHTUNG!
Parametereinstellgrenzen im Hex—
Format unwirksam!
0000H | Stormeldung F-09 aktiviert
1 | 0002H | Stérmeldung F—09 ausgeblendet FW
2.00
0000H | Erweiterte Uberwachung fiir F-09 inaktiv
2 Erweiterte Uberwachung firr F-09 aktiv
0004H | (KurzschluB M/P5) FW 3.00
0000H | Drehzahlreglertakt [us]
RESET 10 Normalbetrieb 1000
HPC Achse  ohne Filter 500
mit Filter 600
0008H | ab FW 3.0 mdglich
3 Normalbetrieb 525
HPC Achse  ohne Filter 300
mit Filter 350
Andern von Bit 3 wird erst nach Spei-
chern auf FEPROM und Netz aus/ein
wirksam
Online 10 0000H | Drehzahlregler ohne Integratorsperre
4 Drehzahlregler mit Integratorsperre (bei
0010H | M19)
5 0000H | Stdrmeldung F-18 ausgeblendet
0020H | Stérmeldung F-18 aktiv (FW 3.00)
0000H | Integrator Drehzahlregler im Begren-
zungsfall auf Differenz zwischen Mo-
6 mentengrenze und P—Anteil gesetzt
Integrator Drehzahlregler im Begren-
0040H | zungsfall angehalten FW 2.00
RESET 10 0100H | Mit Setzen dieses Bits wird ein einfaches
FluBmodell zugeschaltet. Damit wird
8 schneller und gleichférmiger beschleu-
nigt, wenn bei anstehendem Drehzahl-
sollwert mit Reglerfreigabe gestartet
wird.
RESET 10 9 Anwahl Rechteckauswertung Motorge-
ber
0000H | sinus/cosinus
0200H | Rechteck
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97
1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter
Verschiedene Wechselrichtertaktfrequenzen sind parametrierbar, Stromreduzie-
rung bitte beachten.
Tabelle 1-3 Stréme in Abhangigkeit von der Wechselrichtertaktfrequenz HSA-Analog ft
In/Is6/Imax In/Is6/Imax In/Is6/Imax | In/Is6/Imax
LT-Typ | Bestellnummern in A in A inA ey
6SN1123-1AA00—
6SN1124-1AA0C- | Code f1=3,20 kHz | f;=4,70 kHz | f1=6,30 kHz | f=7,80 kHz
6SN1135-1BAlO- | Nr.
50 A —0CAO 6 24/32/32 20/26/26 15/20/20 10/14/14
80 A —0DAO 7 30/40/51 26/34/44 21/28/36/ 17/23/29
108 A _OLAC 13 45/60/76 39/52/65 32/43/54 26/34/43
120 A _0GAD 8 45/60/76 39/52/65 32/43/54 26/34/43
160 A OEAC] 9 60/80/102 51/68/86 41/54/69 31/42/53
500 A _OFA 85/110/127 | 73/95/109/ 60/78/90 48/63/72
00 —0FAD 10| 150/150/193 | 101/127/163 | 81/102/131/ | 62/78/101
S00 A —0JAD 11| 500/250/257 | 169/211/217 | 135/169/174 | 104/130/134
400 A —O0KAO 12
In/Is6/Imax In/Is6/Imax In/Is6/Imax | In/Is6/Imax
LT-Typ| Bestellnummern in A in A inA ey
6SN1123-1AA00—
6SN1124-1AA00-| Code | fr=2,80 kHz | f;=3,90 kHz | 1=5,00 kHz | f1=5,90 kHz
6SN1135-1BA10—|  Nr.
ab FW 3.00
50 A —0CAO 6 24/32/32 22/29/29 19/25/25 16/21/21
80 A —_0DADC 7 30/40/51 28/37/48 25/33/42 22/30/38
108 A _OLAD 13 45/60/76 42/56/71 37/50/63 34/45/57
120 A —_0GAD 3 45/60/76 42/56/71 37/50/63 34/45/57
160 A OEAC 9 60/80/102 56/74/95 49/65/83 43/58/73
200 A B FA 10 85/110/127 | 79/103/119 71/91/106 63/82/95
00 —0FAD 120/150/193 | 111/139/179 | 98/122/157 | 86/108/139
S00 A —0JA0 11| 500/250/257 | 185/232/238 | 163/203/209 | 144/180/185
400 A —0KAO 12
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1.4 Ubersicht Einstelldaten

Hauptspindelmodule (HS)

Ubersicht Einstelldaten

1.4
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1.5 Anschlu3oberflache

1.5 AnschlufRoberflache

X432 Spindelgeber BERO X412 Motorgeber
oder Geberausgang an NC RON 350

i’i Warnung! MeRbuchsen

IpAU 3 |X1|O O| X2 DAU 4
IRO O] M

An HSA-Regelungseinschiiben
(MLFB 6SN1100-0BA13-001A0)

darf kein Spin_delgeber angeschlossen X421 [ 5g X451 [ A91
werden! Bei Nichtbeachtung kénnen 14 Nsoll1 M DAU 1
Gerat und Spindelgeber beschadigt A2
24
werden. 8 } Nsoll2 M } DAU 2
Eingange Ausgange
X431 | 663 | IF X441 | 289
65 | RF ALl | nigt = ngo)
81 | HSS A21 | Mgk Mg, D
E1l | 2. Mg-Grenzwertl) A31 | Mhistl< Ny D
E2 | Ty=0Y A41 | MhigO< nyV
E3 RESETY A51 Motorubertemperaturl)
E4 | M19Y A61 | Umrichteriibertemperaturt)
E5 | Mg—gesteuert) 672
E6 | Pendelnl) 673 Betriebsbereit/Stérung
E7 | Getr—Stufe Bit 0 674
E8 | Getr—Stufe Bit 11
E9 | Getr—Stufe Bit 21) AS1 } Meldekontakt
9 | Freigabespannung | AS2 Anlaufsperre
X411 RS232C X4332) BERO-Anschluf3
Schnittstelle

LC-Display

X151 Geratebus X351

O  P600
Zwischenkreis
O M600

MotoranschluBklemmen | U2 | V2 | w2 | |PE1 | PE2 |PE3 |

Bild 1-3 AnschluRoberflache

1) Lieferzustand der freiprogrammierbaren Klemmen und Relaisfunktionen
2) nur bei MLFB 6SN1121-0BA11-0AAl
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1.5 AnschluRoberflache

Platz fUr Notizen
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Hauptspindelmodule (HS)

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Ermitteln und Einstellen der
Systemkonfiguration

/N

Warnung

Falsche Einstellwerte in P—098 kénnen zur Beschleunigung des Motors auf
unzuléssig hohe Drehzahlen fuhren und KL64 (NE) und KL65 (Reglersperre)
sind unwirksam. Nur KL663 (Achsspezifische Impulsldschung) "offen” ist wirk-
sam.

2.1 Motor—und Umrichterdatensatze

211 Systemkonfiguration mit Standardmotoren

Urladen

Tabelle 2-1 Urladen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P—095 - nach - 6...13 Dez Leistungsteilcodenummer
Urladen Voreinstellung: 7 (Kap. 6.2) ab FW 3.00
Voreinstellung: 31
P—096 — nach — 101...429 Dez Motorcodenummer
Urladen Voreinstellung: 101 (Kap. 6.2)
P—098 - nach - 128...4096 Dez Geberstrichzahl MotormeRsystem
Urladen Voreinstellung: 2048 fir 1PH4, 1PH6
Bei 1PH2 und Zahnradgeber anpassen.
P-097 - - - 0...1 Hex Urladen

Meldung "SEtUP” erscheint auf dem Display.
Gewahlte Motor/Leistungsteilkombination wird in
den Antriebs—Maschinendaten—Speicher geladen.

Betriebsanzeige "P—000" erscheint nach erfolgrei-
chem Urladevorgang auf dem Display.

1) LT mit MLFB 6SN120-1A000-00AL werden ab FW 3.00 automatisch erkannt. Eine Anderung von P—095 ist dann

nicht moglich.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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12.94

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Betrieb an
ungeregelter
Einspeisung

Tabelle 2-2 Betrieb an ungeregelter Netzeinspeisung (UE)
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-173 - nach 10 100...6000 1/min | Einsatzdrehzahl Feldschwachung 1
Umrech- Urladewert mit dem Faktor Upet; - 0,002 V]
nen (entspricht 0,8 bei Unet,=400 V) multiplizieren
. — 0,
p-176 Urr]nar(:(]:h- 10 1...150 % Kippmomentenreduktionsfaktor 1y
nen Urladewert mit dem Faktor (Upetz -0,002 )
(entspricht 0,64 bei Unetz=400 V) multiplizieren
P-177 — online 10 0...1 Hex Berechnung starten Motor
Die Berechnungen fiir den eingegebenen Motor
werden gestartet. In P-096 erfolgt der Eintrag "99”
P—-052 — online 4 0...1 Hex Ubernahme Parameter in FEPROM
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00

Hauptspindelmodule (HS)

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

2.1.2 Systemkonfiguration mit Sondermotoren (Fremdmotoren)

Ubersicht

Urladen von

Hin

weis

Bei Einsatz von Sondermotoren miissen die Motordaten mit der zustandigen
SIEMENS—Niederlassung abgestimmt werden.

Urladen von Sondermotoren

Motordatensatz

Kennlinien fir Flusollwert- und Hauptfeldinduktivitat.

Soll ein Fremdmotor geladen werden, so ist zunéchst ein Standardmotor
(Motornummer 101 bis 429) urzuladen, der in seinen Motordaten in etwa dem
Fremdmotor entspricht. Ausgehend von diesen Motordaten kénnen im Bereich
P-158 bis P-176 fir Motor 1 die erforderlichen Anpassungen durchgefiihrt wer-

Die erforderliche Berechnung wird mit P-177=1 gestartet. Nach Ablauf der Be-
rechnung wird P-177 wieder auf 0 zurlickgeschrieben. Zum Abspeichern wird

Sondermotoren

den.

P—052=1 H gesetzt.
Tabelle 2-3 Urladen von Sondermotoren

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P—095 - nach - 6...13 Dez Leistungsteilcodenummer
Urladen Voreinstellung: 7 (Kap.6.2) ab FW 3.00
Voreinstellung: 31
P—096 — nach — 101...429 Dez Motorcodenummer
Urladen Voreinstellung: 101 (Kap.6.2)
Eingabe einer Motorcodenummer eines Standard-
motors, dessen Motordaten in etwa denen des
Sondermotors entsprechen.
P—098 - nach - 128...4096 Dez Geberstrichzahl MotormeRsystem
Urladen Voreinstellung: 2048
P-097 - - - 0...1 Hex Urladen

Meldung "SEtUP” erscheint auf dem Display.
Gewahlte Motor/Leistungsteilkombination wird in
den Antriebs—Maschinendaten—Speicher geladen.

Betriebsanzeige "P—000" erscheint nach erfolgrei-
chem Urladevorgang auf dem Display.

1) LT mit MLFB 6SN1120-1A000-00A1 werden ab FW 3.00 automatisch erkannt. Eine Anderung von P—095 ist dann

nicht moglich.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS) 04.97
2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Motordatensatz Bei Sondermotoren mussen die Motordaten eingegeben werden. Die Liste der
Motordaten (P—159 bis P-176) befindet sich im Kap. 6.6.

Tabelle 2-4 Motordatensatz

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-158 - online 4 0,000 mH...65,535 |[ab FW 3.00
mH Streuungsarme Motoren erfordern den Einsatz

einer Vorschaltdrossel, um die Phasenstrome zu
glatten. Auf den Umrichter wirkt die Vorschaltdros-
sel wie eine erhohte Standerstreureaktanz
P169/229.

Bisher muf3te die Anpassung von P169/P229 per
Hand durchgefiihrt werden. P158 und P294 beein-
flussen die Kippbegrenzung und die Vorbesetzung
des Stromreglers.

P-159 nach Um- Motordaten fur Motor 1
bis - 10 siehe Kap. 6.6 Eingabe der Motordaten fur den Sondermotor
rechnen
P-176
pP-177 - online 10 0...1 Hex Berechnung starten Motor 1 (P-096)

Die Berechnungen fir den eingegebenen Sonder-
motor werden gestartet.
In P—096 erfolgt der Eintrag "99".

P-052 - online 4 0...1 Hex Ubernahme Parameter in FEPROM

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

FluBsollwert— und
Hauptfeldinduktivi-

tat-Kennlinie

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Tabelle 2-5 FluBsollwert— und Hauptfeldinduktivitat—Kennlinie
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot 2 | Wirksam
P-172 — nach Um- 10 10...10000 1/min | Obere Drehzahl L,—Kennlinie
rechnen (Hauptfeldinduktivitat—Kennlinie)
P-173 — nach Um- 10 100...6000 1/min Einsatzdrehzahl Feldschwéachung
rechnen Feldschwacheinsatzdrehzabhl fir FluRsollwert-
kennlinie und untere Drehzahl fir Ly—Kennlinie
Bei Betrieb an ungeregelter Einspeisung ist die
ermittelte Drehzahl mit dem Faktor Upet; - 0,002 v
(entspricht 0,8 bei Unet,=400V) zu multiplizieren
P-175 — nach Um- 10 100...300 % Verstarkungsfaktor L,—Kennlinie
rechnen
Lho (bei n=P-172)
P-175 = -+ 100 %
Loy (bei n=P-173) 009%
100 % = konstantes Ly, im gesamten Drehzahl-be-
reich
P-176 - nach Um- 10 1..150 % Kippmomentenreduktionsfaktor
rechnen Einsatzpunkt Kippmomentengrenze:
P-176 > 100 %: Erh6hung des Einsatzpunktes
P-176 < 100 %: Erniedrigung des Einsatzpunktes
Bei Betrieb mit ungeregelter Einspeisung ist de{
ermittelte Wert mit dem Faktor (Ungtz - 0,002 *V)2
(entspricht 0,64 bei Unetz=400 V) zu multiplizieren
EluRsollwert Hauptfeldinduktivitat
@ Lh
P-175 [%)]
Lhz — e
\
\
\
| Lh1
‘ (Nennwert)
| > >
Drehzahl
P-173 ) Drehzahl
[1/m|n] [1/mm]

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

2.13 Systemkonfiguration mit Stern/Dreieck—Motoren, 2 Motoren

Ubersicht

Urladen von Stern/
Dreieck—Standard-
motoren

Urladen von zwei
verschiedenen
Standardmotoren

HS/2-20

Hinweis

Bei Einsatz von Sondermotoren miissen die Motordaten mit der zustandigen
SIEMENS—Niederlassung abgestimmt werden.

* Urladen von Stern/Dreieck—Motoren, 2 Motoren
* Motordatensatze
* FluBsollwert— und Hauptfeldreaktanz—Kennlinie

* Motor-Umschaltung

Hierfur ist beim Urladen in Parameter P-096 die Nummer des Sternmotors
(geradzahlig) im Bereich von 200 bis 299 einzugeben.

Die erforderlichen Berechnungen werden mit der Wahl der Urladefunktion
(P-097=1) automatisch durchgefiihrt.

Sollen zwei verschiedene Standardmotoren geladen werden, so ist zunachst
ein Standardmotor (Motornummer 101 bis 429) urzuladen. Diese Motordaten
werden im Parameterbereich fir Motor 1 (Stern) P-158 bis P-176 angezeigt.

Nach dem Urladen muf3 in P—238 die Motornummer fur Motor 2 (Dreieck) einge-
geben und die erforderlichen Berechnungen mit P-239 = 1 gestartet werden.
Diese Motordaten werden im Bereich P-219 bis P-236 und P—294 angezeigt.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

Urladen von Stern/
Dreieck—Motoren,
2 Motoren

Tabelle 2-6 Urladen von Stern/Dreieck—Motoren, 2 Motoren

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Parameter—Attribute

Nummer A Einstellbereich
Anderung | o oo
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam

Beschreibung

P-095 - nach - 6...13 Dez
Urladen

Leistungsteilcodenummer
Voreinstellung: 7 (Kap. 6.2) ab FW 3.00
Voreinstellung: 31

P-096 - nach - 101...429 Dez
Urladen

Motorcodenummer

Voreinstellung: 101 (Kap. 6.2)

Folgende Motorcodenummer sollte je nach
Systemkonfiguration eingegeben werden:

Stern/Dreieck—Standardmotor
Eingabe der geradzahligen (Sternmotor)
Motorcodenummer

Stern/Dreieck—Sondermotor
Eingabe einer geradzahligen Motorcode—
nummer eines Standardmotors (Stern),
dessen Motordaten in etwa denen des
Sondermotors entsprechen.

2 Standardmotoren
Eingabe der Motorcodenummer des
1. Standardmotors

2 Sondermotoren
Eingabe einer Motorcodenummer eines
Standardmotors, dessen Motordaten in etwa
denen des 1. Sondermotors entsprechen.

P-098 - nach - 128...4096 Dez
Urladen

Geberstrichzahl MotormeRsystem
Voreinstellung: 2048

P-097 - - - 0...1 Hex

Urladen

Meldung "SEtUP” erscheint auf dem Display .
Gewahlte Motor/Leistungsteilkombination wird in
den Antriebs—Maschinendaten—Speicher geladen.

Betriebsanzeige "P-000" erscheint nach
erfolgreichem Urladevorgang auf dem Display.

- P-238 nach Um- 10 101...429 Dez
rechnen

Motorcodenummer

Voreinstellung: 101 (Kap. 6.2)

Eingabe der Motorcodenummer fur 2. Motor (Drei-
eck) je nach Systemkonfiguration.

Vorgehen wie bei P-096.

- P-239 online 10 0...1 Hex

Berechnung starten Motor 2 (P-238)

P-052 - online 4 0...1 Hex

Ubernahme Parameter in FEPROM

1) LT mit MLFB 6SN120-1A000-00AL werden ab FW 3.00 automatisch erkannt. Eine Anderung von P—095 ist dann

nicht moglich.
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Hauptspindelmodule (HS) 04.97
2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Motordatensatze Bei Sondermotoren mussen die Motordaten eingegeben werden. Die Liste der
Sondermotoren Motordatensatze befindet sich im Anhang (siehe Kap. 6.6).

e P-158 bis P-176 Sternmotordaten bzw. Datensatz Motor 1

® P-294, P-219 bis P-236 Dreieckmotordaten bzw. Datensatz Motor 2

Tabelle 2-7 Motordatensatze

Parameter—Attribute

Nummer A Einstellbereich Beschreibung
An_derung P_051
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-159 pP-219 nach Um- 10 siehe Kap. 6.6 Motordaten fir Motor 1/Motor 2
bis bis rechnen Eingabe der Motordaten je nach System—
P-176 P—236 konfiguration:

Stern/Dreieck—Standardmotor
keine Eingabe erforderlich

Stern/Dreieck—Sondermotor
Eingabe der Motordaten fur Stern (P—159 bis
P-176) und Dreieck (P-219 bis P—236)

2 Standardmotoren
keine Eingabe erforderlich

2 Sondermotoren
Eingabe der Motordaten fiir 1. Sondermotor
(P-159 bis P-176) und 2. Sondermotor (P—219 bis

P-236)
P-158 P294 online 4 0,000 mH...65,535 | ab FW 3.00
mH Streuungsarme Motoren erfordern den Einsatz

einer Vorschaltdrossel, um die Phasenstrome zu
glatten. Auf den Umrichter wirkt die Vorschaltdros-
sel wie eine erhohte Standerstreureaktanz
P169/229.

Bisher muf3te die Anpassung von P169/P229 per
Hand durchgefiihrt werden. P158 und P294 beein-
flussen die Kippbegrenzung und die Vorbesetzung
des Stromreglers.

pP-177 p-237 online 10 0...1 Hex Berechnung starten Motor 1(P-096)/Motor 2
(P-238)

Die Berechnungen fir die eingegebenen Motor—
daten werden gestartet wenn P—180 = 0.

P-052 - online 4 0...1 Hex Ubernahme Parameter in FEPROM

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

FluBsollwert— und
Hauptfeldinduktivi-
tat-Kennlinie

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Tabelle 2-8 FluBsollwert— und Hauptfeldinduktivitat—Kennlinie
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot 2 | Wirksam
P-172 pP—232 nach Um- 10 10...10000 1/min | Obere Drehzahl L,—Kennlinie
rechnen (Hauptfeldinduktivitat—Kennlinie)
P-173 P—-233 nach Um- 10 100...6000 1/min Einsatzdrehzahl Feldschwachung
rechnen Feldschwacheinsatzdrehzabhl fir FluRsollwert-
kennlinie und untere Drehzabhl fiir L,—Kennlinie
Bei Betrieb an ungeregelter Einspeisung ist die
ermittelte Drehzahl mit dem Faktor Uyet; - 0,002 'y,
(entspricht 0,8 bei Unet,=400V) zu multiplizieren
P-175 P—-235 nach Um- 10 100...300 % Verstarkungsfaktor L,—Kennlinie
rechnen
Lho (bei n=P-172
pa7s= 2 OO 000
Lh1 (bei n=P-173)
100 % = konstantes Ly, im gesamten Drehzahlbe-
reich
P-176 P-236 nach Um- 10 1...150 % Kippmomentenreduktionsfaktor
rechnen Einsatzpunkt Kippmomentengrenze:
P-176 > 100 %: Erh6hung des Einsatzpunktes
P-176 < 100 %: Erniedrigung des Einsatzpunk-
tes
Bei Betrieb mit ungeregelter Einspeisung ist dg—\[r
ermittelte Wert mit dem Faktor (Unetz - 0,002 vz
(entspricht 0,64 bei Unetz=400V) zu multiplizieren
Der P-176/P-236 wird ab FW 3.10 motorspezi-
fisch geladen.
P-178 P-240 - - Anzeigeparameter | Anzeige der Drehzahl, ab der die Nennleistung
aufgrund der Kippmomentenbegrenzung reduziert
wird, ab FW 3.10
FluRsollwert HauptfeldlnduktIVItat
L
® hJ
P-175 [%)]
Lh2 — —_—
|
\
\
| Lh1
‘ (Nennwert)
| > >
Drehzahl
P-173 ) Drehzahl
[1/m|n] [1/mm]
[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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03.96

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Motor—
Umschaltung

Tabelle 2-9 Motor-Umschaltung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-180 - online 10 0...1 Hex Freigabe Motorumschaltung (Stern/Dreieck)

OH: keine Motorumschaltung moglich

1H: Motorumschaltung freigeben

Hinweis:

Fir die Umschaltanforderung muR eine frei
programmierbare Eingangsklemme (E1 bis E9) mit
der Funktionsnummer 5 belegt sein
(Parametrierung Kap. 3.2.2)

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

2.2 Standardanwendungen

221 Betriebsanzeige

2.2 Standardanwendungen

In den Parametern P-000 und P—100 wird der aktuelle Betriebszustand des

Gerates angezeigt.

Tabelle 2-10 Betriebsanzeige
Display
[ el = [ [ [
| | | I I ! I | | ! I
T [t ! \_I T T I~ ’I
_ 7\ I \. \7 7\ \_ \7 7\ \77
Funktionsgruppe
Relaisfunktion Betriebsart Geratezustand Betriebsart Getriebestufe
"~ 7 freiprogr. D Antrieb nicht frei- | "I |mpulsfreigabe | Anzeige in P-000:
= Relaisfunktion 1 == gegeben: ™= am NE-Modul (nur bei Betriebsart "] Getriebestufe 1
L - Anschluf- -+ Weiterschaltbe- | o | fenjt Stern/Dreieck) m 7 istangewahit
klemme A11 dingung siehe (KL63/KL48) - -
P—241 Spalte Sternschaltung
Nist = NsoY) "Geratezustand” i angewahlt
o © 7' drehzahlgere- ‘ ‘ Getriebestufe 2
' freiprogr. L - ‘ o , : !
| ; . gelter Betrieb ‘ achsspezifische ' ist angewahlt
o Ee'aﬁugﬁ'on 2 [ =] Impulsfreigabe | © | Dreieckschal- ‘
o Agic ubkiemme —! fehit (KL663) tl tung angewahit
P_242 r momentenge-
Mgl < Mgy [ K Eteett:ie;rger o ) : Getriebestufe 3
" freiprogr. ) "' digitales Filter i ist angewahit
. ) -1 st akti -
- - Relaisfunktion 3 r momentenge- ™) Reglerfreigabe am| , Istaktiv
= Anschluf3- -y Steuerter " NE-Modul fehlt b
klemme A31 [ ‘e gegllebfmt;t w ' (KI.64) und/oder
P-243 ;1: upttiberwa Reglerfreigabe am Anzeige in P-100: - - :
e 1) chung HS—Modul fehlt . . Getriebestufe 4
[Nist| < Nmin . ' (KLE5) (nur bei Betriebsart L ist angewahit
= freiprogr. | ! Betriebsart M19 Spindelpositionieren) | ,
- -| Relaisfunktion 4 L‘ - )
- -' AnschluBklemme : . l HLG-Freigabe " | Position 1 ist
A4l ) .| fenit (kL81) 1 angewahlt
P_o44 Betriebsart o i
] ) INnisd < i) ' Spindelpo- : Getriebestufe 5
inaktiv isth = T . -1 sitionieren \ ist angewahlt
" | freiprogr. . . !
[ ; ; - ' Position 2 ist
" 7' Relaisfunktion 5 " Betriebsart Sollwertfreigabe | — angewahit
- -' AnschluBklemme — C—Achse - 1 fehlt ‘
AS1 E‘ (Wahlklemme
P-245 Fkt.—Nr. 16) ' Getriebestufe 6
Mot-Temp?) - Betriebse:}rt = Pposition 3 ist ist angewahlt
" freiprogr. " HPC—Achse i angewahlt
- -1 Relaisfunktion 6 E 0,5 ms oder Anzeige der Momen- \
- -V AnschluRklemme 0,3ms tenrichtung bei frei—
A61 - gegebenem Motor:
P—246 =" Betriebsart - - . . .
o - . Position 4 ist Getriebestufe 7
var. Relaisfkt. " HPC-Achse c motorischer ‘ ar?;:at\)/;hltls -1 ist angewahlt
(P-186)Y #0,6 ms oder " 1 Betrieb L "
- 0,35ms [
" ' Betriebsbereit/
- -1 Storung o . ]
. _gAnschluBklemme | Diagnosefunk- L generatorischer Getriebestufe 8
672/674 L tion I/f—ge_steu- l I Betrieb o ist angewahlt
P—053 erter Betrieb - ' inkrementelles
Betriebsbereit | “I Positionieren
- - : e - ist angewahlt Getriebestufe 1...8
Das Segmentwird | | " Funktion pendeln | | Drehzahiregler— 9 Anwahl tiber freipro-
angesteuert, wenn D ist angewahlt (@b |~ takkt §ChnEI!, grammierbare Klem-
das gntsprechende Fkt. 3.00) - - Takt ist aktiv menfunktion
Relais angezogen P—081...P-089
hat. =9, 10, 11
1) Lieferzustand
0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

04.97

2.2 Standardanwendungen

2.2.2 Firmware—Version und Modulvariante

Tabelle 2-11

Firmware—\ersion und Modulvariante

Nummer

Mot. 1 Mot. 2

Parameter—Attribute

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

(P—099)

0.00...99.00

Firmwarestand

(P-150)

Baugruppenkennung

Funktion von AnschluBBstecker X432:

FOOH keine Funktion

200H mit zuséatzlichem Eingang fur
Spindelgeber

300H Ausgang Impulsgebersignale

fur externe Nutzung

HS/2-26

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

2.2 Standardanwendungen

2.2.3 Einstellparameter fir Standardanwendungen

Ubersicht
* Drehzahleinstellwerte
* Momentengrenzwerte
* Motortemperaturiiberwachung
* Pendelbetrieb
Drehzahl-

einstellwerte

Tabelle 2-12 Drehzahleinstellwerte

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam

Einstellbereich

Beschreibung

P-022 P-261 online 4 1...Nhenn /min

Abschaltdrehzahl Impulsléschung

Bei Reglersperre und Unterschreiten der Abschalt-
drehzahl wird der Antrieb stromlos geschaltet
(ruckdrehfreies Stillsetzen).

P-025 online 4 0...15000 ms

Zeitverzogerte Impulsléschung nach Regler-
sperre FW 3.00

Das Ausldsen von Impulsléschung nach Regler-
sperre ist nach dem Abbremsen an der Riicklauf-
rampe Uber P025 verzégerbar.

Reglersperre

Abbremsen an der
Rucklauframpe

Ausldsen von
Impulsléschung

Abschalt-

drehzahl T-— — — — — [ — — T T T T T T T T | o

P022 ‘ ‘ t
| Zeitverzdgerung P025 |

P-029 P-264 online 4 0...Nmaxmot 1/min | Drehzahlbegrenzung
Einstellung der max. Motordrehzahl
Geberphasenfehlerkorrektur
Sind die beiden Geberspuren nicht exakt 90° ver-

P-036 - online 4 —400...400 Dez | setzt, fuhrt dies zur Momentenwelligkeit.
Einstellfeinheit 1 entspricht 0,18°%
max. Wert 400 entspricht 72°%

P-037 P-267 online 4 1...32000 1/min Umschaltdrehzahl Motorgeberauswertung
Oberhalb dieser Drehzahl wird die Feinauswer-
tung der Drehzahlistwertbildung abgeschaltet.
(ab Firmware V2.00 nicht mehr relevant)

. ) Hysterese P-037/P-267
P-038 p-268 online 4 1...500 1/min (ab Firmware V2.00 nicht mehr relevant)

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS) 10.00
2.2 Standardanwendungen

Drehmomenten-
grenzwerte

Tabelle 2-13 Drehmomentengrenzwerte

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-039.1 | P-269.1 online 4 5...300 % 1. Drehmomentengrenzwert
(bezogen auf das Motornennmoment)
P-041 P-271 online 4 5...100 % 2. Drehmomentengrenzwert bezogen auf
P-039/P-269

Wird durch die Fkt. Nr. 1 angewahlt und nach
Uberschreiten der in P-050/P—290 eingestellten
Drehzahl aktiv.

P-050 P—290 online 4 0...Nmaxmot 1/min [ Schaltdrehzahl von Md1 auf Md2
P-040.1 | P-270.1 online 4 5...100 % Generatorische Begrenzung
(bezogen auf P-039/P-269 oder P-041/P-271)
P-042 pP-272 online 4 1...nmaxmot 1/min | Umschaltdrehzahl fir P-040/P-270
P-043 pP-273 online 4 0...Nmaxmot 1/min | Hysterese P—042/P-272
Drehmoment [%] 4
(bezogen auf Motornennmoment)
P—-050
P-039.1 ‘
motorisch L
p-041 4 —— ‘
f f >
) P-040.1 T —— —— — — Drehzahl [1/min]
generatorisch
P-039.1 ‘
P-042
; 12 —lg? .
max. einstellbare Momentengrenze: —_maxumr 70 Mot 100% (bezogen auf 10 s—Uberlast)
|2nermMo'r - I02 Mot

ImaxUmr — Umrichtermaximalstrom
lo Mot - Motorleerlaufstrom
lnennMot  — Motornennstrom

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.2 Standardanwendungen
Motortemperatur-
Uberwachung
Tabelle 2-14  Motortemperaturiiberwachung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-063 P-291 online 4 0..170 °C maximale Motortemperatur
bei Uberschreitung erfolgt nach ca. 1 s:
Relais "Vorwarnung Motorlbertemperatur”
Zeit in P-065:
Impulsléschung und Fehlermeldung F-14
P-064 - online 4 0..170 °C Festtemperatur
Bei Eintrag eines Wertes =0 werden die Motorpa-
rameter mit dieser Festtemperatur gerechnet.
Achtung! Die Motortemperaturiiberwachung
wird inaktiviert.
P-065 - online 4 0...600 s Zeitstufe Motortemperaturiberwachung
Pendelbetrieb
Tabelle 2-15  Pendelbetrieb
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-154 - online 4 —NmaxMot--- Pendelsollwert 1
NmaxMot 1/min
P-155 - online 4 —NmaxMot... Pendelsollwert 2
NmaxMot 1/min
P-156 - online 4 10...10000 ms Pendelintervallzeit 1
10...10000 ms Pendelintervallzeit 2
P-157 - online 4 0...10000 ms ab Bei Eintrag von 0 wirkt nur Wert in P154 ab
FW 3.00 FW 3.00
Drehzahl [1/min]
A
P—154
p_155 |- Zeit [ms]
\%/_/
P-156 P-157

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.3 Weitere Anwendungen

2.3 Weitere Anwendungen

2.3.1 Orientierter Spindelhalt (Uiber NC Hilfsfunktion M19)

Tabelle2-16  Orientierter Spindelhalt ({iber NC Hilfsfunktion M19)

Die Zuschaltung der Funktion M19 kann Uber eine Wahlklemme (E1 bis E9)
angewahlt werden (siehe Kap. 3.2.2).

Parameter—Attribute

Nummer
Mot. 1 Mot. 2

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-054 -

online

—NmaxMot:--
NmaxMot 1/min

M19 Normierung Drehzahlsollwert

Drehzahl, die bei der analogen Eingangsspannung
in P—024 erreicht wird.

+ = Rechtslauf bei positivem Drehzahlsollwert

— = Linkslauf bei positivem Drehzahlsollwert

P-055 -

online

C000...4000 Hex

M19 Offsetkorrektur
z. B. positiver Korrekturwert 2FH
negativer Korrekturwert FFOOH

P-056 -

online

0...Nmaxmot 1/min

M19 Umschaltdrehzahl

Drehzahlumschaltpunkt des Sollwertnormierungs-
faktors. Bei Unterschreiten der eingestellten Dreh-
zahl werden die in Parameter P-054 und P—055
eingegebenen Werte wirksam.

P-058 -

online

0...Nmaxmot 1/min

Abschaltschwelle Verrundung M19

Bei Unterschreiten der eingestellten Drehzahl wird
die Drehzahlsollwertglattung und Verrundung ab-
geschaltet. Ein Wiedereinschalten erfolgt nur nach
Abwahl des M19—Betriebs.

FW 2.00

P-062 -

online

0...Nmaxmot 1/min

M19 Schaltschwelle I-Anteil Drehzahlregler
Drehzahlistwertschwelle fir die Zuschaltung der
Nachstellzeit vom n—Regler. Bei betragsmafigem
Unterschreiten der in P—062 eingegebenen Dreh-
zahl wird die Nachstellzeit wieder zugeschaltet.

P-090 -

online

10

0...FFFF Hex

Steuerwort
Aktivierung von P—062 Uber das Setzen von
Bit 4 = 1 (entspricht 10H) in P—090.

HS/2-30
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2.3 Weitere Anwendungen

2.3.2 C-Achse

Die Zuschaltung des C—Achs—Betriebes kann iber eine Wahlklemme
(E1 bis E9) angewahlt werden (Kap. 3.2.2). Die Sollwertvorgabe kann nur tber
Klemme 24 und 8 gegeben werden.

Tabelle 2-17 C-Achse

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-114.1 - online 4 —Nnenn—1...Npenn—1 | Normierung Drehzahlsollwert C-Achse

1/min Drehzahl, die bei der analogen Eingangsspannung
in P—024 erreicht wird.

+ = Rechtslauf bei positivem Drehzahlsollwert

— = Linkslauf bei positivem Drehzahlsollwert

P-115.1 - online 4 C000...4000 Hex | Offsetkorrektur zu P-114
max. Korrekturwert 2000 bzw. EO0O entspricht
rund 1/8 von P-114, wenn P-024 = 10,0

2.3.3 Spindelpositionieren HS

Ubersicht
* Funktionsbeschreibung

* Positionssollwerte

® Funktionsparameter 1
* Lageregler

® Steuerparameter

® Funktionsparameter 2
* Diagnoseparameter

® Kurz—Inbetriebnahme

Funktionsbe- Die Hauptspindel wird ohne Uberlagerten Lageregelkreis einer numerischen
schreibung Steuerung aus gleicher Drehrichtung oder mit Drehrichtungsumkehr positioniert.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.3 Weitere Anwendungen

HS/2-32

Zur Erfassung der Position sind verschiedene Mdéglichkeiten vorgesehen:

* mit Motorgeber (Sin/Cos—Spuren) ohne Getriebelibersetzung (alle Para—
meter sind fur diesen Fall vorinitialisiert)

* mit Motorgeber (Sin/Cos—Spuren) und externer Nullmarke (BERO) an
der Spindel bei Getriebestufenumschaltung

* mit inkrementellem Spindelgeber (max. 8192 Striche pro Umdrehung), nur
bei Variante mit Eingang fur Spindelgeber (6SN1100-0BA12—00A0)

Spindelgebersignale werden immer in Rechteckauswertung einschlief3lich
Impulsvervierfachung verarbeitet.

Warnung

An HSA-Regelungseinschiiben mit Ausgang Impulsgebersignale flr externe
Nutzung (MLFB 6SN1100-0BA13-00A0) darf kein Spindelgeber ange—
schlossen werden! Bei Nichtbeachtung kénnen Gerat und Spindelgeber be-
schadigt werden.

Die Hardwarekonfiguration muR3 Giber P-141 eingegeben werden.

Die Wahlklemmenfunktion "Positionieren Ein” (Funkt.—Nr. 28) muf3 Gber die
Parameter P-081 bis P—089 auf eine der freiprogrammierbaren Klemmen E1
bis E9 gelegt werden (siehe Kap. 3.2.2). Ausgeldst wird der Positioniervorgang
dann durch Anlegen der Freigabespannung an der ausgewahlten Klemme.

Der Positioniervorgang lauft in mehreren Phasen ab:
* Abbremsen des Antriebs

Ausgehend von einer beliebigen Drehzahl bremst der Antrieb nach der
durch den Hoch—/Rucklaufgeber vorgegebenen Kurve auf die Suchdreh—
zahl ab. Der Drehzahlsollwert wird von der Positioniersteuerung vorge—
geben, ein evtl. an KL56 anliegender Drehzahlsollwert wird unterdriickt.

Die Suchdrehzahl ist die hochste Drehzahl aus der der Antrieb in einer
Umdrehung ohne Uberschwingen in die Sollposition abbremsen kann.
Nach oben wird die Suchdrehzahl vom Verzégerungsvermdgen des An-
triebs und dadurch vom Fremdtragheitsmoment begrenzt.

® Lage erkennen

Nach Erreichen der Suchdrehzahl und Erkennen der Nullmarke wird der
Lageregler zugeschaltet.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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In Position fahren

Die letzte Umdrehung vor dem Ziel ist in drei Phasen aufgeteilt, abhéngig
von der Entfernung zum Ziel.

Suchdrehzahl
P-146

Drehzahl (1/min)

Sollposition erkannt

Brems-

Gerade 1
P-136
Phase 1
Gerade 2
2 " p_137bzwi3s

3

360° letzte Umdrehung 0°  Weg (Grad)

P-134 | P-135

HS

Bild 2-1 In Position fahren

Die Einsatzpunkte und die Steigungen der einzelnen Abschnitte lassen sich
einstellen. Das Einfahrverhalten ist damit den verschiedensten Anforde-
rungen anpaf3bar (P-134 bis P-139).

Wird mit einer geringeren Drehzahl als der Suchdrehzahl gefahren, kann zur
Verkiirzung der Positionierdauer auf Suchdrehzahl beschleunigt werden
(P-142).

In den meisten Fallen genigt zur Optimierung eine Anpassung der Such-
drehzahl P-146 und eine Anpassung von Parameter P-137 oder P-138.

Sollwertformat

Der Positionssollwert darf nur Werte von 0 bis max. +32767, ab Firmware-

stand V2.00 max. 64000 I/U (entspricht max. Geberstrichzahl zwischen zwei
Nullimpulsen), annehmen. Die Drehrichtung ergibt sich aus dem Vorzeichen
der Suchdrehzahl. Positionssollwerte werden in Geberstrichen eingegeben.

Fir Positionieren auf Motorgeber erlaubt P-141 die Vorgabe eines Verviel-
fachungsfaktors zur Verbesserung der Sollwertauflésung. Méglich sind die
Werte 1, 2, 4, 8, 16 und 32. Der Vervielfachungsfaktor kann so grof3 gewahit
werden, dal sich eine rechnerische Strichzahl von bis zu 32768 ergibt.
Beispiel:

Standardgeber RON350 (2048 Striche). Bei Verwendung des Vervielfach-
ungsfaktors 16 ergibt sich eine rechnerische Strichzahl von 32768. Dieser
Wert ist in P-131 einzutragen. Es sind Sollwertvorgaben von 0 bis 32768,
ab Firmwarestand V2.00 max. 64000 I/U, mdglich. Werden groRere Werte
eingetragen, so erfolgt die Fehlermeldung FP—01 beim Positionieren.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.3 Weitere Anwendungen

* Positionssollwert vorgeben

Es kann mit vier internen Positionssollwerten je Getriebestufe positioniert
werden (P-121 bis P-122 und P-124 bis P-125).

Wahlklemmen— Wahlklemmen- Positionssollwert Parameter fiir
funktion 23 funktion 27 Positionssollwert
0 0 1 P-121
1 0 2 P-122
0 1 3 P-124
1 1 4 P-125

Nach Erreichen der Sollposition kann mit den Wahlklemmenfunktionen 23
und 27 auf einen anderen Sollwert weitergeschaltet werden. Ein Signal-
wechsel an beiden Klemmen muf3 dabei innerhalb von 20 ms erfolgen, um
als gleichzeitig erkannt zu werden.

Das Anwahlen einer neuen Position liber eine Getriebestufenklemme wird
im Zustand "In Position” erst ausgefiihrt, wenn an der Klemme mit der Funk-
tion 28 (Positionieren "Ein”) erneut ein Wechsel von Low nach High stattfin-
det. Im Gegensatz zu den Wahlklemmenfunktionen 23 und 27 wird dabei
immer die Nullmarke erneut Uberfahren.

* |nkrementeller Positionssollwert

Uber Parameter P—123 4Rt sich ein inkrementeller Positionssollwert je Ge-
triebestufe vorgeben. Befindet sich die Spindel in Position und erscheint an
der mit Wahlfunktion 22 belegten freiprogrammierbaren Klemme eine posi-
tive Flanke, so wird der inkrementelle Positionssollwert zum aktuellen Positi-
onssollwert addiert, und der Antrieb féhrt in die so errechnete neue Position.
Dieser Vorgang laf3t sich nach Erreichen der neuen Position erneut ansto-
Ren.

Fir Parameter P-123 sind im Gegensatz zu P-121, P-122, P-124 und
P-125 auch negative Werte zulassig.

* Nullmarkenverschiebung

Uber Parameter P—129/P-130 kann eine Nullmarkenverschiebung vorgege-
ben werden.

Einstellmdglichkeit:

Positioniersteuerung anwahlen (P-149 = 1H)

Regler— und Impulssperre geben.

Spindel eine ganze Umdrehung drehen und dann in die gewiinschte Posi-
tion stellen (Kontrolle tiber P—140 entspricht Positionsistwert). P—129 auf 1H
stellen und warten bis sich der Parameter selbstandig auf OH zuriick-
schreibt. Die aktuelle Position ist damit als neue Nullmarke bernommen.
Die Differenz zur tatsachlichen Nullmarke wird in P-130 angezeigt. Wird nun
auf OH positioniert, so fahrt die Spindel in die Position, die in P—130 hinter-
legt wurde.

* Relaismeldungen

Fir Relaismeldungen "Position erreicht” stehen die Wabhlrelaisfunktionen 9
und 10 (siehe Kap. 3.3.2) zur Verfigung. Die zugehdrigen Toleranzen wer-
den Uber Parameter P-144 und P-145 vorgegeben.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.3 Weitere Anwendungen

* Spindelneusynchronisation (Nullmarke)

Der Lagezahlerstand der Spindel wird bei Einsatz einer BERO—Nullmarke
nach jedem Getriebestufenwechsel neu synchronisiert. Diese Neusynchro-
nisation kann unterdriickt werden oder speziell iUber Wahlklemmen ange-
wahlt werden.

Einstellmdglichkeit:

Durch Setzen von Bit 1 in Parameter P-149 kann das Spindelneusynchroni-
sieren nach Getriebestufenwechsel unterdriickt werden. Signalwechsel an
einer mit der Wahlklemmenfunktion "Getriebestufe Bit 0 bis Bit 2" belegten
freiprogrammierbaren Klemme wird dann vom Lageregler als Parameterum-
schaltung interpretiert. Tatsdchliche mechanische Getriebestufenumschal-
tungen missen dann bei Positionieren auf Motorgeber mit externer Null-
marke dem Lageregler Uber Wahlklemmenfunktion 29 mitgeteilt werden.

Die Wahlklemmenfunktion 29 besitzt speichernde Wirkung. Der High—Pegel
muf mindestens 20 ms anstehen.

Positionssollwerte

Tabelle 2-18 Positionssollwerte

Parameter—Attribute HS
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-121 - online 4 0...64000 Dez Positionssollwert 1
Wert wird in Geberstrichzahl eingegeben
(max. Vorgabe ist Inkremente pro Umdrehung)
pP-122 - online 4 0...64000 Dez Positionssollwert 2
P-123 - online 4 —-32768...32767 Positionssollwert inkrementell
Dez Wert wird in Geberstrichzahl eingegeben
(max. Vorgabe ist Inkremente pro Umdrehung)
P-124 - online 4 0...64000 Dez Positionssollwert 3
P-125 - online 4 0...64000 Dez Positionssollwert 4
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2.3 Weitere Anwendungen

Funktions-
parameter 1

Tabelle 2-19  Funktionsparameter 1

Parameter—Attribute

Nummer

Mot. 1 Mot.

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-126 -

online

0,0...180 Grad

Bandbreite Integratorfreigabe Drehzahlregler
Zur Verbesserung des Einfahrverhaltens beim Po-
sitioniervorgang ist es manchmal vorteilhaft, wenn
der Integrator des Drehzahlreglers abgeschaltet
wird. Im Zielbereich wird die Integratorsperre (-
Anteil = 0) wieder aufgehoben. Die Bandbreite des
Zielbereiches kann Uiber diesen Parameter einge-
stellt werden.

P—149 -

online

0...FFFF Hex

Inbetriebnahmeparameter C-Achse/Position.
Die Freigabe der Fkt. Integratorsperre erfolgt mit
Setzen des Bit 5 (20H) Gber P-149.

P-129 -

online

0...1 Hex

Setzen der internen Nullmarke

Mit Setzen des Bit 0 (1H) wird die Nullmarkenver-
schiebung zur Hardwarenullmarke in P-130 einge-
tragen (aktueller Lagezéhlerstand).

P-130 -

online

0...64000 Dez

Nullmarkenverschiebung
Eingabe der Differenz zur Hardwarenullmarke

P-131 -

online

128...64000 Dez

max. Strichzahl zwischen 2 Nullmarken

Eintrag der Strichzahl bei einer Umdrehung der
Spindel.

Wird ein Spindelgeber (Rechtecksignale) verwen-
det, so ist eine Vervierfachung zu beriicksichtigen.
Wird mit Getriebe und BERO positioniert, kann
Uiber P-133 die Differenz zwischen zwei aufeinan-
derfolgenden BERO—Nullmarken abgelesen wer-
den. Der P—133 zeigt im Drehzahlbereich 100 bis
500 U/min die genauesten Ergebnisse. Ablesun-
gen im Stillstand zeigen falsche Werte.

HS/2-36
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Lageregler

Tabelle 2-20  Lageregler

2.3 Weitere Anwendungen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung

Mot.1 | Mot.2 | Wirksam

P-134 - online 4 0,0...180,0 Grad Einsatzpunkt P-136

P-135 - online 4 0,0...180,0 Grad Einsatzpunkt P-137/P-138

P-136 - online 4 0...FFFF Hex P—Verstarkung Gerade 1

P-137 - online 4 0...FFFF Hex P—Verstarkung Gerade 2
Einstellwert der Verstarkung beim Positionieren
mit Spindelgeber

P-138 - online 4 0...FFFF Hex P—Verstarkung Gerade 2 (HMS)
Einstellwert der Verstarkung beim Positionieren
mit Motorgeber.

P-139 - online 4 0...FFFF Hex Multiplikator fir Bremsparabel
Faktor zur Verstellung der Steigung der Brems-
kurve, siehe Bild 2-1.
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2.3 Weitere Anwendungen

Steuerparameter

Tabelle 2-21 Steuerparameter

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-141 - online tber 4 0...FFFF Hex Schaltparameter Positionieren
P-143 Bit | Wert
0000H | Auswertung der Motorgeber-
signale (HMS—Auswertung)
0001H | Auswertung der Spindelgeber-
signale
Hinweis: X432 muR als Spindel-
gebereingang konfiguriert sein.
Nur moglich bei Baugruppenva-
0 rianten 6SN1121-0BA12—-0AA0
(immer) und
6SN1121-0BA11-0AA1 (durch
P033=0). Andernfalls wird die
Fehlermeldung F-10 ausgelést.
Spindelgebersignale werden im-
mer in Rechteckauswertung ein-
schlieBlich Impulsvervierfachung
ausgewertet.
1 0000H | Nullimpuls von Geber
0002H | Nullimpuls extern (z. B. BERO)
0000H | Spindelgeber—Phasenfolge wird
5 nicht invertiert
0004H | Spindelgeber—Phasenfolge wird
invertiert (Istwertumkehr)
0100H | Sollwertvervielfachungsfaktor 2
8 fur Positionieren auf Motorgeber
mit interner Nullmarke.
0200H | Sollwertvervielfachungsfaktor 4
9 fur Positionieren auf Motorgeber
mit interner Nullmarke.
0400H | Sollwertvervielfachungsfaktor 8
10 fur Positionieren auf Motorgeber
mit interner Nullmarke.
0800H | Sollwertvervielfachungsfaktor 16
11 fur Positionieren auf Motorgeber
mit interner Nullmarke.
1000H | Sollwertvervielfachungsfaktor 32
12 fur Positionieren auf Motorgeber
mit interner Nullmarke.
Beachte:
Nach Verandern des Sollwertvervielfachungsfak-
tors (Bit 8 bis 12) muR vor Ubernahme der neuen
Einstellung durch P-143 die Strichzahl in P-131
angepalit werden.
Die geédnderten Einstellungen missen mittels
P-143 aktiviert werden.
Indem der Parameter P-143 von 0 auf 1 geschrie-
ben wird, wird die Einstellung des Parameters
P-141 Gbernommen und aktiviert!
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Tabelle 2-21

Steuerparameter

2.3 Weitere Anwendungen

Parameter—Attribute

Nummer

Mot. 1 Mot. 2

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-142

online

0...21 Hex

Merker fir Drehzahlerh6hung

Bit

Wert

0000H

0001H

Es erfolgt zunachst eine Be-
schleunigung auf Suchdrehzahl,
wenn aus einer Drehzahl heraus
positioniert wird, die kleiner als die
Suchdrehzahl ist, und erst dann
wird in die Position eingefahren
(schnellerer Positioniervorgang).
Es erfolgt keine Beschleunigung
auf Suchdrehzahl und der Antrieb
fahrt ausgehend von der momen-
tanen Drehzahl in die Position ein.

0000H

0020H

Nullmarkeniberwachung (Fehler
FP-02) ist freigegeben. Bei Posi-
tionieren mit BERO wird die Null-
marke bei jedem Positionieren
ausgewertet, sonst nur nach Ge-
triebestufenumschaltungen. Die
Nullmarkeniiberwachung nach
Getriebestufenumschaltung wird
auch durch P-142, Bit 0 = 1 ges-
perrt.

Nullmarkeniberwachung (Fehler
FP-02) ist gesperrt.

P-143

online

0...1 Hex

Ubernahmeparameter P-141

Geéanderte Werte in P-141 werden Gibernommen,
wenn P-143 = 1. Parameter wird selbsttatig auf 0
zuriickgesetzt.
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2.3 Weitere Anwendungen

Funktions—
parameter 2

Tabelle 2-22 Funktionsparameter 2

Nummer
Mot. 1 Mot. 2

Parameter—Attribute

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P—144 -

online

0,00...18,00 Grad

Ansprechbreite Relais 1
Einstellwert fur die "In Position 1" Relaismeldung
(siehe Kap. 3.3.2)

P-145 -

online

0,00...18,00 Grad

Ansprechbreite Relais 2

P-146 -

online

0...4 - Npenn

Suchdrehzahl
Einstellwert der Drehzahl, bei der der Einfahrvor-
gang in Position gestartet wird.

P-148 -

online

0,0...180,0 Grad

Bewegungsfenster

Wird bei Impulssperre im Positionierbetrieb die
Spindel aus der Position herausgedriickt, dann
wird bei anschlieRender Impulsfreigabe die Sollpo-
sition auf kiirzestem Weg wieder angefahren. Ist in
P-149 das Bit 3 gesetzt, geschieht dies nur, wenn
das Bewegungsfenster (P-148) nicht verlassen
und die Klemme mit Funkt.—Nr. 28 (High) nicht
geschaltet wurde.

HS/2-40
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2.3 Weitere Anwendungen
Tabelle 2-22 Funktionsparameter 2
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot 2 | Wirksam
P-149 - online 4 0...FFFF Hex Inbetriebnahmeparameter C-Achse/Position

Bit Wert

0000H

0001H

Positionieren gesperrt, die Steue-
rung fir das Positionieren wird nicht
abgearbeitet, d. h. ein Positionieren
ist nicht moéglich und etwaige La-
geistwertanzeigen sind nicht exakt!
Die Steuerung fiir das Positionieren
wird durchlaufen und ein Positionie-
ren ist moglich.

0000H

0002H

Bei Eintreffen eines Positionierbe-
fehls (Klemme mit Funk.—Nr. 28
High) erfolgt eine Neusynchronisa-
tion der Spindel, wenn vorher ein
Signalwechsel an einer mit der
Wahlklemmenfunktion "Getriebe-
stufe Bit O bis Bit 2” belegten frei-
programmierbaren Klemme erfolgt
ist.

Es erfolgt nur dann eine Neusyn-
chronisation der Spindel, wenn vor
dem Positionierbefehl eine positive
Flanke an einer Wahlklemme mit
der Funktion 29 anstand.

0000H

0004H

Die Positionssollwerte werden nicht
gespiegelt.

Es erfolgt ein Spiegeln der absolu-
ten Positionssollwerte.

0000H

0008H

Bei Positioniervorgangen wird aus
der gerade angewahlten Drehrich-
tung in die Position eingefahren.
Es wird immer aus der gleichen
Drehrichtung in die Position einge-
fahren, die Drehrichtung wird Gber
das Vorzeichen der Suchdrehzahl
vorgegeben. (Ausnahme siehe
P-148)

0000H

0020H

Die Nachstellzeit des Drehzahlreg-
lers ist aktiv.

Die Nachstellzeit des Drehzahlreg-
lers wird abgeschaltet. Im Zielbe-
reich (einstellbar tber P-126) wird
die Nachstellzeit wieder aktiv.

0040H

Reduktion von Unterschwingen
nach Bremsen auf Suchdrehzahl
FW 2.00

0000H

0080H

Die Drehzahlsollwertverrundung
(P-019) wirkt auch wéhrend eines
Positioniervorganges.

Die Drehzahlsollwertverrundung
(P-019) wird mit Eintreffen des Po-
sitionierbefehls inaktiviert.

Die Drehzahlsollwertglattung
(P-018) wirkt unabh&ngig von
P-149 nie wéhrend eines Positio-
niervorganges.
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Diagnose—
parameter

Tabelle 2-23 Diagnoseparameter

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung

Mot.1 | Mot wirksam

(P-100) - - - - Betriebsanzeige P-100
(siehe Kap. 2.2.1)

(P-128) - - - - aktueller Positionssollwert
In Parameter P—128 wird die aktuelle Sollposition
in Geberstrichen angezeigt. Der Wert wird aber
erst aktualisiert, wenn die Positioniersoftware
durch
P-149 = 1 freigegeben ist.

(P-132) - - - - Betrag Lageistwert ohne Nullmarkenverschie-
bung

(P-133) - - - - Differenz zw. 2 ext. Nullmarken
Anzeige der Differenz zwischen zwei aufeinander-
folgenden BERO—Nullmarken (P-141 = 2).

(P-140) - - - - Betrag Lageistwert mit Nullmarkenverschie-
bung

(P-147) - - - - Lagezéhlerstand bezuglich BERO
Anzeige des Lagezahlerstandes beim Positionier-
betrieb mit BERO.

(P-320) - - - - Diagnose Motorgeber Nullmarke

(P-321) - - - - Diagnose Spindelgeber Nullmarke

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Kurz— Inbetriebnahmebeispiel
inbetriebnahme Hardwareaufbau: Gebersignale und Nullimpuls vom Motorgeber

Zur Freigabe des Positionsprogramms muf3 P-149 auf 1H gesetzt werden.

Uber Parameter P-141 Hardwarekonfiguration eingeben

0 entspricht Gebersignale vom Motorgeber

P-141 auf OH setzen (ist Voreinstellung); wird P-141 geéandert, muR Anderung mit
P-143 = 1 Gibernommen werden.

Strichzahl zwischen zwei Nullmarken in P-131 eingeben

ist die
Position durch
Spindeldrehung von
Hand einstellbar

Nein

1. Antrieb freigeben
(KL663, KL65, KL81)

2. Mit Drehzahlsollwertvorgabe Spindel
mindestens eine Umdrehung fahren und
dann in Position stoppen.

2. Spindel eine ganze Umdrehung drehen und dann in die 3. Klemme 65 und 663 abschalten.
Sollposition drehen (Uber P-140 wird der Lageistwert

angezeigt). ‘

P-129 mit 1H beschreiben: Parameterwert setzt sich selbsttétig zuriick, damit wird diese Position
als Softwarenullmarke definiert.

In Parameter P—130 wird die Verschiebung zur Hardwarenullmarke angezeigt.

Positionswert testen:

1. Antrieb freigegeben (KL663, KL65, KL81)
2. Drehzahlsollwert vorgeben
3. Wahlklemme (E1 bis E9) mit Fkt.—Nr. 28 fur Positionierung anwahlen

Motor bremst auf Suchdrehzahl ab und hélt in der vorgegebenen Sollposition an.
(Uber P-128 und P-140 kann der Positionssollwert und —istwert iiberpriift werden.)

1. Regler—und Impulssperre geben.

Nein liber P—121 Positionswert
verandern

Gewlinschte Position
erreicht?

Optimierung des Positioniervorganges uber die Parameter P—134 bis P-139.

Die Suchdrehzahl ist iiber P—146 veranderbar. Uber Parameter P—142 und P—149 sind noch
zusétzliche Funktionen (siehe Parameterbeschreibung

Tabelle 2-21 und 2-22) anwahlbar. Die Ansprechbandbreite fir die beiden Relaismeldungen
ist Uber P—144 und P-145 &anderbar.

Y

Geéanderte Parameter ins FEPROM (P—052) abspeichern.

Y
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234

Ubersic

Drehmomentengesteuerter Betrieb (Master/Slave)

ht

Funktionsbe-
schreibung

HS/2-44

/N

* Funktionsbeschreibung
* Parametereinstellungen
* Parameterbeschreibung

® Schlupfuberwachung

Der drehmomentengesteuerte Betrieb ist notwendig, wenn der Drehzahlregler
in der NC genutzt wird, oder fur den Slave—Antrieb bei Master/Slave Anwen-
dung. Der drehmomentengesteuerte Betrieb kann Uber eine Wahlklemme E1
bis E9 (siehe Kap. 3.2.2) angewahlt werden. Bei Master/Slave—Betrieb

(2 Spindelantriebe kdnnen starr gekoppelt betrieben werden) muf} der Drehmo-
mentensollwert vom Master liber eine DAU-Ausgabe (Anpassung P—-066 oder
P—-068 siehe Kap. 3.3.5) dem Slave—Antrieb zugefuhrt werden (Anpassung
P-048, P-049).

Warnung

Wird die mechanisch starre Kopplung gelést, so muf? der Slaveantrieb auf
"Drehzahlregelung” umgeschaltet werden, sonst beschleunigt der Antrieb auf
max. Drehzahl auch bei der Mg—Sollwertvorgabe von 0.

Masterantrieb

Drehzahlsollwert DAU-Ausgabe 4@
Zuordnung Uber P-066/068 30
IR " — Starre oder quasi-

L »| Mgso—Anpassung 30
\ KL24/8 | tiber P-048/049

Drehzahlsollwert ‘

| .

A ‘ s@arre Verbm_dung,
| KL Adn die auch betriebs-
|| Drehzahlsolk Drehmomentsollwert maRig geldst wer-
| wert den kann.

} 7 KLs6/14 Slaveantrieb M
|

fur Slave bei | KL Ep KL E,
drehmomenten |
%z?:;%eg?p Wahlklemme oder Wahlklemme_ Drehmomenten-
Schlupfiiberwachung Drehmomenten steuerung mit
steuerung Schlupfiiberwachung
(Fkt.—Nr. 4) (Fkt.—Nr. 32)

FW 2.00
Slave Antrieb:
bei starrer Kopplung "Drehmomentengesteuert”
bei geléster Kopplung "Drehzahlgeregelt”

Bild 2-2 Master/Slavebetrieb

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Parameter—
einstellungen

2.3 Weitere Anwendungen

Hinweis

Bei Reglersperre im drehmomentengesteuerten Betrieb muf? tiber die My—Soll-
wertvorgabe gebremst werden; erst nach Erreichen der Abschaltdrehzahl
(P—022) wird intern Impulsléschung gegeben.

Beispiel:

Damit an den Klemmen A92 und M des Masterantriebs der Drehmomentensoll-
wert vorhanden ist, mu3 Parameter P-068 mit der Adresse 0C6CH beschrieben
werden. Mit dem Parameter P—069 kann durch Shiften bestimmt werden, wel-
che Spannung bei einem bestimmten Moment vorhanden ist.

Die Normierung des Nennmoments des Motors ist aus dem Inhalt der Adresse

OF52H zu entnehmen. Um diesen Wert zu ermitteln, muR? in P-250 die Adresse
OF52H eingetragen werden und aus P—251 kann der Normierungswert fiir das

Nennmoment ausgelesen werden.

Inhalt P-251 Shiftfaktor zu wandelnder Wert Ausgangsspannung
(Hex) P-069 (Hex) DAU2 [V] bei Mgnenn

0 0CO00 0,94

1 1800 1,88

0c00 2 3000 3,75

3 6000 7,50

0 1000 1,25

1000 1 2000 2,50

2 4000 5,00

Bei der max. Ausgangsspannung mufd der Drehmomentengrenzwert in P—039
beriicksichtigt werden (160 % entspricht Mgnenn ® 1,6) und es muR3 sicherge-
stellt sein, daB keine Ubersteuerung (> 10 V) auftritt.

Wenn der Slaveantrieb auf Momentenbetrieb geschaltet ist, sind noch die Para-
meter P-048 und P—049 wirksam. Mit P-048 kann eine Momentenanpassung
durchgefiihrt werden (entsprechend P—014 im drehzahlgeregelten Betrieb) und
mit P-049 kann die Momentendrift kompensiert werden (entsprechend P-015
im drehzahlgeregelten Betrieb). Parameter P—049 eignet sich nicht zur Kom-
pensation von Reibungskraften. P-048 und P-049 sind im drehzahlgeregelten
Betrieb nicht wirksam.

Ab FW 3.00 gilt:
Die Angabe des Drehmomentes wird iber die Adresse 304C mit 1 ms aktuali-
siert (vorher 20 ms) und ist mit 5V = Nennmoment des Motors normiert.

Beispiel:

Ausgabe Uber die Klemmen A92 und M

P68 = 304CH, P69 = OH

Die Normierung kann durch P26 beeinfluf3t werden.
Bei P26 = 100 % entspricht 5 V dem Nennmoment.
Bei P26 = 160 % entspricht 8 V. dem Nennmoment.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 HS/2-45

HS



Hauptspindelmodule (HS) 03.96
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Parameter—
beschreibung

Tabelle2-24  Parameterbeschreibung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-048 - online 4 —250...250 % Normierung Mysol

Der Einstellwert ist bezogen auf das Nennmoment

des Motors.
P-049 - online 4 C000...4000 Hex | Offset Momentensollwert

Drehmomenten- Die mechanische Kopplung von Antrieben Gber Reibschlufd kann fir den dreh-
steuerung mit momentengesteuerten Slaveantrieb zum Auftreten von Schlupfverhalten fihren.
?chlupf— Bei dieser Funktion Gberwacht der Slaveantrieb die Abweichung des Drehzah-
uberwachung listwertes vom Drehzahlsollwert und reduziert das Antriebsdrehmoment bei
FW 2.00 Uberschreiten einer Drehzahltoleranz.

Zuordnung Drehzahlsollwertkanéle:

* Masterantrieb KL56/14

* Slaveantrieb KL24/8

Die Drehmomentensteuerung mit Schlupfiiberwachung kann mit der Wahlklem-

menfunktion Nr. 32 aktiviert werden (siehe Bild 2-2).

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Tabelle 2-25  Schlupfuberwachung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung

Mot.1 | Mot 2 | Wirksam

P-340 - online 4 0,1...100,0 % Drehzahlabweichung Schlupfiiberwachung
Zulassige Drehzahlabweichung bezogen auf den
aktuellen Drehzahlsollwert.

P-346 — online 0,0...100,0 % Hysterese zu P-340

P-341 - online 0,0...100,0 % Momentenreduzierung Schlupfiiberwachung
Falls die in P—340 parametrierte Drehzahlabwei-
chung uberschritten wird, erfolgt eine Reduzierung
des Drehmomentensollwertes.

P-343 - online 4 0...999 ms Verzdgerungszeit Schlupfiiberwachung
Verzdgerungszeit bis zum Wiederaufheben der
Drehmomentenreduktion.

P-344 - online 4 0,01...100,00 %/ms | Momentenred.geschw Schlupfuberwachung
Geschwindigkeit, mit der der Drehmomentensoll-
wert reduziert wird.

P-345 - online 4 0,01...100,00 %/ms | Momentenerh.geschw Schlupfuberwachung
Geschwindigkeit, mit der der Drehmomentensoll-
wert erhéht wird.

(P-347) - online - - Drehzahlabw. aktuell Schlupfiiberwachung
Wenn der angezeigte Wert groR3er ist als die in
P-340 eingestellte Schwelle, so tritt ein Schlupf
auf und die Uberwachung ist aktiv.
Mist P-346
= ) — —
s ol - 1 P-340 - Inga
=~ ., =
—_ . - - - -
Reduktionsfaktor
fur Mysoll
P-344
100 % 4
/
P-341 | ! L
t
ist — Nsoll
* 100 %
Nsoll
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2.3.5 Monitorfunktion

Uber die Parameter P—249 bis P-251 kdnnen Adresseninhalte (Daten im RAM—
Bereich) des HSA—Moduls gelesen werden.

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grof3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.

Tabelle 2-26 Monitorfunktion

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-249 - online 10 0...FFFF Hex Segment Speicherzelle Monitor
Anwahl der Segmentadresse
P—250 — online 10 0...FFFF Hex Adresse Speicherzelle Monitor

Anwahl der Offsetadresse

P-251 — online — — Wertanzeige Speicherzelle Monitor
Anzeige des Inhaltes der Adresse P—249/P—250

2.3.6 HPC-Achse (FW 2.00)

Im HPC—-Achs—Mode kdnnen nur die freiprogrammierbaren Klemmen E1 bis E6
mit Funktionen belegt werden.

Ubersicht

* Funktionsbeschreibung

* Systemkonfiguration

* Umrichterschnittstellen

* Regleroptimierung

* Diagnose
Funktions— Die Betriebsart HochPréazise C—Achse (HPC) ermdglicht durch Reduzierung
beschreibung des Drehzahlreglertaktes auf 0,5 bzw. 0,6 ms ein verbessertes Last— und

FUhrungsverhalten. Ab FW 3.00 0,3 bzw. 0,35 ms mdglich.
Erweiterte Funktionalitat im HPC—Achs—Mode:
— FluBanpassung (Gerauschminderung)

— Parametrierung von 2 digitalen Filtern im Drehmomentensollwertkanal
bei 0,6 ms Drehzahlreglertakt (ab FW 3.00 = 0,35 ms mdglich).

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Folgende Funktionen sind im HPC—Achs—Mode nicht verfligbar:
— Drehmomentensollwertglattung
— Pendelbetrieb
— NC-Hilfsfunktion M19
— 2. Drehmomentengrenzwert
— Hochlaufgeber
— Drehzahlregleradaption
— Getriebestufenumschaltung
— Spindelpositionierung
— reduzierte Klemmen— und Relaisfunktionen

— Glattung DAU P/Ppax —Anzeige

System— Voraussetzungen fur den HPC—Achs—Betrieb:
konfiguration — Drehzahlbereich: + npennmotor

— Anwahl nur fir Motor 1 moglich (Stern—Betrieb)
— HPC-Achse hat Vorrang vor normaler C—Achse

— Die Umschaltung in den Normalmode erfolgt online, es sind dann wieder
alle Funktionen verflgbar.

* Anwahl HPC-Achse

Tabelle 2-27 Anwahl HPC—-Achse

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-149 - online 4 0...FFFF Hex Inbetriebnahmeparameter C-Achse/Position
Bit Wert

0000H | HPC—Achse nicht anwahlbar

8 0100H | HPC—Achse anwahlbar

Anwahl des HPC—Achs—Modes tber Wahlklem-
menfunktion Nr. 30

e Drehmomentengrenzwerte

Tabelle 2-28 Drehmomentengrenzwerte

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-109 — online 4 5...180 % Drehmomentengrenzwert HPC

Einstellung des max. zulassigen Drehmoments
bezogen auf das Nennmoment des Motors.

P-110 — online 4 5...100 % Generatorische Begrenzung HPC
Begrenzung des Drehmoments im gen. Betrieb
bezogen auf P-109.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Umrichter—

schnittstellen

Tabelle 2-29

Analoger Sollwert

Vorgabe des analogen Drehzahlsollwertes oder Md—Sollwert nur Gber Soll-

wertkanal 2
(KL24/8).

Der Drehzahlsollwert ist auf + Npennmotor P€renzt.

Analoger Drehzahlsollwert

Nummer

Mot. 1 Mot. 2

Parameter—Attribute

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-093

online

C000...4000 Hex

Offsetkorr. Drehzahlsollwert HPC
Driftabgleich fur den analogen Drehzahlsollwert—
eingang.

P—094

online

—Npenn—1...
+Nnenn—1 1/min

Normierung Drehzahlsollwert HPC

Mit P—094 kann die Drehzahl eingestellt werden,
die bei der analogen Eingangsspannung, die in
P-024 eingestellt wurde, erreicht werden soll.

HS/2-50

Festverdrahtete Klemmenfunktionen

KL663, KL65 und KL81 auch im HPC—Achs—Mode verflgbar.

Freiprogrammierbare Klemmenfunktionen

Es werden nur die Eingangsklemmen E1 bis E6 (P-081 bis P—086) ausge-
wertet.

Folgende Klemmenfunktionen sind verfligbar (siehe Kap. 3.2.2)

Tabelle 2-30

Klemmenfunktionen

Klemmenfunktion

Funktions—Nr.

Stdrspeicher riicksetzen (R)
(Fehlerquittierung)

3

Drehmomentengesteuerter Betrieb

Integratorsperre n—Regler

Drehzahlsollwertglattung

25

Ausblenden F-11 (Fahren auf Festanschlag) 26

HP

C-Achse

30

Wechselrichtertaktfrequenz

33
34

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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* Festverdrahtete Relaisfunktionen
KL672/673/674 auch im HPC—Achs—Mode verfligbar.
* Freiprogrammierbare Relaisfunkionen

Die Zusténde der nicht verfligbaren Relaisfunktionen werden bei der Um-
schaltung in den HPC—Achs—Mode eingefroren.

Folgende Relaisfunktionen sind verfiigbar (siehe Kap. 3.3.2):

Tabelle 2-31 Relaisfunkionen

Klemmenfunktion Funktions—Nr.
Nist < Nmin 1
Motoriibertemperatur Vorwarnung 5
Umrichteriibertemperatur Vorwarnung 6
Variable Relaisfunktion 1 7
Variable Relaisfunktion 2 8
Regleroptimierung
* Drehzahlsollwertglattung
Tabelle 2-32  Drehzahlsollwertgléattung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 [ Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-106 — online 4 3...10000 ms Glattungszeit Drehzahlsollwertgl. HPC

(Ein—/Ausschalten durch P—053 oder tiber Wahl-
klemmenfunktion Nr. 25)

P-053 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort

Bit Wert

4 0000H | Drehzahlsollwertglattung inaktiv
0010H | Drehzahlsollwertgléattung aktiv

* \Verstarkung, Nachstellzeit Drehzahlregler

Tabelle 2-33  Verstérkung, Nachstellzeit Drehzahlregler

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-111 — online 4 3,0...240,0 Dez P—Verstarkung Drehzahlregler HPC

Der Einstellwert der P—Verstarkung ist bei glei-
chem Verstarkungsfaktor gegeniiber Normalmode
um Faktor 4 kleiner.

P-112 — online 4 2...6000 ms Nachstellzeit Drehzahlregler HPC

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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* FluBanpassung
Tabelle 2-34 FluBanpassung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-119 - online 4 5...100 % FluBanpassung HPC
Reduzierung des magnetischen Flusses des Mo-
tors
(Gerauschminderung)

Tabelle 2-35  Digitales Filter Dre

Digitales Filter Drehmomentensollwertkanal

Im HPC-Achs—Mode kdnnen 2 digitale Filter parametriert werden, die hinter-
einandergeschaltet sind.

Eine Aktivierung der Filter ist jedoch nur mdglich, wenn die Drehzahlregler-
abtastzeit Uber P-117 auf 0,6 ms eingestellt wird.

Die aktuelle Abtastzeit ist in der Betriebsanzeige (Kap. 2.2.1) erkennbar.
(Dig. Filter siehe auch Kap. 4.1).

hmomentensollwertkanal

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-118 - online 4 0...FFFF Hex Typ Momentensollwertfilter
Bit Wert
0000H | Bandsperren—Charakteristik Nor-
0 malmode
0001H | TiefpaR—Charakteristik Normal-
mode
0000H | Bandsperre Filter 1 HPC—Achs—
8 Mode
0100H | TiefpaR Filter 1 HPC—-Achs—Mode
FW 2.00
0000H | Bandsperre Filter 2 HPC—Achs—
9 Mode
0200H | TiefpaR Filter 2 HPC—-Achs—Mode
FW 2.00
P-091 — online 4 45...750 Hz Frequenz Filter 1 HPC
Tiefpal3: 3 dB—Eckfrequenz
Bandsperre: Mittenfrequenz
P-092 - online 4 0,50...10,00 Dez | Giite Filter 1 HPC
Filterglite der Bandsperre,
Gite = 1 entspricht 1,00
P-107 — online 4 45...750 Hz Frequenz Filter 2 HPC
P-108 - online 0,50...10,00 Dez | Gute Filter 2 HPC
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Tabelle 2-35 Digitales Filter Drehmomentensollwertkanal
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-117 - 4 0...FFFF Hex Anwahl Momentensollwertfilter
Bit Wert
online 0 0000H | Filter Normalmode nicht aktiv
0001H | Filter Normalmode aktiv
online 0000H | Filter 1 HPC—Achs—Mode nicht
8 aktiv
0100H | Filter 1 HPC—Achs—Mode aktiv
FW 2.00
online 0000H | Filter 2 HPC—Achs—Mode nicht
9 aktiv
0200H | Filter 2 HPC—Achs—Mode aktiv
FW 2.00
RESET 0000H | Drehzahlreglerabtastzeit 0,5 ms,
kein Filter im HPC—-Achs—Mode
mdoglich. Ab FW 3.00 0,3 ms.
10 0400H | Drehzahlreglerabtastzeit 0,6 ms,
Filter im HPC—Achs—Mode kon-
nen aktiviert werden. Ab FW 3.00
0,35 ms.
FW 2.00
Diagnose Folgende Diagnosefunktionen sind in der Betriebsart HPC—Achse nicht verfiig-

bar:

Diagnoseparameter P—020 (dn/dt—Uberwachung), P-320, P-321

* Transientenrecoderfunktion

|/f—gesteuerter Betrieb
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2.3.7 Maximalstrombegrenzung (12t-Begrenzung, ab FW 3.1)

Beschreibung Ab FW 3.1 ist eine Maximalstrombegrenzung fir den Schutz des Leistungsteils
vorhanden. Die Charakteristik ist aus der Kennlinie in Bild 2-3 zu entnehmen.

1A
| | bis FW 3.00
Imax (P-317) |  ieeececenaa S

ab FW 3.00
Isg (P-318) | - - - - - S~

INb - -

07elyl

10s 240 s (4 min)

Bild 2-3 Kennlinie bei Standardparametrierung der 12t-Begrenzung
Der maximale Strom kann je nach Parametereinstellung zusétzlich reduziert

werden (P-317, P-318). Das Ansprechen der Strombegrenzung kann uber die
Diagnoseparameter ausgelesen werden (P-319, P-322).

Tabelle 2-36  Parameter fiir I2t—-Begrenzung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-317 sofort 4 25...100 % Reduktionsfaktor max. Lastspiel 12t

Reduzierung des max. Leistungsteilstroms
beim 10 s—Lastspiel.

P-318 sofort 4 25...100 % Reduktionsfaktor S6 Lastspiel 12t
Reduzierung des max. Leistungsteilstroms
beim S6 4 min—-Lastspiel.

(P-319) - - - Diagnose I2t—Leistungsmodell

Der Parameter zeigt an, daf3 die Begrenzung
wirksam geworden ist. Bei jedem Anstof3en
an die Reduzierkennlinie (nach 10 s) wird
der Inhalt von P—319 inkrementiert.

(P-322) - - - I2t—Lastbegrenzung
Istwertanzeige des aktuellen Begrenzungs-
wertes (max. 100 % bezogen auf P-039).
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3.1 Analoge Drehzahlsollwertschnittstelle

Parametrierung der Umrichterschnitt-
stellen

3.1 Analoge Drehzahlsollwertschnittstelle

Ubersicht
* Drehzahlsollwertkanalanwahl

* Normierung analoger Drehzahlsollwert

* Unipolare Drehzahlsollwertvorgabe (feste Drehrichtung)

® Stationare Mindestdrehzahl HS
Drehzahlsollwert-
kanalanwahl
Tabelle 3-1 Drehzahlsollwertkanalanwahl

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-113 - online 4 0...3 Dez Kanalanwahl Drehzahlsollwert

P-113 | KL56/14| KL24/8

0 aus aus
1 ein aus
2 aus ein
31 ein ein

1) Sollwerteingédnge werden addiert

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.1 Analoge Drehzahlsollwertschnittstelle

Normierung
analoger Drehzah
sollwert

Tabelle 3-2 Normierung analoger Drehzahlsollwert
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-014.1 | P-258.1 online 4 —NmaxMot:-- Drehzahl fiir max. Motornutzdrehzahl
NmaxMot 1/min Drehzahl, die bei der analogen Eingangsspannung
in P—024 erreicht wird.
+ = Rechtslauf bei positivem Drehzahlsollwert
— = Linkslauf bei positivem Drehzahlsollwert
P-024 - online 4 5,0..150V Normierung Sollwert
Analoge Drehzahlsollwertspannung fir
P-014/P-258
Beachte:
Sollwertspannung an KL56/14 bzw. KL24/8 maxi-
mal £11 V.
P-015.1 — online 4 C000...4000 Hex | Offsetkorrektur Drehzahlsollwert
z.B.  positiver Korrekturwert 2FH
negativer Korrekturwert FFOOH
Unipolare
Drehzahlsollwert-
vorgabe
Tabelle 3-3 Unipolare Drehzahlsollwertvorgabe
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P—-053 — online 4 0...FFFF Hex Steuerwort
(ab FW Bit Wert
2.00) 0000H | Drehzahlsollwert bipolar durch
2000H | Betragshildung des Drehzahl-
13 sollwertes wird nur eine Dreh-
richtung zugelassen.
Die Festlegung der Drehrichtung
erfolgt Gber P—014/P-258.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Stationare
Mindestdrehzahl

Tabelle 3-4 Stationare Mindestdrehzahl

3.1 Analoge Drehzahlsollwertschnittstelle

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-030 online 4 0...Nmaxmot 1/min [ Stationére Mindestdrehzahl

Kein stationarer Betrieb im Drehzahlbereich um
Null.

Der Bereich wird mit aktuellen Hoch— bzw. Riick-
laufzeiten durchfahren, wenn der Drehzahlsollwert
die stationére Mindestdrehzahl in entgegengesetz-
ter Drehrichtung Uberschreitet.

Drehzahl Null kann nur durch Sperren der festver-
drahteten Freigaben erzwungen werden.

FW 2.00

stationare Mindestdrehzahl

wirksamer Sollwert [1/min]

A

200

200 \Brgegebener Sollwert [1/min]
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3.2 Eingangsklemmen

3.2 Eingangsklemmen
i t Warnung
Das Programmieren der Klemmenfunktionsparameter P—081 bis P—089 darf

nur bei Impulsléschung (KL63 oder KL663 offen) erfolgen.

3.2.1 Festverdrahtete Klemmenfunktionen

Tabelle 3-5
Klemmenfunktion Beschreibung Klemmen-
nummer
achsspezifische Im- | Die Wechselrichterfreigabe (Motoransteuerung) erfolgt, wenn KL663 (achsspezi-
pulsfreigabe fische Impulsfreigabe) und KL65 (Reglerfreigabe) an die Freigabespannung ge-
legt werden. 663
Wird bei drehendem Motor die achsspezifische Impulsfreigabe weggenommen,
so wird der Wechselrichter nach 20 ms gesperrt und der Motor trudelt stromlos
aus.
Reglerfreigabe Wird bei drehendem Motor die KL65 gedffnet, so bremst der Antrieb an der
Hochlaufgeberrampe ab. 65
Bei betragsmaRigem Unterschreiten der npin—Schwelle (P-022) wird der Wech-
selrichter gesperrt und der Motor riickdrehfrei stillgesetzt.
Hochlaufgeber- Wird die KL81 mit der Freigabespannung beschaltet, ist der Drehzahlsollwert
schnellstop freigegeben. Bei offenem Eingang wird der Drehzahlsollwert digital zu Null vorge-
geben. Der Antrieb bremst ohne Hochlaufgeber an der Momentengrenze ab. Ist 81
in P—053 das Bit 1 gesetzt, so wird nach Erreichen von Drehzahl Null Impuls-
sperre ausgefihrt.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
HS/3-58 SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



03.96

Hauptspindelmodule (HS)

3.2 Eingangsklemmen

3.2.2 Freiprogrammierbare Klemmenfunktionen

Ubersicht

* Klemmenfunktionszuordnung

* Klemmenfunktionen

Klemmenfunktions-

zuordnung

Tabelle 3-6 Klemmenfunktionszuordnung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-081 — online 4 1...34 Dez Klemmenfunktionszuordnung E1 bis E9
bis Die Zuordnung der Klemmen EL1 bis E9 erfolgt
P-089 durch den Eintrag der Funktionsnummer. Die
werkseitige Einstellung ist der folgenden Tabelle
zu entnehmen.

Klemmenfunktio-

nen
Tabelle 3-7 Klemmenfunktionen
Klemmenfunktion Beschreibung Fkt— | Eingangskl
Nr. Lieferung
2. Drehmoment— Das 2. Grenzdrehmoment wird aktiv, wenn diese Klemme angesteuert ist 1 E1 (P-081)
grenzwert und die Umschaltdrehzahl in P-050 tberschritten wird.
Pendeln Zum Umriicken von Getriebestufen werden die in Kap. 2.2 "Standardan- 2 E6 (P-086)
wendungen” beschriebenen Drehzahlsollwerte vorgegeben.
Storspeicher Fernquittierug von Stérmeldungen. 3 E3 (P-083)
ricksetzen (R) Zum Quittieren muf3 Klemme 65 (Reglerfreigabe) offen sein.
(Fehlerquittierung)
Drehmomenten— Umschaltung von drehzahlgeregeltem Betrieb in den drehmomentenge- 4 ES5 (P-085)
gesteuerter Betrieb steuerten Betrieb.
Stern—/Dreieckbetrieb  Umschaltung zwischen Stern— (offen) und Dreieck—Betrieb (Freigabes- 5 -
pannung).
M19-Betrieb NC-Hilfsfunktion fiir orientierten Spindelhalt. 6 E4 (P-084)
Bei Beschaltung dieser Klemme wird auf die in P-054 eingetragene
Sollwertnormierung umgeschaltet, wenn die Drehzahl den in P—054 ein-
gegebenen Wert unterschreitet.
Hochlaufzeit = 0 Wird diese Klemme mit der Freigabespannung beschaltet, so wird der 7 E2 (P-082)
interne Hochlaufgeber umgangen.
Integratorsperre Uber diese Klemme kann der Integralanteil des Drehzahlreglers gesperrt 8 -
n—-Regler werden.
Getriebestufe 12 3 45 6 7 8
. Mit diesen Klemmen kdnnen insgesamt acht
Bit0O|0 1 0 1 0 1 0 1 parametersatze firr Sollwertnormierung, Dreh- 9  E7(P-087)
. zahliberwachung, Reglereinstellung. Drehmo- -
Bit11001 10011 mentenbegrenzung und Drehmomenteniiber- 10 E8(P-088)
Bit2|0 0 0 0 1 1 1 1 Wwachung vorgegeben werden. 11 E9 (P-089)
[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.2 Eingangsklemmen
Klemmenfunktion Beschreibung Fkt— | Eingangskl
Nr. Lieferung
Sollwertfreigabe Ist diese Klemme offen, so wird der Sollwert digital Null vorgegeben. Bei 16 -
(nur far Drehzahlsoll- Beschalten der Klemme mit der Freigabespannung ist der Sollwert (ana-
wert) loger Sollwert bzw. Pendelsollwert) freigegeben.
Wird die Klemmenfunktion nicht angewahlt, ist der Sollwert freigegeben.
Inkrementelles Posi-  Befindet sich die Spindel in Position und wird die Klemme mit Freigabes- 22 -
tionieren pannung beschaltet, so wird der inkrementelle Positionssollwert in
P-0123 zum aktuellen Positionssollwert addiert. Der Antrieb fahrt dann in
die so errechnete neue Position.
Positionssollwerte Zusammen mit der Klemme Funktionsnummer 27 dient diese Klemme zur 23 -
1.2 Auswahl des Uber die Parameter P-121, P-122, P-124 und P-125 fest-
gelegten Positionssollwertes (Kap. 2.3.3).
C-Achse Im C—Achs—Mode gilt die in P-114 eingestellte feinstufigere Sollwertnor- 24 -
mierung. Es wird nur der Sollwerteingang 2 (KI24 und KI8) ausgewertet.
Drehzahlsollwert— Durch Beschalten dieser Klemme mit der Freigabespannung wird eine 25 -
glattung Drehzahlsollwertglattung aktiviert. Die Glattungszeit wird in P—018 einge-
geben (auch mit P-053).
Ausblenden F-11 Durch Beschalten dieser Klemme mit der Freigabespannung kann die 26 -
Fehlermeldung F-11 (Drehzahlregler am Anschlag) ausgeblendet wer-
den.
Positions— Zusammen mit der Klemme Funktionsnummer 23 dient diese Klemme zur 27 —
sollwerte 3..4 Auswahl des Uber die Parameter P-121, P-122, P-124 und P-125 fest-
gelegten Positionssollwertes (Kap. 2.3.3).
Positionieren ein Durch Beschalten dieser Klemme mit der Freigabespannung wird der 28 -
Positioniervorgang ausgeldst.
Spindelneu— Eine positive Flanke an dieser Klemme bewirkt ein neues Synchronisie- 29 —
synchronisation ren beim Eintreffen des nachsten Positionierbefehls tiber Klemme Funkti-
onsnummer 28.
Die Funktion besitzt speichernde Wirkung.
HPC-Achse Durch Beschalten dieser Klemme mit der Freigabespannung wird, wenn 30 -
(ab FW 2.00) in P—149 Bit 8 gesetzt wurde, der HPC-Achs—Mode angewabhlt.
Schlupfiberwachung Durch Beschalten dieser Klemme mit Freigabespannung wird die Dreh- 32 -
momentensteuerung mit Schlupfiiberwachung aktiviert.
(ab FW 2.00)
Wechselrichtertakt— KI. mit wirksamer Mit diesen Klemmen kann zwischen vier Takt- 33
frequenz Fkt. Nr. Parameter frequenzen umgeschaltet werden. Diese Takt- 34
frequenzen werden mit den Parametern P—-053,
(ab FW 3.00) 33 34 P—331, P332 und P—333 festgelegt (siche Ka-
L L P-053  pitel 4.2).
H L P-331
L H P-332
H H P-333
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

3.3 Ausgangsklemmen
i t Warnung
Das Programmieren der Relais (P—241 bis 247) darf nur bei Impulsléschung

(KL63 oder KL663 offen) erfolgen.

3.31 Festverdrahtete Relaisfunktionen

Tabelle 3-8 Festverdrahtete Relaisfunktionen
Klemmen- Beschreibun Klemmen-
funktion 9 nummer
Die Funktion des Relais ist mit P-053 umschaltbar:
Betriebs— Bit Wert
bereit/keine 0000H | Das Relais zieht an, wenn keine 23;
St?‘rung Stérung ansteht und Impuls— und 674
ac S;. h 0 Reglerfreigabe gegeben ist.
spezitisc 0001H | Betriebsbereit-Relais zieht an, wenn
keine Stérung ansteht.
Riickmeldung | Das Relais (Offner) zieht an, wenn KL663 Impulsfrei- AS1
Anlaufsperre | gabe achsspezifisch an Freigabespannung liegt. AS2
3.3.2 Freiprogrammierbare Relaisfunktionen
Ubersicht
® Zuordnung der Meldungen
* Relaisfunktionen
* Parametrierbare Meldungen
* Steuerwort Meldungen
Hinweis Die Relaismeldungen werden bei 1 ms Drehzahlreglertakt mit 20 ms aktuali-
siert. Bei 0,5 ms Drehzahlreglertakt mit 10 ms (siehe P—90 Bit 3).
Zuordnung der
Meldungen
Tabelle 3-9 Zuordnung der Meldungen
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-241 - online 4 1...20 Dez Programmierbare Meldung 1 bis 6
bis Die Zuordnung der Relaisausgange A1l bis A61
P—246 erfolgt durch den Eintrag der Funktionsnummer.
Die werksseitige Einstellung ist der folgenden Ta-
belle zu entnehmen

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

Relaisfunktionen

Tabelle 3-10 Relaisfunktionen
Relaisfunktion Beschreibung Fkt.— Relais—
Nr. ausgang
Hochlaufvorgang Das Relais zieht an, wenn nach einem Sollwertsprung der Drehzahlistwert in 2 A1l
beendet das Toleranzband um den neuen Sollwert gelangt und mindestens 200 ms im (P-241)
Toleranzband geblieben ist. Die Meldung wird dann in der aktivierten Stellung
verriegelt, bis sich der Drehzahlsollwert &ndert.
Die Breite des Toleranzbandes ist in P-027 parametrierbar.
Auch wenn der Drehzahlistwert das Toleranzband nach 200 ms wieder ver-
1aRt, bleibt die Meldung aktiv, es sei denn, der Sollwert hat sich zwischenzeit-
lich geandert.
Wird das Toleranzband vor 200 ms wieder verlassen, bleibt die Meldung
"Hochlaufvorgang beendet” inaktiv.
Drehzahlschwankungen infolge Belastungsénderungen fiihren nicht zum Ab-
fallen des Relais.
Die Zeit von 200 ms ist ab FW 3.00 Gber P—256 parametrierbar.
[Mgl < Mgx Das Relais zieht bei [My| < Mgy an. Einstellbar tiber P-047. 3 A21
Fallt bei Drehzahlsollwertanderung das Relais njg; = nggy @b, kann das |[My| < (P-242)
Mgx—Relais erst 800 ms nachdem das Relais njs; = ngo) Wieder angezogen
hat, abfallen.
Die Zeit von 800 ms ist ab FW 3.00 Uber P—257 parametrierbar.
INistl < Nimin Relais zieht bei |nis¢| < nmin an. Einstellbar tber P-021. 1 A3l
(P-243)
Inistl < Ny Relais zieht bei nig; < ny an. Einstellbar tiber P-023. 4 A4l
(P—244)
Motortibertempe  Relais fallt bei Motoriibertemperatur ab. Einstellbar tiber P—063. 5 A51
ratur Vorwarnung - pjeipt die Fehlerbedingung weiter erhalten, schaltet der Umrichter nach der in (P-245)
P—065 eingestellten Zeit mit der Fehlermeldung F-14 ab.
Bei Kurzschlu und Leitungsunterbrechung wird das Relais sofort geschaltet
und nach ca. 6 s mit Fehlermeldung F-19 abgeschaltet.
Umrichtertempe-  Relais fallt ab, wenn der Thermoschalter des Hauptkihlkdrpers anspricht. 6 -
ratur Vorwarnung Bleibt die Ubertemperatur bestehen, schaltet der Umrichter nach ca. 20 s mit
der Fehlermeldung F-15 ab.
variable Relais-  siehe Beschreibung "variable Relaisfunktion” in Kap. 3.3.3 7 A61
funktion 1 (P-246)
variable Relais-  siehe Beschreibung "variable Relaisfunktion” in Kap. 3.3.3 8 -
funktion 2
in Position 1 Das Relais zieht an, wenn das Positionierprogramm durchlaufen wurde und 9 -
die Spindel sich innerhalb des in P—144 eingestellten Toleranzbandes befindet.
in Position 2 Das Relais zieht an, wenn das Positionierprogramm durchlaufen wurde und 10 -
die Spindel sich innerhalb des in P—145 eingestellten Toleranzbandes befindet.
Relais Sternbe-  Uber dieses Relais kann das externe Hilfsschiitz zur Wicklungsumschaltung 11 -
trieb in den Sternbetrieb angesteuert werden.
Relais Dreieckbe- Uber dieses Relais kann das externe Hilfsschiitz zur Wicklungsumschaltung 12 -
trieb in den Dreieckbetrieb angesteuert werden.
Nist = Nsoll (@k- Die Meldung "njst = ngq (aktuell)” ist aktiv, nachdem der Drehzahlistwert in das 20 -

tuell) Drehzahltoleranzband um den Sollwert gelangt ist und mindestens 200 ms
lang im Toleranzband geblieben ist.
Wird das Toleranzband verlassen, so wird die Meldung "nist = ngg) (aktuell)”
sofort inaktiv.
Die Zeit von 200 ms ist ab FW 3.00 Gber P—256 parametrierbar.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Parametrierbare
Meldungen
Tabelle 3-11 Parametrierbare Meldungen
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-021.1 | P-260.1 online 4 0...Nnenn 1/min Nmin fUr "Nist <Npin” —Meldung
Ansprechwert des |njs¢| < nmin — Relais
P-023.1 | P-262.1 online 4 0...NmaxMot /min [ ny fr "njs; < ny” —Meldung
Ansprechwert des |njg¢| < ny — Relais
P-027.1 | P-263.1 online 0...Nnenn/16 1/min | Toleranzband fur "njg; = nggp” —Meldung
P-047.1 - online 0...100 % Mgx flr "Mg < Mgx” —Meldung
Die Einstellung bezieht sich auf die aktuelle Dreh-
momentenbegrenzung
P256 - online 0,00...0,50 Verzdgerungszeit "nist=Nse)” —Meldung FW 3.00
P257 - online 0,00...1,00 Verzdgerungszeit "My < Mgy” —Meldung FW 3.00
Steuerwort
Meldungen
Tabelle 3-12  Steuerwort Meldungen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
pP-247 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort Meldungen

Bit Wert

0 0001H Relaisfunktion KL A1l wird
invertiert

1 0002H Relaisfunktion KL A21 wird
invertiert

2 0004H Relaisfunktion KL A31 wird
invertiert

3 0008H Relaisfunktion KL A41 wird
invertiert

4 0010H Relaisfunktion KL A51 wird
invertiert

5 0020H Relaisfunktion KL A61 wird
invertiert
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3.3 Ausgangsklemmen

3.3.3 Variable Relaisfunktion
Tabelle 3-13  Variable Relaisfunktion
Parameter—Attribute
Nummer An_derung P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-185 - online 4 0...FFFF Hex Adresse fir Uberwachung 1
Adresse der RAM—Variablen
P-186 - online 4 0...FFFF Hex Schwelle fiir Uberwachung 1
Vergleichswert fir RAM—Variablen—Inhalt
(Adressen siehe Kap. 6.5)
pP-187 - online 4 0,00...10,00 s Anzugsverzégerung Uberwachung 1
P-188 - online 0,00...10,00 s Abfallverzégerung Uberwachung 1
P-189 — online 4 0...FFFF Hex Hystere Uberwachung 1
(Hysterese fur Schwelle P-186)
P-190 - online 4 0...FFFF Hex Adresse fir Uberwachung 2
P-191 - online 4 0...FFFF Hex Schwelle fiir Uberwachung 2
P-192 - online 4 0,00...10,00 s Anzugsverzogerung Uberwachung 2
P-193 - online 4 0,00...10,00 s Abfallverzégerung Uberwachung 2
P-194 - online 4 0...FFFF Hex Hystere Uberwachung 2
(Hysterese fur Schwelle P-191)
pP-247 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort Meldung
Bit Wert
0000H | variable Relaisfunktion 1 mit
8 Vorzeichenabfrage
0100H | variable Relaisfunktion 1 mit Be-
tragabfrage
0000H | variable Relaisfunktion 2 mit
9 Vorzeichenabfrage
0200H | variable Relaisfunktion 2 mit Be-
tragabfrage
0000H | variable Relaisfunktion 1 mit
P-186 als Schwelle
1000H | variable Relaisfunktion 1 als Bit-
test.
12 Die Schwelle (P—186) wird mit
der zu Giberwachenden RAM—
Variablen (P-185) UND—ver-
knupft
FW2.00
0000H | variable Relaisfunktion 2 mit
13 P-191 als Schwelle
2000H | variable Relaisfunktion 2 als Bit-
test, FW2.00
Hinweis
Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grof3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.34 Motorgebersignale fir NC
Tabelle 3-14 Motorgebersignale fir NC
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-033 - online 4 0...7 Dez Geberauflésung fur NC

Bei Benutzung der rechteckgewandelten Motorge-
bersignale kénnen die folgenden Vervielfachungs-
faktoren eingestellt werden.

oo | Sz
P-033 Faktor Irre];:lljl—se RON350/
ERN 1387
1 1 2048 16000
3 0,5 1024 16000
5 2 4096 5000
7 4 8192 2500
Bis FW 2.40 Ausgabe mit Faktor 1
0 Ab FW 3.00 keine Ausgabe von

Impulsen

Bis FW 2.40 Ausgabe
mit Faktor 1

. Zahnradgeber
0 Ab FW 3.00 keine 256 /UM,
Ausgabe von
Impulsen
1 1 256 24000
3 0,5 128 24000
5 2 512 24000
7 4 1024 12000
Bis FW 2.40 Ausgabe
mit Faktor 1
. Zahnradgeber
0 Ab FW 3.00 keine 512 /Umdr.
Ausgabe von Impul-
sen

1 1 512 12000
3 0,5 256 12000
5 2 1024 12000
7 4 2048 6000

Bis FW 2.40 Ausgabe mit Faktor 1
0 Ab FW 3.00 keine Ausgabe von

Impulsen
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3.35 Analoge Ausgaben

Ubersicht

Funktion

Technische Daten

HS/3-66

Funktion
Technische Daten
Parametrierung DAU 1, DAU 2

Feinnormierung

Analog-Ausgabe von RAM—Variablen zu Mef3— und Diagnosezwecken

2 Ausgabekanéle auf KL A91 (DAU 1) und KL A92 (DAU 2)
Spannungsbereich + 10 V

Grobnormierung, Offset-Kompensation

Signalaufldsung 7 Bit + Vorzeichen

Feinnormierung fiir

— Drehzahlistwertbetrag

— Auslastung

- M/Mnenn

Polaritat der Ausgangsspannung Uber Feinnormierung einstellbar (+ 200 %)
Werkseitige Einstellung:

— A91 = 10V, wenn Maximaldrehzahl erreicht (njst = P-029)

— A91 = 10V, wenn Drehmoment bzw. Leistung erreicht
(Mdmax, Pmax = P-039)
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3.3 Ausgangsklemmen

Parametrierung
DAU 1, DAU 2

Tabelle3-15  Parametrierung DAU 1, DAU 2

Parameter—Attribute

Nummer An_derung P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-066 - online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 1

Adresse der RAM—Variablen, die auf DAU 1 aus-
gegeben werden soll.

Voreinstellung: n/nmax (RAM—Adresse: 3044H)
Einstellungsbeispiel:

Motortemperatur in °C —> RAM-Adresse: FC2
shiften Gber P-067

P-067 - online 4 0...15 Dez Shiftfaktor DAU 1

Linksverschiebung der angewahlten Datenwerte
1 entspricht Multiplikation mit 2

n entspricht Multiplikation mit 2"

P-078 — online 4 7F...FF80 Hex Offset DAU 1
Kompensation eines evtl. vorhandenen Offsets fir
DAU 1

P—-068 — online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 2

Voreinstellung: Auslastung (M/Mmax bzw. P/Pyax)
(RAM-Adresse: 3048H)
Uber P-071 kann eine Glattung eingestellt wer-

den.
P-069 - online 4 0...15 Dez Shiftfaktor DAU 2
P-079 - online 4 7F...FF80 Hex Offset DAU 2
Ausgangsspannung [V]
A
1. Uberlauf 2. Uberlauf 3. Uberlauf 4. Uberlauf
+100 +— — —— — — — — — — 1 —————

100 4 —— A ffffff S L= f; fffff Zflfiff

0000H 2000H  4000H 6000H 8000H  AQOOOH CO00OH EOOOH  FFFFH

i Hex—Zahl
Shiftfaktor = 0 Offset =0V X enwert

—— - ——  Shiftfaktor = 2 Feinnormierung = 100 %

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

Feinnormierung

Die Grobnormierung (P-067, P-069) muR3 auf OH eingestellt sein, sonst wirkt
der Ubersteuerschutz der DAUs nicht.

Tabelle 3-16  Feinnormierung

Parameter—Attribute

Nummer
Mot. 1 Mot. 2

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-012 -

online

—200,0...200,0 %

Normierung DAU njsi—Anzeige

Bei P-012 =100 % gilt:

[Maximaldrehzahl (P—029)| entspricht +10 V.
Wirkt nur auf Adresse 3044H, voreingestellt auf
DAUL. Aktualisierungstakt ab FW 3.00 1ms (vor-
her 20ms)

P-013 -

online

—200,0...200,0 %

Normierung DAU Auslastungsanzeige
Anzeige fur die Auslastung

n = 0 bis Npenn: Mg/Mdmax

N> Nnenn’ P/Pmax

(Berucksichtigung der aktuellen Momentengren-
zen P-039, P-041)

Bei P-013 =100 % gilt:

[IMaximalmoment bzw. |Leistung| entspricht +10V.
Wirkt nur auf Adresse 3048H, voreingestellt auf
DAU2. Aktualisierungstakt ab FW 2.40 1ms (vor-
her 20ms)

P-026 -

online

—200,0...200,0 %

Normierung DAU M/Mpenn

Bei P-026 = 100 % gilt:

INennmoment entspricht +5 V

M/Mpenn ist vorzeichenbehaftet, d. h.

negatives Nennmoment entspricht -5 V.

wirkt nur auf Adresse 304CH. Aktualisierungstakt
ab FW 3.00 1ms (vorher 20ms)

P-071 -

online

2..32767 ms

Glattungszeit DAU Auslastungsanzeige

(ab FW 2.40, nicht im HPC—Achs—Modus)
Ausgabe Uber Adresse 3048H, voreingestellt auf
DAU2

HS/3-68

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grof3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.
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04.97 Hauptspindelmodule (HS)
4.1 Optimierung Drehzahlregler

Regleroptimierung

4.1 Optimierung Drehzahlregler

Ubersicht
* Drehzahlsollwertglattung

* Drehzahlistwertglattung

* Hochlaufgeber

* \erstarkung, Nachstellzeit

® Drehzahlregleradaption

* Drehmomentensollwertglattung (pT;)

* Digitales Filter Drehmomentensollwertkanal

* Verzogerungszeit "Drehzahlregler am Anschlag”

Drehzahlsollwert-
glattung

Tabelle 4-1 Drehzahlsollwertglattung

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam

P-018 - online 4 3...10000 ms Glattungszeit Drehzahlsollwertgléttung
(Ein—/Ausschalten durch P—053 oder tiber Wahl-
klemmenfunktion Nr. 25)

P-019 - online 4 0...30 Dez Verrundungsgrad Drehzahlsollwert
(pTo—Glied)

Wirkt nur bei aktiver Drehzahlsollwertglattung.
0: keine Verrundung

30: max. Verrundung

P-053 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort

Bit Wert

4 0000H | Drehzahlsollwertglattung inaktiv
0010H | Drehzahlsollwertglattung aktiv

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.1 Optimierung Drehzahlregler

Drehzahlistwert-

glattung
Tabelle 4-2 Drehzahlistwertglattung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-034 - online 4 1..10 ms Glattungszeit Drehzahlistwertglattung
(Ein—/Ausschalten durch P-053 Bit 5) FW 3.00
Nur bei Drehzahlreglerabtastung von 1 ms mdg-
lich (P-090.3 = 0).
P-053 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort
Bit Wert
5 0000H | Drehzahlistwertglattung inaktiv
0020H | Drehzahlistwertglattung aktiv
wenn gleichzeitig P-090 Bit 3=0
(Drehzahlreglertakt = 1 ms)
Hochlaufgeber
Tabelle 4-3 Hochlaufgeber
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-016.1 - online 4 0,01...64,00 s Hochlaufzeit Hochlaufgeber
von n =0 auf npax (P-029)
P-017.1 - online 4 0,01...64,00 s Rucklaufzeit Hochlaufgeber
VON Nmax (P—029) aufn =0
P-053 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort
Bit Wert
0000H | Hochlaufgebernachfuihrung aktiv
12 1000H | Hochlaufgebernachfiihrung nicht
aktiv
Drehzahl Ausgang des Drehzahl Drehzahk Ausgang des
Hochlaufgebers re fa sollwert Hochlaufgebers
/
Drehzahl- I Ve - \ 9
e
sollwert B P
~ \ -
e -
s N == /\\
Drehzahlistwert Drehzahlistwert
ohne Hochlaufgebernachfiihrung Zeit mit Hochlaufgebernachfiihrung Zeit

HS/4-70
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Verstarkung,
Nachstellzeit

Tabelle 4-4

Verstéarkung, Nachstellzeit

4.1 Optimierung Drehzahlregler

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-031.1 | P-265.1 online 3,0...120,0 Dez!) | P—Verstarkung Drehzahlregler
P-032.1 | P-266.1 online 5...6000 ms Nachstellzeit Drehzahlregler
P—-090 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort
Bit Wert

0000H | Ist der Drehzahlregler maximal
ausgesteuert, so wird der Inte-
gralanteil zu O gesetzt.

6 0040H | Ist der Drehzahlregler maximal
ausgesteuert, so wird der Inte-
grator angehalten.

FW 2.00

1) ab FW 3.10: 6.0...240,0 Dez

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.1 Optimierung Drehzahlregler

Drehzahlregler—

adaption
Tabelle 4-5 Drehzahlregleradaption
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-195 P-283 online 4 0...Nmaxmot 1/min | untere Adaptionsdrehzahl
P-196 P-284 online 4 0...Nmaxmot 1/min [ obere Adaptionsdrehzahl
P-198 P-285 online 4 1,0...120,0 Dezl) | P-Verstarkung obere Adaptionsdrehzahl
P-199 P—286 online 4 1...200 % Reduktionsfaktor P-Verstarkung
(Multiplikation der Kennlinie der P—Verstéarkung
Uiber den gesamten Drehzahlbereich)
P-201 P-288 online 4 5...6000 ms Nachstellzeit obere Adaptionsdrehzahl
P-202 P-289 online 1...200 % Reduktionsfaktor Nachstellzeit
(Multiplikation der Kennlinie der Nachstellzeit Giber
den gesamten Drehzahlbereich)
P—203 P—293 online 4 0...7 Dez Steuerwort Adaption Drehzahlregler
Adaption nur in Getriebestufe 1 moglich!
Bit Wert
L 0000H | keine Adaption
0002H Drehzahlregleradaption aktiv

P—Verstarkung [Dez ]
Nachstellzeit [ms] 4 P_202

P-032.1

P-031.1

P-198

P-201

| Drehzahl [1/min ]

1) ab FW 3.10: 6.0...240,0 Dez

HS/4-72
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4.1 Optimierung Drehzahlregler

Drehmomenten-
sollwertglattung

(PTy)

Tabelle 4-6 Drehmomentensollwertglattung (pT;)

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-035 - online 4 3...10000 ms Glattungszeit Momentensollwertglattung
P-045 pP-274 online 4 1...NmaxMot 1/min | Zuschaltdrehzahl Momentensollwertglattung

Oberhalb dieser Drehzahl wird die Momentensoll-
wertglattung zugeschaltet

P-046 P-275 online 4 0...Nnenn /min Hysterese P-045/P-275

P-044 — online 4 0...1 Hex Anwahl Momentensollwertglattung

0: keine Momentensollwertglattung

1: Momentensollwertglattung oberhalb der
Zuschaltdrehzahl P—045

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.1 Optimierung Drehzahlregler

Digitaler Filter

Tabelle 4-7

Drehmomenten-
sollwertkanal

Digitales Filter Drehmomentensollwertkanal

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-118 online 4 0...FFFF Hex Typ Momentensollwertfilter
pP-281 online 4 0...1 Hex 0: Bandsperren—Charakteristik
1: TiefpaB—Charakteristik
P-103 P-276 online 4 50...450 Hz Frequenz Momentensollwertfilter
Tiefpal: 3 dB—Eckfrequenz
Bandsperre:  Mittenfrequenz
P-104 pP-277 online 4 0,10...10,00 Dez | Gute Momentensollwertfilter
Filterglte der Bandsperre,
Giite = 1 entspricht 1.00
P-117 online 4 0...FFFF Hex Anwahl Momentensollwertfilter
P-280 online 4 0...1 Hex 0: digitales Filter ausschalten
1: digitales Filter einschalten
Amplitude 4 Amplitude 1 P—104 ~ 2
3dB{ ]

e

v
/T P-104~05

P-103
TiefpalR

Frequenz [Hz]

P-103

Bandsperre Frequenz [Hz]

Tabelle 4-8

Verzdgerungszeit
"Drehzahlregler

am Anschlag”

Verzdgerungszeit "Drehzahlregler am Anschlag”

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-248 - online 4 100...10000 ms Verzdgerungszeit Stérmeld. F-11
Die Stormeldung wird ausgegeben, wenn der
Drehzahlregler die in P-248 vorgegebene Zeit voll
ausgesteuert ist, und der Drehzahlistwert die in-
terne Schwelle npenn/256 nicht tberschreitet.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.2 Optimierung Stromregler

Ubersicht

Stromregler

4.2 Optimierung Stromregler

Hinweis

Eine Anderung der folgenden Parameter ist im Normalfall nicht notwendig, da
eine optimale Einstellung des Stromreglers aus den Motor— und Leistungsteil-
daten berechnet wird.

® Stromregler

* Wechselrichtertaktfrequenz

Tabelle 4-9 Stromregler

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung

Mot.1 | Mot.2 | Wirksam

P-116 pP-278 online 4 —255...255 Dez Korrektur P-Verstarkung Stromregler
Addition eines vorzeichenbehafteten Offsets zur
P—\Verstarkung des Stromreglers.

P-120 pP-292 online 4 500...10000 1/min | Umschaltdrehzahl Stromregleradaption
Bei Uberschreiten der Drehzahl wird die P-Ver-
starkung des Stromreglers erhoht.

(P-316) - online 4 - Anzeige P-Verstarkung Stromregler

Anzeige der aktuell wirksamen P-Verstéarkung des

Stromreglers.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.2 Optimierung Stromregler

Wechselrichter-
taktfrequenz

Tabelle 4-10  Wechselrichtertaktfrequenz 1

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-053 - online 4 0...FFFF Hex Steuerwort
Bit
Wert
Pulsfrequenz [kHz]
8 0000H 3,2
9 0200H 6,3
10 0400H 4,7
0600H 7,8
0100H 2,8 ab FW 3.00
0300H 5,0 ab FW 3.00
0500H 3,9 ab FW 3.00
0700H 5,9 ab FW 3.00
Hinweis:

Eine Wechselrichtertaktfrequenz > 3,2 kHz ist
nur bei Leistungsreduzierung méglich
(siehe Tabelle 1-3).

Tabelle 4-11  Wechselrichtertaktfrequenz 2, 3 und 4

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
P-331 - online 4 0-7Hex Wechselrichtertaktfrequenz 2 ab FW 3.00
P-332 - online 4 0-7Hex Wechselrichtertaktfrequenz 3 ab FW 3.00
P-333 - online 4 0-7Hex Wechselrichtertaktfrequenz 4 ab FW 3.00
Einstellmdglichkeit
Wert Pulsfrequenz [kHz]
0000 3,2
0001 2,8
0002 6,3
0003 5,0
0004 4,7
0005 3,9
0006 7,8
0007 6,1
(P-330) - online - 2,8-7,8kHz Anzeige der aktuellen Taktfrequenz

Die mit diesen Parametern eingestellten Wechselrichtertaktfrequenzen sind
Uber Eingangsklemmen umschaltbar (siehe Kapitel 3.2.2).

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Diagnose und Fehleranalyse

5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1.1 MelRwertanzeigen
Tabelle 5-1 MeRwertanzeigen
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
(P-001) - - - —20000...20000 | Drehzahlsollwert
1/min
(P-002) _ _ _ ~20000...20000 | Drehzahlistwert
(P-102) 1/min
(P-003) - - - 0..500 V Motorspannung
(P—004) _ _ _ 0...100,0 % fél:lzlraesnt;;g (bezogen auf aktuelle Drehmomen-
(P-006) - - - 0..700 V Zwischenkreisspannung
(P-007) — — — 0..150 A Motorstrom
(P—-008) - - - 0...100 kVA Motorblindleistung
(P-009) - - - 0...100 kW Motorwirkleistung
(P-010) — — — 0...150 °C Motortemperatur
(P-101) - - - —200...200 % Sollwert fir momentengesteuerten Betrieb
(P-330) - - - 2,8...7,8 kHz Wechselrichtertaktfrequenz

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1.2 Statusanzeigen

P-000, P-100
Betriebsanzeige

siehe Kap. 2.2.1 Tabelle 2-10

P-011
Status der binéren
Eingénge
Tabelle 5-2 P—011 Status der bindren Eingéange
Display = =0 R - - - - :—I
Anzeige-
wert
=" " KL63 KL E6 KL E2 KL663
| | _ zentrale
C | Impulsfreigabe | freiprogramm. | freiprogramm. | achsspez. Im-
o NE Uber P-086 Uber P-082 pulsfreigabe
! KL64 KL E7 KL E3 KL65
| _ zentrale
I ! Reglerfreigabe | freiprogramm. | freiprogramm. | achsspez. Reg-
. NE Uber P-087 Uber P-083 lerfreigabe
I' o KL E8 KL E4 KL81
offen
! | - - freiprogramm. | freiprogramm. | Hochlaufgeber
o Uber P-088 Uber P-084 schnellstop
KL E9 KL E5 KL E1

jl _ _

freiprogramm.

Uber P-089

freiprogramm.

Uber P-085

freiprogramm.
Uber P-081

Eine Anzeige mehrerer Meldungen ist moglich. Es wird die hexadezimale Addition angezeigt.

Beispiel: 4H + 8H = CH

HS/5-78
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P-254
Anzeige der akti-
ven Funktionen 1

5.1 Diagnosehilfsmittel

Tabelle 5-3 P—254 Anzeige der aktiven Funktionen 1
Display = = == e - - == :—I
Anzeige-
wert
- Fkt.—Nr. 9 Fkt.—Nr. 5 Fkt.—Nr. 1
- | - - Getriebestufe | Stern/Dreieck | 2. Drehmomen-
w | Bit 0 tengrenze
‘ Fkt.—Nr. 10 Fkt.—Nr. 6 Fkt.—Nr. 2
:l - - Getriebestufe M19-Betrieb Pendeln
| - Bit 1
Fkt.—Nr. 11 Fkt.—Nr. 7 Fkt.—Nr. 3
I | _ _ Getriebestufe Ty=0 Storspeicher
_l Bit 2 riicksetzen
1. (Fehlerquittie-
rung)
I_I Fkt.—Nr. 16 Fkt.—Nr. 8 Fkt.—Nr. 4
—_— - Sollwertfreigabe - Integratorsperre| momentenge-
I | Drehzahlregler | steuerter Betrieb

Beispiel: 4H + 8H = CH

Eine Anzeige mehrerer Meldungen ist méglich. Es wird die hexadezimale Addition angezeigt.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1 Diagnosehilfsmittel

P-255
Anzeige der akti-
ven Funktionen 2

Tabelle 5-4 P-255 Anzeige der aktiven Funktionen 2

Display = = Lo . o . :_I

Anzeige-
wert
=" | Fkt.—Nr. 26 Fkt.—Nr. 32
C | h Ausblenden h h Schlupfilberwa
o F-11 chung
—I Fkt.—Nr. 23 Fkt.~Nr. 30 Fkt.—Nr. 33
- B Positionssol- HPC—Achse B Wechselrichter-
I 0 werte 1.2 taktfrequenz
— Bit 0
I, B | FKt.—Nr. 27 Fkt.—Nr. 24 Fkt.—Nr. 22 Fkt.—Nr. 34
—_— - Positionssolk- C-Achse inkrementelles | Wechselrichter-
' | Positionieren taktfrequenz
i werte 3...4 .

- Bitl

I Fkt.—Nr. 28 Fkt.—Nr. 25 Fkt.—Nr. 29
_I - Positionieren ein| Drehzahlsol- Spindelneu— -

wertglattung
aktiv

synchronisation

Beispiel: 4H + 8H = CH

Eine Anzeige mehrerer Meldungen ist moglich. Es wird die hexadezimale Addition angezeigt.
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5.1.3  Diagnoseparameter

Tabelle 5-5 Diagnoseparameter

5.1 Diagnosehilfsmittel

Parameter—Attribute

Nummer An_derung P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
(P-020) - - - - Diagnose Drehzahlistwert
Bei standiger Erhéhung um mehrere Inkremente
liegt ein erhohter Storpegel vor. (Zahler fir dn/dt-
Uberwachung)
Mdogliche Ursachen:
® Geberschirm nicht geerdet
® Geber defekt
® Erdung der Elektronikmasse nicht in Ordnung
®  Motorerde nicht am HSA—Modul angeschlossen
® MeRkreis 1 defekt
® Motortragheitsmoment zu grof3 eingetragen
(P-159, P-219)
(P-028) - - - - Diagnose
Bit Wert
3 0008H | Vorwarnung Temperaturfuhler
® Bruch
® KurzschluR
13 | 2000H | Divisions—Interrupt durch Fehler in
Berechnungsroutine durch falsche
Eingabe von Daten.
(P-299) - - - - Checksumme Parameter
Bei jedem Sicherungsvorgang (P-052 = 1H) wird
die Checksumme uber die Parameter—Inhalte gebil-
det. Eine Anderung von Antriebs—Maschinendaten
wird somit erkannt.
(P-320) - - - - Diagnose Motorgebernullmarke ab FW 3.00
Bei standiger Erhéhung um mehrere Inkremente
liegt ein erhdhter Storpegel vor.
Mdogliche Ursachen:
® Geberschirm nicht geerdet
® Geber defekt
® Erdung der Elektronikmasse nicht in Ordnung
®  Motorerde nicht am HSA—Modul angeschlossen
® MeRkreis defekt
(P-321) - - - - Diagnose Spindelgebernullmarke ab FW 3.00
Voraussetzung: Positionieren mit Spindelgeber ist
angewahlt, Spindelgeberstrichzahl in P-131.x ist
eine Zehnerpotenz.
Bei standiger Erhéhung um mehrere Inkremente
liegt ein erhdhter Storpegel vor.
Mdogliche Ursachen:
®  Geberschirm nicht geerdet
®  Geber defekt
® Erdung der Elektronikmasse nicht in Ordnung
®  Motorerde nicht am HSA—Modul angeschlossen
®  MeRkreis defekt

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 HS/5-81

HS



Hauptspindelmodule (HS)

03.96

5.1 Diagnosehilfsmittel

5.14 MeRbuchsen X1, X2,

Ubersicht
®  Funktion

IR

®* Technische Daten

* Belegung

* Normierung IR

* Parametrierung X1 (DAU 3), X2 (DAU 4)

Funktion Analog—Ausgabe von Phasenstromistwert und RAM—Variablen zu Mef3— und
Diagnosezwecken.

Technische Daten

® Phasenstromistwert auf Me3buchse IR
® 2 Ausgabekandle auf X1 (DAU 3) und X2 (DAU 4)
® Spannungsbereich 0...+ 5V (Wert 0 entspricht +2,5 V)

® Grobnormierung, Offset—-Kompensation fiir X1 und X2 tUber Parameter

Belegung
X1: MeRbuchse DAU 3
x| O O |x2 X2:  MeRbuchse DAU 4
RO O| ™ IR: Stromistwert Phase R
M: Bezugsmasse
Bild 5-1 Belegung MeRbuchsen
Normierung
Phasenstrom IR
Tabelle 5-6 Normierung IR
LT Leistungsteilcodenum Normierung IR
mern (P-095)
50 A 6 50 A entspricht 8,25 V
80 A 7 80 A entspricht 8,25 V
120 A 8 160 A entspricht 8,25 V
160 A 9 160 A entspricht 8,25 V
200 A 10 200 A entspricht 8,25 V
300 A 11 300 A entspricht 8,25 V
400 A 12 400 A entspricht 8,25 V
108 A 13 120 A entspricht 8,25 V

HS/5-82
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Hauptspindelmodule (HS)

Parametrierung

X1 (DAU 3),
X2 (DAU 4)

Tabelle 5-7

5.1 Diagnosehilfsmittel

Parametrierung X1 (DAU 3), X2 (DAU 4)

0000H

Shiftfaktor = 0
Shiftfaktor = 2

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | Wirksam
P-076 — online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 3
Adresse der RAM—Variablen, die auf DAU 3 aus-
gegeben werden soll.
Voreinstellung: |P/Pnenn| (RAM—-Adresse: 3050H)
P-077 — online 4 0...15 Dez Shiftfaktor DAU 3
Linksverschiebung der angewahlten Datenwerte
1 entspricht Multiplikation mit 2
n entspricht Multiplikation mit 2"
P—-080 — online 4 7F...FF80 Hex Offset DAU 3
Kompensation eines evtl. vorhandenen Offsets fiir
DAU 3
P-072 — online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 4
Voreinstellung: nis; (RAM—Adresse: C04H)
P-073 — online 4 0...15 Dez Shiftfaktor DAU 4
P-074 — online 4 7F...FF80 Hex Offset DAU 4
Ausgangsspannung [V]
A
1. Uberlauf 2. Uberlauf 3. Uberlauf 4. Uberlauf
A AT
e / | / /
00 +———1 L iiiiii iiifé iiiiiii Liiii

2000H  4000H 6000H 8000H  AQOOOH CO00OH EOOOH  FFFFH

Hex—Zahlenwert
Offset=0V

Feinnormierung = 100 %

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grofRen
(RAM—Variablen) und deren Adressen.
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5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1.5 Minimal-/Maximalwert—Speicher

Funktion Uberwachung von RAM—Variablen auf Minimal- und Maximalwerte.

Tabelle 5-8 Minimal-/Maximalwert—Speicher

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot 2 | Wirksam
P-181 — online 4 0...FFFF Hex Adresse fur Min/Max—Speicher
Adresse fir RAM—Variable
P-179 - online 4 0...2 Hex Anwahl Min/Max—Speicher

OH: Speicherfunktion stoppen

1H: Speicherfunktion mit betragsméaRiger
Auswertung starten

2H: Speicherfunktion mit bipolarer
Auswertung starten

(P-182) - - - - Minimalwert Min/Max—Speicher

(P-183) - - - - Maximalwert Min/Max—Speicher

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grof3en
(RAM—Variablen) und Adressen.

5.1.6 Transientenrecorderfunktion

Funktion Gleichzeitige Aufzeichnung von 2 RAM—Variablen und Ausgabe tber MeR-
buchse X1 und X2.

Technische Daten
* Parallele Aufzeichnung von zwei 16 Bit—Signalen

* 640 Werte Aufzeichnungstiefe

* 1 ms Abtastzeit (P-090, Bit 3=0) bzw. 0,525 ms (P-090, Bit 3=1, ab
FW 3.00)

® Start— und Stopbedingungen (Triggerbedingungen)
* zyklische Ausgabe lUber DAUs

* Triggerbedingung fur die Ausgabe

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
HS/5-84 SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



07.94
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Parametrierung

Tabelle 5-9

Parametrierung

5.1 Diagnosehilfsmittel

Parameter—Attribute

Nummer
Mot. 1

Mot. 2

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-207

online

0...10 Hex

Einstellen Transientenrecorder

1H: Start Gber P—-206 ohne Start— und Stop—
bedingung

2H: Startbedingung P—208 und P-209, keine
Stopbedingung, Start Giber P—206

5H: Stopbedingung tber P-210 und P-211, keine
Startbedingung, Start tiber P—206

6H: Aufzeichnung mit Start— und Stopbedingung

4H: Vorbesetzen des Aufzeichnungsspeichers
Uber P-217

pP-212

online

0...FFFF Hex

Adresse Signal 1

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung
wichtiger MeRRgréRen (RAM—Variablen) und deren
Adressen.

P-213

online

0...FFFF Hex

Adresse Signal 2

P—-208

online

0...FFFF Hex

Adresse fiur Startbedingung
Adresse der RAM—Variablen, die die Aufzeichnung
startet

P—209

online

0...FFFF Hex

Schwelle fiir Startbedingung
Startbedingungsmaske, wird mit RAM—Variable in
P—208 verglichen

P-210

online

0...FFFF Hex

Adresse fir Stopbedingung

P-211

online

0...FFFF Hex

Schwelle fiir Stopbedingung

P-206

online

0...1 Hex

Anwahl Transientenrecorder
Start der Transientenrecorderfunktion mit Setzen
auf 1H

P-215

online

0...15 Dez

Shiftfaktor Signal 1
siehe Beschreibung MeRbuchsen X1, X2
Kap. 5.1.4

P-216

online

0...15 Dez

Shiftfaktor Signal 2

pP-217

online

0...FFFF Hex

Triggersignal 1
Triggersignalamplitude "low” fir DAU-Ausgabe

P-218

online

0...FFFF Hex

Triggersignal 2
Triggersignalamplitude "high” fur DAU-Ausgabe

P-214

online

0...1 Hex

Start Ausgabe der Aufzeichnung

zyklische Ausgabe der aufgezeichneten Werte auf
DAU

Aufzeichnungssignal 1 - DAU 3 (X1)
Aufzeichnungssignal 2 - DAU 4 (X2)

Die vorherige Belegung der DAUs wird zwischen-
gespeichert und nach Beendigung der Ausgabe-
funktion wieder eingestellt.

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grof3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.
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5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1.7 Strom—/Frequenz-Steuerung

Funktion

Funktionshinweis

Tabelle 5-10

Diagnose von Motorgeberfehlern

Oberhalb der Feldschwachedrehzahl (P-173) sollte der Strombetrag kleiner als
der Leerlaufstrom gewahlt werden, da sonst die Spannungsbegrenzung eintritt.
Folge davon sind unrunder Lauf und Momentenstdlie.

Die Frequenz sollte langsam verstellt werden, da der I/f-Betrieb kippanféllig ist.

Strom/Frequenz—Steuerung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
Mot.1 | Mot.2 | “irksam
pP-311 - online 4 0,0...100,0 % Strom bei l/f-Steuerung
(auf Motornennstrom bezogen)
P-312 - online 4 0,0...800,0 Hz Frequenz bei l/f-Steuerung
P-313 - online 4 0...1Hex Anwahl I/f-Steuerung
OH: I/f=Steuerung aus
1H: I/f~Steuerung ein
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

5.2 Fehleranalyse

5.2 Fehleranalyse

5.2.1 Fehleranzeige, Fehlerquittierung

Fehleranzeige

Display

inaktiv '

ugg

1 Fehler
E mehrere Fehler, umschalten mit —Taste

Stérmeldenummer (siehe Tab. 5-11)

|:| = Fehler
|E| = Positionierfehler

Bild 5-2 Fehleranzeige

Fehlerquittierung durch

° @ —Taste

Betatigen der [B—Taste bei anstehender Reglersperre.
Kann der Fehler quittiert werden, wird in das Bedienprogramm zurlickge-

kehrt.

Kann der Fehler nicht quittiert werden, da z. B. ein Defekt vorliegt, kann die-
ser in der Anzeige vorlibergehend ausgeblendet werden.

* Fernquittierung

Ansteuerung einer der folgenden Klemmen bei Reglersperre:

— KL ”R” RESET am NE- bzw. Uberwachungsmodul

— KL "Stoérspeicher riicksetzen” am HSA-Modul

® Ausschalten

Gerat aus— und ca. 2 s nach Erléschen der Anzeigen wieder einschalten.

Fehlerausblendung  durch

o B —Taste

Nach Betétigen der B —Taste wird fur ca. eine Minute in das

Bedienprogramm zurlickgekehrt, ohne den Fehler jedoch zu quittieren.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Fehleranalyse

5.2.2 Stormeldeliste
Tabelle 5-11  Stérmeldeliste
Stormel- Storung Ursache Stoérungsbeseitigung
dung
F-04 Fehlerhafte Soll- | ® A/D-Wandler (Sollwertkanal) gestort Bei wiederholtem Auftreten Tausch
wertumsetzung der Regelungsbaugruppe
F-07 Datensicherung | ®  Tritt die Fehlermeldung wiederholt Datensicherung tber P52=1
auf FEPROM ist wahrend einer Datensicherung auf, erneut starten
fehigeschlagen dann liegt ein Defekt am FEPROM Wenn emeut Fehler F-07 auftritt, Re-
vor. gelungsbaugruppe tauschen
®  Tritt die Fehlermeldung unmittelbar
nach dem Einschalten des Umrichters
auf, dann war der Umrichter zuvor
wahrend eines Sicherungsvorganges
ausgeschaltet worden. Die letzten
Parameteranderungen sind somit
nicht gespeichert worden. Es muf3 ein
neuer Sicherungsvorgang angestof3en
werden.
F-08 Nicht behebbarer | ® defektes FEPROM Tausch der Regelungsbaugruppe
Datenverlust
F-09 Fehler ® Motorgeber nicht angeschlossen oder Kontrolle Geberkabel/Schirmung oder
Gebersystem 1 defekt Tausch Motorgeber oder
(Motorgeber) | ®  Motorgeberkabel defekt Tausch Regelungsbaugruppe
® MeRkreis 1 (Drehzahlistwerterfas-
sung) defekt, nicht richtig gesteckt
oder falsch bestiickt (P—150).
Die Stérmeldung kann ab FW 2.00 tber
P-090 Bit 1 ausgeblendet werden.
F-10 Fehler ® Positionieren mit Spindelgeber ange- P33 richtig anpassen (siehe IBS—An-
Bestiickung wahlt (P141=1, P143=1), falsche Bau- leitung Kap. 3.3.4)
Parametrierung gruppenvariante FW 1/2 Tausch der richtigen Regelungsbau-
Gebersystem2 | ° Positionieren mit Spindelgeber ange- gruppenvariante
wahit (P141=1, P143=1), an X432 Spindelgeber anschlieRen
steckt kein Spindelgeber ~ FW 3.00
® Positionieren mit Spindelgeber
(P141=1, P143=1) und Ausgabe der
rechteckgewandelten Motorgebersi-
gnale X432 (P033<>0) angewahlt
FW 3.00
® Ausgabe der rechteckgewandelten
Motorgebersignale an X432
(P033<>0) angewahlt, an X432 steckt
Spindelgeber FW 3.00
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Fehleranalyse

Tabelle 5-11 Stormeldeliste

Stormel- Stérung Ursache Stoérungsbeseitigung
dung
F-11 Drehzahlreglerist | ® Motor Uberlastet ® Motoriiberlastung vermeiden
max. ausgesteu- (P004<100%)
ert, Drehzahlist- | ® Zwischenkreisverschienung nichtan- | ®  Zwischenkreisverschienung fest-
wert fehlt geschlossen schrauben

® Zwischenkreissicherung defekt

®  Transistor im LT-Modul defekt ® LT tauschen
® Motorgeber nicht angeschlossen ® Motorgeber anschlief3en
® Motorgeberkabel defekt

® Motorgeber defekt ® Motorgeber tauschen

® Motorerde nicht angeschlossen ® PE/Motor Verbindung sicherstellen

®  Schirm Motorgeberkabel nicht ange- ® Schirm erden oder Geberkabel tau-
schlossen schen

® Motor nicht angeschlossen oder ® Motor phasenrichtig anschliel3en
Phase fehit ® Mechanische Blockierung l6sen

®  Motor blockiert ®  Schiitz zwischen Motor und Umrichter

® MeRkreis 1 (Drehzahlistwerterfas- muf3 geschlossen sein
sung) defekt oder nicht richtig ange- *  Regelungsbaugruppe tauschen
schlossen

(Die Verzégerungszeit kann tiber P-248
eingestellt werden.)

F-14 Ubertemperatur | ® Motor Uberlastet ® Motorlast reduzieren

Motor ® Maschinenstrom zu grof3, z. B. auf- ® Motordaten richtigstellen
grund falscher Motordaten (P—096)

® Temperatursensor defekt (Motor) ® Umschalten auf 2. Temperatursensor
®  Motorlufter defekt ® |ifter anschlieRen
® MeRkreis 1 (Drehzahlistwert—Motor) ® Regelungsbaugruppe oder Motorge-
defekt ber tauschen
®  Windungsschluf3 Motor ® Motor tauschen
F-15 Ubertemperatur | ®  Umrichter Gberlastet (Zuordnung ®  Zuordnung Motor/Umrichter (P95/96)
Umrichter Motor/Umrichter falsch, falsches Last- richtigstellen. Mg—Grenze (P39) redu-
spiel) zieren
® Umgebungstemperatur zu hoch ® LT zu klein dimensioniert
® Lifter ausgefallen ® LT tauschen
® Wechselrichtertaktfrequenz gréRer ® Taktfrequenz verkleinern
3,2 kHz

®  Temperatursensor defekt

Quittierung: Nur nach Abkiihlung unter
50°C + 15K durch Aus— und Einschalten
der Netzspannung.

F-16 unzulassiger ® Falsche Codenummer 3in P-095 an- | ® richtige Codenummer laden
Leistungsteilcode gewabhlt (bei Leistungsteilen ohne au-
tomatische Erkennung)

® Falsche Codenummer in P-095 ange-
wahlt (bei Leistungsteilen mit automa-
tischer Erkennung) ab FW 3.00

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Fehleranalyse

Tabelle 5-11 Stérmeldeliste
Stormel- Stérung Ursache Stoérungsbeseitigung
dung
F-17 lo Motor > lpenn | ®  Zuordnung Motor/Umrichter falsch lo Motor richtig einstellen oder
Leistungsteil Leistungsteil grofRer dimensionieren
F-18 Fehler ® Spindelgeber nicht angeschlossen Spindelgeber anschlieen oder
Gebersystem 2 oder defekt FW 3.00 tauschen
(Spindelgeber | o  gpindelgeberkabel defekt  FW 3.00 Verbindungskabel Geber/Umrichter
Uberpriifen
®  MeRkreis 2 defekt FW 3.00 Regelungsbaugruppe tauschen
Die Stérmeldung kann Gber P—090 Bit 5
ausgeblendet werden.
F-19 Temperaturfiihler | ® Temperaturfiihler defekt (Kaltleiter Temperaturfuhler tauschen
e Bruch bei 20°C ~ 600 Q, ggf. den 2. Kaltlei-
o ter des
Kurzschlul3 Motors verwenden)
®  Anschluf’ zum Fihler unterbrochen Verbindung Temperaturfiihler
Motor/Umrichter wieder herstellen
® MeRkreis 1 defekt Regelungsbaugruppe tauschen
Quittierung: Nur durch Aus— und Einschal-
ten der Netzspannung.
F-61 Motormaximal- | ® Geberstrichzahl (P—098) falsch einge- Geberstrichzahl (P98) richtig einge-
frequenz geben FW 2.00 ben
Uberschritten ® Master/Slave kein Kraftschlufd Mechanischen Kraftschlul? (Slave—
Antrieb) wieder herstellen
F-79 Divisions—Inter- | ® falsche Motordaten in P—159 bis Motordaten richtig stellen
rupt (Meldung P-176 oder P-219 bis P-236
ausblendbar
durch Setzen ® Feldschwachung > 1:16 Feldschwachung < 1:16
P-053, Bit 11)
FP—01 | Sollwert > Geber- | ® Sollwertvorgabe zu hoch (P-121 bis Sollwertvorgabe muR kleiner einge-
strichzahl P-125, P-131). Positionssollwert ex- stellt werden (max P131)
tern
FP-02 Nullmarkeniiber | ® Nullmarkensignal vom Geber oder Beroabstand kleiner einstellen oder
wachung hat BERO unterbrochen BERO tauschen
angesprochen ® falsche Parametrierung (P-131) Verkabelung tauschen
Geber tauschen
Parametereinstellung in P131 gréRer
als Strichzahl pro Umdrehung
FP-03 Nullmarken— ® Wertin P-130 > als Strichzahl in Der Eintrag in P—130 muf3 kleiner als
verschiebung> P-131 der Wert in P-131 eingestellt werden
Geberstrichzahl
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Fehleranalyse

Tabelle 5-11  Stérmeldeliste
Stormel- Stérung Ursache Stoérungsbeseitigung
dung
FP-04 keine giltige es liegt beim Setzen von P-129=1 keine Spindel mindestens eine Umdrehung
0 ; _
Nullmarke gultige Nullmarke vor, z.B.: (360 drehgn und nochmall.g P1.29—1
setzen). Tritt der Fehler weiterhin auf,
® nach dem Einschalten Nullmarke kontrollieren
® nach dem Getriebestufenwechsel Bei Beroeinsatz Abstand nachjustie-
ren, Verkabelung kontrollieren oder
BERO tauschen
Bei Spindel/Motorgeber Verkabelung
kontrollieren oder Geber tauschen
F-60 Leistungsofiset- ® |mpuls— und/oder Reglerfreigabe fehlt Impulsfreigabe und Reglerfreigabe ge-
: ben.
abgleich
d Nur dann kann der Abgleich gestartet
werden (bis FW 2.40)
O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Fehleranalyse

Stérungen

HS/5-92

nach

Netz—EIN
Bedienanzeige inaktiv

— mindestens zwei Phasen fehlen (NE/UW-Modul)
— mindestens zwei Eingangssicherungen sind gefallen (NE/UW-Modul)
— Elektronik—Stromversorgung im NE/UW-Modul defekt

— Geratebusverbindung (Flachbandkabel) HSA—Modul « NE/UW-Modul
nicht gesteckt oder defekt

— Regelungsbaugruppe defekt

— EPROM/FEPROM defekt

— keine gultige Firmware geladen, Anzeige im Display:
e " oder ERROR

Reglerfreigabe (ohne Stérmeldung)

Motor dreht max. 30 1/min bei ngg; > 30 1/min bzw. Motor pendelt
(Pendeln nicht angewahlt) bei ngg) < 30 1/min

— Motordrehfeld falsch, da Zuleitung verpolt
(2 Phasenanschlisse tauschen).

— zu hohe Strichzahl Motorgeber eingegeben
Motor steht bei Drehzahlsollwert ungleich Null

— Pendelfunktion ist angewahlt (P-154, P—-155=0)
— Klemme 81 nicht angewahit

— Funktionsnummer 16 (Sollwertfreigabe) programmiert aber nicht ange-
wahlt

Motor ruckt kurz an
— Leistungsteil defekt
Motor beschleunigt auf hohe Drehzahl

— Strichzahl zu klein

Positionieren ein
Antrieb dreht mit Suchdrehzahl und positioniert nicht

— Strichzahl zwischen zwei Nullmarken zu hoch

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Kurzinbetriebnahme

6.1

HS/6-94

FluRdiagramm fur Kurzinbetriebnahme

/N

Warnung

Wird ein anstehender Fehler am NE-Modul bei freigegebenem HSA-Modul
quittiert, so beschleunigt der Antrieb auf ngg).

Hinweis

Wird der Speichervorgang durch Netzausfall oder Netzabschaltung unterbro-
chen, dann gehen die seit dem letzten Sicherungsvorgang veranderten Werte
verloren und der Umrichter meldet sich nach dem Wiedereinschalten mit der
Fehlermeldung "F—07". Nach Quittierung der Fehlermeldung "F-07" (siehe
Kap. 5.2.2) kénnen die Parameterwerte neu eingestellt werden.

START

Bevor das Gerat eingeschaltet wird:

® Anschlisse gemafR Anlagenschaltplan tberprifen.

® |mpuls— und Reglerfreigabe (KL663, KL65) abschalten oder ab-
klemmen.

® Codenummer fur Motor und Leistungsteil ermitteln
(Liste siehe Tab. 6-1 bis 6-5)

!

Gerat einschalten
(Netz—EIN)

v

Bleibt Anzeige "
inaktiv? Storung
Erscheint ja "
blinkende Anzeige — > (Sstigrhuenﬁap 52.2)
HF_.-.H? : =
y nein
Erscheint die nein

Betriebsanzeige
"P-000" (siehe
Kap. 2.2.1)

0 2
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6.1 FluRdiagramm fur Kurzinbetriebnahme

©) 2
¢ @

P—-051 auf 4H setzen
(Schreibschutz aufheben)

P—097 auf OH setzen
(Urladen initiieren)

P-052 auf 1H setzen

Das Modul wurde bereits ein- (Schreibvorgang FEPROM)
mal in Betrieb genommen.

Um es an einen neuen Motor Warten bis P-052 wieder auf OH
anzupassen, mul3 es zu- gesetzt wird und anschlieBend
nachst wieder in den Urlade- Umrichter aus— und 2 s nach
zustand versetzt werden. Erldschen der Betriebsanzeige

wieder einschalten.

5.
|

Anzeige "P—095" oder "P—-096"

P—095:Leistungsteilcodenummer eingeben
bzw. Uberprifen
P—096:Motorcodenummer eingeben
P—098:Anzahl der Geberimpulse
pro Motorumdrehung eingeben.

P—097 auf 1H setzen
Anzeige erscheint
"SEtUP”

Warten bis Betriebsanzeige
P-000 erscheint
(siehe Kap. 2.2.1)

Wird ein .

Sondermotor verwendet, la

fur den keine Codenum- —

mer fir P—096 festgelegt ¢

ist?
P—-051 auf 10H setzen
(Schreibschutz aufheben)
nein P-159 bis P-176 eingeben

P-177 auf 1H setzen (Motordaten be-
rechnen). Warten bis P-177 wieder auf
OH gesetzt wird.

P-051 auf 4H setzen.

P-051 auf 4H setzen.

P-052 auf 1H setzen.

Warten bis P-052 wieder auf OH
gesetzt wird. Die Motordaten sind ins
FEPROM lbernommen.
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6.1 FluRdiagramm fur Kurzinbetriebnahme

®

|

Folgende Parameter Uberprifen und gegebenenfalls &ndern:

P-014 Normierung ngg

P-015 Offsetkorrektur nggy

P-024 Normierung ngg

P-016 Hochlaufzeit Hochlaufgeber
P-017 Riicklaufzeit Hochlaufgeber
P-029 Motormaximaldrehzahl nmaxmot
P—-021 bis P-023, Relaisansprechwerte der
P-027 Drehzahliiberwachung

P—039 bis P-043 Grenzwerte Drehmoment

P-047 bis P-050

P-081 bis P—089 freiprogrammierbare
Klemmenfunktionen

P-185 bis P-194, freiprogrammierbare
P-241 bis P-246 Relaisfunktionen
P-180 bei Y/A —Motor

nein

Werte geandert?

ja

P-052 auf 1H setzen

Warten bis P-052 wieder auf OH
gesetzt wird. Die gednderten Werte
sind ins FEPROM ibernommen wor-
den.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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07.94 Hauptspindelmodule (HS)

6.1 FluRdiagramm fur Kurzinbetriebnahme

@ Zustand der beiden mittleren Stellen
der Betriebsanzeige "P-000" (siehe
Kap. 2.2.1)
Alle Freigaben an NE—und |_| l_'
HSA-Modulen sind abgeschaltet. o |
Alle Freigaben am NE-Modul |_| :_
an Freigabespannung legen. S

¢

Achsspezifische Impulsfreigabe |-| ]-|
KL663 am HSA-Modul an Freigabe- -l
spannung legen. - |_‘
Reglerfreigabe |-| a l
KL65 am HSA-Modul an Freigabe- _— -
spannung legen. N l

'

Drehzahlsollwert an KL56
und KL14 anschlieRen und auf 0 V
einstellen (Anzeige an P—001).

Ist die
Klemmenfkt. 16
(Sollwertfreigabe) angewahlt
und nicht einge—
schaltet.

nein

Y

Hochlaufgeberschnellstop

KL81 aufheben.

Hochlaufgeberschnellstop o

KL81 aufheben. | 1 |

Sollwertfreigabe tber
Wahlklemme freigeben

Drehzahlsollwert leicht erhdhen. Bei Stérmeldung

F-11 ist der Drehzahlistwert gestort oder der Motor nicht
richtig angeschlossen. Schwingt der Motor, dann ist entwe-
der die Phasenfolge am Motor falsch oder Pendeln vorge-
wahlt.

®
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Hauptspindelmodule (HS)

07.94
6.1 FluRdiagramm fur Kurzinbetriebnahme

®

Hochlaufgeber tiber KL62 (T = 0) abschalten,
falls Klemme parametriert ist.

Y

Drehzahlregleroptimierung tiber P-031 und P-032
vornehmen.

Y

Grenzwerte oder Relaisansteuerschwellen gege-
benenfalls nachjustieren.

'

Werte geandert?

nein

ja

P-052 auf 1H setzen.

Warten bis P-052 wieder auf OH gesetzt
wird. Die gednderten Werte sind ins
FEPROM lbernommen.

i

C

|

Nach Inbetriebnahme geénderte
Parameterwerte in Datei sichern oder in
Liste dokumentieren.

Y
P-051 auf OH setzen

\

Ende

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97 Hauptspindelmodule (HS)
6.2 Codenummern fur Leistungsteile und Standardmotoren
6.2 Codenummern fir Leistungsteile und Standardmotoren
Tabelle 6-1 Leistungsteilcodenummer
Bestell-Nr. Ausgangs- | Ausgangsspitzenstrom | Ausgangsspitzenstrom LT-Code-
LT- 6SN1123-1AA00] o 0
Typ 6SN1124—1AAQC] nennstrom kurzzeitig kurzzeitig nummer
_ 0 i 0 -
6SN1135_1BA1D [A] S6-40 % 10 min [A] S6-40 %. 10 s [A] P-095
50A —-0CAO 24 32 32 6
80 A —0DAO 30 40 51 7
108 A —0LAO 45 60 76 13 FW 2.40
120 A —0GAO 45 60 76 8
160 A —0EAO 60 80 102 9
200 A —0FAO 85 110 127 10
300 A —-0JAO 120 150 193 11 FW 2.00
400 A —0KAO 200 250 257 12 FW 2.00
Tabelle 6-2 Motorcodenummer
MLFB Dreh- | Motornennlei- | Motornenn- | Motorleerlauf- | Nenndrehzahl | Maximaldreh- | Motorcode-
strommotor stung strom strom zahl nummer
1PH6... kW] [A] [A] [1/min] [1/min] P-096
101-0ONF4 3,7 12,5 6,2 1500 101
101-0ONG4 4,7 13,7 6,9 2000 102
103-0ONF4 55 17,9 9,1 1500 103
103-0NG4 7,0 19,4 9,9 2000 104
105-0NF4 7,5 22,5 11,5 1500 9000 105
105-00NG4 9,5 25,3 13,1 2000 106
105-00Nz4 12,0 27,0 15,6 3000 140
107-0ONC4 5,0 22,7 11,7 750 131
107-0ONF4 9,0 26,9 14,2 1500 107
107-0ONG4 11,5 29,8 15,6 2000 108
131-0NF4 9,0 27,2 11,7 1500 109
131-00NG4 12,0 32,1 13,6 2000 110
131-00NZ0 8,0 23,2 10,9 1500 141 FW 2.00
133-0NB4 4,5 26,0 9,8 525 132
133-0ONFO 11,0 26,7 11,5 1500 111
133-0NF4 11,0 31,3 13,4 1500 112
133-0NGO 14,5 31,5 14,5 2000 136
133-00NG4 14,5 37,5 16,1 2000 113
135-00NFO 15,0 35,0 16,1 1500 114
135-00NF4 15,0 41,3 18,8 1500 8000 115
135-00NG4 20,0 50,6 22,8 2000 116
137-00NB4 7,9 43,6 18,6 525 133
137-0ONF4 18,5 50,2 22,9 1500 117
137-0ONGO 24,0 50,0 23,2 2000 137
137-0NG4 24,0 57,8 26,5 2000 118
137-0NZz4 11,0 41,8 18,0 750 143 FW 3.00
138-0NFO 22,0 51,5 24,6 1500 119
138-00NF4 22,0 61,0 28,7 1500 120
138-00NG4 28,0 66,1 31,4 2000 121
[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Hauptspindelmodule (HS)

10.00

6.2 Codenummern fur Leistungsteile und Standardmotoren

Tabelle 6-2 Motorcodenummer
MLFB Dreh- | Motornennlei- Motornenn- | Motorleerlauf- | Nenndrehzahl | Maximaldreh- | Motorcode-
strommotor stung strom strom zahl nummer
1PH6... [kW] [A] [A] [1/min] [1/min] P-096
161-C0NFO 22,0 53,5 23,9 1500 122
161-0NF4 22,0 60,8 26,9 1500 123
161-0NG4 28,0 68,1 31,3 2000 124
163-0INB4 11,5 66,2 27,8 500 134
163-0NFO 30,0 72,5 33,3 1500 125
163-0NF4 30,0 86,0 40,3 1500 126
163-0NG4 38,0 84,0 37,5 2000 6500 127
163-0NZ0 19,0 56,0 25,2 950 139
167-00NB4 14,5 78,0 34,4 500 135
167-0ONFO 37,0 79,6 36,3 1500 128
167-0ONF4 37,0 95,7 43,5 1500 129
167-0NGO 45,0 83,3 32,2 2000 138
167-0NG4 45,0 91,0 41,0 2000 130
168-0NFO 40,0 84,0 38,0 1500 142 FW 2.00
186-CINB4 26,8 66,0 35,5 610 6100 161
186-CINB9 30,8 67,0 35,0 700 167
186-CINB4 22,0 66,0 35,5 500 160
186-C0NE4 42,0 86,0 46,0 1250 163
186-0NF4 50,0 100,0 52,0 1500 164
206-00NB4 32,0 96,0 48,0 500 5000 162
206-00NE4 63,0 125,0 64,0 1250 165
206-0NF4 76,0 149,0 68,0 1500 166
226-CNF4 100,0 192,0 79,0 1500 168 FW 2.00
MLFB Dreh- | Motornennlei- | Motornenn- | Motorleerlauf- | Nenndrehzahl | Maximaldreh- | Motorcode—
strommotor stung strom strom zahl nummer
1PH7... [kW] [A] [A] [1/min] [1/min] P-096
101-0ONF4 3,7 8,9 4,82 1500 9000 400 FW 3.00
103-0NG4 7 16,2 7,84 2000 9000 402 FW 3.00
105-0NF4 7 16,4 8,36 1500 9000 403 FW 3.00
107-0ONF4 9 20,8 9,91 1500 9000 404 FW 3.00
131-00NF4 11 23,1 8,36 1500 8000 406 FW 3.00
133-0ND4 12 28 12,7 1000 8000 408 FW 3.00
133-0NG4 20 43 17,4 2000 8000 409 FW 3.00
137-00ND4 17 40,7 18,5 1000 8000 411 FW 3.00
137-0NG4 28 58,6 21,4 2000 8000 412 FW 3.00
163-0ND4 22 52,7 24,1 1000 6500 414 FW 3.00
163-0NF4 30 70,3 30,1 1500 6500 415 FW 3.00
167-0NF4 37 77,8 31,9 1500 6500 417 FW 3.00
184-2NEO 40,0 85,0 46,2 1250 5000 418 FW 2.40
184-2NBO 22,0 54,0 34,7 500 5000 419 FW 2.40
184-0O0NTO 21,5 76 40 500 5000 424 FW 3.00
186—2NEO 60,0 120,0 63,0 1250 5000 420 FW 2.40
186—-2NBO 29,6 75,0 42,5 500 5000 421 FW 3.00
186-0ONTO 29,6 106 56 500 5000 425 FW 2.40
224-2NFO 100,0 188,0 73,0 1500 4500 422 FW 2.40
224-2NCO 55,0 117,0 63,5 700 4500 423 FW 2.40
101-0ONFO 3,7 9,8 59 1500 9000 426 FW 3.1
103-0ONGO 7 17,1 8,3 2000 9000 427 FW 3.1
105-2NFO 7 17,4 9,4 1500 9000 428 FW 3.1
107-0ONFO 9 22,5 11 1500 9000 429 FW 3.1
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07.94 Hauptspindelmodule (HS)
6.2 Codenummern fur Leistungsteile und Standardmotoren
Tabelle 6-3 Stern/Dreieck-Motoren
MLFB Motornennlei- | Motornenn- | Motorleerlauf- | Nenndrehzahl Maximaldreh Motorcode—
Y/A-Motoren stung strom strom aXIm?‘I e | nummer
1PHS... kW] [A] [A] [1/min] [ 12211 . P-096
YIA YIA
133-4NB8 4,3 15,3/13,5 6,4/8,0 525/1250 8000 200
137-4NB8 7,5 25,2/22,5 11,7/13,5 525/1250 202
163-4NB8 11,5 39,5/35,2 14,3/20,8 500/1250 6500 204
167-4NB8 14,5 45,5/40,5 17,9/23,2 550/1250 206
186-4NB8 22,0 55,0/50,0 31,0/35,0 500/1250 208
206-4NB8 32,0 76,0/73,0 38,0/49,0 500/1250 5000 210
226-4NB8 42,0 94,0/88,0 56,0/55,0 500/1250 214 FW 2.00
Tabelle 6-4 Wassergekiihlte Motoren
MLFB Dreh- | Motornennlei- | Motornenn- | Motorleerlauf- | Nenndrehzahl | Maximaldreh- | Motorcode—
strommotor stung strom strom zahl nummer
1PH4... kW] [A] [A] [1/min] [1/min] P-096
103-4NG6 8,5 36,4 17,7 2000 18000 301
105-4NG6 12,0 51,3 24,4 2000 17000 303
107-4NG6 16,0 55,5 26,9 2000 16000 305
133-4NF6 14,0 55,9 21,4 1500 307
135-4NF6 20,0 76,6 29,7 1500 15000 309
137-4NF6 25,0 92,8 35,9 1500 14000 311
138-4NF6 28,0 102,2 40,0 1500 13000 313
163-4ND6 25,0 103,8 42,4 1000 12000 315
167-4ND6 31,0 129,4 50,7 1000 11000 317
168-4ND6 35,0 143,9 58,6 1000 10000 319
103-4NF2 7,5 25,2 11,5 1500 300
105-4NF2 11,0 36,6 16,4 1500 9000 302
107-4NF2 14,0 45,0 19,0 1500 304
133-4NF2 15,0 53,1 17,4 1500 306
135-4NF2 22,0 70,7 25,5 1500 8000 308
137-4NF2 27,0 81,9 30,3 1500 310
138-4NF2 30,0 97,3 33,8 1500 312
163-4NF2 37,0 103,0 44,0 1500 314
167-4NF2 46,0 115,0 49,2 1500 6500 316
168-4NF2 52,0 143,0 58,8 1500 318
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6.2 Codenummern fur Leistungsteile und Standardmotoren
Tabelle 6-5 Einbaumotoren
MLFB Dreh- | Motornennlei- | Motornenn- | Motorleerlauf- | Nenndrehzahl | Maximaldreh- | Motorcode—
strommotor stung strom strom zahl nummer
1PH2... kW] [A] [A] [1/min] [1/min] P-096
092-4WG4 4,7 20,6 10,6 2000 18000 326
096-4WG4 10,0 41,6 21,5 2000 327
123-4WF4 11,5 54,5 21,1 1500 328
127-4WF4 21,0 80,8 33,4 1500 16000 329
128-4WF4 25,0 97,1 37,4 1500 330
143-4WF4 30,0 96,5 41,8 1500 12000 331
147-4WF4 38,0 111,3 43,7 1500 332
093-6WF4 7,5 23,1 10,9 1500 320
095-6WF4 10,0 28,4 13,6 1500 321
113-6WF4 15,0 53,3 21,8 1500 10000 322
115-6WF4 16,5 52,7 21,9 1500 323
117-6WF4 18,0 58,9 24,7 1500 324
118-6WF4 23,0 78,9 32,8 1500 325
182-6WC4 11,8 37,0 17,0 750 333 FW 2.00
184-6WP4 14,5 56,0 25,7 600 8000 334 FW 2.00
186-6WB4 18,3 62,5 31,0 525 335 FW 2.00
188-6WB4 23,6 78,0 38,0 500 6000 336 FW 2.00
254-6WB4 28,8 118,0 42,0 500 337 FW 2.00
256-6WB4 39,3 119,0 54,0 500 4000 338 FW 2.00
Strichzahl MeRsystem 256 bzw. 512 je nach eingesetztem Zahnradgeber.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.3 AnschluRRtbersichten

6.3 AnschluRibersichten

Ubersicht
* AnschluRplan
* Anschluklemmen
* Relaisklemmen
* Stern/Dreieck—Umschaltung
i t Warnung
Leitungsschirme und nicht benutzte Adern von Leistungsleitungen

(z.B. Bremsadern) missen auf PE—Potential gelegt werden, um durch kapazi-
tive Uberkopplung entstehende Ladungen abzuleiten.

Bei Nichtbeachtung kénnen lebensgefahrliche Berlihrspannungen entstehen.

Hinweis: Bei Verwendung von Nicht-PELV-Stromkreisen an den Klemmen AS1
und AS2 muf3 durch Steckercodierung ein Vertauschen des Steckers verhindert
werden (siehe EN 60204-1, Kap. 6.4)

Bestellnr. zu Codier-Stecker siehe Katalog NC 60

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved

SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 HS/6-103

HS



Hauptspindelmodule (HS) 04.97
6.3 Anschlu3ubersichten

AnschlulZplan
SIMODRIVE 611
analoges System

NE-Modul HSA—-Modul
extern X111 Modul X432 BERO-Eingang Motoraeb I’X412
74 intern Spindelgebereingang otorgebe
Motorgeberausgang
Meldung 73.2—
Betriebsbereit | | 73.1 [—
X1/ O O] X2
72
X121 IRO O M
Sammelmeldung 53 Modul
I”2t—, Temperatur- 50 1 | extern X421 X451  intern
Uberwachung 51 56 Aol
. Sy Nsoll { }
Impulsfreigabe 693 FR+ solt 14 m| S PAUL
| 24 A92
Antriebsfreigabe 694 FR+ Nsoll2 { s gM } DAU 2
X141 19 | FR- extern X431 X441 intern
=l S
44 | N15 RF  ——| 65 Relais 10)
10 | N24 HSS L — 181 Relais 21)
5™ KL L~ g Relais 31)
_ IR 'QQ/'ESET KL2h L~ 1 g2 Relais 41)
X161 51 FRe KL3D |~ [ g3 Relais 5%
Einrichten ——{ 112 N e =71 Relais 61)
Schiitzansteuerung— — 48 KLsb |~ Mg
111 KL6Y > 672 |1 Betriebsbereit
Meldekontakt 213 %‘ — —_E6 673 j )
Netzschitz 113 |— KL7Y) 1 E7 674 Storung
X171 7 KLY |~ I"Eg
w1yg LNS2 KLOD —— E9 AS1 Meldekontakt
ASL Meldekontakt FR+ 9 AS2 Anlaufsperre
AS2 Anlaufsperre
x4 X433
spP (O 5v RS232C BERO-Ein-
EXT (OC) UNIT Schnittstelle D D gang?
(OO Uge>
X181
M500 - - =
P50d 10 10 | Geratebus 8
2U1 i X X
] 1U1
2V1
CHvE ~ [e]]®  zwischenkreis P 600 .
2W1 b TelTe M 600 D
[ iwa E 8
T T T T
[ut|va|wi] PE1)|g = u2|v2 w2|Pe1| PE2 |
i | T [
L1 an p
L2 L — RN
L3 = von NC
PE - - - -
Warnung!  Wird ein Leistungsschiitz zwischen Motor und HSA-Modul verwendet, dann
muf3 sichergestellt sein, daf? dieses Schiitz nur stromlos schaltet. (Beim Ab-
schalten erst Impulsléschung (KL663), dann 40 ms spater das Schiitz).

Bild 6-1 Anschluplan

1) freiprogrammierbare Ein— und Ausgange
2) ab MLFB 6SN1121-0BA11-0AA1l
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AnschluBklemmen

6.3 AnschluRRtbersichten

Tabelle 6-6 Anschluklemmen
Kl.— Bezeich- Funktion Art D typ. Spannung/ max. Querschnitt
Nr. nung Grenzwerte

U2

V2 MotoranschluR A 3ACO0...450 V geman Projektierungsanleitung
W2

PE1 Schutzleiter E oV Schraube

PE2 Schutzleiter A oV Schraube
P600 ZK E/A | +300V Stromschiene
M600 ZK E/A | =300V Stromschiene

X151/351 | Geratebus E/A | Diverse Flachbandleitung

56 X421 Drehzahlsollwert 1 E +10V/0,5mA 15 mm?2

14 X421 (Differenzeingang) E (max. £11V) 1,5 mm?

24 X421 Drehzahlsollwert 2 E +10V/0,5mA 15 mm?2

8 X421 (Differenzeingang) E (max. £11V) 1,5 mm?

C—Achsen- oder
Zusatzdrehzahlsollwert

663 X431 achsspezifische Impulsfreigabe E | +21V..+33V 1,5 mm?2

65 X431 Reglerfreigabe E | +13V..+30V 1,5 mm?2

81 X431 Hochlaufgeberschnellstop E +13V...+30V 1,5 mm?2

El X431 freiprogr. Freigabeklemme 12) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E2 X431 freiprogr. Freigabeklemme 22) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E3 X431 freiprogr. Freigabeklemme 32) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E4 X431 freiprogr. Freigabeklemme 42) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E5 X431 freiprogr. Freigabeklemme 52) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E6 X431 freiprogr. Freigabeklemme 62) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E7 X431 freiprogr. Freigabeklemme 72) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E8 X431 freiprogr. Freigabeklemme 82) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

E9 X431 freiprogr. Freigabeklemme 92) E | +13V..+30V 1,5 mm?2

93) X431 Freigabespannung A | +24V 1,5 mm?2

A91 X451 Analoger Ausgang DAU1 A +10V3mA 1,5 mm?2

M X451 Bezugspotential fur DAU1 A ov 1,5 mm?2

A92 X451 analoger Ausgang DAU2 A +10V3mA 1,5 mm?2

M X451 Bezugspotential fur DAU2 A ov 1,5 mm?2

X1 MeRbuchse A 0V.5V3mA Prufbuchse 0 2 mm
X2 MeRbuchse A 0V.5V3mA Prufbuchse 0 2 mm
IR MeRbuchse A +10V 3 mA Prufbuchse 0 2 mm
M MeRbuchse A oV Prufbuchse 0 2 mm

1) E=Eingang, A =Ausgang
2) Uber Bedienparameter freiprogrammierbar
3) siehe Kap. 3.1...3.2
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6.3 Anschlu3ubersichten

Relaisklemmen

Tabelle 6-7 Relaisklemmen
Kl.— | Bezeich- . 1 typ. Spannung/ .
)

N nung Funktion Art Grenzwerte max. Querschnitt
289 X441 Meldungen Mittelkontakt E |30V/6,0Amax3 1,5 mm?2
All X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 12) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?
A21 X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 22) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?
A31 X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 32) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
A4l X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 42) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
A51) | X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 52) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
A61 X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 62) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
672 X441 Betriebsbereit/keine S 30 V/1,0 A max 1,5 mm?
673 X441 Stérung achsspezifisch E |30V/1,0 A max 1,5 mm?
674 X441 O | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
AS1 | X441 Meldekontakt E } 250 Vac/1 A, 1,5 mm?
AS2 | X441 Anlaufsperre o} 30 Vpcl2 A 1,5 mm?

1) E=Eingang, O = Offner, S = SchlieRer
2) Uber Bedienparameter freiprogrammierbar
3) Bei Verwendung mehrerer Relais darf der Gesamtstrom von 6 A nicht tGberschritten werden.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Stern/Dreieck—
Umschaltung

6.3 AnschluRRtbersichten

Die Motoren mit Stern/Dreieck—Umschaltung ermdglichen einen grof3en Bereich
konstanter Leistung. Bei kleineren Drehzahlen wird der Antrieb in Sternschal-
tung (hohes Drehmoment) und bei htheren Drehzahlen in Dreieckschaltung
(hohes Kippmoment) betrieben. Die Umschaltung ist auch wéahrend des Laufes
moglich. Der Umschaltbefehl (Stern/Dreieck) mufd von extern (&hnlich Getriebe-
stufenumschaltung) vorgegeben werden.

HSA-Modul

U2 | V2|W2 |PE

SIMODRIVE 611 analoges System wahlbare

Relaisausgénge 2)

] ]

UL |vi|wi u2|v2

KL663 KL En}) KL An2) | KL An2) KL289
L ‘ ‘
——
I
| Stromversorgung
Hilfsschutz
K2h \_l_j \_'_1 K1h|max. 30V DC

| o

o —

K Kih K2h

|
|
|
%Kz %—Kl ‘
|
|

Ki| AJK2 Y

o o
Impuls— YIA-
freigabe Umschaltung

N — J
von NC/PLC

Bild 6-2 AnschluBplan fur Y/A-Umschaltung

1) Eine Eingangsklemme wéhlbar aus KL E1 bis E9.

2) Zwei Relaisausgénge wahlbar aus KL A1l bis A61.

3) Nur durch Offnen von K1 und K2 ist kein sicherer Betriebshalt gewéhrleistet.
Deshalb sollte aus sicherheitstechnischen Grinden eine galvanische Trennung durch das Schiitz K
erfolgen. Dieses Schitz darf nur stromlos geschaltet werden, d. h. die Impulsfreigabe muf3 40 ms vor
der Schitzabschaltung weggenommen werden.
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07.94

6.4 Steckerbelegungen

6.4 Steckerbelegungen

Ubersicht

Steckerbelegung
X412 und Motor-
stecker

HS/6-108

® Steckerbelegung X412 und Motorstecker

e Steckerbelegung X432 fur Spindelgeber

® Steckerbelegung X432 fir BERO

® Steckerbelegung X432 fir Motorgebersignalausgabe fiir NC

X412: Stecker 15polig Sub—D—-Buchse, Schiebeverriegelung
Motorstecker: 17polig, Rundstecker

Beachte: Stecker nur im spannungslosen Zustand stecken und ziehen.

Tabelle 6-8 Steckerbelegung: Gebersignale Motor
Signalname X412/PIN-NTr. Motorstecker/PIN—Nr.
P—Encoder 1 10
M-Encoder 2 7
A 3 1
A 4 2
inside shield 5 17
B 6 11
B 7 12
5V Sense 9 16
R 10 3
0V Sense 11 15
R 12 13
+ Temp 14 8
—Temp 15
o8
o
o
(0]
o
o
(0]
o 1

AuRerer Schirm liegt auf Steckergehause.
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04.97 Hauptspindelmodule (HS)
6.4 Steckerbelegungen

Steckerbelegung Stecker 15polig Sub—D-Stift: Schiebeverriegelung
X432 fur Spindel-
geber

Beachte: Stecker nur im spannungslosen Zustand stecken und ziehen.

Tabelle 6-9 Steckerbelegung: Auswertung fiir inkrementelle Geber mit TTL—
Rechtecksignalen

PIN Nr. Signalname Erlauterung
1 5V Geberversorgung
2 oV Masse Geberversorgung
3 A Signal A
4 A Signal A invers
5 darf nicht belegt werden
6 B Signal B
7 B Signal B invers
8 darf nicht belegt werden
9 5 V-Sense Fuhlleitung
10 darf nicht belegt werden
11 0 V-Sense Fahlleitung Masse
12 R Signal R
13 R Signal R invers
14 darf nicht belegt werden
15 darf nicht belegt werden

Steckerbelegung Beachte: Stecker nur im spannungslosen Zustand stecken und ziehen.

X432 fur BERO

Steckerbelegung
X433 fur BERO

Tabelle 6-10 Steckerbelegung: Auswertung externe Referenzmarke

PIN Nr. Signalname Erlauterung
10 FR + 24V
14 BERO Signal
15 FR — Masse

Beachte: Stecker nur im spannungslosen Zustand stecken und ziehen.

Tabelle 6-11 Steckerbelegung: Auswertung externe Referenzmarke

PIN Nr. Signalname Erlauterung
1 FR + 24V
2 BERO Signal
3 FR — Masse
O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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07.94

6.4 Steckerbelegungen

Steckerbelegung Beachte: Stecker nur im spannungslosen Zustand stecken und ziehen.

X432 fur Motor-
gebersignal-
ausgabe fir NC

Tabelle 6-12 Steckerbelegung: Ausgabe Motorgebersignale mit TTL—

Rechtecksignalen

PIN Nr. Signalname Erlauterung
1 darf nicht belegt werden
2 ov Masse Geberversorgung
3 A Signal A
4 A Signal A invers
5 darf nicht belegt werden
6 B Signal B
7 B Signal B invers
8 darf nicht belegt werden
9 darf nicht belegt werden
10 darf nicht belegt werden
11 darf nicht belegt werden
12 R Signal R
13 R Signal R invers
14 darf nicht belegt werden
15 darf nicht belegt werden

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.4 Steckerbelegungen

Stecker X432
A
B
a

R1

tq
ty

R2
tq tq

R3
W |

Bild 6-3 X432: Ausgangssignale fur Numerische Steuerung

R;: Vervielfachungsfaktor 1 und 0,5
R»: Vervielfachungsfaktor 2
R3: Vervielfachungsfaktor 4

Inkrementalsignale: TTL-Rechteck-Impulsfolgen A und B und deren
invertierte Impulsfolgen A und B.
Bei Rechtsdrehung B nacheilend zu A.

Flankenabstand: a =200 ns, wenn die maximal zuléssige
Gebersignaleingangsfrequenz nicht Uberschritten wird
Referenzsignal: Ein Rechteck—Impuls R pro mech. Umdrehung
und dessen invertierter Impuls R.
Verzdgerungszeit: [ty =50 ns
Belastbarkeit: —lapigh =20 mA

la ow =20 MmA
ClLast 21000 pF

Pegel: offener Ausgang (intern 270 Q) 3.5V,
bei minimalen Abschluwiderstand von insgesamt
60 Q25 V.
Weitere Einzelheiten sind aus der Schnittstellen—
Beschreibung RS422A zu entnehmen.
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6.5 Adressen RAM—Variablen

6.5 Adressen RAM—Variablen

Fur alle AdreRangaben gilt: Segmentadresse = OH

Tabelle 6-13 Adressen RAM—Variablen

Variable Adresse Adresse Wert ent- zyklische Aktua-
High Low spricht lisierungszeit
Drehzahlsollwert 0CO2H 0COO0OH 10 0000H Nnenn Drehzahlregler-
- takt wie in P—090
Drehzahlistwert 0CO06H 0C04H 10 O000H Nnenn parametriert
Drehzahlistwert Betrag (1 ms) - 1402H 1 000H Nnenn
Drehzahl Soll-Ist-Differenz 0COAH 0CO08H 10 000H Nnenn
Momentensollwert vom n—Regler - 0C66H Adr. OF52H |  Mgnenn
Momentensollwert fiir K/IP-Wandler — 0C6CH Adr. OF52H |  Mgnenn
aktueller Mysq fir Mq—Betrieb - 0C6EH Adr. OF52H |  Mgnenn
Eingang Hochlaufgeber OEOOH OEO2H 10 0000H Nnenn
Ausgang Hochlaufgeber OEO4H OEO6H 10 O000H Nnenn
Magnetisierungsstromsollwert - OF5CH 2 000H Inenn 1ms
Wirkstromsollwert - OF5EH 2 000H Inenn Drehzahlregler-
takt wie in P—090
SChIUpﬁreqUenZSO"Wert - OF7CH 2 000H fnenn parametriert
Standertemperatur - OFC2H 64H | 100°C 1s
Eingang digitales Filter - 1BO8H Adr. OF52H |  Mgnenn Drehzahlregler-
takt wie in P—090
Ausgang d|g|tale3 Filter - 1BOAH Adr. OF52H Mdnenn parametriert
Zwischenkreisspannung - 906H2) 3593 | 600V 1ms
Leistung P/Pnenn - 3064H 4000H Pnenn 1ms
Leistung |P/Pnenn| - 3050HY) 4000H Phenn 1ms
1) abFW 2.00
2) bis FW 2.40
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6.6 Einstell- und Kontrolldaten (Parameterliste)

6.6 Einstell-und Kontrolldaten (Parameterliste)

S grau hinterlegte Felder: keine Eingabe mdglich

Tabelle 6-14  Ubersicht der Parameter (Suchhilfe zu den Beschreibungen)

P- Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- | Kap. | Seite
000 | 2.21 25 040 | 2.2.3 28 080 | 5.14 83 120 4.2 75 160 2.1 18
001 | 5.11 77 041 | 2.2.3 28 081 | 3.2.2 59 121 | 2.3.3 35 161 2.1 18
002 | 5.11 77 042 | 2.2.3 28 082 | 3.2.2 59 122 | 2.3.3 35 162 2.1 18
003 | 5.1.1 77 043 | 2.2.3 28 083 | 3.2.2 59 123 | 2.3.3 35 163 2.1 18
004 | 511 77 044 4.1 73 084 | 3.2.2 59 124 | 2.3.3 35 164 2.1 18

005 - - 045 4.1 73 085 | 3.2.2 59 125 | 2.3.3 35 165 2.1 18
006 | 5.1.1 77 046 4.1 73 086 | 3.2.2 59 126 | 2.3.3 36 166 2.1 18
007 | 5.1.1 77 047 | 3.3.2 63 087 | 3.2.2 59 127 - - 167 2.1 18

008 | 51.1 77 048 | 2.3.4 46 088 | 3.2.2 59 128 | 2.3.3 42 168 2.1 18
009 | 51.1 77 049 | 2.34 46 089 | 3.2.2 59 129 | 2.3.3 36 169 2.1 18
010 | 5.1.1 77 050 | 2.2.3 28 090 1.3 10 130 | 2.3.3 36 170 2.1 18
011 | 5.1.2 78 051 1.3 9 091 | 2.3.6 52 131 | 2.3.3 36 171 2.1 18
012 | 3.35 68 052 1.3 9 092 | 2.3.6 52 132 | 2.3.3 42 172 21 | 18/19
013 | 3.35 68 053 1.3 9 093 | 2.3.6 50 133 | 2.3.3 42 173 21 | 16/19 HS
014 3.1 56 054 | 2.3.1 30 094 | 2.3.6 50 134 | 2.3.3 | 33/37 |} 174 2.1 18
015 3.1 56 055 | 2.3.1 30 095 2.1 |15/17 § 135 | 2.3.3 | 33/37 § 175 21 | 18/19
016 4.1 70 056 | 2.3.1 30 096 2.1 |15/17 § 136 | 2.3.3 | 33/37 § 176 21 | 16/19

017 4.1 70 057 - - 097 2.1 | 15/17 | 137 | 2.3.3 | 33/37 § 177 21 |16/18
018 4.1 69 058 | 2.3.1 30 098 2.1 |15/17 § 138 | 2.3.3 | 33/37 § 178 2.1 23
019 4.1 69 059 - - 099 | 2.2.2 26 139 | 2.3.3 | 33/37 § 179 | 515 84
020 | 5.1.3 81 060 - - 100 | 2.2.1 25 140 | 2.3.3 42 180 2.1 24
021 | 3.3.2 63 061 - - 101 | 5.11 77 141 | 2.3.3 | 32/38 § 181 | 5.15 84

022 | 2.23 27 062 | 2.3.1 30 102 | 5.11 77 142 | 2.3.3 | 33/39 f 182 | 515 84
023 | 3.3.2 63 063 | 2.2.3 29 103 4.1 74 143 | 233 | 39 183 | 5.15 84
024 3.1 56 064 | 2.2.3 29 104 4.1 74 144 | 233 | 40 184 - -
025 | 2.23 27 065 | 2.2.3 29 105 - - 145 | 2.3.3 | 40 185 | 3.3.3 64
026 | 3.35 68 066 | 3.3.5 67 106 | 2.3.6 | 51 146 | 2.3.3 | 40 186 | 3.3.3 64
027 | 3.3.2 63 067 | 3.3.5 67 107 | 236 | 52 147 | 2.3.3 | 42 187 | 3.3.3 64
028 | 513 | 81 068 | 3.3.5 67 108 | 2.3.6 | 52 148 | 2.3.3 | 40 188 | 3.3.3 64
029 | 2.23 27 069 | 3.35 67 109 | 236 | 49 149 | 2.3.3 | 36/41 § 189 | 3.3.3 64
030 3.1 57 070 - - 110 | 2.3.6 | 49 150 | 2.2.2 26 190 | 3.3.3 64
031 4.1 71 071 | 3.35 68 111 | 236 | 51 151 1.3 9 191 | 3.3.3 64
032 4.1 71 072 | 5.1.4 83 112 | 236 | 51 152 1.3 9 192 | 3.3.3 64

033 | 3.34 65 073 | 5.1.4 83 113 3.1 55 153 - - 193 | 3.3.3 64
034 4.1 70 074 | 5.1.4 83 114 | 2.3.2 31 154 | 2.2.3 29 194 | 3.3.3 64
035 4.1 76 075 - - 115 | 2.3.2 31 155 | 2.2.3 29 195 4.1 72

036 | 2.2.3 27 076 | 5.1.4 83 116 4.2 75 156 | 2.2.3 29 196 4.1 72
037 | 2.23 27 077 | 5.1.4 83 117 4.1 74 157 | 2.2.3 29 197 - -
038 | 2.23 27 078 | 3.3.5 67 118 4.1 74 158 2.1 18 198 4.1 72
039 | 2.23 28 079 | 3.35 67 119 | 2.3.6 52 159 2.1 18 199 4.1 72
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6.6 Einstell- und Kontrolldaten (Parameterliste)

Tabelle 6-14  Ubersicht der Parameter (Suchhilfe zu den Beschreibungen), Fortsetzung

P- Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- Kap. | Seite
200 - - 230 2.1 22 260 | 3.3.2 | 63 290 | 223 | 28 320 | 513 | 81
201 4.1 76 231 2.1 22 261 | 2.2.3 27 291 | 2.23 29 321 | 513 81
202 4.1 76 232 2.1 23 262 | 3.3.2 63 292 4.2 75 322 | 2.3.7 54
203 4.1 76 233 2.1 23 263 | 3.3.2 63 293 4.1 72 323 - -
204 - - 234 2.1 22 264 | 2.2.3 27 294 2.1 22 324 - -
205 - - 235 2.1 23 265 4.1 71 295 - - 325 - -
206 | 5.1.6 85 236 2.1 23 266 4.1 71 296 - - 326 - -
207 | 5.1.6 85 237 2.1 22 267 | 2.2.3 27 297 - - 327 - -
208 | 5.1.6 85 238 2.1 21 268 | 2.2.3 27 298 - - 328 - -
209 | 516 | 85 239 2.1 21 269 | 223 | 28 299 | 513 | 81 329 - -
210 | 5.1.6 85 240 2.1 23 270 | 2.2.3 28 300 - - 330 | 5.1.1 77
211 5.1.6 85 241 | 3.3.2 61 271 | 2.2.3 28 301 - - 331 4.2 76
212 | 5.1.6 85 242 | 3.3.2 61 272 | 2.2.3 28 302 - - 332 4.2 76
213 | 5.1.6 85 243 | 3.3.2 61 273 | 2.2.3 28 303 - - 333 4.2 76
214 | 5.1.6 85 244 | 3.3.2 61 274 4.1 73 304 - - 334 - -
215 | 516 | 85 245 | 3.3.2 61 275 4.1 73 305 - - 335 - -
216 | 5.1.6 85 246 | 3.3.2 61 276 4.1 74 306 - - 336 - -
217 | 5.1.6 85 247 | 3.3.2/ | 63/64 | 277 4.1 74 307 - - 337 - -
3.33

218 | 5.1.6 85 248 4.1 74 278 4.2 75 308 - - 338 - -
219 2.1 22 249 | 2.35 48 279 - - 309 - - 339 - -
220 2.1 22 250 | 2.3.5 48 280 4.1 74 310 - - 340 | 2.34 47
221 2.1 22 251 | 2.35 48 281 4.1 74 311 | 5.1.7 86 341 | 2.34 47
222 2.1 22 252 - - 282 - - 312 | 5.1.7 86 342

223 2.1 22 253 - - 283 4.1 72 313 | 5.1.7 86 343 | 2.34 47
224 2.1 22 254 | 5.1.2 79 284 4.1 72 314 - - 344 | 2.3.4 47
225 2.1 22 255 | 5.1.2 80 285 4.1 72 315 - - 345 | 2.34 47
226 2.1 22 256 | 3.3.2 63 286 4.1 72 316 4.2 75 346 | 2.34 47
227 2.1 22 257 | 3.3.2 63 287 - - 317 | 2.3.7 54 347 | 2.34 47
228 2.1 22 258 3.1 56 288 4.1 72 318 | 2.3.7 54 348 - -
229 2.1 22 259 - - 289 4.1 72 319 | 2.3.7 54 349 - -
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paAIasal SIYBIY [IV 000Z DV SUBWAIS [

00°0T agebsny — (vv1) Bunisjueswyeugsinaqul Bojeue TT9 IAIMAONIS

STT-9/SH

P—-Nr.

Bezeichnung

Kap.

Firm-

Einstellbereich

Einstellwert getriebestufenabhéngig

\évtégﬁ(;i Voreinst. | Dim. 3 4 5 6
(P-000) | Betriebsanzeige 2.2.1] 1.20 - - -
(P-001) | Drehzahlsollwert 5.1.1| 1.20 - - 1/min
(P-002) | Drehzahlistwert 5.1.1| 1.20 - - 1/min
(P-003) | Motorspannung 51.1| 1.20 - - \
(P—004) | Auslastung 5.1.1( 1.20 - - %
(P-006) | Zwischenkreisspannung 51.1] 1.20 - - \
(P-007) | Motorstrom 51.1| 1.20 - - A
(P-008) | Motorblindleistung 51.1| 1.20 - - kVA
(P-009) | Motorwirkleistung 51.1| 1.20 - - kW
(P-010) | Motortemperatur 5.1.1| 1.20 - - °c
(P-011) | Status der binéren Eingange 5.1.2| 1.20 - - Hex
P-012 [ Normierung DAU njg; —Anzeige 3.35| 1.20 —200,0...200,0 100,0 %
P-013 | Normierung Auslastungsanzeige 3.35| 120 —-200,0...200,0 100,0 %
P-014 | Drehzahl fur max. Motornutzdrehzahl Mot1| 3.1 1.20 | -"maxMot ---N maxMot | NmaxMot | 1/min
P-015 | Offsetkorrektur Drehzahlsollwert 3.1 1.20 C000...4000 0 Hex
P-016 |Hochlaufzeit Hochlaufgeber 4.1 1.20 0,01...64,00 2,00 s
P-017 | Rucklaufzeit Hochlaufgeber 4.1 1.20 0,01...64,00 2,00 s
P-018 | Glattungszeit Drehzahlsollwertglattung 4.1 2.40 3...10000 5 ms
P-019 |Verrundungsgrad Drehzahlsollwert 4.1 1.20 0...30 0 Dez
(P-020) | Diagnose Drehzahlistwert 5.1.3| 1.20 - - Hex
P—021 | npmjp flr 'n ; < Npyin” Meldung Mot1|3.3.2| 1.20 0...Nnenn 12 1/min
P-022 | Abschaltdrehzahl Impulsléschung Mot1|223| 1.20 1...Nnenn Nnenn/256 | 1/min
P-023 [ny flr” nijg < ny” Meldung Mot 1 (3.3.2| 1.20 0...n maxMot 6000 |1/min
P-024 | Normierung Sollwert 3.1 1.20 5,0...15,0 10,0 \YJ
P-025 |Zeitstufe Impulsléschung 2.2.3| 3.00 0...15000 0 ms
P-026 [Normierung DAU M/M pann 3.35| 1.20 -200,0...200,0 100,0 %
P-027 |Toleranzband fiir "n jgt = N goy” Meldung Mot 1 (3.3.2| 1.20 0...Nnenn/16 20 1/min
(P-028) |Diagnose 5.1.3| 1.20 - - Hex
P-029 |Drehzahlbegrenzung 2.23| 1.20 0...NmaxMot N maxMot| 1/min
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Firm—

9TT-9/SH

00°0T agebsny — (vv1) Bunisjueswyeugsinaqul Bojeue TT9 IAIYAONIS

paAIasal SIUBIY [IV 000Z DV SUBWAIS [

P-Nr. Bezeichnung Kap. taarﬁ_ Einstellbereich Voreinst. | Dim.
P-030 |Stationare Mindestdrehzahl 31| 2.00 0...nmaxMot 0 1/min
P-031 |P-Verstarkung Drehzahlregler Motl| 4.1 1.20 6,0..?2’26:(%2;)50FW 31 32,0 Dez
P-032 |Nachstellzeit Drehzahlregler Motl| 4.1 | 1.20 5...6000 20 ms
P-033 |Geberauflésung fir NC 3.34| 1.20 0.7 0 Dez
P-034 |Glattungszeit Drehzahl Istwertglattung 41| 3.00 0...10 3 ms
P-035 |Glattungszeit Momentensollwert Motl| 4.1 | 1.20 3...1000 3 ms
P-036 |Geberphasenfehlerkorrektur 2.2.3| 1.20 —400...400 0 Dez
P-037 |Umschaltdrehzahl Motorgeberauswertg. Mot 1|55 3| 1.20 32000 32000 | 1/min
P-038 |Hysterese P-037 Motl|223| 1.20 0...500 50 1/min
P-039 |1. Drehmomentengrenzwert Mot1|223| 1.20 5...300 100 %
P-040 |Generatorische Begrenzung Mot 1 |2.2.3| 1.20 5...100 100 %
P-041 |2. Drehmomentengrenzwert Motl|223| 1.20 5...100 50 %
P-042 |Umschaltdrehzahl fur P-040 Mot1|223| 1.20 1...nmaxMot 500 | L/min
P-043 |Hysterese P-042 Mot1|2.23| 1.20 0...n maxMot 20 1/min
P-044 | Anwahl Momentensollwertglattung 41| 1.20 0.1 1 Hex
P-045 |Zuschaltdrehz. Momentensollwertglattg. Mot1| 4.1 | 1.20 1...NmaxMot 4000 | 1/min
P-046 |Hysterese P-045 Motl| 4.1 | 1.20 0..Npenn 50 1Umin
P-047 | Mgy fiir "M g <M gy’ Meldung Mot1|3.3.2| 1.20 0...100 90 %
P-048 | Normierung Momentensollwert 2.34| 1.20 —250...250 100 %
P-049 |Offset Momentensollwert 2.3.4| 1.20 C000...4000 0 Hex
P-050 |Schaltdrehzahl von M g1 auf M g2 Motl|223| 1.20 0...n maxMot 4 Npenn| /min
P-051 |Schreibschutz 1.3 1.20 0...7FFF 0 Hex
P-052 |Ubernahme Parameter in FEPROM 1.3 1.20 0..1 0 Hex
P-053 | Steuerwort 1.3 2.40 0...FFFF 1n Hex
P—-054 |M19 Normierung Drehzahlsollwert 2.3.1| 1.20 |[-NmaxMot --- "maxMot Npenn | 1/min
P-055 |M19 Offsetkorrektur Drehzahlsollwert 2.3.1| 120 C000...4000 0 Hex
P-056 |[M19 Umschaltdrehzahl 231 1.20 0..."maxMot Npenn | 1/min
P-058 |Abschaltschwelle Verrundung M19 231 2.00 0...n maxMot 0 1/min
P-062 |M19 Schaltschwelle I-Anteil Drehzahlregler 2.3.1] 1.20 0...N maxMot Npenn/128 | 1/min

Einstellwert getriebestufenabhéngig
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P_NT. Bezeichnung Kap. \,,:\,I;rrne_ Einstellbereich Voreinst.| Dim. Einstellwert getriebestufenabhangig
Stand 3 4 S 6
P-063 |Maximale Motortemperatur Mot 1| 2.2.3| 1.20 0...170 Motortypabh.| °©
P-064 |Festtemperatur 2.2.3| 1.20 0..170 0 °
P-065 | Zeitstufe Motortemperaturalarm 223l 1.20 0...600 240 s
P—066 |Adresse DAU 1 3.3.5| 1.20 0...FFFF 3044 Hex
P-067 |Shiftfaktor DAU 1 3.35| 1.20 0...15 0 Dez
P-068 |Adresse DAU 2 3.35( 1.20 0...FFFF 3048 Hex
P-069 |Shiftaktor DAU 2 3.35| 1.20 0..15 0 Dez
P-071 |Glattungszeit DAU Auslastungsanzeige 3.3.5| 2.40 0...32767 20 ms
P-072 |Adresse DAU 4 51.4| 1.20 0..FFFF C04 | Hex
P-073 |Shiftfaktor DAU 4 5.1.4 1.20 0...15 0 Dez
P-074 |Offset DAU 4 51.4| 1.20 7F...FF80 0 Hex
P-076 |Adresse DAU 3 51.4( 1.20 0...FFFF 3050 Hex
P-077 |Shiftfaktor DAU 3 5.1.4| 1.20 0...15 0 Dez
P-078 |Offset DAU 1 3.35| 1.20 7F...FF80 0 Hex
P-079 |Offset DAU 2 3.3.5( 1.20 7F...FF80 0 Hex
P-080 |Offset DAU 3 5.1.4| 1.20 7F...FF80 0 Hex
P-081 |Klemmenfunktionszuordnung E1 3.2.2| 1.20 1..34 1 Dez
P-082 |Klemmenfunktionszuordnung E2 3.2.2| 1.20 1..34 7 Dez
P-083 |Klemmenfunktionszuordnung E3 3.2.2| 1.20 1..34 3 Dez
P-084 |Klemmenfunktionszuordnung E4 3.2.2| 1.20 1..34 6 Dez
P-085 |Klemmenfunktionszuordnung E5 3.2.2| 1.20 1..34 4 Dez
P-086 |Klemmenfunktionszuordnung E6 3.2.2| 1.20 1..34 2 Dez
P-087 |Klemmenfunktionszuordnung E7 3.2.2| 1.20 1..34 9 Dez
P-088 |Klemmenfunktionszuordnung E8 3.2.2| 1.20 1..34 10 Dez
P-089 |Klemmenfunktionszuordnung E9 3.22| 1.20 1..34 1 Dez
P—-090 |Steuerwort 1.3 1.20 0...FFFF 002D Hex
P-091 |Frequenz Filter 1 HPC 2.3.6| 2.00 45...750 300 Hz
P-092 |[Gute Filter 1 HPC 2.3.6] 2.00 0,50...10,00 1,00 Dez
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. Firm- . . . . Einstellwert getriebestufenabhangig
PNI. Bezeichnung Kap.|ware- | Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 3 4 S 6
P-093 |Offsetkorr. Drehzahlsollwert HPC 2.3.6| 2.00 C000...4000 0 Hex
P-094 |Normierung Drehzahlsollwert HPC 2.3.6| 2.00 | —Npen-l..-+Nnenn-1 | Nnenn/® | /min
P-095 |Leistungsteilcodenummer 21| 1.20 6...13 7 Dez
P-096 |Motorcodenummer Mot1| 2.1 | 1.20 101...425 101 Dez
P-097 |Urladen 21| 1.20 0.1 0 Hex
P-098 |Geberstrichzahl MotormeRsystem 21| 1.20 128...4096 2048 Dez
(P—099)| Firmwarestand 2220 120 0.00...99.00 - Dez
(P-100)| Betriebsanzeige 221 1.20 - - -
(P-101)| Sollwert fur momentengesteuerten Betrieb 5.1.1| 1.20 - - %
(P-102)| Drehzahlistwert 5.1.1] 1.20 - - 1/min
P-103 | Frequenz Momentensollwertfilter Motl| 41 | 1.20 50...450 300 Hz
P-104 | Glite Momentensollwertfilter Mot1l| 4.1 1.20 0,10...10,00 1,00 Dez
P-106 |Glattungszeit Drehzahlsollwgl. HPC 2.3.6| 2.00 3...10000 3 ms
P-107 |Frequenz Filter 2 HPC 2.3.6| 2.00 45...750 300 Hz
P-108 |Gute Filter 2 HPC 2.3.6| 2.00 0,50...10,00 1,00 Dez
P-109 [Drehmomentengrenzwert HPC 2.3.6] 2.00 5...180 100 %
P-110 |Generatorische Begrenzung HPC 2.3.6| 2.00 5...100 100 %
P-111 |P-Verstarkung Drehzahlregler HPC 236/ 2.00 3,0...240,0 10,0 |Dez
P-112 [Nachstellzeit Drehzahlregler HPC 2.3.6| 2.00 2...6000 20 ms
P-113 |Kanalanwahl Drehzahlsollwert 3.1 | 1.20 0..3 1 Hex
P-114 |Normierung Drehzahlsollwert C-Achse 2321 1.20 —NpenL--*+Nnenn =1 | Nnenn/8 1/min
P-115 |Offsetkorrektur Drehzahlsollwert C—Achse 23.2| 120 C000...4000 0 Hex
P-116 |Korrektur P-Verstarkung Stromregler Mot 1| 4.2 | 1.20 —255...255 0 Dez
P-117 |Anwahl Momentensollwertfilter Motl| 4.1 | 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-118 |Typ Momentensollwertfilter Motl| 4.1 | 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-119 |FluBanpassung HPC 2.3.6| 2.00 5...100 100 %
P-120 [Umschaltdrehzahl Stromregleradaption Mot1| 4.2 | 1.20 500...10000 Motortypabh{ 1/min
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. Firm- . . . . Einstellwert getriebestufenabhangig
PNI. Bezeichnung Kap.|ware- | Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 3 4 S 6
P-121| Positionssollwert 1 23.3| 1.20 0...64000 0 Dez
P-122| Positionssollwert 2 233 120 0...64000 0 Dez
P-123| Positionssollwert inkrementell 233| 1.20 —32768...32767 256 Dez
P-124| Positionssollwert 3 233| 1.20 0...64000 0 Dez
P-125| Positionssollwert 4 233| 1.20 0...64000 0 Dez
P-126| Bandbreite Integratorfreigabe Drehzahlregler |2.3.3| 1.20 0,0...180,0 10,0 Dez
(P-128)| Aktueller Positionssollwert 2.3.3| 1.20 - - Dez
P-129| Setzen der internen Nullmarke 233| 1.20 0..1 0 Hex
P-130| Nullmarkenverschiebung 2.3.3| 1.20 0...64000 0 Dez
P-131| Maximale Strichzahl zwischen 2 Nullmarken |2.3.3| 1.20 128...64000 2048 Dez
(P-132)| Betrag Lageistwert ohne Nullmarkenversch. |2.3.3| 1.20 - - Dez
(P-133)| Differenz zw. 2 ext. Nullmarken 2.3.3| 1.20 - - Dez
P-134| Einsatzpunkt fur P-136 2.3.3| 1.20 0,0...180,0 10,0 Grad
P-135| Einsatzpunkt fir P-137/P-138 2.3.3| 1.20 0,0...180,0 2,0 Grad
P-136| P-Verstarkung Gerade 1 2.3.3| 1.20 0...FFFF 220 Hex
P-137| P-Verstarkung Gerade 2 2.3.3| 1.20 0...FFFF 220 Hex
P-138| P-Verstarkung Gerade 2 (HMS) 233 1.20 0...FFFF 44 Hex
P-139| Multiplikator fiir Bremsparabel 233 1.20 0...FFFF 100 Hex
(P-140)| Betrag Lageistwert mit Nullmarkenverschiebg. | 2.3.3| 1.20 - - Dez
P-141| Schaltparameter Positionieren 2.33| 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-142| Merker fur Drehzahlerhthung 2.3.3| 1.20 0..21 0 Hex
P-143| Ubernahmeparameter P—141 2.3.3] 1.20 0.1 0 Hex
P-144| Ansprechbreite Relais 1 2.3.3| 1.20 0,00...18,00 1,00 Grad
P-145| Ansprechbreite Relais 2 2.3.3| 1.20 0,00...18,00 5,00 | Grad
P-146| Suchdrehzanhl fiir Spindelpositionieren 233 120 0...4* Npenn 500 | 1/min
(P-147)| Lagezéahlerstand bezuglich BERO 2.3.3] 1.20 - - Dez
P-148| Bewegungsfenster Spindelpositionieren 2.3.3| 120 0,0...180,0 1,0 Grad
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P—Nr. Kap.|ware- | Einstellbereich
Stand 3 4 S 6

P-149 | Inbetriebnahmeparameter C-Achse/Position.| 2.3 | 1.20 0...FFFF 40 Hex
(P-150) | Baugruppenkennung 2.2.2| 1.20 Modulausbauabhéngig Hex
P-151 | Schreibschutz 13| 120 0..7FFF 0 Hex
P-152 | Ubernahme Parameter in EEPROM 13| 120 0..1 0 Hex
P-154 | Pendelsollwert 1 2.2.3| 1.20 | -"maxMot --- N maxMot 0 1/min
P-155 | Pendelsollwert 2 2.2.3| 1.20 | -"maxMot --- N maxMot 0 1/min
P—156 | Pendelintervallzeit 1 2.23| 1.20 10...10000 1000 ms
P-157 | Pendelintervallzeit 2 2.23| 1.20 0...10000 1000 ms
P-158 |Induktivitat der Vorschaltdrossel Mot1| 2.1 | 3.00 0,000...65,535 0,000 mH
P-159 | Motortragheitsmoment Mot1| 2.1 | 1.20 0,002...32,000 Motortypabh.| kgm?2
P—160 | Motornennleistung Mot1| 21| 1.20 0,0...150,0 Motortypabh.| KW
P-161 | Motornennstrom Mot1| 2.1 | 1.20 0,00...200,0 Motortypabh.| A
P-162 | Motornennspannung Mot1| 2.1 | 120 0,0...500,0 Motortypabh.| v/
P-163| Motornenndrehzahl Mot1| 21| 120 0...4096 Motortypabh| 1/min
P-164| Motornennfrequenz Mot1| 21| 120 0,0...409,6 Motortypabh|  Hz
P-165| Motorleerlaufspannung Mot1| 21| 120 0,0...500,0 Motortypabh( \/
P-166 | Motorleerlaufstrom Mot1| 2.1| 120 0,00...200,00 Motortypabh| A
P-167 | Standerwiderstand kalt Mot1| 2.1 | 1.20 0...32767 Motortypabh| ~Musa
P-168 | Lauferwiderstand kalt Motl| 2.1 | 1.20 0...32767 Motortypabhf ~ mus
P-169| Standerstreureaktanz Mot1| 2.1 1.20 0...32767 Motortypabh] m&2
P-170| Lauferstreureaktanz Mot1l| 2.1 1.20 0...32767 Motortypabh| M4
P-171| Hauptfeldreaktanz Motl| 21| 1.20 0...65535 Motortypabh| M&d
P-172| Obere Drehzahl L —-Kennlinie Motl| 21| 1.20 100...24000 Motortypabh| 1/min
P-173| Einsatzdrehzahl Feldschwéachung Motl| 21| 1.20 100...6000 Motortypabh] 1/min
P-174| Motormaximaldrehzahl Motl| 21| 1.20 0...20000 Motortypabh] 1/min
P-175| Verstarkungsfaktor L p—Kennlinie Motl| 21| 1.20 50...300 Motortypabh| %
P-176| Kippmomentreduktionsfaktor Motl| 2.1 1.20 50...150 Motortypabh %
P-177| Berechnung starten Motor 1 (P—096) 21| 1.20 0.1 0 Hex
(P-178)| Kippmomenteneinsatzdrehzahl Mot 1(2.1.3 3.1 0...32767 Motorabh. | U/min
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. Firm- . . . . Einstellwert getriebestufenabhangig
P—Nr. Bezeichnung Kap. |ware- Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 3 4 S 6
P-179| Anwahl Min/Max—Speicher 5.1.5| 1.20 0..2 0 Hex
P-180| Freigabe Motorumschaltung (Stern/Dreieck) [2.1.3| 1.20 0..1 0 Hex
P-181| Adresse fur Min/Max—Speicher 5.1.5| 1.20 0...FFFF 0 Hex
(P-182)| Minimalwert Min/Max—Speicher 515 1.20 - - Hex
(P-183)| Maximalwert Min/Max—Speicher 5.1.5| 1.20 - - Hex
P-185| Adresse fiir Uberwachung 1 3.3.3| 1.20 0...FFFF C06 Hex
P-186| Schwelle fiirr Uberwachung 1 3.3.3| 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-187| Anzugsverzoégerung Uberwachung 1 3.3.3| 1.20 0,00...10,00 0,00 s
P-188| Abfallverzogerung Uberwachung 1 3.3.3| 1.20 0,00...10,00 0,00 s
P-189| Hysterese Uberwachung 1 3.3.3| 1.20 0...FFFF 1 Hex
P-190| Adresse fiir Uberwachung 2 3.3.3| 1.20 0...FFFF C06 Hex
P-191| Schwelle fiir Uberwachung 2 3.3.3] 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-192| Anzugsverzégerung Uberwachung 2 3.33| 1.20 0,00...10,00 0,00 s
P-193| Abfallverzégerung Uberwachung 2 3.3.3| 1.20 0,00...10,00 0,00 S
P-194| Hysterese Uberwachung 2 3.3.3| 1.20 0...FFFF 1 Hex
P-195| Untere Adaptionsdrehzahl Motl| 41| 1.20 0...N maxMot 1000 | 1/min
P-196| Obere Adaptionsdrehzahl Motl| 41| 1.20 0...n maxMot 1200 | 1/min
P-198| P-\erst. obere Adaptionsdrehzahl Motl| 41| 1.20 6,0...12’(4)16',%2250FW 3.1 24,0 Dez
P-199| Reduktionsfaktor P—Verstarkung Motl| 4.1 1.20 1...200 100 %
P-201| Nachstellzeit obere Adaptionsdrehzahl Mot1| 4.1 | 1.20 5...6000 80 ms
P—-202 | Reduktionsfaktor Nachstellzeit Motl| 41| 1.20 1...200 100 %
P-203| Steuerwort Adaption Drehzahlregler Motl| 4.1 1.20 0..7 0 Dez
P—-206 | Anwahl Transientenrecorder 5.1.6] 1.20 0.1 0 Hex
P-207 | Einstellen Transientenrecorder 5.1.6| 1.20 0...10 1 Hex
P-208| Adresse fur Startbedingung 5.1.6( 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-209| Schwelle fur Startbedingung 5.1.6( 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-210| Adresse fur Stopbedingung 5.1.6| 1.20 0...FFFF 0 Hex
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. Firm- . . . . Einstellwert getriebestufenabhangig
P—Nr. Bezeichnung Kap. |ware- Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 3 4 S 6

P-211 | Schwelle fur Stopbedingung 5.1.6| 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-212 | Adresse Signal 1 5.1.6| 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-213 | Adresse Signal 2 5.1.6( 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-214 | Start Ausgabe der Aufzeichnung 5.1.6 1.20 0.1 0 Hex
P-215| Shiftfaktor Signal 1 5.1.6( 1.20 0..15 0 Dez
P-216 | Shiftfaktor Signal 2 5.1.6| 1.20 0..15 0 Dez
P-217 | Triggersignal 1 5.1.6( 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-218 | Triggersignal 2 5.1.6( 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-219 | Motortragheitsmoment Mot2(21.3] 1.20 0,002...32,000 Motortypabh kgm2
P-220 | Motornennleistung Mot2(2.1.3| 1.20 0,0...150 Motortypabh] KW
P-221 | Motornennstrom Mot 2 (2.1.3| 1.20 0,00...200,00 Motortypabh| A

P-222 | Motornennspannung Mot2|2.1.3| 1.20 0,0...500,0 Motortypabh]  V

P-223 | Motornenndrehzahl Mot2 |2.1.3| 1.20 0...4096 Motortypabh.| 1/min
P-224 | Motornennfrequenz Mot2 |21.3| 1.20 0,0...409,6 Motortypabh.| HZ

P-225 | Motorleerlaufspannung Mot2 |2.1.3| 1.20 0,0...500,0 Motortypabh.| V

P-226 | Motorleerlaufstrom Mot 2 (2.1.3| 1.20 0,00...200,00 Motortypabh.| A

P—227 | Standerwiderstand kalt Mot 2 |2.1.3| 1.20 0...32767 Motortypabh.| m )
P-228 | Lauferwiderstand kalt Mot2 |2.1.3| 1.20 0...32767 Motortypabh.| m{4
P-229 | Standerstreureaktanz Mot 2 (2.1.3| 1.20 0...32767 Motortypabh.| m(/
P-230 | Lauferstreureaktanz Mot 2 [2.1.3| 1.20 0...32767 Motortypabh.| mJ4
P-231 | Hauptfeldreaktanz Mot 2 (2.1.3| 1.20 0...65535 Motortypabh. | mi4
P-232 | Obere Drehzahl L , —Kennlinie Mot2 (2.1.3]| 1.20 100...24000 Motortypabh. | 1/min
P-233 | Einsatzdrehzahl Feldschwéchung Mot 2 |21 3| 1.20 100...6000 Motortypabh. | 1/min
P-234 | Motormaximaldrehzahl Mot2 (2.1.3| 1.20 0...20000 Motortypabh. | 1/min
P-235 | Verstarkungsfaktor L —Kennlinie Mot2 |2.1.3| 1.20 50...300 Motortypabh. | %

P-236 | Kippmomentreduktionsfaktor Mot 2 (2.1.3] 1.20 50...150 Motortypabh. | %

P-237 | Berechnung starten Fremdmotor 2.1.3| 1.20 0.1 0 Hex
P-238| Motorcodenummer Mot2|2.1.3| 1.20 101...425 101 Dez
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. Firm- . . . . Einstellwert getriebestufenabhangig
P_NT. Bezeichnung Kap. |ware- Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 3 4 S 6
P-239 | Berechnung starten Motor 2 (P-238) 2.1.3] 1.20 0.1 0 Dez
(P-240) Kippmomenteneinsatzdrehzahl Mot2 |2.1.3] 3.1 0...32767 Motorabh. | U/min
P-241 | Programmierbare Meldung 1 3.3.2| 1.20 1...20 2 Dez
P-242 | Programmierbare Meldung 2 3.3.2| 1.20 1...20 3 Dez
P-243 | Programmierbare Meldung 3 3.3.2| 1.20 1...20 1 Dez
P—244 | Programmierbare Meldung 4 3.3.2| 1.20 1..20 4 Dez
P-245 | Programmierbare Meldung 5 3.3.2| 1.20 1...20 5 Dez
P-246 | Programmierbare Meldung 6 3.3.2| 1.20 1...20 7 Dez
P-247 | Steuerwort Meldung 3.3.2| 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-248 | Verzdgerungszeit Stérmeld. F-11 4.1 2.00 100...10000 750 ms
P-249 | Segment Speicherzelle Monitor 2.35] 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-250 | Adresse Speicherzelle Monitor 235 1.20 0...FFFF 0 Hex
P-251 | Wertanzeige Speicherzelle Monitor 2.35| 1.20 — — Hex
(P—254) |Anzeige der aktiven Funktionen 1 5.1.2| 1.20 - - Hex
(P-255) |Anzeige der aktiven Funktionen 2 5.1.2| 1.20 - - Hex
p-256 | Verzégerungszeit "'%olf nist’ Meldung 3.3.2| 3.00 0,00...0,50 0,20 s
P-257 | Verzdégerungszeit "Md < Mdx” Meldung 3.3.2| 3.00 0,00...1,00 0,80 s
P-258 |Drehzahl fir max. Motornutzdrehzahl Mot 2 (3.1 1.20 | “"maxMot - N maxMot | NmaxMot | 1/min
P—260 | nmin fir 'n_jgt < Nmin” Meldung Mot2 [3.3.2| 1.20 0...Nnenn 12 1/min
P—261 |Abschaltdrehzahl Impulsléschung Mot 2 |2.2.3] 1.20 1..Npenn Nnenn/256 | 1/min
P-262 |ny fur” nig < ny” Meldung 3.3.2| 1.20 0...NmaxMot 6000 | 1/min
P—263 |Toleranzband fiir 'n jst =N gg)” Meldung Mot 2 |3.3.2| 1.20 0...Npenn/16 20 1/min
P—264 |Drehzahlbegrenzung Mot 2 [2.2.3| 1.20 0...NmaxMot NmaxMot | 1/min
P-265 |P-Verstarkung Drehzahlregler Mot2 | 4.1 1.20 | 6 0_?’&6102250,:\,\, 3.1 32,0 Dez
P-266 |Nachstellzeit Drehzahlregler Mot2 | 41 | 1.20 5...6000 20 ms
P-267 |Umschaltdrehzahl Motorgeberauswahl Mot2 [2.2.3| 1.20 32000 32000 | 1/min
P-268 |Hysterese P—-267 Mot2 (223 1.20 0...500 50 1/min
P—269 |1. Drehmomentengrenzwert Mot2 |2.2.3] 1.20 5...300 100 %
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. Firm- . . . . Einstellwert getriebestufenabhangig
P—NI. Bezeichnung Kap.|ware- Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 1 2 3 4 5 6
P-270 |Generatorische Begrenzung Mot 2(2.2.3| 1.20 5...100 100 %
P-271 |2. Drehmomentengrenzwert Mot 2|2.2.3| 1.20 5...100 50 %
P-272 |Umschaltdrehzahl fir P-270 Mot 2(2.2.3| 1.20 1...N"maxMot 500 | 1/min
P-273 |Hysterese P-272 Mot 2|2.2.3| 1.20 0...NmaxMot 20 1/min
P-274 |Zuschaltdrehz. Momentensollwertglattg. Mot 2| 4.1 | 1.20 1...nmaxMot 4000 | 1/min
P-275 |Hysterese P-274 Mot2| 4.1 | 1.20 0...Nnenn 50 1/min
P-276 |Frequenz Momentensollwertfilter Mot2| 4.1 | 1.20 50...450 300 Hz
P-277 |Gute Momentensollwertfilter Mot2| 4.1 | 1.20 0,10...10,00 1,00 Dez
P-278 |Korrektur P-Verstarkung Stromregler  Mot2| 4.2 | 1.20 —255...255 0 Dez
P-280 | Anwahl Momentensollwertfilter Mot2| 4.1 | 1.20 0..1 0 Hex
P-281 [Typ Momentensollwertfilter Mot2| 4.1 | 1.20 0..1 0 Hex
P-283 |Untere Adaptionsdrehzahl Mot2| 4.1 | 1.20 0...NmaxMot 1000 | 1/min
P-284 |Obere Adaptionsdrehzahl Mot2| 41 | 1.20 0...NmaxMot 1200 | 1/min
P-285 | P-Verst. obere Adaptionsdrehzahl Mot2| 41| 1.20 6,0..(.)'2%6,%)2260FW 31| 24,0 | Dez
P-286 |Reduktionsfaktor P—Verstéarkung Mot2| 4.1 | 1.20 1...200 100 %
P-288 |Nachstellzeit obere Adaptionsdrehzahl Mot 2| 4.1 | 1.20 5...6000 80 ms
P-289 |Reduktionsfaktor Nachstellzeit Mot2| 41 | 1.20 1...200 100 %
P—-290 |Schaltdrehzahl von My auf M g2 Mot2|2.2.3| 1.20 0...NmaxMot 4 Npepn |1/min
P-291 |Maximale Motortemperatur Mot 2|2.2.3| 1.20 0...170 Motortypabh] °C
P—292 [Umschaltdrehzahl Stromregleradaption Mot 2| 4.2 | 1.20 500...10000 Motortypabh{ 1/min
P—293 [Steuerwort Adaption Drehzahlregler Mot2| 41 | 1.20 0..7 0 Dez
P—294 | Induktivitat der Vorschaltdrossel Mot 2| 2.1.2| 3.00 0,000...65,535 0,000 | mH
(P-299) |Checksumme Parameter 5.1.3| 2.00 - - Hex
P-311 |Strom bei I/f-Steuerung 5.1.7| 1.20 0,0...100,0 0,0 %
P-312 |Frequenz bei I/f-Steuerung 5.1.7| 1.20 0,0...800,0 0,0 Hz
P-313 |Anwahl I/f-Steuerung 5.1.7| 1.20 0.1 0 Dez
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) Firm- ) ) . . Einstellwert getriebestufenabhangig
P—Nr. Bezeichnung Kap.|ware- Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 1 2 3 4 5 6
(P-316) |Anzeige P-Verstarkung Stromregler 42| 1.20 - - Dez
P-317 | Reduktionsfaktor max. Lastspiel 12t 237 31 25...100 100 %
P-318 | Reduktionsfaktor S6-Lastspiel 1% 237 3.1 25...100 100 %
(P-319)| Diagnose 12t Leistungsmodell 237 3.1 0...FFFF 0 Hex
(P-320)| Diagnose Motorgebernullmarke 5.1.3 3.00
(P-321) Diagnose Spindelgebernulimarke 5.1.3| 3.00
(P—322)| P t-Lastbegrenzung 237 31 0...100% %
(P-330)| Wechselrichtertaktfrequenz 5.1.1] 3.00 kHz
P-331| Wechselrichtertaktfrequenz 2 4.2 | 300 0..7 4 Hex
P-332 | Wechselrichtertaktfrequenz 3 42 | 3.00 0..7 2 Hex
P—333 | Wechselrichtertaktfrequenz 4 4.2 | 3.00 0..7 6 Hex
P-340 | Drehzahlabweichung Schlupfiiberwachung 2.3.4| 2.00 0,1...100,0 10,0 %
P-341 | Momentenreduzierung Schlupfiberwachung |2.3.4| 2.00 0,0...100,0 50,0 %
P-343 |Verzdgerungszeit Schlupfiiberwachung 2.3.4| 2.00 0...999 200 ms
P-344 |Momentenred.geschw. Schlupfiberwachung (2.3.4| 2.00 0,01...100,00 0,50 |%/ms
P-345 |Momentenerh.geschw. Schlupfiberwachung (2.3.4| 2.00 0,01...100,00 0,10 |%/ms
P-346 |Hysterese zu P-340 2.3.4| 2.00 0,0...100,0 0,00 %
(P-347)|Drehzahlabw. aktuell Schlupfuberwachung 2.3.4| 2.00
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6.6 Einstell- und Kontrolldaten (Parameterliste)

Platz fUr Notizen
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Hauptspindelmodule (HS)

Indexverzeichnis

A

Adresse RAM—Variablen, HS/6-112
Analoge Ausgabe
Feinnormierung, HS/3-68
M/Mnenn—Anzeige, HS/3-68
nist-Anzeige, HS/3-68
P/Pmax—Anzeige, HS/3-68
Parametrierung DAU 1, DAU 2, HS/3-67
Anschluf3oberflache, HS/1-13
Anschlu3ubersicht
AnschluZklemmen, HS/6-105
Anschluf3plan, HS/6-104
Relaisklemmen, HS/6-106
Stern/Dreieck—Umschaltung, HS/6-107
Anzeigeparameter, HS/2-25, HS/5-77
Ausgangsklemmen, HS/3-61

B

Baugruppenkennung, HS/2-26
Bedien— und Anzeigeelemente, HS/1-8
Betriebsanzeige, HS/2-25

Betriebsart, HS/2-25

Bit, HS/1-6

C

C—Achse, HS/2-25, HS/2-31, HS/3-59
Codenummern fir Leistungsteile und Standard-
motoren, HS/6-99

D

DAU, HS/3-67
Diagnose, HS/5-77
Diagnoseparameter, HS/5-81
Display, HS/2-25, HS/5-87
Drehmomentengesteuerter Betrieb, HS/2-44
Drehmomentensollwert, HS/2-44, HS/2-45
Funktionsbeschreibung, HS/2-44
Masterantrieb, HS/2-44
Slaveantrieb, HS/2-44, HS/2-45
Drehmomentengrenzwert, HS/2-28
Drehmomentensollwertglattung, HS/4-73
Drehzahleinstellwert, HS/2-27
Drehzahlregler
Adaption, HS/4-72
Nachstellzeit, HS/4-71
Verstarkung, HS/4-71
Drehzahlsollwertglattung, HS/4-69, HS/4-70

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved

Indexverzeichnis

Drehzahlsollwertschnittstelle, HS/3-55
Glattung, HS/3-59
Kanalanwahl, HS/3-55
Mindestdrehzahl, HS/3-57
Normierung, HS/3-56
unipolare Vorgabe, HS/3-56

E

Einbaumotoren, HS/6-102
Eingangsklemmen, HS/3-58
Einstell- und Kontrolldaten, HS/6-113
Einstelldaten, HS/1-12

F

Fehler
—anzeige, HS/5-87
—ausblendung, HS/5-87
—quittierung, HS/5-87
Filter, HS/4-74
Firmware—Tausch, HS/1-7
Firmware—Version, HS/2-26
FluRanpassung, HS/2-52

G

Geberphasenfehlerkorrektur, HS/2-27
Geratezustand, HS/2-25
Getriebestufe, HS/2-25
Glattung

Drehmomentensollwert, HS/4-73

Drehzahlsollwert, HS/3-59, HS/4-69, HS/4-70,

HS/4-76

H

Hexadezimalzahlen, HS/1-6
Hochlaufgeber, HS/4-70

12t—Begrenzung (ab FW 3.1), HS/2-54
Inbetriebnahme
—hinweise, HS/1-7
—mdoglichkeiten, HS/1-7
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10.00

Indexverzeichnis

K

Klemmenfunktion, HS/3-59
festverdrahtet, HS/3-58
freiprogrammierbar, HS/3-59
zuordnung, HS/3-59

Komponententausch, HS/1-7

L

Leistungsteilcodenummer, HS/6-99

M

M19, HS/2-25, HS/2-30

Master/Slave—Betrieb, HS/2-44
Maximalstrombegrenzung (ab FW 3.1), HS/2-54
MeRbuchsen, HS/5-82

MeRwertanzeigen, HS/5-77

Mindestdrehzahl, HS/3-57

Modultausch, HS/1-7

Motorcodenummer, HS/6-99

Motordatensatz, HS/2-18, HS/2-22
Motortemperaturiiberwachung, HS/2-29

@)
Orientierter Spindelhalt, HS/2-30

P

Parameter
Attribute, HS/1-5
Darstellung, HS/1-5
Einstellbereich, HS/1-5, HS/1-6
getriebestufenabhéngig, HS/1-8
Nummer, HS/1-5, HS/1-8
Schreibschutz, HS/1-6, HS/1-9
Ubernahme in FEPROM, HS/1-9
Unterparameternummer, HS/1-8
Wert, HS/1-8

Parameterliste, HS/6-113

Pendelbetrieb, HS/2-29

R

RAM-Variablen, HS/6-112
Relaisfunktion, HS/2-25
festverdrahtet, HS/3-61
freiprogrammierbar, HS/3-61
parametrierbare Meldungen, HS/3-63
Steuerwort Meldungen, HS/3-63
variable, HS/3-64

S
Schlupfiberwachung, HS/2-46, HS/3-59

Serienmaschinen, HS/1-7
Sondermotoren
FluBsollwertkennlinie, HS/2-19
Hauptfeldinduktivitat-Kennlinie, HS/2-19
Motordatensatz, HS/2-18
urladen, HS/2-17
Spindelpositionieren, HS/2-31
Diagnoseparameter, HS/2-42
Funktionsbeschreibung, HS/2-31
Kurzinbetriebnahme, HS/2-43
Lageregler, HS/2-37
Nullimpuls, HS/2-33, HS/2-38, HS/2-43
Nullmarke, HS/2-32, HS/2-34, HS/2-35,
HS/2-36, HS/2-39, HS/2-42, HS/3-59
Positionssollwert, HS/2-33, HS/2-34, HS/2-35,
HS/2-41, HS/2-42, HS/3-59
Relaismeldung, HS/2-34
Suchdrehzahl, HS/2-32, HS/2-33, HS/2-39,
HS/2-41
Standardanwendungen, HS/1-4, HS/2-25,
HS/2-27
Standardmotoren, urladen, HS/2-15
Statusanzeige
aktive Klemmenfunktion, HS/5-79, HS/5-80
binére Eingénge, HS/5-78
Steckerbelegung
fuir Bero, HS/6-109
Motorgebersignalausgabe, HS/6-110
Spindelgeberleitung, HS/6-109
Stern/Dreieck—Motoren, HS/6-101
FluBsollwertkennlinie, HS/2-23
Hauptfeldinduktivitat-Kennlinie, HS/2-23
Motor-Umschaltung, HS/2-24
Motordatensatz, HS/2-22
urladen, HS/2-21
Stérung, HS/5-92
Stromreduzierung bei Wechselrichtertaktfrequen-
zen > 3,2 kHz, HS/1-11
Stromregler, HS/4-75

T

Transientenrecorderfunktion, HS/5-84

U

Umrichter neu urladen, HS/1-7
ungeregelte Netzeinspeisung, HS/2-16
Unterparameternummer, HS/1-8
Urladen
Sondermotoren, HS/2-17
Standardmotoren, HS/2-15
Stern/Dreieck—Motoren, HS/2-21

W

Wassergekuhlte Motoren, HS/6-101
Wechselrichtertaktfrequenz, HS/3-59, HS/4-76
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10.00 Asynchronmotormodule (AM)

1 Erste Schritte

Erste Schritte

i i Warnung
Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemafien
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgféltige
Bedienung und Instandhaltung voraus.

Bei Nichtbeachtung der Warnhinweise kdnnen schwere Korperverletzungen
oder Sachschaden auftreten.

Die Baugruppen enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente.
A Beachten Sie bitte die EGB—Hinweise im Vorwort.

Hinweis

Die Baugruppe MLFB 6SN1122-0BA11-0AA1 ist nur mit Firmware ab 3.00
betreibbar.

Die Baugruppen MLFB:
6SN1122-0BA11-0AA0
6SN1122-0BA12—-0AA0

sind nur bis Firmware 2.xx zu betreiben.

Hinweis
Fir die Inbetriebnahme der Asynchronmotorregelung mit analoger Sollwert-
schnittstelle steht eine Inbetriebnahmesoftware zur Verfugung.

Bestelldaten fiir Software:
siehe Katalog NC 60 (Bestellnummer: E86060—K4460—-A101-A8

Bestelldaten fiir Dokumentation:
Inbetriebnahmesoftware fiir Hauptspindel- und Asynchronmotormodule
Bestell-Nr. 6SN1197-0AA30-0AP1

Hinweis

Motordefinition

Standardmotor:  Motor im Siemenskatalog enthalten.

Fremdmotor: Motorhersteller anderer Firmen.

Sondermotor: Bei Siemens hergestellter kundenspezifischer Motor.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM)

07.94

1.1 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

1.1

Aufbau der
Inbetriebnahme-
anleitung

Leitfaden fur die Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahmeanleitung ist in der Reihenfolge der Inbetriebnahmeschritte

aufgebaut.

Zur Inbetriebnahme von Standardanwendungen, fiir die die gemaf Lieferzu-
stand voreingestellten Umrichterschnittstellen (Kap. 1.5) und Regleroptimierun-
gen ausreichend sind, sind lediglich die fett gedruckten Inbetriebnahmeschritte

von Bedeutung.

1 Erste Schritte

2 Systemkonfiguration

3 Umrichterschnittstellen

4 Regleroptimierung

® |eitfaden fur die
Inbetriebnahme

weise

® Bedien—und An-
zeigeelemente,
Steuerparameter

daten

® |nbetriebnahmehin

® Ubersichten Einstell-

® AnschluRoberflache

® Motor—und Umrich-
terdatensatze

® Standard—
anwendungen

® Mehrmotorbetrieb
— Parallelbetrieb

— Parametersatz—
umschaltung

— Motorumschaltung

® Monitorfunktion

stelle
® Eingangsklemmen
— Festverdrahtete
Klemmenfunktion
Klemmenfunktion

® Ausgangsklemmen

® Drehzahlsollwertschnitt

— Freiprogrammierbare

Drehzahlregler
Stromregler
Feldregler
Gesteuerter Bereich
Begrenzungen
Besondere Dreh—
zahlen und Drehzahl-

bereiche

Optimierung von Hand

5 Diagnose, Fehleranalyse

® Diagnosehilfsmittel

® Fehleranalyse

6 Anhang

® FluRdiagramm

® Anschlu3iibersichten

® Adresse RAM—Variablen

® Einstell- und Kontrolldaten

Bild 1-1

AM/1-4

Inbetriebnahmeschritte

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM)

Darstellung der

Parameter

/N

1.1 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

Warnung

Einstellwerte von Parametern, die nicht in der Parameterliste
(siehe Kap. 6.6) aufgefuhrt sind, diirfen nicht verandert werden.

Die Parameterbeschreibungen sind als Informationseinheiten in Form von Ta-
bellen aufgebaut.

Die darin enthaltene Reihenfolge der Parameter stellt die Vorgehensweise bei
der Parametrierung dar.

Tabelle 1-1 Beispiel der Parameterdarstellung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-024 online 4 Wertebereich Parameterbezeichnung
P-014.M Dimension Kurzbeschreibung des Parameters
P-039.G nach 10 FW x.xx
P-114.F Urladen
(P-001)
Parameter—
Attribute e Nummer
- P-024
allgemein gultiger Parameter
- P-014.M

motorabhangiger Parameter
Unterparameter P-014.1...P-014.4

P-039.G

getriebestufenabhéngiger Parameter
Unterparameter P-039.1...P—039.8

P-114.F

festsollwertabhéngiger Parameter
Unterparameter P-114.1...P-014.7

(P-001)
Anzeigeparameter; Wert kann nicht verandert werden.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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04.97

1.1 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

Einstellbereich

e Anderung wirksam
— online
Anderung wird sofort wirksam.
— nach Urladen
Durch Setzen von P-097 auf 1H wird der Urladevorgang angestoR3en.
* P-051

Schreibschutz—Parameter
Aufheben des Schreibschutzes durch Eintrag von 04H bzw.
Aufheben des Sonderschreibschutzes durch Eintrag von 0010H.

Bei einigen Steuerwortern werden die Funktionen durch Setzen von Bits einer
Bin&rzahl aktiviert und diese in hexadezimaler Form eingegeben.

Beispiel:
BIT 15 14 13 12 |11 10 9
Bit 6: Bin | 0040H
Bit 7: Bin | 0080H
Eine Kombination mehrerer Funktionen wird durch Addition der binaren oder
der hexadezimalen Werte eingegeben.
Beispiel:
BIT |15 14 13 12|11 10 9 8 |7 6 5 4|3 2 1 0
Bit6+Bit7 | O 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 | Bin | OOCOH

Beschreibung

AM/1-6

*  FW X.XX

Firmwarestandsabhéngige Kennzeichnung von Funktions— und Paramete-
rerweiterungen. Die Erweiterung ist ab dem genannten Firmwarestand ver-
fugbar.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM)

1.2 Inbetriebnahmehinweise

1.2 Inbetriebnahmehinweise

Inbetriebnahme-
maoglichkeiten

Umrichter neu
urladen
(wenn notwendig)

Firmware—Tausch
(wenn notwendig)

Uber

Bedien— und Anzeigeelemente (siehe Kap. 1.3)

RS232C-Schnittstelle mit einem IBM AT—kompatiblen Rechner und
Inbetriebnahmesoftware (siehe Vorwort).

Soll ein bereits urgeladener Umrichter neu urgeladen werden, so ist folgende
Vorgehensweise einzuhalten:

ggf. Einstelldaten (Parameter) sichern.
Schreibschutz aufheben: P-051 auf 4H setzen.
Urladevorgang einleiten: P-097 auf OH setzen.

Parameter in Antriebs—Maschinendaten—Speicher Uiberschreiben:
P—-052 auf 1H setzen und warten bis P-052 sich wieder auf OH zurticksetzt.

Power—on Reset:

Gerat aus— und ca. 2 s nach Erléschen der Anzeigen wieder einschalten:
Im Display mufd P—095 bzw. P—096 erscheinen.

Urladen durchfuhren (Kap. 2.1).

Der Firmware—Tausch kann mit der benutzergefiihrten Inbetriebnahmesoftware
fur Hauptspindel- und Asynchronmotormodule ab Version V2.00 durchgefihrt
werden.

Abhangigkeit Firmwarestand/Baugruppe

Firmwarestand Baugruppe
vor FW 3.00 6SN1122-0BA10-0AA0
ab FW 3.00 6SN1122-0BA11-0AA1

Vorgehensweise:

Einstelldaten (Parameter) sichern.

Firmware—Tausch mit Inbetriebnahmeprogramm durchfiihren.

Urladen bei Impuls— und Reglersperre durchfiihren (Kap. 2.1).

Die gesicherten Einstelldaten wieder laden.

Abgleich Leistungsoffset durchfuihren.

(siehe Tabelle 4-1, ab FW 3.00 nicht notwendig)

Einstelldaten im Antriebs—Maschinendaten—Speicher sichern (Kap. 1.3).

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM) 07.94
1.2 Inbetriebnahmehinweise

Inbetriebnahme Mit der Inbetriebnahmesoftware kénnen die Umrichter—Einstelldaten (Parame-
von Serienmaschi- ter) auf Diskette gesichert werden.

nen, Modultausch, Fir die Serieninbetriebnahme weiterer Umrichter ist dann folgende Vorgehens-
Komponenten- weise einzuhalten:

tausch

1. Urladen durchfihren.
— Impuls— und Reglersperre aktivieren.
— P-095 Leistungsteilcode nach Tabelle 6-1 eingeben.
Hinweis:

Leistungsteile mit MLFB 6SN1120-1A000-00A1 werden ab FW 3.00
automatisch erkannt. Eine Eingabe in P—095 ist dann nicht mehr még-
lich/notwendig.

— Urladen starten.

Einstelldaten von Diskette laden.

Abgleich Leistungsoffset nach Tabelle 4—1 durchfiihren.

Hinweis:
Ab FW 3.00 nicht notwendig.
4. Sichern.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM)

07.94

1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter
1.3 Bedien—und Anzeigeelemente, Steuerparameter
Bedien— und Zur Inbetriebnahme und Parametrierung des SIMODRIVE 611-A AM—Moduls

Anzeigeelemente

stehen auf der Frontplatte folgende Bedien— und Anzeigeelemente zur Verfi-
gung:

® 3 Bedientasten ( , [B und B—Taste)

* G6stelliges LCD-Display

Getriebestufenabhangige Parameter und der festsollwertabh. P—114 werden mit
8 Unterparameternummern dargestellt (z. B. P-039.1 bis P-039.8).

Motorabhéngige Parameter werden mit 4 Unterparameternummern dargestellt
(z. B. P-014.1 bis P-014.4).

Die Funktionen der Bedienelemente werden am Beispiel des Parameters
P-039 dargestellt.

‘L :
Parameternummer
ST o T O e o o o R o oy 1 Y
e e S REY I B |
vy
L
Unterparameternummer
Q_nIJ0o Lo onddo
N T o B 220
Parameterwert

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM) 07.94

1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter

Steuerparameter
Hinweis
Wird der Speichervorgang (P—052) durch Netzausfall oder Netzabschaltung
unterbrochen, gehen die veranderten Werte verloren und der Umrichter meldet
sich nach Wiedereinschalten mit der Fehlermeldung "F-07" (siehe
Kap. 5.2.2). Nach Quittierung der Fehlermeldung "F-07" kbnnen die Parame-
terwerte neu eingestellt werden.
Tabelle 1-2 Steuerparameter
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-051 online - 0...FFFF Hex Schreibschutz
pP-151 Aufheben des Schreibschutzes durch Eintrag von
4H.
Aufheben des Sonderschreibschutzes durch Eintrag
von 10H.
P-052 online 4 0...1 Dez Parameteriibernahme in FEPROM
pP-152 Ubernahme durch Setzen auf 1 in den nichtfliichtigen
Antriebs—Maschinendaten—Speicher Nach Uber-
nahme wird der Parameter selbstandig riickgesetzt.
P-053 online 4 0...FFFF Hex Steuerwort
Bit | Wert
0000H | Betriebsbereit—Relais zieht an, wenn
keine Stoérung ansteht und Impuls—
und Reglerfreigabe gegeben ist.
0 | 0001H | Betriebsbereit—Relais zieht an, wenn
keine Stérung ansteht.
Motorparametersatz wird nach An-
0000H | wahl eines anderen Motors und
nachfolgender Impulsléschung umge-
schaltet
(Motorumschaltung).
1 | 0002H | Motorparametersatz wird sofort nach
Anwahl eines anderen Motors umge-
schaltet (Parametersatzumschaltung)
0000H | Bei Hochlaufgeberschnellstop
(KL81) erfolgt bei Unterschreiten des
Drehzahlbetrages npin (P-022) keine
Impulsléschung.
2 | 0004H | Bei Hochlaufgeberschnellstop
(KL81) erfolgt bei Unterschreiten des
Drehzahlbetrages nyin (P-022) Im-
pulsléschung.
0000H | Der Hochlaufgeber wird nicht nach-
gefiihrt.
3 | 0008H | Der Hochlaufgeber wird nachgefiihrt.
Eine Hochlaufgebernachfiihrung be-
wirkt bei einem zu schnell eingestell-
ten Hochlaufgeber die sofortige Re-
aktion auf eine gegenlaufige Sollwert-
anderung.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM)

Tabelle 1-2

Steuerparameter

1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter

Nummer

Parameter—Attribute

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-053

online

0...FFFF Hex

Steuerwort

Bit

Wert

0000H

0020H

Stérungen werden durch Regler-
sperre an KL65 nicht beeinfluft.

Stoérungen kénnen durch Regler-
sperre an KL65 quittiert werden.

0000H

0080H

Drehzahlistwert wird vom Drehzahl-
sollwert ausgehend gesucht. Bei Im-
pulsfreigabe auf einen stehenden
oder entgegengesetzt drehenden Mo-
tor optimaler Hochlauf nicht gewahr-
leistet.

Drehzahlistwert wird von 0 ausge-
hend gesucht. Bei Impulsfreigabe auf
einen rotierenden Motor wird dieser
zunéachst abgebremst und aus dem
gesteuerten Drehzahlbereich auf den
Drehzahlsollwert hochgefahren.

0000H

0100H

Integralanteil des Feldreglers wird bei
Spannungsbegrenzung geldscht. Die
Spannungsbegrenzung kann even-
tuell wieder verlassen werden.

Integralanteil des Feldreglers wird bei
Spannungsbegrenzung nicht beein-
flult. Spannungsbegrenzung kann
aber nicht selbsténdig verlassen wer-
den, da feldbildender Strom standig
erhéht wird.

13

0000H

2000H

Typ Motortemperatursensor KTY84
nach IEC 134

Typ Motortemperatursensor PTC
nach IEC 134; ab FW 3.00

15

0000H

8000H

Zyklisches Einblenden der Parame-
ternummer an der LCD-Anzeige aktiv

Zyklisches Einblenden der Parame-
ternummer an der LCD-Anzeige inak-
tiv; ab FW 3.00

P-090

online

0...FFFF Hex

Steuerwort

Bit

Wert

0000H

0001H

Parameteranzeige Hex—Format
Achtung!
Parametereinstellgrenzen im Hex—
Format unwirksam!

Parameteranzeige Dez—Format bzw.
Hex—Format

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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1.3 Bedien— und Anzeigeelemente, Steuerparameter

Tabelle 1-2 Steuerparameter

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam

0000H | Die Adaption von Feldschwachedreh-
zahl und Kippdrehmoment an die
durch P-061 vorgegebene Zwischen-
kreisspannung ist gesperrt.

2 | 0004H | Die Adaption von Feldschwachedreh-
zahl und Kippdrehmoment an die
durch P-061 vorgegebene Zwischen-
kreisspannung ist freigegeben (ab
FW2.00).

0000H | Drehzahlregler-Takt Standard

3 | 0008H | Drehzahlregler-Takt schnell
Andern von Bit 3 wirkt erst nach
Speichern auf FEPROM und Netz
aus/ein; ab FW 3.00

P-153 online 10 -1...1 Dez Motordaten/Reglerdaten rechnen

Bei Berechnung werden Parameter verandert

+1 Berechnung Ersatzschaltbilddaten

-1 Berechnung Reglerdaten

Nach Berechnung wird der Parameter selbsténdig
rickgesetzt.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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1.4 Ubersicht Einstelldaten

Ubersicht Einstelldaten
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1.5 Anschluoberflache

1.5 AnschlufRoberflache

X412
432 )
)IE(in%ang Eingang
BERO ab Temperatursensor
FW 3.003) Motor ab FW 3.00 3)
MeRbuchsen
DAU 3 | X1]O O| X2| DAU 4
IRIO O M
X421 X451 | A91
26 } ny } DAU 12
14 M
24 } 2) A92 } DAU 22)
g |/ ™ M
Eingange Ausgange
X431 | 663 | IF X441 | 289 | Meldungen Mittelkontakt
65 | RF AlL | Nist = Nso
81 | HSS A21 | MgO< Mg,V
E1 | 2. Mg-Grenzwert!) A31 | Mige0< Npin)
E2 | Ty=0Y A41 | MhigO< nyV
E3 | RESETY A51 | [2t-Vorwarnung?)
E4 | Festsollwert Bit 01 A61 | Hochlaufvorgang beendet?)
E5 | Festsollwert Bit 1) | 672 _ o
E6 | Festsollwert Bit 21) | 673 Betriebsbereit/Stérung
E7 | Getr—Stufe Bit 0V 674
E8 | Getr.—Stufe Bit 1)
E9 | Getr—Stufe Bit2l) | AS1 } Meldekontakt
9 | Freigabespannung | AS2 Anlaufsperre

X411 RS232C
Schnittstelle

LCD-Display

O  P600
Zwischenkreis
O M600
Typenschild
Erzeugnisstand
MotoranschluBklemmen | u2 | V2 | w2 | PE1 PE2

Bild 1-3 AnschluRoberflache

1) Lieferzustand der freiprogrammierbaren Klemmen und Relaisfunktionen
2) Funktion nicht méglich bei MLFB 6SN1122—-0BA11-0AA0
3) nur bei MLFB 6SN1122—-0BA11-0AAL. Bei Baugruppen mit der MLFB 6SN1121-0BA10-0AAO darf dieser Eingang
nicht belegt werden
|

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
AM/1-14 SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



07.94 Asynchronmotormodule (AM)
2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Ermitteln und Einstellen der 2
Systemkonfiguration

ii Warnung
Falsche Einstellwerte in P-159 bis P-176 kénnen zur Beschleunigung des
Motors auf unzulassig hohe Drehzahlen fihren und KL64 (NE: Zentrale
Antriebssperre) und KL65 (Reglersperre) sind unwirksam.
Es sind dann nur KL63 "offen” (NE: Zentrale Impulssperre) und KL663 "offen”
(Achsspezifische Impulssperre) wirksam.

2.1 Motor—und Umrichterdatensatze

AM

Ubersicht
* Urladen

* Erfassung der Zwischenkreisspannung
* Motordatensatz

* Drehzahlbereiche

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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12.94

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Urladen

Tabelle 2-1 Urladen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P—095 nach - 1...13 Dez Leistungsteilcodenummer
Urladen Voreinstellung: 7 ab FW 3.0 Voreinstellung: 3V
Eingabe der Leistungsteilcodenummer
(siehe Kap. 6.2)
P—096.M nach - 0...7 Dez Motorcodenummer
Urladen Voreinstellung: 0 (nicht verandern)
P-097 online - 0...1 Hex Urladen

® Meldung "SEtUP” erscheint auf dem Display
Gewabhlter Leistungsteildatensatz wird in den
Antriebs—Maschinendaten—Speicher geladen

® Betriebsanzeige "P—000" erscheint nach erfolg—
reichem Urladevorgang auf dem Display

Erfassung der
Zwischenkreis-
spannung

Tabelle 2-2 Erfassung der Zwischenkreisspannung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-061 online 4 0...700 V feste Zwischenkreisspannung

0 Erfassung der Zwischenkreisspannung
Uber NE und Geratebus
Erkennbar an: P-061 =0
Parameter (P—006) zeigt den Wert der
Zwischenkreisspannung.

1..700 Eintrag des Wertes der aktuellen Zwi—
schenkreisspannung bei Verwendung
eines U-Moduls ohne Spannungserfas—
sung.

1) LT mit MLFB 6SN1120-1A000-00A1 wird mit/ab FW 3.00 automatisch erkannt. Eine Anderung von P—095 ist dann

nicht moglich.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.1 Motor— und Umrichterdatensatze
Motordatensatz Bei Sondermotoren miissen die Motordaten eingegeben werden. Mit der Selbst-
einstellung nach Kap.4 kénnen die Regler anschlief3end optimiert werden.
Tabelle 2-3 Motordatensatz
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-158.M online 4 0,000...65,000 mH | Induktivitat der Vorschaltdrossel
Einsatz bei Motoren mit f,ax > 150 Hz
P-159.M online 4 0,0...6535,5gm?2 | Tragheitsmoment Motor und Fremd
anwendungsspezifisch
Gesamttragheitsmoment bezogen auf Motorwelle
Berechnung Motortragheitsmoment durch P-153 = +1
Abgleich Gesamttragheitsmoment durch
P-204 =5 und P-205 = +1
P-219.M online 4 0...15 kgm?2 zusétzliches Tragheitsmoment
Der parametrierte Wert wird intern zu P—159.M addiert.
Eine Eingabe in P-219.M ist nur bei Uberschreiten des
Einstellbereiches von P-159.M notwendig.
(ab FW 2.00)
P—160.M online 4 0,00...650,00 kW | Motornennleistung®)
Nennleistung bei S1-Betrieb
Bei zwangsgekuhlten Motoren siehe nachfolgende
Hinweise
P-161.M online 4 0,00...650,00 A | Motornennstrom 1)
Nennstrom bei S1-Betrieb
Schaltungsart Y oder A
P-162.M online 4 0,00...650,00 V Motornennspannung
Typenschildangabel)
Schaltungsart Y oder A
P-163.M online 4 0...65000 1/min Motornenndrehzahl 1)
Asynchrone Drehzahl bei Nennfrequenz und Nennlast
Nnenn < (frenn B0 s/min)/p
P-164.M online 4 0...1200,0 Hz Motornennfrequenz 1)
fhenn > Nnenn CP/(60 s/min)
P-166.M online 4 0...Inenn LT Motorleerlaufstrom Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1
Abgleich durch P-204 = 3 und P-205 = +1
P-167.M online 4 0,000...65,000 Q | Motorstanderwiderstand kalt Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1
P-168.M online 4 0,000...65,000 Q | Motorlauferwiderstand kalt  Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1
Abgleich durch P-204 = 6 und P-205 = +1
P-169.M online 4 0,000...65,000 Q | Standerstreureaktanz Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1
P-170.M online 4 0,000...65,000 Q | Lauferstreureaktanz Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1

1) Herstellerangabe nach VDE 0530, Teil 1

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.1 Motor— und Umrichterdatenséatze

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-171.M online 4 0,00...650,00 Q Hauptfeldreaktanz Ersatzschaltbildwert

Berechnung durch P-153 = +1
Abgleich durch P-204 = 4 und P-205 = +1

P-172.M online 4 0...32000 1/min Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung
Berechnung durch P-153 = +1
P-173.M online 4 0...32000 1/min Einsatzdrehzahl Feldschwachung

Berechnung durch P-153 = +1

Bei Betrieb an einer ungeregelten Einspeisung und
FW<2.00 ist der ermittelte Wert mit dem Faktor
(Unetz/500V) zu multiplizieren (entspricht 0,8 bei
UnNetz=400V).

Ab FW2.00 pafdt sich der Regelungsalgorithmus auto-
matisch an die Zwischenkreisspannung (P—006) an.
Die automatische Adaption kann durch Riicksetzen
von Bit 2 in P-090 ausgeschaltet werden.

P-174.M online 4 0...32000 1/min Motormaximaldrehzah!?)

Fir Optimierung Leerlaufstrom

Nmax=>(fnenn - 60 s/min)/p eingeben, sonst "F-60"
(p=Polpaarzahl)

P-175.M online 4 0,0...500,0 min Thermische Motorzeitkonstante 1) 2)

P-176.M online 4 0...32000 1/min Kippmomenteinsatzdrehzahl

Berechnung durch P-153 = +1

Bei Betrieb an einer ungeregelten Einspeisung und
FW<2.00 ist der ermittelte Wert mit dem Faktor
(Unetz/500V)2 zu multiplizieren (entspricht 0,64 bei
UnNetz=400V).

Ab FW2.00 pafdt sich der Regelungsalgorithmus auto-
matisch an die Zwischenkreisspannung (P—006) an.
Die automatische Adaption kann durch Ricksetzen
von Bit 2 in P-090 ausgeschaltet werden.

P-178.M online 4 0,000...1,000 Leistungsfaktor cos ¢ )

P-018.M online 4 4,00...100,00 ms | Anfangsverrundung
Bei Motoren mit Stromverdrangungslaufer:
Parameter auf ca. 30 ms erhdhen

P-036.M online 4 0...7 Hex Wechselrichtertaktfrequenz

Eine Erhéhung der Taktfrequenz verbessert die Strom-
reglerdynamik, verringert jedoch die zulassige Dauer-
strombelastbarkeit. Die Taktfrequenz ist, besonders
bei hochtourigen Motoren, mdoglichst hoch zu wahlen,
die angegebene Leistungsreduzierung jedoch einzu-
halten.

Wird die Taktfrequenz verstellt, ist auch der Stromreg-
ler neu zu optimieren.

1) Herstellerangabe nach VDE 0530, Teil 1
2) nur bei Nutzung der Funktion Motortemperaturnachbildung firr Relaisfunktion 5 (12t—Vorwarnung)
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2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-153 online 4 -1...1 Dez Berechnung Ersatzschaltbilddaten des aktuellen
Motors

Eingabe +1 bei Impulssperre KL63 oder KL663.
Die Berechnungen fiir den eingegebenen Sondermotor
werden gestartet.

P-153 online 4 -1...1 Dez Berechnung Reglerdaten des aktuellen Motors
Eingabe —1 bei Impulssperre KL63 oder KL663

Die Berechnungen fiir den eingegebenen Sondermotor
werden gestartet.

Bei hochtourigen Motoren Drehzahlbegrenzung P-029 = 6000 1/min auf Maximaldrehzahl erhdéhen.

Hinweis

Die Schaltungsart des Motors ist so auszuwahlen, dal3 weder die erforderliche
Klemmenspannung die maximale Umrichterausgangsspannung tberschreitet,
noch das AM—Modul mit lnenn motor < 0,1 - Ipauer Modul DEtrieben wird (siehe
Beispiele 1 und 2).

Beispiel 1

Wird ein Motor mit Upenn 230 V A/400 V' Y an einem ungeregelten Einspeisemo-

dul in Y=Schaltung betrieben, erreicht der Motor aufgrund der reduzierten Ein- AM
satzdrehzahl Feldschwéchung (P-173) und der reduzierten Kippmomentein-

satzdrehzahl (P—176) an einem Netz mit 400 V nicht die gleiche Leistung wie

bei Betrieb an einem geregelten E/R—Modul mit

Uzk = 600V / 625 V.

Wird der Motor in Dreieck geschaltet, erreicht dieser bei auf lnennaA Motor
dimensionierten Umrichter die volle Nennleistung.

Beispiel 2

Soll ein Motor mit einem Nennstrom in Y-Schaltung
lnenny Motor < 0,1 - lpaver Modul DEtrieben werden, kann dieser durch A—Schaltung
an das AM—Modul angepalf3t werden, wenn gilt:

|nennA Motor = 0,1. IDauer Modul

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.1 Motor— und Umrichterdatensatze

Hinweis

Stehen als Typenschildangaben nur Werte fiir S6—Betrieb zur Verfiigung, sind
diese fir die Parametrierung auf S1-Betrieb umzurechnen und die Begrenzun-
gen nach der Optimierung anzuheben. Bei zwangsgekiihlten Motoren sind die
Typenschildangaben fiir die Parametrierung auf Daten fiir S1-Betrieb eines
luftselbstgekiihlten Motors gleicher BaugréRe umzurechnen und die Begren-
zungen nach der Optimierung anzuheben.

Umrechnung Typenschildangaben
* Ermittlung des Leerlaufstromes Iy siehe Kap. 4

* Ermittlung des Nennstromes fiir S1-Betrieb: lnenn s1 = (2...2,5) - Ig

Inenn S1

* Ermittlung der Nennleistung fir S1-Betrieb: Prenn s1 = Phenn s6 -
Inenn s6

® Inbetriebnahme mit S1-Werten und Optimierung mit
Begrenzungen < 100 %

* Hochsetzen der Begrenzungen fur S6-Betrieb bzw. fir zwangsgekihlten
Betrieb.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Asynchronmotormodule (AM)

Drehzahlbereiche

Tabelle 2-4

Drehzahlbereiche

2.1 Motor— und Umrichterdatensétze

Parameter—Attribute

Nummer

Anderung
wirksam

P-051 Einstellbereich

Beschreibung

P-172.M

online

4 0...32000 1/min

Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung

Beginn des geregelten Drehzahlbereiches

Oberhalb dieser Drehzahl und der Hysterese wird die
Drehzahl nach dem berechneten Drehzahlistwert ge-
regelt.

P-173.M

online

4 0...32000 1/min

Einsatzdrehzahl Feldschwachung

Beginnender Feldschwéchbereich

Oberhalb dieser Drehzahl werden Umrichterausgangs-
spannung und —frequenz nicht mehr proportional zu-
einander verstellt.

P-176.M

online

4 0...65535 1/min

Kippmomenteinsatzdrehzahl

Beginnende Leistungsreduzierung

Oberhalb dieser Drehzahl wird die Leistung im Feld-
schwachbereich reduziert, um ein Kippen des Motors
zu vermeiden.

I:P : Pnenn - }i _

l'pnenn

I:M : Mnenn ]

P Leistungskennlinie

U Spannungskennlinie

Y FluRkennlinie

M Momentenkennlinie
Umschaltdrehzahl Regelung/
Steuerung

Nnenn  Nenndrehzahl

Nkipp Kippmomenteinsatzdrehzahl
Einsatzdrehzahl Feld—
schwéchung

Nmax Motormaximaldrehzahl

=
Mnenn U

M

[
Nes NKipp

n Motordrehzahl n
max

Die Momenten— und Leistungsbegrenzung kann mit dem Faktor Fy, (Parameter P-039, P-041 ) bzw. Fp (P-060)

verstellt werden. Es ergeben sich folgende Drehzahlbereiche:

® 0<Inl<nym

®  Nym < | < Npenn - Fp/Fu

®  Nnenn - Fp/Fm <Nl < Niipp

® In[>ngs

®  Nkipp <INl < Nmax

gesteuerter Drehzahlbereich

Bereich mit konstantem Drehmoment

Bereich mit konstanter Leistung

Feldschwachbereich

Kippleistungsbereich, Bereich maximaler Ausgangsspannung
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2.2 Standardanwendungen

2.2

Standardanwendungen

221 Betriebsanzeige
In den Parametern P—000 und P-100 wird der aktuelle Betriebszustand des
Gerétes angezeigt.
Tabelle 2-5 Betriebsanzeige
Display
Funktionsgruppe
Motornummer Relaisfunktion Betriebsart Geratezustand Sollwertquelle Getriebestufe

Motor 1
ist angewahlt

' Motor 2
" ist angewahlt

Motor 3
=] istangewahlt

Motor 4
) ist ange-
L. wahlt

Motorauswahl 1...4
Anwabhl Gber frei-
programmierbare
Klemmenfunktion
P-081...P-089
=20, 21

freiprogr. Re-
laisfunktion 1
_ AnschluB3-
klemme A1l
P-241

Nist = Nsolr®)
freiprogr. Re-
laisfunktion 2
AnschluB3-
klemme A21
P-242

Mgl < MgV

=7 freiprogr. Re-
- -1 laisfunktion 3
'—=' AnschluB3-
klemme A31
P-243

Nistl < Nrmin®

freiprogr. Re-
laisfunktion 4
AnschluB3-
klemme A41
P-244

[nist] < nyd)

freiprogr. Relais-
- funktion 5

- ' Anschluf3-
klemme A51
P-245
12t-Vorwarnung?)

"~ freiprogr. Relais-
' funktion 6
AnschluB3-
klemme A61
P-246
Hochlaufvorgang
beendetl)

" ' Betriebsbereit/
- Stérung

. -« Anschlu3—
klemmen 672 bis
674 P-053
Betriebsbereitl)

Das Segment wird
angesteuert, wenn
das entsprechende
Relais angezogen
hat.

Antrieb nicht
! freigegeben:
1 Weiterschalt-
bedingung
siehe Spalte
"Geratezu-
stand”

Alle Freigaben
stehen an:
drehzahlge-
steuerter bzw.
drehzahlge-
regelter Be-
trieb

| | Impulsfreigabe
= am NE-Modul
- ¥ fehlt (KI.63/K1.48)

) achsspezifi-

i sche Impuls-
freigabe fehlt
(KI1.663)

) Reglerfreigabe
E am NE-Modul
' fehlt (KI.64)
und/oder Re-
glerfreigabe am
AM-Modul fehlt
(KL65)

! I HLG-Freigabe
- I fehlt (K1.81)

Sollwertfrei-
a gabe fehlt

(Wahlklemme

Fkt.—Nr. 16)

Anzeige der Be-
triebsart bei freige-
gebenem Motor:

" ' motori-
- -y scher Be-
-V trieb

" ' generatori-

‘[ ' scher Betrieb

- Drehzahlreg-

- - lertakt schnell.
- -'e Takt ist aktiv

analoger Sollwert
q Kanal1 P-113=1
Kanal 2 P-113=2

analoger Sollwert
:l + Festsollwert
. & Kanal 1 + frei-
progr. Klemmen-
funktion 17, 18,
19,24 P-113=9
Sollwert
Null

P-113=0
P-113=7
P-113=8

[ I w] wert 1...7

Festsoll-
F 1] Festsoll—
L o . Mo wert8...15

Anwahl Gber freiprogr.
Klemmenfunktion
P-081...P-089

=17, 18,19, 24
Drehzahleinstellung
mit P-114.1...7,
P-119.1...8

Sollwert von Motor-
Hpotifunktion
P-113=6
P-114.8 Drehzahl

oder P-081...P-089
=14, 15

Sollwert von Pen-
delgeber
P-113=4 oder
P-081...P-089=2
P-154, P-155
Drehzahlen
P-156, P-157
Zeiten

Sollwert von Soft-
ware fir Selbst-
optimierung
P-204=1...6
P-205=1

Kanal 1+2 P-113=3

Getriebestufe 1
- "jist angewahlt

| Getriebestufe 2
'ist angewahlt

| Getriebestufe 3
/= ist angewahlt

| | Getriebestufe 4
=] ist angewahlt

' Getriebestufe 5
=1 ist angewahit
' Getriebestufe 6
\ist angewahlt

| Getriebestufe 7
i~ "pist angewahlt

Getriebestufe 8
ist angewahlt

Getriebestufe 1...8
Anwabhl Gber frei-
programmierbare
Klemmenfunktion
P-081...P-089
=9, 10, 11

1) Lieferzustand

AM/2-22
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2.2 Standardanwendungen

2.2.2 Firmware—Version

Tabelle 2-6 Firmware—\fersion

Parameter—Attribute

Nummer | Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam

(P-099) - - 0,00...99,99 Firmwarestand
Zeigt den Ausfihrungsstand der geladenen Firmware.

2.2.3 Einstellparameter fir Standardanwendungen

Ubersicht
* Drehzahleinstellwerte

* Maximaldrehzahliiberwachung tber BERO
* Drehmomentengrenzwerte

* Motortemperaturiiberwachung

* Motortemperaturnachbildung

* Pendelbetrieb

Drehzahleinstell-

werte
Tabelle 2-7 Drehzahleinstellwerte
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-022.M online 4 2...16000 1/min Abschaltdrehzahl Impulsléschung

Bei Reglersperre wird bei Unterschreiten dieser
Drehzahl der Antrieb stromlos geschaltet (riickdreh-
freies Stillsetzen).

P-029.G online 4 0...32000 1/min Drehzahlbegrenzung

Die Drehzahl des aktuellen Motors wird auf die
Grenze der aktuellen Getriebestufe begrenzt.
Anwahl mit freiprogrammierbarer Klemmenfunktion

9,10, 11.
Maximaldrehzahl- Uber X432 kann ein BERO-Schalter fiir eine Uberwachung der Maximaldreh-
Uberwachung tiber  zahl angeschlossen werden. Bei Uberschreiten der Abschaltwelle wird Impuls-
BERO I6schung und Fehlermeldung F—90 ausgegeben (ab FW 3.00).

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Kabelbruch- Treffen bei einer errechneten Drehzahl groRer als 1200 1/min / Strichzahl keine
Uberwachung BERO-Impulse mehr ein, muf3 ein Kabelbruch beflirchtet werden. Es wird eben-
falls F-90 ausgegeben.

Tabelle 2-8 Kabelbruchuberwachung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-131.M online 4 0...10 1/min Strichzahl Drehzahliberwachung BERO
Beim Wert Null ist die Drehzahliberwachung inaktiv.

P-132.M online 4 0...65535 1/min Abschaltschwelle Drehzahliiberwachung BERO
Drehmomenten-
grenzwerte
Tabelle 2-9 Drehmomentengrenzwerte

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-039.G online 4 0...399 % 1. Drehmomentengrenzwert

Momentenbegrenzung auf den eingestellten Prozent-
satz des Nennmomentes des aktuellen Motors.

P-041.G online 4 0...399 % 2. Drehmomentengrenzwert

Momentenbegrenzung auf den eingestellten Prozent-
satz des Nennmomentes des aktuellen Motors. An-
wahl der 2. Momentenbegrenzung mit freiprogram-
mierbarer Klemme mit Klemmenfunktion 1 und Dreh-
zahl gréRer P-050 Schaltdrehzahl My; auf Mgz

Motortemperatur- Uber X412 kann ein Motortemperatursensor angeschlossen werden.
Uberwachung (ab FW 3.00)

Temperatursensortypen

Waéhlbar zwischen

* KTY84: der gemessene Widerstand wird in eine Temperatur umgerechnet.
Die maximal zulassige Temperatur ist parametrierbar.

* PTC: gemessene Widerstande kleiner als 1330 Ohm werden als zulassig,
Widerstande grof3er 1330 Ohm als Ubertemperatur interpretiert.

Vorwarn- und Abschaltverhalten

* nach ca. 1s: Relais "Vorwarnung Motorubertemperatur”
nach Zeit in P-065: Impulsléschung und Fehlermeldung F-14

Sensorleitungsbruch und —kurzschluf3

* KTY84: gemessene Temperaturen unter ca. 0 Grad C bzw. Uber ca.
200 Grad C fuhren zu Impulsléschung und Fehlermeldung F-19

® PTC: Sensorleitungsbruch und —kurzschluf? werden nicht erkannt.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Tabelle 2-10 Motortemperaturiiberwachung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-053.M online 4 0...FFFFhex Steuerwort
Bit | Wert |
13 |0000H|Typ Motortemperatur Sensor KTY84
2000H|Typ Motortemperatur Sensor PTC
P-063.M online 4 0...170 Grad C Maximale Motortemperatur
nur fir KTY84 wirksam. Die Abschaltwelle bei PTC
ist nicht parametrierbar.
P-064.M online 4 0...170 Grad C Festtemperatur
Eintragen des Wertes Null aktiviert die Motortempe-
raturiberwachung.
P-065.M online 4 0...600s Zeitstufe Motortemperaturalarm
Motortemperatur-
nachbildung
Tabelle 2-11 Motortemperaturnachbildung
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-175.M online 4 0,0...500 min Thermische Motorzeitkonstante
fur freiprogrammierbare Relaisfunktion 5
12t—Uberwachung
Hinweis

Es wird fiir jeden Motorparametersatz ein eigenes Temperaturmodell berech-

net.

Es kénnen aber Grof3en wie Lifterwirkung und Zulufttemperatur nicht
berlicksichtigt werden. Eine Temperaturiiberwachung tiber einen Motortem-
peratursensor ist deshalb vorzuziehen.
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2.2 Standardanwendungen

Pendelbetrieb

Tabelle 2-12

Pendelbetrieb

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-154 online 4 —32000...32000 | Pendelsollwert 1
1/min
P-155 online 4 —32000...32000 | Pendelsollwert 2
1/min
P-156 online 4 0,002...60 s Pendelintervallzeit 1
P-157 online 0,002...60 s Pendelintervallzeit 2
Anwahl mit freiprogrammierbarer Klemmenfunktion
2 oder P-113=4
Drehzahl [1/min]
A
P-154
»
p-1% —-———————"bfern-o_om -
P-156 pP-157 Zeit[s]

AM/2-26
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2.3 Mehrmotorenbetrieb
Folgende Anwendungen kénnen auch miteinander kombiniert werden:
¢ Parallelbetrieb
* Parametersatzumschaltung
* Motorumschaltung
Motoranwahl
Tabelle 2-13 Motoranwahl
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P—-056 online 4 0.4 Motoranwahl
Anwahl aktueller Motor
0 Anwahl Uber freiprogrammierbare
Klemmenfunktion 20, 21.
1...4 Motor 1...4 aktiv
Hinweis

Ist P-053 Bit 1 = 0, erfolgt die Umschaltung erst nach Impulsléschung.

AM

2.3.1 Parallelbetrieb

An einem AM-—Modul kénnen mehrere Motoren gleichzeitig betrieben werden.
Aufgrund der Parallelschaltung werden die Motoren mit gleicher Spannung und
gleicher Frequenz versorgt. Deshalb miissen die Motoren die gleiche
Spannungs—Frequenz—Kennlinie aufweisen, d. h. die Verhéaltnisse aus Nenn-
spannung und Nennfrequenz der einzelnen Motoren miissen gleich sein. Bei
unterschiedlichen Motortypen sollte ein Leistungsverhéltnis von 1:10 nicht
Uberschritten werden.

Falls die parallel geschalteten Motoren die gleiche Polpaarzahl haben, drehen
sie mit etwa der gleichen Drehzahl.

Warnung

Bei unterschiedlicher Last unterscheiden sich die Drehzahlen um die Differenz
der Schlupfdrehzahlen, d. h. ein Einzelmotor weicht dann von der berechneten
Drehzahl des Gesamtsystems ab und kann eine eingestellte Drehzahlgrenze
Uberschreiten.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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AM/2-28

Im Parallelbetrieb ist die Kippanfalligkeit hdher als bei Einzelbetrieb. Um Last-
stéRe besser ausregeln zu kénnen, wird empfohlen, die Stromgrenze P—059
auf 150 % des Summenstromes zu setzen. Wird auch im unteren Drehzahlbe-
reich stationdres Nennmoment gefordert, ist P-057 (Strom im gesteuerten
Bereich) ebenfalls zu erh6hen. Das AM—Modul ist auf diese Stromstérke zu
dimensionieren und es ist eine ausreichende Kiihlung der Motoren sicherzustel-
len.

Bei Parallelbetrieb kann nur der Gesamtstrom erfal3t werden, der sich je nach
Belastung auf die einzelnen Motoren aufteilt. Deshalb sollten diese extern ein-
zeln thermisch tiberwacht werden. Bei Ansprechen einer Uberwachung diirfen
die Leistungsleitungen nicht ohne vorherige Impulsléschung unterbrochen wer-
den.

Bei hochtourigen Sondermotoren (fhax > 150 Hz) wird empfohlen, eine Drossel
zwischen AM—Modul und dem Motorenverband zu schalten.

SIMODRIVE 611 analog
AM-Modul
Impulsfreigabe 9>
KL
gabe 663 |
TANARE

-
|

1)

b 9 M2\ O M3 b
BT N =
Motor 8

Motor 1 Motor 2 Motor 3

1) nur fur hochtourige Sondermotoren erforderlich

Bild 2-1 Parallelbetrieb an SIMODRIVE 611 analog AM—Modul
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Tabelle 2-14

2.3 Mehrmotorenbetrieb

Die Motordaten miissen fir Parallelbetrieb wie folgt vorgegeben werden:

Parallelbetrieb

Parameter—Attribute

Nummer

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-158.M

online

0,000...65,000 mH

Induktivitat der Vorschaltdrossel
Einsatz bei Motoren mit f,ax > 150 Hz.

P-160.M

online

0,00...650,00 kW

Motornennleistung 1
Summe der Nennleistungen bei S1-Betrieb

> Phenni = Pnenn ges

P-161.M

online

0,00...650,00 A

Motornennstrom 1)
Summe der Nennstrome bei S1-Betrieb

Z |nenn i
Schaltungsart Y oder A

P-162.M

online

0,00...650,00 V

Motornennspannung 1)
Nennspannung der gemeinsamen U—f—Kennlinie
Schaltungsart Y oder A

P-163.M

online

0...65000 1/min

Motornenndrehzahl 1)
Leistungsgewichteter Mittelwert der Nenndrehzahl

P .
= Nnenn i
Pnenn ges.
Asynchrone Drehzahl bei Nennfrequenz und
Nennlast Npenn < (frenn £B0 s/min)/p

P-164.M

online

0...1200,0 Hz

Motornennfrequenz 1)
Nennfrequenz der gemeinsamen U-f—Kennlinie
frenn > Nnenn /(60 s/min)

P-174.M

online

0...32000 1/min

Motormaximaldrehzahl Herstellerangabe
niedrigste Maximaldrehzahl des Motorenverbandes
reduziert um maximale Schlupfdifferenz.

Fir Optimierung Leer - Npenn jlaufstrom
Nmax=>(fnenn - 60 s/min)/p eingeben, sonst "F-60"
(p=Polpaarzahl)

P-178.M

online

0,000...1,000

Leistungsfaktor cos ¢ )
stromgewichteter Mittelwert des Leistungsfaktors

|nenni
2 ——— .cosQ;

Inenn ges.

P-018.M

online

4,0...100,00 ms

Anfangsverrundung anwendungsspezifisch
Bei Motoren mit Stromverdrangungslaufern:
Parameter auf ca. 30 ms erhdhen

P-036.M

online

0...7 Hex

Wechselrichtertaktfrequenz

Eine Erhdhung der Schaltfreqenz verbessert die
Stromreglerdynamik, verringert jedoch die zulassige
Dauerstrombelastbarkeit.

Die Schaltfregenz ist, besonders bei hochtourigen
Motoren, méglichst hoch zu wahlen, die angegebene
Leistungsreduzierung jedoch einzuhalten.

Wird die Schaltfreqenz verstellt, ist auch der Strom-
regler neu zu optimieren.

1) Herstellerangabe nach VDE 0530, Teil 1
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Nummer

Parameter—Attribute

Anderung
wirksam

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-159.M

online

0,0...6535,5 gm?

Tragheitsmoment Motor und Fremd
anwendungsspezifisch

Summe der Gesamttragheitsmomente bezogen auf

Motorwelle Berechnung Motortragheitsmoment durch

P-153 =+1

Abgleich Gesamttragheitsmoment durch P—204 = 5

und P-205 = +1

P-219.M

online

0...15 kgm?2

zusatzliches Tragheitsmoment

Der parametrierte Wert wird intern zu P159.M ad-
diert. Eine Eingabe in P=219.M ist nur bei Uber-
schreiten des Einstellbereiches von P-159.M not-
wendig

P-166.M

online

0---|nenn LT

Motorleerlaufstrom Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1
Abgleich durch P-204 = 3 und P-205 = +1

P-167.M

online

0,000...65,000 Q

Motorstanderwiderstand kalt
Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1

P-168.M

online

0,000...65,000 Q

Motorlauferwiderstand kalt

Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1
Abgleich durch P-204 = 6 und P-205 = +1

P-169.M

online

0,000...65,000 Q

Standerstreureaktanz Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1

P-170.M

online

0,000...65,000 Q

Lauferstreureaktanz Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1

P-171.M

online

0,00...650,00 Q

Hauptfeldreaktanz Ersatzschaltbildwert
Berechnung durch P-153 = +1
Abgleich durch P-204 = 4 und P — 205 = +1

P-175.M

online

0,0...500,0 min

Thermische Motorzeitkonstante

Herstellerangabe
kleinste Zeitkonstante des Motorenverbandes
Es wird eine externe Einzeluberwachung empfohlen.
siehe Kap. 2.2.3

P-172.M

online

0...32000 1/min

Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung
Berechnung durch P-153 = +1

AM/2-30
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Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051
wirksam

Einstellbereich

Beschreibung

P-173.M online 4

0...32000 1/min

Einsatzdrehzahl Feldschwachung

Berechnung durch P-153 = +1

Bei Betrieb an einer ungeregelten Einspeisung und
FW<2.00 ist der ermittelte Wert mit dem Faktor
(Unetz/500V) zu multiplizieren (entspricht 0,8 bei
UnNetz=400V).

Ab FW2.00 pafdt sich der Regelungsalgorithmus au-
tomatisch an die Zwischenkreisspannung (P—006)
an.

Die automatische Adaption kann durch Ricksetzen
von Bit 2in P-090 ausgeschaltet werden.

P-176.M online 4

0...32000 1/min

Kippmomenteinsatzdrehzahl

Berechnung durch P-153 = +1

Bei Betrieb an einer ungeregelten Einspeisung und
FW<2.00 ist der ermittelte Wert mit dem Faktor
(Unetz/500V)2 zu multiplizieren (entspricht 0,64 bei
UnNetz=400V).

Ab FW2.00 pafdt sich der Regelungsalgorithmus au-
tomatisch an die Zwischenkreisspannung (P—006)
an.

Die automatische Adaption kann durch Ricksetzen
von Bit 2 in P-090 ausgeschaltet werden.
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2.3.2

2.3.3

AM/2-32

Parametersatzumschaltung

Das AM—Modul erlaubt es, vier komplette Motordatensatze gleichzeitig abzule-
gen. Die Anwahl des aktuellen Datensatzes kann Uber freiprogrammierbare
Klemmen (siehe Kap. 3.3.2) oder Uiber Parameter P—056 erfolgen. Will man
verschiedene Parametersatze ins AM—Modul laden, kann man diese Funktio-
nen zur Parametersatzumschaltung nutzen. Der aktuell glltige Motordatensatz
wird in der ersten Stelle links in der Betriebsanzeige (P-000, P-100) angezeigt.

Ist in Parameter P—053 Bit 1 = 1 erfolgt das Umladen der Motordatensatze auch
bei Impulsfreigabe. Diese Mdglichkeit kann zur Adaption der Motor— und Re-
glerdaten genutzt werden.

Motorumschaltung

Das AM—Modul erlaubt es, vier komplette Motordatenséatze gleichzeitig abzule-
gen. Die Anwahl des aktuellen Datensatzes kann Uber freiprogrammierbare
Klemmen (siehe Kap. 3.2.2) oder Uber Parameter P-056 erfolgen. Es gibt fir
die vier Motordatenséatze freiprogrammierbare Relaisfunktionen (siehe Kap.
3.3.1), die melden, welcher der Datensétze aktiv ist.

Will man nacheinander verschiedene Motoren am AM—Modul betreiben, kann
man diese Funktionen zur Motorumschaltung nutzen.

Dazu ist in Parameter P—053 Bit 1 = 0 zu setzen. Damit werden nach einer An-
forderung zur Motorumschaltung die Motordaten erst dann umgeladen, wenn
die Impulse des AM—Moduls gesperrt sind (siehe Kap. 1.3). Durch welche der
Freigabeklemmen die Impulssperre erfolgt, bleibt dem Anwender tberlassen.
Wahrend des Umladens bleibt die Impulssperre ca. 20 ms verriegelt.
AnschlieRBend wird die Verriegelung aufgehoben und das Relais "Motor ... aktiv”
des neu geladenen Motors zieht an. Diese Relaismeldung kann fir eine
Schitzsteuerung zur Motorumschaltung genutzt werden. Der aktuell glltige
Motordatensatz wird in der ersten Stelle links in der Betriebsanzeige (P-000,
P-100) angezeigt.

Das folgende Bild zeigt einen Schaltungsvorschlag fiir die Schitzsteuerung zur
Motorumschaltung. Dabei sind die freiprogrammierbaren Klemmen Em mit der
Klemmenfunktion 20 "Motorauswahl Bit 0" und En mit der Klemmenfunktion 21
"Motorauswahl Bit 1" und die freiprogrammierbaren Relaisausgéange Aw, Ax, Ay,
Az mit den Relaisfunktionen 11, 12, 13, 14 "Motor 1, 2, 3, 4 aktiv” belegt. Die
gegenseitige Verriegelung der Relais wird zwar bereits durch die Software des
AM-Moduls sichergestellt, die vorgeschlagene Schiitzverriegelung garantiert
aber, dal selbst bei Parametrierfehlern nicht mehr als ein Motor mit dem Um-
richter verbunden ist.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



07.94

Asynchronmotormodule (AM)

2.3 Mehrmotorenbetrieb

SIMODRIVE 611
i analog
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Bild 2-2 Motorumschaltung
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2.4 Betrieb von Motoren mit Maximaldrehzahlen > 32000 1/min

2.4 Betrieb von Motoren mit Maximaldrehzahlen > 32000 1/min

ii Warnung
Alle Parameter, die physikalisch eine Drehzahl mit der Einheit 1/min darstellen,

Strichzahl P131 sowie die BERO Strichzahl P131 werden um folgende Faktoren kleiner einge-
geben bzw. angezeigt:

Motormaximaldrehzahl Faktor
32000...640001/min 1/2
> 64000 1/min 1/3

Parameter— Um Motoren mit einer Motormaximaldrehzahl > 32000 1/min betreiben zu kdn-
einstellungen nen, mussen die Einstellungen nach Tabelle 2—13 durchgefiihrt werden.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Tabelle 2-15

2.4 Betrieb von Motoren mit Maximaldrehzahlen > 32000 1/min

Betrieb von Motoren mit Maximaldrehzahlen >32000 1/min

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-163.M online 4 0...64000 1/min Motornenndrehzahl 1)
Asynchrone Drehzahl bei Nennfrequenz und Nennlast
Nnenn < (frenn 080 s/min)/p
Motormaximaldrehzahl Eingabe
32000...64000 1/min Motornenndrehzahl / 2
> 64000 1/min Motornenndrehzahl / 3
P-174.M online 4 0...64000 1/min Motormaximaldrehzahl 1)
Motormaximaldrehzahl Eingabe
32000...64000 1/min Motormaximaldrehzahl / 2
> 64000 1/min Motormaximaldrehzahl / 3
P-153 online 4 -1...1Dez Berechnung Ersatzschaltbilddaten des aktuellen Motors
Eingabe +1 bei Impulssperre KL63 oder KL663
Die Berechnungen fir den eingegebenen Sondermotor werden
gestartet.
Folgende Ersatzschaltbilddaten werden berechnet:
Motormaximaldrehzahl Ersatzschaltbilddaten
32000...64000 1/min P-159: Tragheitsmoment Motor und
Fremd. 4
> 64000 1/min P-159: Tragheitsmoment Motor und
Fremd .9
P-153 online 4 -1...1Dez Berechnung Reglerdaten des aktuellen Motors

Eingabe —1 bei Impulssperre KL63 oder KL663
Die Berechnungen fur den eingegebenen Sondermotor werden
gestartet. Folgende Reglerdaten werden berechnet:

Motormaximaldrehzahl Reglerdaten

32000...64000 1/min P-114: Drehzahl fur

max. Motornutzdrehzahl « 1/2
P—029: Drehzahlbegrenzung « 1/2
P-172:

Umschaltdrehzahl Reg./Steuer. « 1/2
P-173:

Einsatzdrehzahl Feldschwach. « 1/2
P-176:

Kippmomenteinsatzdrehzahl . 1/2

> 64000 1/min P—114: Drehzahl fir
max. Motornutzdrehzahl . 1/3
P—029: Drehzahlbegrenzung « 1/3

P-172:
Umschaltdrehzahl Reg./Steuer. « 1/3
P-173:
Einsatzdrehzahl Feldschwach. « 1/3
P-176:

Kippmomenteinsatzdrehzahl . 1/3

Werden Drehzahleinstellwerte mit der Einheit 1/min von Hand eingegeben, sind
alle Werte mit den Faktoren 1/2 bzw. 1/3 zu multiplizieren.

1) Herstellerangabenach VDE 0530, Teil 1
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2.5 Monitorfunktion

2.5 Monitorfunktion

Uber die Parameter P—249 bis P-251 kdnnen Adresseninhalte (Daten im RAM—
Bereich) des AM—Moduls gelesen werden.

Hinweis
Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grofRen
(RAM—Variablen) und deren Adressen.

Tabelle 2-16 Monitorfunktion
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam

P-249 online 10 0...FFFF Hex Segment Speicherzelle Monitor
Segmentadresse einer RAM—Zelle

P—-250 online 10 0...FFFF Hex Adresse Speicherzelle Monitor
Offsetadresse einer RAM—Zelle

(P-251) - - 0...FFFF Hex Wertanzeige Speicherzelle Monitor
Inhalt einer RAM—Zelle

AM/2-36
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Parametrierung der
Umrichterschnittstellen

3.1

Ubersicht

Drehzahlsollwert-
kanalanwahl

Tabelle 3-1

Drehzahlsollwertschnittstellen

Drehzahlsollwertkanalanwabhl

3.1 Drehzahlsollwertschnittstellen

Normierung analoger Drehzahlsollwert

Festsollwerte/Motorpoti—Sollwert

Sollwertprioritat

Drehzahlsollwertkanalanwahl

Parameter—Attribute

OH:
1H:
2H:
3H:

4H:
6H:
9H:

(10)H:

Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-113 online 4 0...9 Hex Kanalanwahl Drehzahlsollwert

digitaler Sollwert 0
analoger Sollwert, Kanal 1, KL56/14
analoger Sollwert, Kanal 2, KL24/8

analoger Sollwert, Summe Kanal 1 + Kanal 2,
KL56/14 + KL24/8

digitaler Sollwert vom Pendelgeber
digitaler Sollwert vom elektronischen Motorpoti

Summe analoger Sollwert + Festsollwert,
Kanal 1 + Festsollwert von freiprogrammier—
barer Klemmenfunktion 17, 18, 19, 24

digitaler Sollwert; wird intern von
Firmware bei Selbstoptimierung
vorgegeben

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.1 Drehzahlsollwertschnittstellen

Normierung analoger
Drehzahlsollwert

Tabelle 3-2 Normierung analoger Drehzahlsollwert
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-014.M online 4 —32000...32000 Drehzahl fir maximale Motornutzdrehzahl
1/min Drehzahl, die bei der analogen Eingangsspannung in
P—024 (Kanal 1 aktiv) bzw. in P—025 (Kanal 2 aktiv)
erreicht werden soll.
P—014 > 0 = Rechtsdrehfeld bei positivem
Drehzahlsollwert
P—014 < 0 = Linksdrehfeld bei positivem
Drehzahlsollwert
P-024 online 4 2..10V Normierung Sollwert—Kanal 1
analoge Drehzahlsollwertspannung fur P—014
P-015 online 4 E000...2000 Hex [ Offsetkorrektur Sollwert—Kanal 1
z. B. positiver Korrekturwert: 002FH
negativer Korrekturwert: FFOOH
P-025 online 4 2..10V Normierung Sollwert—Kanal 2
analoge Drehzahlsollwertspannung fiur P—014
P-019 online 4 E000...2000 Hex [ Offsetkorrektur Sollwert—Kanal 2
z. B. positiver Korrekturwert: 002FH
negativer Korrekturwert: FFOOH

Festsollwerte,
Motorpoti—Sollwert

Tabelle 3-3 Festsollwerte, Motorpoti—Sollwert
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-114.F online 4 —32000...32000 | Festsollwert 1 bis 7
1/min Fest einstellbarer Drehzahlsollwert
Anwahl Uber frei programmierbare Klemmenfunktion
17, 18, 19 (siehe Kapitel 3.2.2).
P-119.F online 4 —32000...32000 | Festsollwert 8 bis 15
1/min Fest einstellbarer Drehzahlsollwert
Anwahl Uber frei programmierbare Klemmenfunktion
17, 18, 19, 24 (siehe Kapitel 3.2.2)
ab FW 2.00
P-114.8 online 4 —32000...32000 | Motorpoti—Sollwert
1/min Verstellbarer Drehzahlsollwert
Einstellung Uber frei programmierbare Klemmenfunk-
tion 14, 15 (siehe Kapitel 3.2.2).

AM/3-38
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Sollwertprioritat

3.1 Drehzahlsollwertschnittstellen

Tabelle 3-4 Sollwertprioritat
Prioritat Sollwert Sollwertquelle
- Wirkung
anwahlbar durch Bezeichnung
hoch IMot =0 KL63 oder | offen Impulsfreigabe Motor trudelt stromlos aus
KL663 gesperrt
n=0 KL81 offen Hochlaufgeber— Bremsen ohne Rucklaufzeit,
schnellstop Impulsfreigabe oder Impulssperre
n=0 KL64 oder | offen Reglerfreigabe Bremsen mit Riicklaufzeit, Impulssperre
KL65 gesperrt
n=0 Kl.—Fkt. 16 | offen Sollwertfreigabe Bremsen mit Riicklaufzeit, Impulsfreigabe
gesperrt
n 2 Nmin P-030 Wert— Stationare Mindest- Mindestdrehzahl auch bei kleinerem Sollwert
eintrag  drehzahl niederer Prioritét
n = An P-054 Wert— Bereichsausklamme-  Kein stationérer Betrieb im ausgeklammerten
P-055 eintrag rung Drehzahlbereich
n=+n/-n KI.—Fkt. 12 | aktiviert Rechts—/Linksdrehfeld Nur eine Drehrichtung moglich
n=P-114.8 P-113=6 | Wert— Motorpotifunktion Sollwert erhdhen/erniedrigen
eintrag
nl=P-154 Kl.—Fkt. 2 ange- Pendeln Pendelbetrieb
n2 = P-155 steuert
nl=P-114.1 | Kl.-Fkt. 17 | ange- Festsollwert Angewahlte Festdrehzahl
bis Kl.—Fkt. 18 | steuert
n7 =P114.7 Kl.-Fkt. 19
n8 = P-119.1 | Kl. —Fkt. 24
bis
nl5=P-119.8
niedrig Standard— P-113 Wert— Standardsollwert Parametrierter Standardsollwert
Sollwertquelle eintrag

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.2 Eingangsklemmen

3.2 Eingangsklemmen

3.2.1 Festverdrahtete Klemmenfunktionen

A Warnung

Bei Léschung der Motorimpulse ist keine Information tiber die Motordrehzahl
vorhanden. Der berechnete Drehzahlistwert wird dann auf O gesetzt. Deshalb
haben alle Drehzahlistwertsignale, Drehzahlistwertmeldungen und Relaismel-
dungen, die die Drehzahl Uberwachen (|njs¢] < nmin, Hochlaufvorgang beendet,
Nist < Ny, |Nistl = Nsoi) bei Loschung der Motorimpulse keine Aussagekraft mehr.
Die Motorimpulse kénnen durch Wegnehmen von Freigaben oder durch Feh-
lermeldungen geldscht werden.

ii Warnung
Wird ein Antrieb mit Hochlaufgeberschnellstop (KL81 offen) stillgesetzt und
langere Zeit bei freigegebenem Wechselrichter auf Drehzahl Null gehalten, ist
fuir ausreichende Kilhlung des Motors zu sorgen, da ein Strom in der GréRRen-
ordnung des Nennstromes (Prozentsatz in P-057) eingepragt wird.

Vorsicht bei eigenbelufteten Motoren.

Tabelle 3-5 Festverdrahtete Klemmenfunktionen

Klemmenfunktion Beschreibung Klemmen-
nummer

achsspezifische Die Wechselrichterfreigabe (Motoransteuerung) erfolgt, wenn KL663 (achsspezi-
Impulsfreigabe fische Impulsfreigabe) und KL65 (Reglerfreigabe) an die Freigabespannung ge-
legt wird. 663
Wird bei drehendem Motor die KL663 (achsspezifische Impulsfreigabe) abge-
schaltet, so wird der Wechselrichter nach 20 ms gesperrt und der Motor trudelt
stromlos aus.

Reglerfreigabe Wird bei drehendem Motor die KL65 (Reglerfreigabe) abgeschaltet, so bremst
der Antrieb an der Hochlaufgeberrampe ab. 65
Bei betragsmaRigem Unterschreiten der npin—Schwelle (P-022) wird der Wech-
selrichter gesperrt und der Motor riickdrehfrei stillgesetzt.

Hochlaufgeber- Wird die KL81 (Hochlaufgeberschnellstop) angesteuert, ist der Drehzahlsollwert
schnellstop freigegeben. Bei offenem Eingang wird der Drehzahlsollwert digital zu Null vorge-
geben.

Wird bei drehendem Motor die KL81 abgeschaltet, bremst der Motor ohne Hoch-
laufgeber an der wirksamen Begrenzung (Strombegrenzung P-057...P—059, 81
Momentenbegrenzung P-039, P-041, Leistungsbegrenzung P-060) ab.

Nach Erreichen der Drehzahl Null wird weiterhin der Strom aus P-057 einge-
pragt. Ist in P-053 das Bit 2 gesetzt, so wird nach unterschreiten der Drehzahl in
P-022 Impulssperre ausgefiihrt und der Motor stromlos geschaltet.

Hinweis

Zum Anfahren eines Motors sind die Freigaben stufenweise in der Reihenfolge
ihrer Prioritat (siehe Tabelle 3-5) zu geben.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.2 Eingangsklemmen

3.2.2 Freiprogrammierbare Klemmenfunktionen

/N

Ubersicht

Warnung

Das Programmieren der Klemmenfunktionsparameter P—081 bis P—089 darf
nur bei Impulsléschung (KL63 oder KL663 offen) erfolgen.

Klemmenfunktions—

zuordnung

Tabelle 3-6 Klemmenfunktionszuordnung

Klemmenfunktionszuordnung

Klemmenfunktionen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-081 online 4 1...24 Dez Klemmenfunktionszuordnung E1 bis E9
bis Die Zuordnung der Funktionen 1 bis 24 zu den
P-089 Klemmen E1 bis E9 erfolgt durch den Eintrag der

Funktionsnummer. Die werkseitige Einstellung ist
der folgenden Tabelle zu entnehmen.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.2 Eingangsklemmen

Klemmen—
funktionen
Tabelle 3-7 Klemmenfunktionen
Klemmen-— Beschreibung Fkt— | Belegung
funktion Nr. nach Urla-
den
2.Drehmomen  Wird diese Funktion angewabhlt, wird der 2.Drehmomentgrenzwert in P-041 1 P-081 (E1)
tengrenzwert aktiv, wenn die Umschaltdrehzahl aus P-050 Uberschritten ist.
Pendeln Wird diese Funktion angewahlt, wird der Drehzahlsollwert des Pendelgebers 2
aus P-154 bis P-157 aktiv.
Storspeicher Wird diese Funktion angewahlt, wird bei Reglersperre (KI65 oder KI663 offen) 3 P-083(E3)
ricksetzen (R)  eine anstehende Fehlermeldung quittiert.
Fehlerquttierung
Hochlaufzeit=0  wird diese Funktion angewahlt, wird der interne Hochlaufgeber umgangen. 7 P-082(E2)
Getriebestufe 123 4|56 7 8 ‘ Mit diesen Klemmen kdnnen insgesamt 8 binar
Bito|o 1 0 110 1 0 codierte I?arametersétze far Soll_wertnormierung, 9 P-087 (E7)
) Drehzahliiberwachung, Reglereinstellung,
Bt110011/001 Drehmomentenbegrenzung und Drehmoment- 10 P-088(E8)
Bit2|0 0 0 0|1 1 1 1 |uberwachungangewéhltwerden. 11  P-089 (E9)
R_echts—/ Ist diese Funktion aktiviert, werden nur positive Sollwerte zugelassen, nega- 12
Linkslauf tive Sollwerte fiihren zur Drehzahl n=0. Wird die entsprechende Klemme ange-
steuert, wird nur Linksdrehfeld, ansonsten nur Rechtsdrehfeld ausgegeben.
Hochlaufgeber 2 Wird diese Funktion angewahit, wird der 2.Parametersatz P-042 und P-043 13
des internen Hochlaufgebers aktiviert.
Sollwert Motorpotentiometerfunktion P—113=6 14
erhéhen Wird eine dieser Klemmen angesteuert, wird der digitale Drehzahsollwert
P-114.8 der Motorpotifunktion entsprechend den Hoch— bzw. Riicklaufzeiten
von Hochlaufgeber 2 (auf3er TH=0) erhdht bzw. erniedrigt. Werden beide
Sollwert gleichzeitig angesteuert, wird der Sollwert in Richtung O verstellt. 15
erniedrigen
Sollwertfreigabe  Wird diese Funktion aktiviert, muR auch die entsprechende Klemme angesteu- 16
ert werden, um den Antrieb zu verfahren. Wird die Klemme geéffnet, bremst
der Antrieb mit der entsprechenden Ruicklaufzeit und bleibt unter Strom
stehen.
Festsollwert— Mit diesen Klemmen
anwahl 01 2 3|4 5 6 7|8 9 10 11 |12 13 14 15 kénnen insgesamt 15
binar codierte Fest-
BitO|0 1 01|01 01|01 0 1|0 1 0 1 |werteP-114.1bhis 17 P-084 (E4)
. P-114.7 und P-119.1
Bitl1 |00 1 1/00 1100 1 1[0 0 1 1|pjsp-119.8ange- 18 P-085 (E5)
. wahlt werden. Bleiben
Bit2(/00 0021112000 O|1 1 1 1 alle Klemmen offen, 19 P-086 (E6)
Bt3|00 00|00 00|11 1 1|1 1 1 1 |gltderinP-113 24
festgelegte Sollwert.
Motorauswahl 1.2 3 4
BitO 0 1 0 1 Mit diesen KI:emmen kijnne_n insgesamt 4 bir}f’;‘tr codierte 20
Motordatensétze Motor 1 bis Motor 4 angewahlt werden.
Bit 1 0 1 21
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

3.3 Ausgangsklemmen

/N

/N

Warnung

Bei Léschung des Ansteuerimpulses fir den Motor ist keine Information tber
die Motordrehzahl vorhanden. Der berechnete Drehzahlistwert wird dann auf 0
gesetzt. Deshalb haben alle Drehzahlistwertsignale, Drehzahlistwertmeldungen
und Relaismeldungen, die die Drehzahl iberwachen (|nisi| < Nmin, Hochlaufvor-
gang beendet, njg; < Ny, |Nisil = Nsgy) bei Loschung der Motorimpulse keine Aus-
sagekraft mehr. Die Motorimpulse werden durch Wegnehmen von Freigaben
oder durch Fehlermeldungen geldscht.

Vorsicht

Bei Ausfall bzw. Abschalten der Elektronik—Stromversorgung fallen alle Relais
ab.

3.31 Festverdrahtete Relaisfunktionen

Tabelle 3-8 Festverdrahtete Relaisfunktionen
Klemrr_1en- Beschreibung Klemmen-
funktion nummer
Die Funktion des Relais ist mit P-053 umschaltbar:
Betriebsbe- | Bit Wert
rSel'F/kelne 0000H | Das Relais zieht an, wenn keine 6;2
t?‘rung . Storung ansteht und Impuls— und Re- 272
?C ESDEZ" 0 glerfreigabe gegeben ist.
Is¢ 0001H Das Relais zieht an, wenn keine
Stoérung ansteht.
Ruckmel- Das Relais (Offner) zieht an, wenn KL663 Impulsfrei- AS1
dung Anlauf- . - ;
sperre gabe achsspezifisch an Freigabespannung gelegt wird. AS2
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3.3 Ausgangsklemmen

3.3.2 Freiprogrammierbare Relaisfunktionen

/N

Ubersicht

Zuordnung der

Meldungen

Warnung

Das Programmieren der Relais (P—241 bis P-247) darf nur bei Impulssperre
(KL63 oder KL663 offen) erfolgen.

Zuordnung der Meldungen

Relaisfunktionen

Parametrierbare Meldungen

Steuerwort Meldungen

Hinweis

Die Relaismeldungen werden bei Standard—Drehzahlreglertakt mit 20 ms

aktualisiert.

Bei schnellem Drehzahlreglertakt mit 10 ms (siehe P—090, Bit 3, FW 3.00).

Tabelle 3-9 Zuordnung der Meldungen

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-241 online 4 1...20 Dez Programmierbare Meldung 1 bis 6
bis Die Zuordnung der Funktionen 1 bis 20 zu den
P-246 Relaisausgangen All bis A61 erfolgt durch den Ein-
trag der Funktionsnummer.
Die werkseitige Einstellung ist der folgenden Tabelle
zu entnehmen.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

Relaisfunktionen
Tabelle 3-10 Relaisfunktionen

Relaisfunktion

Beschreibung

Funkt.
—Nr.

Relaisausgang
Lieferzustand

[Mist]< Nmin

Hochlaufvor-
gang beendet

[Mgl< Mgy

[Mistl< Ny

I2t-Vorwarnung

Umrichter—
Ubertemperatur
Vorwarnung

Variable
Relaisfunktion
1

Variable
Relaisfunktion
2

Motor 1 aktiv
Motor 2 aktiv
Motor 3 aktiv
Motor 4 aktiv

Motor—
Ubertemperatur
Vorwarnung

Nist =Nsoll

Das Relais zieht an, wenn die berechnete Drehzahl den aktuellen, in
P-021.1 bis P-021.8 eingestellten Wert unterschreitet.

Das Relais zieht an, wenn nach dem Sollwertsprung der berechnete
Drehzahlistwert in das aktuelle Toleranzband um den neuen Sollwert ge-
langt und mindestens 200 ms im Toleranzband geblieben ist.

Wird das Toleranzband vor 200ms wieder verlassen, bleibt das Relais
"Hochlaufvorgang beendet” inaktiv.

Die Einstellung des Toleranzbandes erfolgt iber P—027.1 bis P-027.8.
Die Meldung wird dann in der aktivierten Stellung verriegelt, bis sich der
Drehzahlsollwert andert.

Wird das Toleranzband nach 200ms wieder verlassen, bleibt die Meldung
aktiv, es sei denn, der Sollwert hat sich in der Zwischenzeit geandert.
Drehzahlschwankungen infolge Belastungsénderungen fiihren nicht zum
Abfallen des Relais.

Das Relais zieht an, wenn das Drehmoment den aktuellen Grenzwert
unterschreitet.

Die Einstellung des Grenzwertes erfolgt iber P-047.1 bis P-047.8.

Fallt bei Drehzahlsollwertdanderungen das Relais njs;=ngg) ab, kann das
|Mgl< Mgx—Relais erst 800ms nachdem das Relais njs; =ngg) wieder ange-
zogen hat, abfallen.

Das Relais zieht an, wenn die Drehzahl die ny — Schwelle unterschreitet.
Die Einstellung ny erfolgt uber P—023.1 bis P—-023.8.

Das Relais fallt ab, wenn das aktuelle thermische Motormodell Gberlastet
wird. Die Einstellung der thermischen Zeitkonstante erfolgt fir jeden Motor
getrennt in P-175.1 bis P-175.4.

Die Reaktion auf diese Vorwarnung bleibt dem Anwender tberlassen.
Lufterfunktion und Zulufttemperatur werden nicht berticksichtigt. Eine
Auswertung eines Temperatursensors ist deshalb vorzuziehen.

Das Relais fallt ab, wenn die Temperaturiiberwachung des
Hauptkihlkérpers anspricht.

Bleibt die Ubertemperatur bestehen, schaltet der Umrichter nach ca. 20 s
mit der Fehlermeldung F-15 ab.

Siehe Beschreibung der "Variablen Relaisfunktionen”.

Einstellung Uber P-185 bis P-189 und tber P-190 bis P-194.

reserviert
reserviert

Eines dieser Relais zieht an, wenn der entsprechende Motordatensatz
aktiv ist. Mit dieser Relaisfunktion kann das externe Hilfsschiitz zur Moto-
rumschaltung angesteuert werden.

Es wird eine gegenseitige Schiitzverriegelung und eine Verriegelung der
Impulsfreigabe empfohlen.

Das Relais fallt bei Motoriibertemperatur ab. Bleibt die Fehlerbedingung
weiter erhalten, schaltet der Umrichter nach der in P-065 eingestellten Zeit
mit der Fehlermeldung F-14 ab.

(ab FW 3.00)

Das Relais zieht an, wenn der berechnete Drehzahlistwert in das Toleranz-
band um den Sollwert vor HLG gelangt und mindestens 200 ms im Toler-
anzband geblieben ist.

Die Einstellung des Toleranzbandes erfolgt uber P—027.1 bis P027.8 .

Wird das Toleranzband verlassen, féllt das Relais "njs; =ngg” sofort ab.
Drehzahlschwankungen infolge Belastungsénderungen fihren zum Abfal-
len des Relais.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

Parametrierbare
Meldungen

Tabelle 3-11 Parametrierbare Meldungen

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam

P-021.G online 4 2...16000 1/min Nmin fUr "nist < Nmin”—Meldung
Ansprechwert fir freiprogrammierbare Relais-
meldung 1 "|nis¢| < Nmin”

P-023.G online 4 0...32000 1/min ny fur "nigt < ny”—Meldung
Ansprechwert fir freiprogrammierbare Relais-
meldung 4 "|nise| < ny”

P-027.G online 4 0...29000 1/min Toleranzband flr "ngg) = nijst"—Meldung
Toleranzwert fiir freiprogrammierbare Relais-
meldung 1 "Hochlaufvorgang beendet” und fir frei-
programmierbare Relaismeldung 20 "ngg) = Njst”

P-047.G online 4 0...100 % Mgx flr "Mqg < Mgx"—Meldung
Ansprechwert fir freiprogrammierbare Relais-
meldung 3 "My < Mgy”

Die Einstellung bezieht sich auf die aktuelle Drehmo-
mentenbegrenzung.

Steuerwort

Meldungen

Tabelle 3-12  Steuerwort Meldungen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
pP-247 online 4 0...FFFF Hex Steuerwort Meldungen

Durch Setzen des entsprechenden Bits kann jede
Relaismeldung einzeln und unabhéngig invertiert
werden.

Bit Wert

0 0001H Relaisfunktion KL A1l wird
invertiert

1 0002H Relaisfunktion KL A21 wird
invertiert

2 0004H Relaisfunktion KL A31 wird
invertiert

3 0008H Relaisfunktion KL A41 wird
invertiert

4 0010H Relaisfunktion KL A51 wird
invertiert

5 0020H Relaisfunktion KL A61 wird
invertiert

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

3.3.3 Variable Relaisfunktion

Tabelle 3-13 Variable Relaisfunktion

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-185 — — — Variable Relaisfunktion 1
bis
P-189
P-185 online 4 0...FFFF Hex Adresse fir Uberwachung 1
P-186 online 4 0...FFFF Hex Schwelle fiir Uberwachung 1
pP-187 online 4 0,00...10,00 s Anzugsverzégerung Uberwachung 1
P-188 online 4 0,00...10,00 s Abfallverzégerung Uberwachung 1
P-189 online 4 0...7FFF Hex Hystere Uberwachung 1
Hysterese fiir Schwelle P-186
P-190 — — — Variable Relaisfunktion 2
bis
P-194
P-190 online 4 0...FFFF Hex Adresse fir Uberwachung 2
P-191 online 4 0...FFFF Hex Schwelle fiir Uberwachung 2
P-192 online 4 0,00...10,00 s Anzugsverzogerung Uberwachung 2
P-193 online 4 0,00...10,00 s Abfallverzégerung Uberwachung 2
P-194 online 4 0...7FFF Hex Hystere Uberwachung 2
Hysterese fiir Schwelle P-191
pP-247 online 4 0...FFFF Hex Steuerwort Meldungen
Bit Wert
0000H | Variable Relaisfunktion 1 mit
8 Vorzeichenabfrage
0100H | Variable Relaisfunktion 1 mit
Betragabfrage
0000H | Variable Relaisfunktion 2 mit
° Vorzeichenabfrage
0200H | Variable Relaisfunktion 2 mit
Betragabfrage
0000H | Variable Relaisfunktion 1 mit
P-186 als Schwelle
1000H | Variable Relaisfunktion 1 als Bit—
12 test.
Die Schwelle (P-186) wird mit der
zu Uberwachenden RAM—Varia-
blen (P—185) UND—verknipft.
0000H | Variable Relaisfunktion 2 mit
13 P-191 als Schwelle
2000H | Variable Relaisfunktion 2 als Bit—
test
Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grofRen
(RAM—Variablen) und deren Adressen.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

3.34 Analoge Ausgaben

Hinweis

Analoge Ausgaben nicht moglich bei MLFB 6SN1122—0BA11-0AAO.

Ubersicht
® Funktion
¢ Technische Daten
* Parametrierung DAU 1, DAU 2
® Anschluf? fir analoge Anzeigen
Funktion Analog—Ausgabe von RAM—Variablen zu MeRRzwecken Uber zwei 8 Bit

Digital-Analog—Umsetzer.

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mel3grof3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.

Technische Daten
* 2 Ausgabekanale auf KL A91 (DAU 1) und KL A92 (DAU 2)
® Spannungsbereich £ 10 V
® Grob- und Feinnormierung, Offset—-Kompensation

® Polaritat der Ausgangsspannung tber Feinnormierung (+ 1000 %)
einstellbar

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Parametrierung

DAU 1, DAU 2

Tabelle 3-14

Parametrierung DAU 1, DAU 2

3.3 Ausgangsklemmen

Shiftfaktor = 2

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P—066 online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 1
Adresse der RAM—Variablen, die auf DAU 1 ausge—
geben werden soll
Voreinstellung:
11B6H Betrag berechneter Drehzahlistwert
P-067 online 4 0...F Hex Shiftfaktor DAU 1
Grobnormierung des angewahlten Datenwertes
durch Linksverschiebung der Binarzahl.
Linksverschiebung um 1 = Multiplikation mit 2
max. Verstarkung: 32768
P-012 online 4 -1000,0...1000,0 % | Normierung DAU 1
Feinnormierung des angewahlten Datenwertes
P-078 online 4 —127...127 Dez Offset DAU 1
Kompensation eines evtl. vorhandenen Offsets fiir
DAU 1
P—-068 online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 2
Voreinstellung: 11B8H Auslastung
P-069 online 0...F Hex Shiftfaktor DAU 2
P-013 online 4 -1000,0...1000,0 % | Normierung DAU 2
P-079 online —127...127 Dez Offset DAU 2
Ausgangsspannung[V]
A
1. Uberlauf 2. Uberlauf 3. Uberlauf 4. Uberlauf
+10,0 ,,77/7 ———————— 77777777777 ffffff
-10,0 4+ ———1 L iiiiii iiifé iiiiiii Liiii
0000H 2000H 4000H 6000H 8000H AOOOH COO0OH  EO00H FFFFH
Hex—Zahlenwert
Shiftfaktor = 0 Offset =0V

Feinnormierung = 100 %

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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3.3 Ausgangsklemmen

Anschlufd fur

analoge Anzeigen Anwendung: Die folgende Belegung der DAUSs ist flir den Anschluf unipolarer

Anzeigeinstrumente vorgesehen und der Arbeitsbereich deshalb auf 0...+10 V
ohne Uberlauf begrenzt.

Tabelle 3-15  Anschluf? fir Analoganzeigen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-012 online 4 -1000,0...1000,0 | Normierung DAU 1

P-066 = 11B6H |nis|-Anzeige

Bei P-012 = 100 % und P-067 = OH gilt:
Stillstand =0 V

Maximaldrehzahl (Minimum von P-029,
P-174)=+10V

1V entspricht 10 %

P-013 online 4 -1000,0...1000,0 | Normierung DAU 2

P—068 = 11B8H Auslastung

Anzeige fur die Auslastung in den Bereichen
konstantes Moment: My/Mgmax

konstante Leistung: P/Pmax

(Berucksichtigung der aktuellen Momentengrenzen
P—039, P-041 und der Strom- und Leistungsgrenze
P—059 und P-060)

Bei P-013 = 100 % und P-069 = OH gilt:
Leerlauf=0V

Maximalmoment bzw. —leistung = + 10 V

1V entspricht 10 %

Ausgangsspannung [V]
A

kein Uberlauf
+10,0 + — — — - - - - - - - -

100 F——— ——————
0000H ~ 2000H  4000H  6000H  8000H  AOOOH  COOOH EOOOH  FFFFH

Hex—Zahlenwert
Shiftfaktor = 0 Offset=0V

—— - ——  Shiftfaktor = 2 Feinnormierung = 100 %

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4 Regleroptimierung

Regleroptimierung

/N

Tabelle 4-1

Fir den Abgleich wichtiger Motorparameter kdnnen automatisch ablaufende
Funktionen angewahlt werden. Der Antrieb ist dazu freizugeben.

Warnung

Bei den automatischen Optimierungslaufen steht der Motor unter Spannung
und es werden Drehzahlen bis zur Maximaldrehzahl gefahren. Betroffene Opti-
mierungslaufe sind mit dem Symbol @ gekennzeichnet.

Hinweis

Bei Verwendung eines UE—Moduls muf3 zur Reduzierung der Riickspeise-
leistung die Rucklaufzeit P-017 bzw. P—043 soweit erhdéht werden, bis ein
Bremsvorgang von maximaler Motordrehzahl auf 0 ohne Stérmeldung (Zwi-
schenkreistiberspannung) durchgefiihrt werden kann.

Optimierung Regelung

Parameter—Attribute

Nummer | Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
Optimierung Reglerdaten des aktuellen Motors bei freigegebenem Antrieb
® Optimierung Stromregler, siehe Kap. 4.2
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 1 Anwahl: Optimierung Stromregler
P-205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Optimierung starten
® Abgleich Leistungsoffset 1
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 2 Anwahl: Abgleich Leistungsoffset
P-205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Abgleich starten
® Optimierung Drehzahlregler,
siehe Kap. 4.1 und Kap. 4.7
P-031 online 0,0...255,9 P—Verstarkung Drehzahlregler
P-032 online 4 10,0...6000,0 ms Nachstellzeit Drehzahlregler

1) Ab FW 3.0 nicht mehr notwendig

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4 Regleroptimierung
Tabelle 4-1 Optimierung Regelung
Parameter—Attribute
Nummer | Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
Optimierung Feldregler, siehe Kap. 4.3
P-034 online 0,0...600,0 A/V's P—Verstarkung Feldregler
P-035 online 5,0...600,0 ms Nachstellzeit Feldregler
Abgleich Leerlaufstrom m
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 3 Anwahl: Abgleich Leerlaufstrom
P-205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Abgleich starten
Abgleich Hauptfeldreaktanz m
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 4 Anwahl: Abgleich Hauptfeldreaktanz
P-205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Abgleich starten
Abgleich Feldschwéchdrehzahl m
(ab FW 2.00)
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 8 Anwahl: Abgleich Feldschwéachdrehzahl
P-205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Abgleich starten
Abgleich Gesamttragheitsmoment m
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 5 Anwabhl: Abgleich Gesamttragheitsmoment
P—205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Abgleich starten
Abgleich Rotorwiderstand m
(entfallt bei Motoren mit
Stromverdrangungslaufer)
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 6 Anwahl: Abgleich Rotorwiderstand
P-205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Abgleich starten
Berechnung Drehzahlreglereinstellung
(ab FW 2.00)
entfallt, falls Optimierung Drehzahlregler (siehe vorne)
durchgefiihrt wurde
P-204 online 10 0...8 Dez Eingabe 7 Anwahl: Berechnung Drehzahlreglereinstel—
lung
P—205 online 0...1 Dez Eingabe 1 Berechnung starten
P-052 online 4 0...1 Hex Ubernahme Parameter in FEPROM
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4 Regleroptimierung

Hinweis

Wird der Abgleich des Leerlaufstromes mit F—60 abgebrochen, ist eine
eventuelle wirksame Drehzahlbegrenzung Uber Leerlaufdrehzahl anzuheben.

Wurde der Abgleich mit F—60 wegen Spannungsbegrenzung abgebrochen,
kann der Vorgang mit einem kleineren Auftragswert in P—166 wiederholt wer-
den oder die Zwischenkreisspannung auf 625 V angehoben werden (siehe
NE—Modul).

Hinweis

Fir den Abgleich des Gesamttragheitsmomentes ist die Hochlaufzeit P-016
bzw. P-042 auf einen mdglichst geringen Wert einzustellen (vorzugsweise auf
Null).

Erfordert der Drehzahlregler eine Nachstellzeit P—032 > 250 ms, ist der Ab-
gleich des Gesamttragheitsmoments nach Kap. 4.7 von Hand durchzuftihren.

Zur Reduzierung der Ruckspeiseleistung in Kombination mit einem
UE—Modul kann die Ricklaufzeit P-017 bzw. P-043 erhoht werden.

Hinweis

Dreht sich die Motorwelle wahrend der Optimierung des Stromreglers, so ist
der Optimierungspunkt unter Vorgabe von Drehzahlsollwert Null (z.B. durch
Klemme 81 HSS) zu wiederholen.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.1 Drehzahlregler

4.1

Ubersicht

Drehzahlregler

* Hochlaufgeber

* Verstarkung, Nachstellzeit
* Drehzahlregleradaption

* Drehzahlreglertakt

* Gesamttragheitsmoment

Hochlaufgeber

Tabelle 4-2 Hochlaufgeber
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-016.M online 4 0,00...320,00 s Hochlaufzeit Hochlaufgeber 1
(von n =0 auf Npax — P-174)
P-017.M online 4 0,00...320,00 s Ricklaufzeit Hochlaufgeber 1
(Vvon Nmax — P—174 auf n =0)
P-042.M online 4 0,00...320,00 s Hochlaufzeit Hochlaufgeber 2
(von n =0 auf Npax - P-174)
P-043.M online 4 0,00...320,00 s Rucklaufzeit Hochlaufgeber 2
(Vvon Nmax — P-174 auf n =0)
P-018.M online 4 4,00...100,00 ms | Anfangsverrundung
Glattung des Drehmomentsollwertes
P-053 online 4 0...FFFF Hex Steuerwort
Bit Wert
0000H | Hochlaufgeber wird nicht
nachgefiihrt
3 0008H | Hochlaufgeber wird nachgefiihrt
Drehzahl Ausgang des Drehzahk Ausgang des
Hochlaufgebers Drehfahl sollwert Hochlaufgebers
/
Drehzahlsol} I // \ 9
/
wert P _
~ \ -
e -
s N == /\\
Drehzahlistwert Drehzahlistwert
Zeit[s] Zeit [s]
ohne Hochlaufgebernachfiihrung mit Hochlaufgebernachfiihrung

AM/4-54
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Verstarkung,
Nachstellzeit

4.1 Drehzahlregler

Tabelle 4-3 Verstarkung, Nachstellzeit
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-031.M online 0,0...255,9 P—Verstarkung Drehzahlregler
P-032.M online 10...6000 ms Nachstellzeit Drehzahlregler

Bei der Berechnung der Reglerdaten P-153 = —1 werden u. a. die Parameter

des Drehzahlreglers bestimmt.

In einigen Fallen kann das Regelverhalten noch verbessert werden
(siehe Kap. 4.7).

Drehzahlregler—
adaption

Tabelle 4-4 Drehzahlregleradaption

Ist im oberen Drehzahlbereich eine andere P—Verstarkung des Drehzahlreglers
erforderlich, kann die Drehzahlregleradaption aktiviert werden.

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam

P-195.M online 4 0...32000 1/min Untere Adaptionsdrehzahl

P-196.M online 4 0...32000 1/min Obere Adaptionsdrehzahl

P-197.M online 4 0,0...255,9 Dez P—Verstarkung untere Adaptionsdrehzahl

P-198.M online 4 0,0...255,9 Dez P—Verstarkung obere Adaptionsdrehzahl

P-199.M online 4 1...150 % P—Verstarkung Reduktionsfaktor
(Multiplikation der Kennlinie der P—Verstérkung tber
den gesamten Drehzahlbereich)

P—203.M online 4 0...1 Hex Anwahl Adaption Drehzahlregler
0: keine Adaption P—031 wirksam
1: Drehzahlregleradaption aktiv. =~ P—031 unwirksam

P—Verstarkung [Dez] A

P-197 OP-199

P-198 - P-199

Drehzahl [1/min ]

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.1 Drehzahlregler

Drehzahlreglertakt
Tabelle 4-5 Drehzahlreglertakt
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Stz | e el Beschreibung
wirksam
P—090 4 0...FFFFHex Steuerwort
Bit Wort
3 0000H Drehzahlreglertakt Standard
0008H Drehzahlreglertakt schnell
Andern von Bit 3 wirkt erst nach
Speichern auf FEPROM und
Netz ein/aus.
Gesamttragheits-
moment
Tabelle 4-6 Gesamttragheitsmoment
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-159.M online 4 0,0...6535,5 gm2 | Tragheitsmoment Motor und Fremd
Summe Motortragheitsmoment + Fremdtragheitsmo-
ment bezogen auf Motorwelle
P-219.M online 4 0...15 kgm?2 zusétzliches Tragheitsmoment
Der parametrierte Wert wird intern zu P—159.M addiert.
Eine Eingabe in P-219.M ist nur bei Uberschreiten des
Einstellbereiches von P-159.M notwendig
(ab FW 2.00)
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
AM/4-56

SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00




10.00 Asynchronmotormodule (AM)
4.2 Stromregler

4.2 Stromregler

Ubersicht
® Optimierung Stromregler

* Motorleerlaufstrom

Stromregler

ii Warnung
Wird die P—Verstarkung des Stromreglers P—115 bzw. P-116 zu hoch ein-
gestellt, kann das Modul zerstort werden.

Wird die Wechselrichtertaktfrequenz vergroéf3ert, ist die in Tabelle 4-8 angege-
bene Leistungsreduzierung einzuhalten.

Tabelle 4-7 Optimierung Stromregler

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-036.M online 4 0...3 Hex Wechselrichtertaktfrequenz

Eine Erhéhung der Taktfrequenz verbessert die
Stromreglerdynamik, verringert jedoch aufgrund der
Schaltverluste die zulassige Dauerstrombelastbar-
keit.
Die taktfrequenzabhangige Stromgrenze wird im
Parameter P-049 angezeigt und stellt den
maximalen Umrichterstrom in Prozent beziglich
des Momentenstromes dar.
Wird die Taktfrequenz verstellt, ist auch der Strom- AM
regler neu zu optimieren.
Wechselrichtertaktfrequenz

0 3,2 kHz 4 2,8 kHz

1 4,7 kHz 5 3,9 kHz

2 6,3 kHz 6 5,0 kHz

3 7,8 kHz 7 5,9 kHz
(P-037) - - 2,8...7,8 kHz Anzeige der aktuellen Wechselrichtertaktfrequenz
(P-049) - - 0...399 % Strombegrenzung mit Derating

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.2 Stromregler

Tabelle 4-8 Stréme abhéngig von der Wechselrichtertaktfrequenz ASM-Analog ft
In/1s6 / Imax In/1s6 / Imax In/1s6 / Imax In/1s6 / Imax
LT-Typ Bestellnummern in A in A in A in A
6SN1123—1AACT Cﬁge f:3,2kHz fr:4,7kHz f1:6,3kHz f:7,8kHz
6SN1123-1AA00—
6SN1123-1AA00—
8A —O0HAO 1 3/3/3 25/25/25 2/2/2 16/16/16
15A —-0AAO 2 5/5/8 42/42/6,8 34/34/54 26/26/42
25A —-0BAO 4 8/10/16 6,9/8,6/138 57/71/114 46/57/91
50A —0CAO 6 24/32/32 20/26/26 15/20/20 10/141/14
80A —0DAO 7 30/40/51 26/34/44 21/28/36 17/23/29
108A —OLAO 13 45/60/76 39/52/65 32/43/54 26/34/43
120A —0GAO 8 45/60/76 39/52/65 32/43/54 26/34/43
160A —0EAO 60/80/102 51/68/86 41/54/69 31/42/53
200A —0FAO 10 85/110/ 127 73/95/109 60/78/90 48/63/72
300A —0JAO 11 120/150/193 101/127/163 81/102/131 62/78/101
400A —0KAO 12 200/ 250/ 257 169/211/217 135/169/174 104/130/134
In/1s6 / Imax In/1s6 / Imax In/1s6 / Imax In/1s6 / Imax
LT-Typ Bestellnummern in A in A in A in A
6SN1123—1AACT Cﬁge fr: 2,8kHz fr: 3,9kHz fr: 5,0kHz fr: 5,9kHz
6SN1123-1AA00—
6SN1123-1AA00— ab FW 3.00
8A —-0HAO 1 3/3/3 28/28/128 24124124 22122122
15A —-0AAO 2 5/5/8 46/46/74 41/41/6,5 36/36/58
25A —-0BAO 4 8/10/16 75/93/15 6,7/83/133 6/75/12
50A —0CAO 6 24132132 22129129 19/25/25 16/21/21
80A —0DAO 7 30/40/51 28/37/48 25/33/42 22/30/38
108A —0LAO 13 45/60/76 42/56/71 37/50/63 34/45/57
120A —0GAO 8 45/60/76 42/56/71 37/50/63 34/45/57
160A —0EAO 9 60/80/102 56 /74 /95 49/65/83 43/58/73
200A —0FAO 10 85/110/ 127 79/103/119 71/91/106 63/82/95
300A —0JAO 11 120/150/193 111/139/179 98/122/157 86/108 /139
400A —0KAO 12 200/ 250/ 257 185/232/238 163 /203 /209 144/180/185
pP-115.M online 0...255Dez P—Verstarkung Stromregler Grunddrehzahlbereich
P-116.M online 0...300 Dez P—Verstarkung Stromregler Feldschwéachbereich

AM/4-58

P116.M = 255-(255-P115.M) -

P173.M
P174.M
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Motorleerlaufstrom

Tabelle 4-9

Motorleerlaufstrom

4.2 Stromregler

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-166.M online 4 0,00...Ihenn LT Motorleerlaufstrom
Freidrehender Motor ohne Last

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.3 Feldregler

4.3 Feldregler

Verstarkung,
Nachstellzeit

Tabelle 4-10  Verstérkung Nachstellzeit

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-034.M online 4 0,0...600,0 P—Verstarkung Feldregler
100 A/Vs
P-035.M online 4 5,0...600,0 ms Nachstellzeit Feldregler

Bei der Berechnung der Reglerdaten P-153 = —1 werden u. a. die Parameter
des Feldreglers bestimmt.

In einigen Fallen kann das Regelverhalten noch verbessert werden (siehe

Kap. 4.7)

AM/4-60
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4.4 Optimierung gesteuerter Bereich
ii Warnung
Wird ein Antrieb langere Zeit im gesteuerten Drehzahlbereich betrieben, ist fiir
ausreichende Kiihlung des Motors zu sorgen, da ein Strom in der GréRenord-
nung des Nennstromes (Prozentsatz in P-057) eingepragt wird.
Vorsicht bei eigenbelifteten Motoren.
Tabelle 4-11 Optimierung gesteuerter Bereich
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-057.M online 4 0...150 % Stromsollwert fur gesteuerten Bereich
Prozentsatz vom Motornennstrom
Stromsollwert fur Strom—Frequenz—Steuerung
P-058.M online 4 0...399 % Beschleunigungsmoment im gesteuerten Be-
reich
Prozentsatz vom Motornennmoment
P-172.M online 4 0...32000 1/min Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung
Die Umschaltung erfolgt mit einer Hysterese
von 200 1/min.

Hinweis

Wird in der Beschleunigungsphase der Strom durch den maximal verfug—
baren Umrichterstrom begrenzt, wird dabei die momentenbildende Kompo-
nente reduziert.

Eine Verringerung des Stroms in P-057 verkdrzt in diesem Fall die Hochlauf-
zeit.

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.5 Begrenzungen
Tabelle 4-12 Begrenzungen
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-174.M online 4 0...32000 1/min Motormaximaldrehzahl
Hochste zulassige Motordrehzahl
P-059.M online 4 0...399 % Strombegrenzung
Prozentsatz vom Motornennstrom
P-060.M online 4 0...399 % Leistungsbegrenzung
Prozentsatz von Motornennleistung
P-029.G online 4 0...32000 1/min Drehzahlbegrenzung
Hdchste erwiinschte Motordrehzahl
P-039.G online 4 0...399 % 1. Drehmomentengrenzwert
Prozentsatz vom Motornennmoment
P-041.G online 4 0...399 % 2. Drehmomentengrenzwert
Prozentsatz vom Motornennmoment
Anwahl Uber freiprogrammierbare Klemmen-
funktion 1.
Umschaltung, wenn aktuelle Schaltdrehzahl von Mgy
auf My, P—050 uberschritten.
P-050.G online 4 0...32000 1/min Schaltdrehzahl von My; auf Mgz
Schaltbedingung fiir Grenzwert-Umschaltung
Hinweis
Soll ein Antrieb im Uberlastbereich betrieben werden, sind die Begrenzungen
erst nach der Optimierung der Regler hochzusetzen.
Es werden die verschiedenen Begrenzungen stets gleichzeitig berticksichtigt.
Will man eine Uberlastung zulassen, sind im allgemeinen mehr als eine Grenze
hochzusetzen.
Soll die Hochlaufzeit verkiirzt werden, ist auch eine Anderung des gesteuerten
Bereiches sinnvoll.
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.6 Besondere Drehzahlen und Drehzahlbereiche

Ubersicht
® Stationare Mindestdrehzahl

* Drehzahlbereichsausklammerung

® Rickdrehfreies Stillsetzen

Stationare
Mindestdrehzahl

Tabelle 4-13 Stationare Mindestdrehzahl

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-030.M online 4 0...32000 1/min Stationare Mindestdrehzahl

Kein stationérer Betrieb im Drehzahlbereich um Null.
Der Bereich wird mit aktuellen Hoch— bzw. Riicklauf-
zeiten durchfahren, wenn der Drehzahlsollwert die
stationare Mindestdrehzahl in entgegengesetzter
Drehrichtung uberschreitet.

Drehzahl Null kann nur durch Sperren der festver-
drahteten Freigaben oder der freiprogrammierbaren
Klemmenfunktion 16 Sollwertfreigabe erzwungen
werden.

wirksamer Sollwert [1/min]
A

stationare Mindestdrehzahl
(P-030 < 200 1/min)

200

vorgegebener Sollwert [1/min]

wirksamer Sollwert [1/min]
A

stationare Mindestdrehzahl /

(P-030 > 200 1/min) 200.

:

vorgegebener Sollwert [1/min]

200
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Drehzahl-
bereichs—
ausklammerung

Tabelle 4-14 Drehzahlbereichsausklammerung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam

P-054.M online 4 0...32000 1/min Bereichsausklammerung untere Drehzahl

P-055.M online 4 0...32000 1/min Bereichsausklammerung obere Drehzahl
Kein stationérer Betrieb im ausgeklammerten Dreh-
zahlbereich.
Der Bereich wird mit aktuellen Hoch— bzw. Rucklauf-
zeiten durchfahren, wenn der Drehzahlsollwert die
andere Eckdrehzahl Uber— bzw. unterschreitet.

wirksamer Sollwert [1/min]
A

P-055 obere Drehzahl —- -
\ A ausgeklammerter Bereich

P-054 untere Drehzahl | >

vorgegebener Sollwert
[1/min]
ausgeklammerter { ‘

Bereich

Ruckdrehfreies
Stillsetzen

Tabelle 4-15 Ruckdrehfreies Stillsetzen

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-022.M online 4 2...32000 1/min Abschaltdrehzahl Impulsléschung

Ruckdrehfreies Stillsetzen

Bei Reglersperre wird bei Unterschreitung der Ab-
schaltdrehzahl der Motor stromlos geschaltet, um ein
Uberschwingen beim Einfahren in die Drehzahl Null
zu vermeiden.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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4.7 Optimierung von Hand

Ubersicht

Stromregler

® Stromregler

* Drehzahlregler

* Feldregler

* Motorleerlaufstrom

* Hauptfeldreaktanz

® Tragheitsmoment Motor und Fremd
* Motorlauferwiderstand

Falls eine Optimierung von Hand erforderlich ist, sind die angegebenen Signale
an den entsprechenden MefR3punkten mit einem Speicheroszilloskop aufzuneh-
men und der Parameter so einzustellen, daf sich das geforderte Signalverhal-
ten ergibt. Auf das jeweils erste der angegebenen Signale kann der Vorgang
getriggert werden.

Fir einige Abgleichvorgange wird das Einschwingverhalten auf Sollwertspriinge
(nach Mdglichkeit Hochlaufzeit P-016 bzw. P-042 = 0) beurteilt (Sprungant-
wort). Diese kénnen mit dem Pendelgeber (siehe Kap. 2.2.3) vorgegeben wer-
den. Die dabei frei werdende Bremsenergie kann bei Verwendung von E/R—Mo-
dulen ins Netz zuriickgespeist werden.

Bei Verwendung von UE—Modulen wird diese in Warme umgesetzt.

Zur Reduzierung der Bremsleistung kann die Ricklaufzeit P-017 bzw. P-043
erhodht werden.

P-115 P-Verstarkung Stromregler Grunddrehzahlbereich
P-116 P-Verstarkung Stromregler Feldschwéachbereich

Tabelle4-16 ~ Parametrierung Mef3buchse

Signalname MeRpunkt Parametrierung
Adresse Shiftfaktor z. B.

Phasenstrom Ir MeRRbuchse - -

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 AM/4-65

AM



Asynchronmotormodule (AM) 07.94
4.7 Optimierung von Hand

Einstellung bei freigegebenem Antrieb und Drehzahl n =0

Parameter P-115 vom voreingestellten Wert ausgehend erhéhen, solange die
Kurvenform stabil bleibt. Bei Auftreten von Schwingungen Wert soweit redu-
zieren, bis sich Kurvenform wieder stabilisiert.

Phasenstrom Phasenstrom Phasenstrom

A A A

wwm

P-115 zu klein t [us] P-115 richtig t [us] P-115 zu grof t [us]

Bild 4-1 Optimierung Stromregler Grunddrehzahlbereich

P—\Verstarkung

A
00— ——————————————— —— -
Maximalwert <
2551 — —— ——
P-116
2004 —————————— ‘
\
\
P-115=75 |
S Grunddrehzahl |
u bere(iachza i } Feldschwachbereich | .
| —»  Drehzahl [1/min]
0 P-173 P-174

Bild 4-2 Optimierung Stromregler Feldschwachbereich

Ab der Feldschwéachdrehzahl P-173 wird die Stromreglerverstarkung linear
erhoht und erreicht bei der Maximaldrehzahl P-174 den Wert von P-116, maxi-
mal aber den Wert 255..

Wird in P-116 ein Wert > 255 eingetragen, erreicht die Stromreglerverstarkung
den Maximalwert bereits bei Drehzahlen < P-174.

P116.M = 255-(255-P115.M) -%

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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In manchen Fallen kann das Verhalten durch einen etwas groReren Wert weiter
verbessert werden.

Tabelle 4-17

P—\Verstarkung Stromregler Grunddrehzahlbereich

P-115 P-Verstarkung Stromregler Grunddrehzahlbereich

Wert vergroRern bei

Wert verkleinern bei

Nr. Fehlerbild Nr. Fehlerbild
F-11 | geringe Stromreglerdynamik F-11 | erhohte Stromwelligkeit, Pfeifge-
rausche, Rauschen, Knisterge-
rédusche
Tabelle 4-18  P-Verstéarkung Stromregler Feldschwéchbereich
P-116 P-Verstarkung Stromregler Feldschwachbereich
Wert vergrof3ern bei Wert verkleinern bei
Nr. Fehlerbild Nr. Fehlerbild
- unrunder Leerlauf im oberen Dreh- | F-11 | spontanes Kippen

zahlbereich, Momentenstt3e
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Drehzahlregler P-031 P-Verstarkung Drehzahlregler
P—032 Nachstellzeit Drehzahlregler

Tabelle 4-19  Parametrierung Mef3buchse

Signalname MeRpunkt Parametrierung
Adresse Shiftfaktor z. B.
drehmomentbildender X1 MeRbuchse P-076 = 10D2H P-077 = 0H
Strom
Drehzahlistwert X2 MeRbuchse P-072 = 1110H P-073 =4H

Einstellung bei freigegebenem Antrieb im Pendelbetrieb:
Mit Pendelgeber kleine Sollwertspriinge im oberen Drehzahlbereich vorgeben.

Mit P-031 und P-032 gewiinschtes Einschwingverhalten des Drehzahlistwertes
nach dem Verlassen der aktuellen Begrenzung einstellen.

Sind unterschiedliche Reglereinstellungen bei verschiedenen Drehzahlen nétig,
kann die Drehzahlregleradaption (siehe Kap. 4.1) aktiviert werden.

drehmoment— drehmoment— drehmoment—
bildender Strom bildender Strom bildender Strom
t [msf t[ms] t[ms]
Drehzahlistwert Drehzahlistwert Drehzahlistwert
A A A
t [ms] t[ms] t[ms]
P-031 zu klein P-031 richtig P-031 zu groB

Bild 4-3 Optimierung Drehzahlregler

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Tabelle 4-20

P—\Verstarkung Drehzahlregler

4.7 Optimierung von Hand

P-031 P-Verstarkung Drehzahlregler

Wert vergroRern bei

Wert verkleinern bei

Nr. | Fehlerbild Nr. | Fehlerbild
— | groRBe Anregelzeit — | Drehzahlschwingungen mit kleiner
Nachschwinger mit groRBer Perioden- Periodendauer bei Drehzahlspriingen
dauer bei Drehzahlspriingen
Tabelle 4-21 Nachstellzeit Drehzahlregler
P-032 Nachstellzeit Drehzahlregler
Wert vergrof3ern bei Wert verkleinern bei
Nr. | Fehlerbild Nr. | Fehlerbild

Schwingneigung bei elastischer
Kopplung grol3er Fremdtragheitsmo-
mente

langsames Ausregelverhalten bei
Drehzahlanderungen

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Feldregler P-034 P-Verstarkung Feldregler
P—035 Nachstellzeit Feldregler
Tabelle 4-22 Parametrierung Mel3buchse
Signalname MeRpunkt Parametrierung
Adresse Shiftfaktor z. B.
Drehzahlistwert X1 MeRbuchse P-076 = 1110H P-077 =0H
Feldbildender Strom X2 MeRbuchse P-072 = 10CAH P-073 =2H

Einstellung bei freigegebenem Antrieb im Pendelbetrieb

Mit Pendelgeber und Hochlaufgeber von Maximaldrehzahl aus uber eine
Rampe bis unter die Umschaltdrehzahl P-172 abbremsen.

Parameter P-034 vom berechneten Wert ausgehend erhdhen, solange der
feldbildende Strom stabil bleibt. Bei Auftreten von Schwingungen Wert soweit
reduzieren, bzw. P-035 erhdhen, bis sich Kurvenform wieder stabilisiert.

Kontrolle:

* Sollwertspriinge im Feldschwéchbereich
Bei Kippanfélligkeit (F-11) P—034 vergroflzern.

* Leerlaufverhalten im gesamten Drehzahlbereich
Bei unruhigem Leerlauf mit Momentenstof3en bis hin zum Kippen (F-11)
P—-034 verkleinern.

Drehzahlistwert

t[ms] t[ms]

Drehzahlistwert Drehzahlistwert
t[ms]
feldbildender feldbildender
Strom Strom

e /\—w

:

feldbildender
Strom

> WW=

t[ms]
P—-034 zu klein

t]
P—034 richtig

ms] t[ms]
P—-034 zu groR

Bild 4-4 Optimierung Feldregler
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Tabelle 4-23 P—Verstarkung Feldregler
P-034 P-Verstarkung Feldregler
Wert vergrof3ern bei Wert verkleinern bei
Nr. Fehlerbild Nr. Fehlerbild
F-11 | Kippen, besonders im Feld- F-11 | Schwingneigung feldbildender
schwachbereich bei Drehzahl- Strom
springen Drehzahlwelligkeit
MomentenstoRRe
Kippen im Leerlauf
P-166

Motorleerlaufstrom ] ]
Hinweis

Wird der Wert des Parameters P—166 verandert, ist auch die Hauptfeldreaktanz

P-171 neu abzugleichen.

Tabelle 4-24 Parametrierung Mef3buchse
Signalname MeRpunkt Parametrierung
Adresse Shiftfaktor z. B.
Phasenstrom IR MeRbuchse - -
Motorstrom (P-007) Anzeige — -
Spannungsistwert (P-010) Anzeige - -

Tabelle 4-25

Einstellungen

Parameter

Einstellung bei freigegebenem Antrieb und abgekuppelter Last

Vorgehensweise

P-172

Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung

P-172 > P-164 [60/p s/min einstellen Urspruinglichen Wert notieren

P-057

Stromsollwert flr gesteuerten Bereich

P—057 = 50 % einstellen Urspriinglichen Wert notieren

Drehzahl-
sollwert

so einstellen, dafl
Ua

(P-005) = =
(P-162/P-164) + 2TT V3 [P-158 [P-161
mit UA Ausgangsspannung AM—Modul

UA =< 400V bei UZK = 600 V

UA < 420V bei UZK = 625 V

UA = 0,8 UNetz bei UZK ungeregelt

P-057

Stromsollwert flr gesteuerten Bereich
so einstellen, daf3 (P-010) = Up

P-166

Motorleerlaufstrom
P-166 = P-161 [P-057/100 % einstellen

P-172

Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung
Urspriinglichen Wert eintragen

P-057

Stromsollwert flr gesteuerten Bereich
Urspriinglichen Wert eintragen
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P-171
Hauptfeldreaktanz

Hinweis

Wird der Wert des Parameters P-171 verandert, ist auch der Motorleerlauf-
strom P-166 neu abzugleichen.

Tabelle 4-26 ~ Parametrierung Mef3buchse

Signalname MeRpunkt Parametrierung
Adresse Shiftfaktor z. B.
Integralanteil X1 MeRbuchse P-076 = 116A P-077=2
Feldregler

Einstellung bei freigegebenem Antrieb bei Feldschwéachdrehzahl P-173.

Integralanteil Feldregler mit Parameter P—171 zu Null abgleichen.

Integralanteil Integralanteil Integralanteil
Feldregler Feldregler Feldregler
A A A
L ———————— >
0 tIms 0 t[ms 0 t[ms]
P—171 zu klein P—171 richtig P—171 zu groB3

Bild 4-5 Optimierung Hauptfeldreaktanz

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
AM/4-72 SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



12.94 Asynchronmotormodule (AM)
4.7 Optimierung von Hand

P-159
Tragheitsmoment
Motor und Fremd

P-219
zusatzliches
Tragheitsmoment

Tabelle 4-27  Parametrierung Mef3buchse

Parametrierung
Signalname MeRpunkt .
Adresse Shiftfaktor z. B.
Drehzahistwert X1 MeRbuchse P-076 = 1110H P-077 =0H
Integralanteil X2 MeBbuchse | P-072 = 117CH P-073 = 2H
Drehzahlregler

Einstellung mit angekuppelter Last bei freigegebenem Antrieb im Pendelbetrieb
Mit Pendelgeber Sollwertspriinge von n =2 . P-172 bis nna vVorgeben.

Integralanteil Drehzahlregler mit Parameter P-159 oder P-219 so abgleichen,
daR dieser wéhrend der Beschleunigungsphase etwa Null bleibt.

Drehzahlistwert Drehzahlistwert Drehzahlistwert
t[ms] t[mg] t[ms]

Integralanteil Integralanteil Integralanteil

Drehzahlregler Drehzahlregler Drehzahlregler

A A A
Reibmoment
0 0 ! > 0 >
t[ms] t[ms] t[ms]
P-159 + P-219 zu klein P-159 + P-219 richtig P-159 + P—219 zu groR

Bild 4-6 Optimierung Tragheitsmoment

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 AM/4-73

AM



Asynchronmotormodule (AM) 07.94
4.7 Optimierung von Hand

P-168
Motorlaufer—
widerstand
Hinweis
Der Abgleich des Motorlauferwiderstandes entféllt bei Motoren mit Strom-
verdrangungslaufern.
Tabelle 4-28  Parametrierung Mef3buchse
Signalname MeRpunkt Parametrierung
Adresse Shiftfaktor z. B.
Drehzahistwert X1 MeRbuchse P-076 = 1110H P-077 =0H
Integralanteil X2 MeRbuchse P-072 = 117CH P-073=2H
Drehzahlregler
Einstellung bei freigegebenem Antrieb im Pendelbetrieb
Mit Pendelgeber Sollwertspriinge im Drehzahlbereich von n =2 .P-172 bhis
N = Nmax VOrgeben.
Integralanteil Drehzahlregler mit Parameter P-168 so abgleichen, dal3 ein
Uberschwinger am Ende der Beschleunigungsphase kompensiert wird.
Drehzahlistwert Drehzahlistwert Drehzahlistwert
t[ms] t[ms] t[ms]
Integralanteil Integralanteil Integralanteil
Drehzahlregler Drehzahlregler Drehzahlregler
A A A
Reibmoment
t[ms] t [ms] t[ms]
P-168 zu Klein P—168 richtig P-168 zu grof

Bild 4-7 Optimierung Motorlauferwiderstand
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5.1 Diagnosehilfsmittel

Diagnose und Fehleranalyse

5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1.1 MelRwertanzeigen

/N

Tabelle 5-1 MeRwertanzeigen

Warnung

Bei Léschung der Motorimpulse ist keine Information tiber die Motordrehzahl
vorhanden. Der berechnete Drehzahlistwert wird dann auf Null gesetzt.
Deshalb haben alle Drehzahlistwertanzeigen keine Aussagekraft mehr.
AufRer P-133 Drehzahlistwert BERO, falls eine Drehzahluberwachung erfolgt.

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 | Einstellbereich Beschreibung
wirksam
(P-001) _ _ —32000...32000
(P-101) 1/min Drehzahlsollwert
(P-002) _ _ —32000...32000 .
(P-102) 1/min Drehzahlistwert
(P-003) - - -399,0...399,0 % | Momentbildender Strom
bezogen auf Motornennstrom
(P-004) - - 0,0...100,0 % Auslastung
bezogen auf wirksame Begrenzung
(P-005) - - —1250...1250 Hz | Maschinenfrequenz
(P-006) - - 0..700 V Zwischenkreisspannung
erfolgt tiber NE bzw. UM oder durch P—061
(P-007) - - -399,0...399,0 % | Motorstrom
bezogen auf Motornennstrom
(P-008) - - 0,0...399,0 % Feldstromkomponente
bezogen auf Motornennstrom
(P-009) - - 0,0...399,0 % Wirkleistung
bezogen auf Motornennleistung
(P-010) - - 0...450 Vggt Spannungsistwert
(P-110) - - 0...170°C Motortemperatur
(P-133) - - 0...65535 1/min Drehzahlistwert BERO
(P-037) - - 2,8 kHz...7,8 kHz | Wechselrichtertaktfrequenz

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1.2 Statusanzeigen

P-000, P-100
Betriebsanzeige

siehe Kapitel 2.2.1

P-011

Status der binéren

Eingénge

Tabelle 5-2 P—011 Status der bindren Eingéange

Display = =0 R - - - - :—I
Anzeige-

wert
1=~ | KL63 KL E9 KL E5 KL E1
C | h zentrale freiprogramm. | freiprogramm. | freiprogramm.
o Impulsfreigabe Uber P-089 Uber P-085 Uber P-081
: KL64 KL663 KL E6 KL E2
I_: h zentrale achsspez. Im- | freiprogramm. | freiprogramm.
. Antriebsfreigabe|  pulsfreigabe Uber P-086 Uber P-082
I’ ) | KL112 KL65 KL E7 KL E3
_ _ offen
! | Einrichtbetrieb | achsspez. Re- | freiprogramm. | freiprogramm.
o glerfreigabe Uber P-087 Uber P-083
I_I KL R KL81 KL E8 KL E4
_ _ offen
I | zentrale Stor- Hochlaufgeber | freiprogramm. freiprogramm.
| quittierung schnellstop Uber P-088 Uber P-084

Beispiel: 4H + 8H = CH

Eine Anzeige mehrerer Meldungen ist moglich. Es wird die hexadezimale Addition angezeigt.

AM/5-76
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P-254
Anzeige der akti-
ven Funktionen 1

5.1 Diagnosehilfsmittel

Tabelle 5-3 P—254 Anzeige der aktiven Funktionen 1
Display == Lo : - . :_I
Anzeige-
wert
=== Fkt.—Nr. 13 Fkt.—Nr. 9 Fkt.—Nr. 1
== | - Hochlauf- Getriebestufe - 2. Drehmomen-
! | geber 2 Bit 0 tengrenze
‘ Fkt.—Nr. 14 Fkt.—Nr. 10 Fkt.—Nr. 2
:l - Sollwert Getriebestufe Bit - Pendeln
I 0 erhdhen 1
Fkt.—Nr. 15 Fkt.—Nr. 11 Fkt.—Nr. 7 Fkt.—Nr. 3
I | _ Sollwert Getriebestufe Bit| Hochlaufzeit Storspeicher
1_| erniedrigen 2 Tu=0 riicksetzen
1. (Fehlerquittie-
rung)
Fkt.—Nr. 16 Fkt.—Nr. 12
I:' - Sollwertfreigabe| Rechts—/Links— - -
I | Drehfeld

Beispiel: 4H + 8H = CH

Eine Anzeige mehrerer Meldungen ist moglich. Es wird die hexadezimale Addition angezeigt.
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P-255
Anzeige der akti-
ven Funktionen 2

Tabelle 5-4 P-255 Anzeige der aktiven Funktionen 2
Display - = == - - - = = :—I
Anzeige-
wert
1=~ | Fkt.—Nr. 21 Fkt.—Nr. 17
L | B B Motorauswahl | Festsollwert Bit
L. Bit 1 0
Fkt.—Nr. 24 Fkt.—Nr. 18

Festsollwert
Bit 3

Festsollwert
Bit 1

Fkt.—Nr. 19

Festsollwert
Bit 2

:

Fkt.—Nr. 20

Motorauswahl
Bit 0

Beispiel: 4H + 8H = CH

Eine Anzeige mehrerer Meldungen ist moglich. Es wird die hexadezimale Addition angezeigt.

AM/5-78
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5.1.3 Diagnoseparameter

P-020

Ausgefuhrte

Selbsteinstellung

Tabelle 5-5 P—020 Ausgefiihrte Selbsteinstellung

Display

Anzeige-
wert

Selbstoptimie-
rung
5

Abgleich Trag-
heitsmoment

Selbstoptimie-
rung
1

Optimierung
Phasenstrom-
regler

Selbstoptimie-
rung
6

Abgleich Laufer-
widerstand

Selbstoptimie-
rung
2

Abgleich Lei-
stungsoffset

Selbstoptimie-
rung
7

Berechnung
Drehzahlregler

Selbstoptimie-
rung
3

Abgleich Leer-
laufstrom

=

Selbstoptimie-
rung
8

Abgleich Feld-
schwachdreh-
zahl

Selbstoptimie-
rung
4

Abgleich Haupt-
feldreaktanz

Beispiel: 4H + 8H = CH

Eine Anzeige mehrerer Meldungen ist moglich. Es wird die hexadezimale Addition angezeigt.
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5.1 Diagnosehilfsmittel

Tabelle 5-6

Diagnose und Checksumme Parameter

Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
(P-028) - - 0...FFFFH Diagnose
Bit Wert
13 2000H Divisions—Interrupt
Fehler in Berechnungsroutine
durch falsche Eingabe von Daten
(P-200) - - 0...FFFFH Checksumme Parameter
Bei jedem Sicherungsvorgang (P—-052=1H) wird die
Checksumme uber die Parameter—Inhalte gebildet.
Eine Anderung von Antriebs—Maschinendaten wird
somit erkannt.
5.14 MeRbuchsen X1, X2, IR

Ubersicht

Funktion

Funktion

Technische Daten

Belegung

Normierung IR

Parametrierung X1 (DAU 3), X2 (DAU 4)

Analog—-Ausgabe von Phasenstromistwert und RAM—Variablen zu Mef3— und
Diagnosezwecken.

Technische Daten

AM/5-80

Phasenstromistwert auf MeRbuchse IR

2 Ausgabekanale auf X1 (DAU 3) und X2 (DAU 4)

Spannungsbereich 0...+ 5V (Wert 0 entspricht +2,5 V)

Grobnormierung, Offset—-Kompensation fir X1 und X2 Giber Parameter

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Belegung
X1: MeRbuchse DAU 3
x| O O |x2 X2 MeRbuchse DAU 4
RO O| ™ IR: Stromistwert Phase R
M: Bezugsmasse
Bild 5-1 Belegung Mef3buchsen
Normierung IR
Tabelle 5-7 Normierung IR
Leistungsteilcodenummer (P-095) Normierung IR
1 8 A entspricht 8,25 V
2 15 A entspricht 8,25 V
4 25 A entspricht 8,25 V
6 50 A entspricht 8,25 V
7 80 A entspricht 8,25 V
8 160 A entspricht 8,25 V
9 160 A entspricht 8,25 V
10 200 A entspricht 8,25 V
11 300 A entspricht 8,25 V
12 400 A entspricht 8,25 V
13 120 A entspricht 8,25 V
O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Parametrierung

X1 (DAU 3),
X2 (DAU 4)
Tabelle 5-8 Parametrierung X1 (DAU 3), X2 (DAU 4)
Parameter—Attribute
Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-076 online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 3
Adresse der RAM—Variablen, die auf DAU 1 ausge-
geben werden soll.
Voreinstellung: 1110H berechneter Drehzahlistwert
1V entspricht 15000 1/min
P-077 online 4 0...F Hex Shiftfaktor DAU 3
Grobnormierung des angewahlten Datenwertes
durch Linksverschiebung der Binarzahl.
Linksverschiebung um 1 = Multiplikation mit 2
max. Verstarkung: 32768
P—-080 online 4 —127...127 Dez Offset DAU 3
Kompensation eines evtl. vorhandenen Offsets fiir
DAU 3
P-072 online 4 0...FFFF Hex Adresse DAU 4
Voreinstellung: 10D2H
drehmomentbildender Strom
1V entspricht 1,6 - Inenn Motor
P-073 online 0...F Hex Shiftfaktor DAU 4
P-074 online —127...127 Dez Offset DAU 4
Ausgangsspannung [V]
A
1. Uberlauf 2. Uberlauf 3. Uberlauf 4. Uberlauf
A FTATTTATT
e / | / / |
00 +———1 L iiiiii iiifé iiiiiii Liiii
0000H 2000H 4000H 6000H 8000H AOOOH COO0OH  EO00H FFFFH
Shiftfaktor = 0
- ) B Offset=0V Hex—Zahlenwert
Shiftfaktor = 2 Feinnormierung = 100 %
Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mef3gré3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.

AM/5-82
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5.1 Diagnosehilfsmittel

5.1.5 Minimal-/Maximalwert—Speicher

Funktion Uberwachung von RAM—Variablen auf Minimal- und Maximalwerte.

Tabelle 5-9 Minimal-/Maximalwert—Speicher

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam
P-181 online 4 0...FFFF Hex Adresse fur Min/Max—Speicher

(Adresse Uiberwachte RAM—Variable)
Wert kann im Antriebs—Maschinendaten—Speicher
gesichert werden.

P-179 online 4 0...3 Hex Anwahl Min/Max—Speicher

OH: Speicherfunktion stoppen

1H: Speicherfunktion mit betragsmafiger
Auswertung starten

2H: Speicherfunktion mit bipolarer Auswertung

starten
3H: Speicherfunktion stoppen
(P-182) - - 0...FFFF Hex Minimalwert Min/Max—Speicher
(P-183) - - 0...FFFF Hex Maximalwert Min/Max—Speicher

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mef3gréf3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.1.6 Transientenrecorderfunktion

Funktion

Gleichzeitige Aufzeichnung von zwei RAM—Variablen und Ausgabe iber MeR3-
buchse X1 und X2.

Technische Daten

Parametrierung

Tabelle 5-10

Parametrierung

Parallele Aufzeichnung von zwei 16 Bit—Signalen

640 Worte Aufzeichnungstiefe

1 ms Abtastzeit (P—090, Bit3=0 )bzw. 0,6ms (P-090, Bit3=1, ab FW 3.00)

Start— und Stopbedingungen (Triggerbedingungen)

zyklische Ausgabe Uber DAUs

Triggerflanke fur die Ausgabe

Nummer

Parameter—Attribute

Anderung
wirksam

P-051 Einstellbereich

Beschreibung

P-207

online

4 0...C Hex

Einstellen Transientenrecorder

Aufzeichnung zweier RAM—Variablen tber 640 ms mit

1 ms Abtastung.

1H: Start iber P—206 ohne Start— und Stopbedingung
Start uber P—206 = + 1. Stop 640 ms nach Ein-
gabe

2H: Startbedingung P-208 und P-209, keine Stopbe-
dingung.
Start Uber P-206 = +1. Stop 640 ms nach Start-
bedingung.

5H: Stoppbedingung liber P-210 und P-211, keine
Startbedingung.
Start Uber P-205 = +1. Aufzeichnung der letzten
640 ms vor Stopbedingung

6H: Aufzeichnung mit Start— und Stopbedingung,
max. 640 ms

4H: Vorbesetzen des Aufzeichnungsspeichers iber
pP-217

Nach erfolgter Aufzeichnung wird der Parameter auf O

zuruckgesetzt.

pP-212

online

4 0...FFFF Hex

Adresse Signal 1

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung
wichtiger MeRRgréRen (RAM—Variablen) und deren
Adressen.

P-213

online

4 0...FFFF Hex

Adresse Signal 2

AM/5-84
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Tabelle 5-10

Parametrierung

5.1 Diagnosehilfsmittel

Nummer

Anderung
wirksam

Parameter—Attribute

P-051

Einstellbereich

Beschreibung

P-208

online

0...FFFF Hex

Adresse fiur Startbedingung
Adresse der RAM—Variablen, die die Aufzeichnung
startet.

P-209

online

0...FFFF Hex

Schwelle fiir Startbedingung
Startbedingungsmaske, wird mit RAM—Variable in
P—208 verglichen.

P-210

online

0...FFFF Hex

Adresse flir Stopbedingung

P-211

online

0...FFFF Hex

Schwelle fur Stopbedingung

P—206

online

0...1 Hex

Anwahl Transientenrecorder

Start der Transientenrecorderfunktion mit Setzen auf
P-206 = +1.

Nach erfolgter Aufzeichnung wird der Parameter auf
0 riickgesetzt.

P-215

online

0...15 Dez

Shiftfaktor Signal 1
siehe Beschreibung MeRbuchse X1, X2

P-216

online

0...15 Dez

Shiftfaktor Signal 2

pP-217

online

0...FFFF Hex

Triggersignal 1

Triggersignalamplitude "low” fir DAU-Ausgabe

mit 1 ms Dauer.

Bei Eingabe von verschiedenen Signalpegeln in
P-217 und P-218 wird eine Flanke ausgegeben, auf
die das aufgezeichnete Signal folgt.

P-218

online

0...FFFF Hex

Triggersignal 2
Triggersignalamplitude "high” fir DAU-Ausgabe
mit 1 ms Dauer.

P—214

online

0...1 Hex

Start Ausgabe der Aufzeichnung

Zyklische Ausgabe der aufgezeichneten Werte auf
DAU.

Die Ausgabe wird solange wiederholt, bis der Para-
meter auf 0 riickgesetzt wird.

Aufzeichnungssignal 1 - DAU 3 (X1)
Aufzeichnungssignal 2 — DAU 4 (X2)

Die vorherige Belegung der DAUs wird zwischen-
gespeichert und nach Beendigung der Ausgabefunk-
tion wieder eingestellt.

Hinweis

Im Anhang (Kap. 6.5) befindet sich eine Auflistung wichtiger Mef3gro3en
(RAM—Variablen) und deren Adressen.
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5.1.7 Strom—/Frequenz-Steuerung

/N

Funktion

Funktionshinweis

Warnung

Wird ein Antrieb langere Zeit im gesteuerten Drehzahlbereich betrieben, ist fiir
ausreichende Kiihlung des Motors zu sorgen, da ein Strom in der GréRenord-
nung des Nennstromes (Prozentsatz in P-057) eingepragt wird.

Vorsicht bei eigenbelifteten Motoren.

Diagnose bei Fehlparametrierung im geregelten Bereich.

Fir Testzwecke kann der Motor strom—/frequenzgesteuert betrieben werden.
Die Drehzahl- und Feldregelung sind dabei unwirksam.

Die Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung P—172 ist so hoch einzustellen, daf3
diese im Testbetrieb nicht Uberschritten wird.

Oberhalb der Feldschwachdrehzahl (P-173) sollte der Strombetrag kleiner als
der Leerlaufstrom gewahlt werden, da sonst die Spannungsbegrenzung eintritt.
Folge davon sind unrunder Lauf und Momentenstolie.

Tabelle 5-11 Strom/Frequenz—Steuerung

Parameter—Attribute

Nummer Anderung | P-051 Einstellbereich Beschreibung
wirksam

P-057.M

4 0...150 % Stromsollwert im gesteuerten Bereich
Prozentsatz vom Motornennnstrom
Stromsollwert fur Strom—Frequenz—Steuerung

P-058.M

4 0...399 % Beschleunigungsmoment im gesteuerten Bereich
Prozentsatz vom Motornennmoment

P-172.M

4 0...32000 1/min Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung
Die Umschaltung erfolgt mit einer Hysterese
von 200 1/min.

AM/5-86
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5.2 Fehleranalyse

5.2.1 Fehleranzeige, Fehlerquittierung

Fehleranzeige

Display

.

H ‘ @ 1 Fehler

inaktiv
E mehrere Fehler, umschalten mit —Taste
Stérmeldenummer (siehe Tab. 5-12)
= Fehler
Fehlerquittierung durch

@ —Taste

Betatigen der [B—Taste bei anstehender Reglersperre.

Kann der Fehler quittiert werden, wird in das Bedienprogramm zurlickge-
kehrt.

Kann der Fehler nicht quittiert werden, da z. B. ein Defekt vorliegt, kann die
Fehleranzeige voriibergehend ausgeblendet werden.

* Fernquittierung
Ansteuerung einer der folgenden Klemmen bei Reglersperre:
— KL "R” Reset am NE— bzw. Uberwachungsmodul

— KL "Storspeicher riicksetzen” (freiprogrammierbare Klemmenfunktion)
am AM-Modul

— KL"65" Reglerfreigabe unterbrechen (nur wenn P-053 Bit 5 =1)

® Ausschalten

Gerat aus— und ca. 2 s nach Erléschen der Anzeigen wieder einschalten.

Fehlerausblendung  durch

B —Taste

Nach Betétigen der B —Taste wird fur ca. eine Minute in das

Bedienprogramm zurlickgekehrt, ohne den Fehler jedoch zu quittieren.
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5.2 Fehleranalyse

5.2.2

/N

Tabelle 5-12

Stormeldeliste

Warnung

Bei Léschung der Motorimpulse ist keine Information tiber die Motordrehzahl
vorhanden. Der berechnete Drehzahlistwert wird dann auf 0 gesetzt.
Die Motorimpulse kénnen durch Fehlermeldungen geléscht werden.

Stormeldeliste

Stérmeldung

Stérung

Ursache

F-04

Fehler bei
DA-Umsetzung

Bei wiederholtem Auftreten Defekt der Regelungsbaugruppe

F-05

Motorstrom = 0

Alle Freigaben wurden gegeben, es ist aber kein Motor
angeschlossen bzw.

ein Motorschiitz hat nicht angezogen.

Alle Freigaben wurden gegeben, aber mindestens einer der
Parameter P-160, P-166, P-057, P-059 ist gleich Null.

Zwischenkreissicherung defekt

Zwischenkreisverschienung unterbrochen

F-07

Datensicherung auf
FEPROM ist fehige-
schlagen

Tritt die Fehlermeldung wiederholt wahrend einer Datensicherung auf,
liegt ein Defekt am FEPROM vor.

Tritt die Fehlermeldung unmittelbar nach dem Einschalten des
Umrichters auf, war der Umrichter zuvor wéhrend eines Sicherungs-
vorganges ausgeschaltet worden. Die letzten Parameteranderungen
sind somit nicht gespeichert worden. Es muf3 ein neuer
Sicherungsvorgang angestoRen werden.

F-08

nicht behebbarer
Datenverlust

defektes FEPROM - Tausch der Regelungsbaugruppe

Frequenzsollwert >
Maximalfrequenz

Flachbandleitung Regelungsbaugruppe — Ansteuerbaugruppe ist de-
fekt oder nicht angeschlossen

Motor ist nicht angeschlossen oder Phase fehlt
Stromversorgung der Ansteuerbaugruppe defekt
Zwischenkreissicherung defekt
Zwischenkreisverschienung unterbrochen

Motor gekippt, da Motor— oder Reglerparameter grob falsch

AM-Modul hangt an einem Uberwachungsmodul ohne Erfassung der
Zwischenkreisspannung und in P-061 wurde kein Wert fur die Zwi-
schenkreisspannung eingetragen

Bei der Getriebestufenumschaltung wurde die Drehzahlbegrenzung
P—029 herabgesetzt, obwohl der Motor oberhalb dieser Begrenzung
dreht.

Motor defekt

F-13

Feldregler ist maximal
ausgesteuert

Motordaten oder Reglerdaten grob falsch

eingetragene Motordaten und Schaltungsart Y/A des Motors passen
nicht zusammen

Motor gekippt, da Motor— oder Reglerdaten grob falsch

AM/5-88
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Tabelle 5-12 Stérmeldeliste

5.2 Fehleranalyse

Stérmeldung Stérung Ursache
® Motor Uberlastet
® Maschinenstrom zu grof3, z.B. aufgrund falscher Motordaten
Ubertemperatur
F-14 Motor P ® Temperatursensor defekt (Motor)
®  Motorlufter defekt
®  Windungsschluf Motor
® Umrichter liberlastet
(Zuordnung Motor/Umrichter falsch, falsches Lastspiel, Taktfrequenz
zu hoch)
Ubertemperatur ® Umgebungstemperatur zu hoch
F-15 }
Umrichter ®  Lifter im AM—Modul ausgefallen
®  Temperatursensor im AM—Modul defekt
® Quittierung nach Abkihlung unter 50° C + 15 K nur durch
Aus— und Einschalten der Netzspannung
o . ® Falsche Codenummer 3 in P—095 angewahlt (bei Leistungsteilen ohne
16 gtﬂﬁzlsatsesillgsdlj:zjm automatische Erkennung)
mer ® Falsche Codenummer in P—095 angewahlt (bei Leistungsteilen mit
automatischer Erkennung). ab FW 3.00
F_17 lo Motor > Inenn ®  Zuordnung Motor/Umrichter falsch
Leistungsteil
Temperatursensor ®  Temperatursensor defekt
Motor
F19 e Bruch ® Anschluf? zum Sensor unterbrochen oder kurzgeschlossen
® Kurzschlu
nur KTY 84
Parametrierfehler: ® Nennmoment (berechnet) aus P160.M und P163.M grofer
F-51 Nennmoment zu groR3 als 650 Nm
ab FW 2.00
Parametrierfehler: ® unzulassiges Verhéaltnis von P—160.M [(P-164.M
F-52 Drehmomentkon- P-161.M [P-163.M [P-171.M
stante unzulassig
ab FW 2.00
Parametrierfehler: Verhéltnis aus Motornennstrom zu Leistungsteilnennstrom zu klein
F-53 Motornennstrom zu
klein
® Selbsteinstellung wurde unterbrochen
® Selbsteinstellung ergab keine brauchbaren Werte
F-60 Fehler bei der ® Drehzahlbegrenzung (P-029, P—174) wirksam
Selbsteinstellung Nmax < (fnenn 0] simin)/p
® Schaltungsart Y/A und Nenndaten vertauscht
® weitere Ursachen siehe Kap. 4
Maximaldrehzahl ® Strichzahl P131.M falsch parametriert
F-90 aximaldrehza

BERO Uberschritten

® Kabelbruch

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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5.2 Fehleranalyse

Stérungen nach
®* Netz-EIN
Bedienanzeige inaktiv
— mindestens zwei Phasen fehlen (NE-/UW-Modul)
— mindestens zwei Eingangssicherungen sind gefallen (NE-/UW-Modul)
—  Elektronik—Stromversorgung im NE-/UW-Modul defekt

— Geratebusverbindung (Flachbandkabel) AM—Modul ~ NE—/UW-Modul
nicht gesteckt oder defekt

— AM—Modul defekt
— EPROM/FEPROM defekt
— Firmware nicht geladen

* Reglerfreigabe

Motor dreht im Linkslauf, obwohl AM—Modul Rechtsdrehfeld ausgibt, bzw.
umgekehrt

— Motordrehfeld falsch, da Zuleitung verpolt
(2 Phasenanschlusse tauschen)

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
AM/5-90 SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00



07.94

Asynchronmotormodule (AM)

Anhang
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07.94

6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

6.1

AM/6-92

FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

/N

Warnung

Wird ein anstehender Fehler am NE-Modul bei freigegebenem AM—Modul
quittiert, so beschleunigt der Antrieb auf ngg).

Hinweis

Wird der Speichervorgang durch Netzausfall oder Netzabschaltung unterbro-
chen, gehen die seit dem letzten Sicherungsvorgang veranderten Werte verlo-
ren und der Umrichter meldet sich nach dem Wiedereinschalten mit der Fehler-
meldung "F-07". Nach Quittierung der Fehlermeldung "F-07" (siehe Kap. 5.2.2)
kénnen die Parameterwerte neu eingestellt werden.

START

Bevor das Gerat eingeschaltet wird:

Anschliisse gemaf Schaltplan und Projektierung uberpriifen.

Alle Freigaben an NE-Modul (KL63, KL64) und AM—Modul (KL663,
KL65, KL81) abschalten oder abklemmen.

Leistungsteilcodenummer aus Modul-MLFB ermitteln (siehe Kap. 6.2)

!

Gerat einschalten
(Netz—EIN)

Y

Stérung (siehe

Bleibt Anzeige
Kap.5.2.2)

dunkel?

Erscheint
blinkende Anzeige
"F-?

Stérung (siehe
Kap.5.2.2)

y nein

Erscheint die
Betriebsanzeige
"P-000" (siehe
Kap. 1.3)

nein

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Das Modul wurde bereits ein-
mal in Betrieb genommen.
Um es an einen neuen Motor
anzupassen, mul3 es zu-
nachst wieder in den Grund-
zustand versetzt werden.

nein

6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

@ @

Y

P-051 auf 4H setzen
(Schreibschutz aufheben)

P—097 auf OH setzen
(Urladen initiieren)

P-052 auf 1H setzen
(Schreibvorgang FEPROM)

Warten bis P-052 wieder auf OH
gesetzt wird und anschlielend
Umrichter aus— und 1 s nach
Erléschen der Betriebsanzeige
wieder einschalten.

Anzeige "P—095" oder "P-097"

P—-095 Leistungsteilcodenummer
eingeben bzw. Uberprifen

P—-097 auf 1H setzen
Anzeige "SEtUP”
erscheint

Warten bis Betriebsanzeige P-000
erscheint
(siehe Kap. 2.2.1)

P—-051 auf 4H setzen
(Schreibschutz aufheben)

'

Wird das AM—Modul am Gerétebus eines
Uberwachungsmoduls ohne Erfassung
der Zwischenkreisspannung betrieben?

Vs

P-061 feste Zwischenkreisspannung
(V) eingeben

®

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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12.94

6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

?

Folgende Parameter eingeben?®)

P-158 Induktivitat der Vorschaltdrossel (mH)
P-160 Motornennleistung (kW) fir S1-Betrieb?)
P-161 Motornennstrom (A) fiir S1-Betrieb?)
P-162 Motornennspannung (V)

P-163 Motornenndrehzahl (1/min)

P-164 Motornennfrequenz (Hz)

P-174 Motormaximaldrehzahl (1/min)

P-056 Motoranwahl auf den zu behan-
delnden Motordatensatz stellen

nein

'

Daten des Motorersatzschaltbildes

bekannt?

P-178Y) Leistungsfaktor cos ¢
eingeber?)

'

Ersatzschaltbilddaten be-
rechnen

P-153 auf +1H setzen

Folgende Parameter eingeben?®)

P-166 Motorleerlaufstrom (A)
P-167 Standerwiderstand (Q)
P-168 Lauferwiderstand (Q)
P-169 Standerstreureaktanz (Q)
P-170 Lauferstreureaktanz (Q)
P-171 Hauptfeldreaktanz (Q)

>0

nein

-

l

Gesamttragheitsmoment)
in etwa bekannt?

Y

P-159%) Tragheitsmoment Motor und Fremd
(gm?) eingeben. Falls Einstellwert zu klein,

P—219Y) zusétzliches Tragheitsmoment (kgm?)

eingeben.

=

Reglerdaten berechnen

P-153 auf —1H setzen

Vorgang fiir alle ver-
anderten Motordaten-
satze wiederholen

1) es kodnnen Einstelldaten fur bis zu vier unterschiedliche Motoren eingegeben werden (Unterparameter 1 bis 4)

2) bei zwangsgekiihlten Motoren siehe Hinweise Kap. 2.1

AM/6-94

Ist keine Drossel zwischen AM—Modul
und Motor vorhanden, muR3 in P-158
0 eingetragen bleiben.

Diese Einstelldaten kbnnen dem Typen-
schild nach VDE 0530
Teil 1 (HA10) des verwendeten Motors
entnommen werden.

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

7

P-052 auf 1H setzen

Warten bis P-052 wieder auf OH gesetzt
wird. Die eingetragenen Werte sind in
das FEPROM (ibernommen worden.

ja oder
nein Motor mit Strom— unbekannt
verdréangungslaufer?
P-0181) Anfangsverrundung (ms) auf
ca. 30,00 ms erhdhen
nein ja

Ist Umrichterschaltfrequenz
> 3,3 kHz projektiert?

Leistungsreduzierung
beachten (siehe Kap. 4.2)

Y

P-0361) Umrichterschaltfrequenz er-
héhen (siehe Kap. 4.2.)

1

'

P-056 Motoranwahl auf den zu be-
handelnden Motordatensatz stellen

Drehzahlsollwert 0 V an
Klemme 56 und 14 vorgeben
(Anzeige in P-001)

1) es kdnnen Einstelldaten fur bis zu vier unterschiedliche Motoren eingegeben werden (Unterparameter 1 bis 4)

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

®)

|

Alle Freigaben an NE—und
AM-Modul sind abgeschaltet.

Zustand der beiden mittleren Stellen der Be-
triebsanzeige "P—000" nach Schaltvorgang

(siehe Kap. 2.2.1)

i

Alle Freigaben am NE—Modul
an Freigabespannung legen.

¢

Achsspezifische Impulsfreigabe
Klemme 663 am AM-Modul an Frei-
gabespannung legen.

'

Reglerfreigabe

Klemme 65 am AM—Modul an
Freigabespannung legen.

Hochlaufgeberschnellstop aufhe-
ben. Klemme 81 an Freigabe—
spannung legen.

Ist die
Klemmenfkt. 16
(Sollwertfreigabe)
aktiviert?

Y

Hochlaufgeberschnellstop —
aufheben. Klemme 81 an Frei- Co
gabespannung legen. [

Wahlklemme Sollwertfreigabe oo
an Freigabespannung legen. -

A

Drehzahlsollwert leicht erhéhen.

Motor setzt sich in
Bewegung und reagiert auf Dreh-
zahlsollwert

Y

Drehzahlsollwert 0 vorgeben.

AM/6-96

|
0

nein
F-05 .
F_11 siehe Kap. 5.2.2

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

¥

nein ja
Motormaximaldrehzahl
> 6000 1/min
P-029 Drehzahlbegrenzung auf maximale Motorsolldreh-
zahl erh6hen.
P-051 auf 10H setzen.
(Sonderschreibschutz aufheben)
1)
P—204 auf 1 setzen (Stromregler einstellen)
P-205 auf 1 setzen (Selbsteinstellung starten)
warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wird
P—204 auf 2 setzen (Leistungsoffsets abgleichen)
P-205 auf 1 setzen (Selbsteinstellung starten)
warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wird
P-031, P-032 Drehzahlregler
Einstellung kontrollieren, ggf. &ndern
P—034, P-035 Feldregler
Einstellung kontrollieren, ggf. &ndern
Achtung!
Es wird Leerlaufdrehzahl mit
P—204 auf 3 setzen (Leerlaufstrom einstellen) Rechtsdrehfeld gefahren.
P-205 auf 1 setzen (Selbsteinstell_ung starten) Hinweis:
warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wird Fiir Optimierung Leerlaufstrom
P-174 und P-029 mindestens
auf synchrone Nenndrehzahl
einstellen.
nein _ ja
Erscheint Fehlermeldung F-60 oder > Stérung (siehe Kap. 5.2.2)

F-17 in der Anzeige?

1) ab FW 3.00 nicht mehr notwendig

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

? . Ach !
P—204 auf 4 setzen (Hauptfeldreaktanz einstellen) chtung

- Es wird Feldschwachdrehzahl mi
P-205 auf 1 setzen (Selbsteinstellung starten) Rsemtrgdrgh?glii ;V(;gh?éﬁ zahl mit
warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wird '

Y
nein ja
Erscheint Fehlermeldung F-60 in
der Anzeige?

> Storung (siehe Kap. 5.2.2)

Achtung!

Es wird Pendelbetrieb bis zur Maxi-
maldrehzahl mit Rechtsdrehfeld ge-
fahren (ggf. mit P—029 begrenzen).

P—204 auf 8 setzen (Feldschwéchdrehzahl einstellen)
P-205 auf 1 setzen (Selbsteinstellung starten)
warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wird

nein
Nachstellzeit Drehzahlregler
P-032 > 250 ms Y

Abgleich Tragheitsmoment von Hand
(siehe Kap. 4.7)

Y
. . Achtung!

P—204 auf 5 setzen (Tragheitsmoment einstellen) Es wliergPenderetrieb bis zur Maxi-

P-205 auf 1 setzen (Selbsteinstell_ung starten) maldrehzahl mit Rechtsdrehfeld ge-

warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wird fahren (ggf. mit P-029 begrenzen).

nein . N ja oder unbekannt
Stromverdrangungslaufer?
u + - - Achtung!
P—204 auf 6 setzen (Lauferwiderstand einstellen) Es wird Pendelbetrieb bis zur
P—205 auf 1 setzen (Selbsteinstellung starten) B - _
bis P--205 auf 0 ird Maximaldrehzahl mit Rechts
warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wiri drehfeld gefahren.
Y
nein _ _ ja
Erscheint Fehlerme_ldung F-60 in > Storung (siehe Kap. 5.2.2)
der Anzeige?
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

Drehzahlreglereinstellungen ja

P-031, P-032 von Hand
optimiert (siehe Kap. 4.7)

nein

Y

P—204 auf 7 setzen

(Berechnung Drehzahlreglereinstellung P-031, P—-032) P—205 auf
1 setzen (Selbsteinstellung starten)

warten, bis P-205 auf 0 gesetzt wird

Alle Freigaben sperren

l

P—-051 auf 4H setzen
(Schreibschutz aufheben)

Vorgang fur alle veran-
derten Motordatensatze
wiederholen

)
A

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

AM/6-100

®

P-056 wieder auf 0 H setzen

Y

Folgende Parameter tberprifen und gegebenenfalls &ndern:

P-014
P-015
P-024

P-016
P-017

P-029

P-021 bis P-023,
P-027

P—039 bis P-043
P-047

P-057 bis P-058
P-059 bis P-060

P-081 bis P-089

P-113 bis P-114

P-185 bis P-194,
P—241 bis P-246

Normierung ngg
Offsetkorrektur ngq
Normierung ngg|

Hochlaufzeit Hochlaufgeber 1
Ricklaufzeit Hochlaufgeber 1

Motormaximaldrehzahl nmaxmot

Relaisansprechwerte der
Drehzahliiberwachung

Grenzwerte Drehmoment

gesteuerter Bereich
Begrenzungen

freiprogrammierbare
Klemmenfunktionen

Drehzahlsollwerte

freiprogrammierbare
Relaisfunktionen

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.1 FluRdiagramm fur Neuinbetriebnahme

®

P-052 auf 1H setzen.

Warten bis P-052 wieder auf OH gesetzt
wird. Die gednderten Werte sind in das
FEPROM {bernommen worden

Y

Kontrolle aller parametrierten Funktionen durch-
fuhren, ggf. &ndern

nein
Werte geandert?

P-052 auf 1H setzen.

Warten bis P-052 wieder auf OH gesetzt
wird. Die gednderten Werte sind in das
FEPROM lbernommen worden

P-051 auf OH setzen.
Schreibschutz erstellen

Y
Nach Inbetriebnahme Parameterwerte in
Datei sichern oder in Liste dokumentieren

Y

( Ende

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 AM/6-101



Asynchronmotormodule (AM) 10.00
6.2 Codenummern fUr Leistungsteile

6.2 Codenummern fur Leistungsteile
Tabelle 6-1 Leistungsteilcodenummern
LT-Typ Bestell-Nr. Ausgangs- | Ausgangsspitzen- | Ausgangsspitzen- | Leistungsteilcode
6SN1123-1AA00- nennstrom strom strom nummer
6SN1124—1AA00— [A] kurzzeitig kurzzeitig
6SN1140-1BA1— S6-40% 10min [A] | S6-40% 10s [A] P-095
8A —OHAD 1 FW 2.10
15A —0AAD 5 5 8 2 FW 2.10
25A —0BAD 8 10 16 4
50A —-0CAO 24 32 32 6
80 A —0DAO 30 40 51 7
108 A —0LAO 45 60 76 13 FW 2.10
120 A —-0GAO 45 60 76 8
160 A —-0EAO 60 80 102 9
200 A —0FAO 85 110 127 10
300 A —-0JAO 120 150 193 11 FW 2.00
400 A —0KAO 200 250 257 12 FW 2.00

Eintrag der Bestell-Nr.
(MLFB-NTr.)

Bild 6-1 Position der Bestell-Nr. (MLFB-Nr.)

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.3 AnschluRRtbersichten

6.3 AnschluRibersichten

Ubersicht
* Anschlu3plan SIMODRIVE 611 analoges System
* Anschluklemmen
* Relaisklemmen
A Warnung
Leitungsschirme und nicht benutzte Adern von Leistungsleitungen

(z. B. Bremsadern) mussen auf PE—Potential gelegt werden, um durch kapazi-
tive Uberkopplung entstehende Ladungen abzuleiten.

Bei Nichtbeachtung kénnen lebensgefahrliche Berlihrspannungen entstehen.

Hinweis: Bei Verwendung von Nicht-PELV-Stromkreisen an den Klemmen AS1,
AS2 muf} durch Steckercodierung ein Vertauschen des Steckers verhindert
werden (siehe EN60204-1, Kap. 6.4)

Bestellnr. zu Codier-Stecker siehe Katalog NC60

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.3 Anschluf3libersichten
AnschlulZplan
SIMODRIVE 611
analoges System
NE—Modul AM-Modul
X111 X432 X412
74 BERO-Eingang® Motortemperatur-
sensor3)
Meldung 73.2 [—
Betriebsbereit | [ 73.1 |—
X1 O O] X2
X121 12 IRO O] M
Sammelmeldung 53
12t—, Temperatur- 5 | X421 X451
Uberwachung 5'1 56 Aol
) S s Nsoll1 { } DAU 12
Impulsfreigabe 693 R+ 5 14 M v
| 24 A92
Antriebsfreigabe 694 FR+ Nsoli2? { 8 v } DAU 22)
X141 19 | FR- extern X431 X441 intern
e |n =
44 | N15 RF  —— 65 Relais 11)
10 | N24 HSS L — 1g1 Relais 21)
ig M KLY |~ [F1 Relais 3V
— R NeseT Kb |~ g2 Relais 41)
X161 KL3D |~ | g3 Relais 5%
9 | FR+
Einrichten g 112 KLah L~ 'Eq Relais 61)
Schiitzansteuerung——— 48 KLsD | |
111 KL6Y ES 672 ] Betriebsbereit
Meldekontakt 213 ﬂ‘ A — —1_E®6 673 j )
Netzschitz 113 |+ KL7D 1 E7 674 Storung
X171 7 KLY | - I"Eg
NS2 KL9D  —— E9 AS1 Meldekontakt
X172 FR+ 9 AS2 j Anlaufsperre
AS1 [ Meldekontakt p
AS2 Anlaufsperre X411 X442
spP (O 5v RS232C
EXT OO UNIT Schnittstelle
=~
N O uge>
—
P500) g | Gerétebus g
laut X p% ¥
1U1l
] f\\ﬁ [ ]* Zwischenkreis P 600 .
2wl b dTelTe M 600 .
1W1 E
T |5 T T
— =
[ut|vi|wa] PE1|5¢ u2|v2 w2|Pe1| PE2 |
Fu L |
L2 L= |
L3 = von NC
PE - - - -
Warnung!  Wird ein Leistungsschiitz zwischen Motor und AM—Modul verwendet, ist sicher-
zustellen, daR dieses Schiitz nur stromlos schaltet. (Beim Abschalten erst Im-
pulsléschung (KL663), dann 40 ms spater das Schiitz).
Bild 6-2 Anschluplan

1) freiprogrammierbare Ein— und Ausgange
2) Funktion nicht méglich mit MLFB 6SN1122—-0BA11-0AA0

3) Ab MLFB 6SN1120-1A000-00AL

AM/6-104
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AnschluBklemmen

6.3 AnschluRRtbersichten

Tabelle 6-2 AnschluBklemmen
Kl.— | Einbauort Funktion Art D typ. Spannung/ max. Querschnitt
Nr. Grenzwerte
u2
V2 MotoranschluR A 3ACO0...450 V geman Projektierungsanleitung
W2
PE1 Schutzleiter E oV Schraube
PE2 Schutzleiter A oV Schraube
P600 ZK E/A | +300V Stromschiene
M600 ZK E/A | =300V Stromschiene
X151/351 | Geratebus E/A | Diverse Flachbandleitung
56 X421 } Drehzahlsollwert 1 E +10V 1,5 mm2
14 X421 (Differenzeingang) E (max. +£11 V) 1,5 mm2
24 X421 } Drehzahlsollwert 2 E +10V 1,5 mm2
8 X421 (Differenzeingang) E (max. £11V) 1,5 mm?
663 X431 achsspezifische Impulsfreigabe E +21 V..+33V 1,5 mm?2
65 X431 Reglerfreigabe E |+13V..+30V 1,5 mm?2
81 X431 Hochlaufgeberschnellstop E +13 V..+30 V 1,5 mm?2
El X431 freiprogr. Freigabeklemme 12) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E2 X431 freiprogr. Freigabeklemme 22) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E3 X431 freiprogr. Freigabeklemme 32) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E4 X431 freiprogr. Freigabeklemme 42) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E5 X431 freiprogr. Freigabeklemme 52) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E6 X431 freiprogr. Freigabeklemme 62) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E7 X431 freiprogr. Freigabeklemme 72) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E8 X431 freiprogr. Freigabeklemme 82) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
E9 X431 freiprogr. Freigabeklemme 92) E |+13V..+30V 1,5 mm?2
94 X431 Freigabespannung A | +24V 1,5 mm?2
A91 X451 Analoger Ausgang DAU 13 A | £10V3mA 1,5 mm?2
M X451 Bezugspotential fiir DAU 13) A |0V 1,5 mm?2
A92 X451 analoger Ausgang DAU 23) A | £10V3mA 1,5 mm?2
M X451 Bezugspotential fiir DAU 23) A |0V 1,5 mm?2
X1 MeRbuchse A 0V.5V3mA Prufbuchse 0 2 mm
X2 MeRbuchse A 0V.5V3mA Prufbuchse 0 2 mm
IR MeRbuchse A +10V 3 mA Prufbuchse 0 2 mm
M MeRbuchse A oV Prufbuchse 0 2 mm
1) E =Eingang A = Ausgang

2) Uber Bedienparameter freiprogrammierbar
3) Funktion nicht moglich mit MLFB 6SN1122—0BA11-0AAQ
4) siehe Kap. NE 3.1... 3.2

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.3 AnschluRRtbersichten

Relaisklemmen

Tabelle 6-3 Relaisklemmen
Kl.— | Einbau— . 1 typ. Spannung/ .
)

N ort Funktion Art Grenzwerte max. Querschnitt
289 X441 Meldungen Mittelkontakt E 30 V/6,0 A max 1,5 mm?
All X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 12) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?
A21 X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 22) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?
A31 X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 32) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
A4l X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 42) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?
A51 X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 52) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
A61 X441 freiprogrammierb. Relaisfkt. 62) S | 30V/1,0 Amax 1,5 mm?2
672 X441 Betriebsbereit/ S | 30V/1,0 A max 1,5 mm?2
673 X441 keine Stérung E 30 V/1,0 A max 1,5 mm?
674 X441 achsspezifisch O | 30V/1,0 A max 1,5 mm?2
AS1 | X441 Meldekontakt E | 250 Vac/2,9 A max 1,5 mm?2
AS2 | X441 Anlaufsperre O | 250 Vac/2,9 A max 1,5 mm?2
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6.4 Schnittstellen
6.4 Schnittstellen
6.4.1 X432 Steckerbelegung fir BERO
PIN Nr. Signalname Erlauterung
10 FR+ +24V
14 BERO Signal
15 FR— Masse
Die anderen Pins durfen nicht belegt werden.
6.4.2 X412 Steckerbelegung fur Motortemperatursensor
PIN Nr. Signalname
14 +Temp
15 —Temp
Die anderen Pins durfen nicht belegt werden.
6.4.3 X411 Serielle Schnittstelle
PIN Nr. Signalname
2 TxD
3 RxD
5 M5
1) E=Eingang O = Offner S = SchlieRer

2) Uber Bedienparameter freiprogrammierbar

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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6.5 Adressen RAM—Variablen

6.5 Adressen RAM—Variablen

Fir alle AdreRangaben gilt: Segmentadresse P—249 = OH

Tabelle 6-4 Adressen RAM—Variablen

Variable Adresse Wert entspricht Aktu?{ilsiiesrcuhnegszeit

berechneter Drehzahlistwert (Betrag) 11B6H 7TFFFH Nmax Drehzahlreglertakt wie in
(P-174/P-029) | P—090 parametriert

Auslastung 11B8H 7TFFFH akt. Momen-
tengrenze

berechneter Drehzahlistwert 1110H 7TFFFH 37499 1/min

Drehmomentensollwert 10ECH 2000H Mdnenn

Strombetrag (Istwert) 10C6H 2000H Imot. nenn

Strombetrag (Sollwert) 10C4H 2000H Imot. nenn

drehmomentbildender Strom (Soll- 10D2H 2000H Imot. nenn

wert)

feldbildender Strom (Sollwert) 10CAH 2000H Imot. nenn

Drehzahlsollwert (nach Hochlaufge- OEO2H 7FFFH 37499 1/min

ber)

Feldwinkel (Sollwert) 1140H 10000H 2TT

Feldwinkel (Istwert) 1142H 10000H 2TT

Wirkleistung (Istwert) 1148H 2000H Ps nenn

Blindleistung (Istwert) 114AH 2000H Ps nenn

Integralanteil Drehzahlregler 117CH 2000H Mdnenn

Integralanteil Feldregler 116AH 2000H Imot. nenn

Magnetisierungsstrom (berechnet) 10E6H 2000H Imot. nenn

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Asynchronmotormodule (AM)
6.6 Einstell- und Kontrolldaten (Parameterliste)

6.6 Einstell-und Kontrolldaten (Parameterliste)

S grau hinterlegte Felder: keine Eingabe mdglich

Abhéngige Parameter/Unterparameter
keine Angabe  allgemeinglltiger Parameter

M motorabhangiger Parameter

G getriebestufenabhéngiger Parameter

F festsollwertabhangiger Parameter
Tabelle 6-5 Ubersicht der Parameter (Suchhilfe zu den Beschreibungen)

P- Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- | Kap. | Seite

000 | 2.2.1 22 030 4.6 63 060 4.5 62 090 1.3 11 120 - -

001 | 51.1 75 031 4.1 55 061 2.1 16 091 - - 121 - -
4.7 68

002 | 51.1 75 032 4.1 55 062 - - 092 - - 122 - -
4.7 68

003 | 51.1 75 033 - - 063 | 2.2.3 25 093 - - 123 - -

004 | 51.1 75 034 4.3 60 064 | 2.2.3 25 094 - - 124 - -
4.7 70

005 | 51.1 75 035 4.3 60 065 | 2.2.3 25 095 2.1 16 125 - -
4.7 70

006 | 5.1.1 75 036 4.2 57 066 | 3.34 | 49 096 2.1 16 126 - -

007 | 5.1.1 75 037 | 5.1.1 75 067 | 3.34 49 097 2.1 16 127 - -

008 | 51.1 75 038 - - 068 | 3.34 49 098 - - 128 - -
009 | 51.1 75 039 | 2.2.3 24 069 | 3.34 49 099 | 2.2.2 23 129 - -
010 | 5.1.1 75 040 - - 070 - - 100 | 2.2.1 22 130 - - AM
011 | 5.1.2 76 041 | 2.2.3 24 071 - - 101 | 5.11 75 131 | 2.2.3 24
012 | 3.34 49 042 4.1 54 072 | 5.1.4 82 102 | 5.11 75 132 | 2.2.3 24
013 | 3.34 49 043 4.1 54 073 | 5.1.4 82 103 - - 133 | 5.11 75
014 3.1 38 044 - - 074 | 51.4 82 104 - - 134 - -
015 3.1 38 045 - - 075 - - 105 - - 135 - -
016 4.1 54 046 - - 076 | 5.1.4 82 106 - - 136 - -
017 4.1 54 047 | 3.3.2 46 077 | 5.1.4 82 107 - - 137 - -
018 4.1 54 048 - - 078 | 3.34 49 108 - - 138 - -
019 3.1 38 049 4.2 57 079 | 3.34 49 109 - - 139 - -
020 | 5.1.3 79 050 4.5 62 080 | 5.1.4 82 110 | 5.1.1 75 140 - -
021 | 3.3.2 46 051 1.3 10 081 | 3.2.2 41 111 - - 141 - -
022 | 2.23 23 052 1.3 10 082 | 3.2.2 41 112 - - 142 - -

023 | 3.3.2 46 053 1.3 10 083 | 3.2.2 41 113 3.1 37 143 - -
024 3.1 38 054 4.6 63 084 | 3.2.2 41 114 3.1 38 144 - -
025 3.1 38 055 4.6 63 085 | 3.2.2 41 115 4.2 58 145 - -

4.7 65
026 - - 056 2.3 27 086 | 3.2.2 41 116 4.2 58 146 - -
4.7 65
027 | 3.3.2 46 057 4.4 61 087 | 3.2.2 41 117 - - 147 - -
028 | 5.1.3 80 058 4.4 61 088 | 3.2.2 41 118 - - 148 - -

029 | 2.23 23 059 4.5 62 089 | 3.2.2 41 119 3.1 38 149 - -

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 AM/6-109



Asynchronmotormodule (AM)

10.00

6.6 Einstell- und Kontrolldaten (Parameterliste)

Tabelle 6-5 Ubersicht der Parameter (Suchhilfe zu den Beschreibungen), Fortsetzung
P- Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- Kap. | Seite P- | Kap. | Seite P- Kap. | Seite
150 - - 180 - - 210 | 516 | 85 240 - -
151 1.3 10 181 | 5.1.5 83 211 | 5.1.6 85 241 | 3.3.2 44
152 1.3 10 182 | 5.1.5 83 212 | 5.1.6 84 242 | 3.3.2 44
153 1.3 12 183 | 5.1.5 83 213 | 5.1.6 84 243 | 3.3.2 44
154 | 2.2.3 26 184 - - 214 | 5.1.6 85 244 | 3.3.2 44
155 | 2.2.3 26 185 | 3.3.3 47 215 | 5.1.6 85 245 | 3.3.2 44
156 | 2.2.3 26 186 | 3.3.3 47 216 | 5.1.6 85 246 | 3.3.2 44
157 | 2.2.3 26 187 | 3.3.3 47 217 | 5.1.6 85 247 | 3.3.2 46
158 2.1 17 188 | 3.3.3 47 218 | 5.1.6 85 248 - -
2.3 29
159 4.1 56 189 | 3.3.3 47 219 4.1 65 249 25 36
160 2.1 17 190 | 3.3.3 47 220 - - 250 25 36
2.3 29
161 2.1 17 191 | 3.3.3 47 221 - - 251 25 36
2.3 29
162 2.1 17 192 | 3.3.3 47 222 - - 252 - -
2.3 29
163 2.1 17 193 | 3.3.3 47 223 - - 253 - -
2.3 29
164 2.1 17 194 | 3.3.3 47 224 - - 254 | 5.1.2 77
2.3 29
165 - - 195 4.1 55 225 - - 255 | 5.1.2 78
166 4.2 59 196 4.1 55 226 - -
167 2.1 17 197 4.1 55 227 - —
2.3 30
168 2.1 17 198 4.1 55 228 - -
2.3 30
4.7 74
169 2.1 17 199 4.1 55 229 - -
2.3 30
170 2.1 17 200 | 5.1.3 80 230 - -
2.3 30
171 2.1 18 201 - - 231 - -
2.3 30
4.7 72
172 2.1 18 202 - - 232 - -
2.3 30
173 2.1 18 203 4.1 55 233 - -
2.3 31
174 2.1 18 204 4 51 234 - -
2.3 29
175 | 2.2.3 25 205 4 51 235 - -
176 2.1 18 206 | 5.16 | 85 236 - -
2.3 31
177 - - 207 | 5.1.6 84 237 - -
178 2.1 18 208 | 5.16 | 85 238 - -
2.3 29
179 | 515 | 83 209 | 516 | 85 239 - -
[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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TTT-9/NV

) Firm- ) ) ) ) Einstellwerte
P_NT. Bezeichnung Kap. |ware- Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 5
(P-000) | Betriebsanzeige 2.2.1| 110 Sonderzeichen - -
(P-001) | Drehzahlsollwert 5.1.1| 1.10 —~32000...32000 - 1/min
(P-002) | Drehzahlistwert 5.1.1| 1.10 ~32000...32000 - 1/min
(P-003) | Momentenbildender Strom 5.1.1| 1.10 -399,0...399,0 - %
(P-004) | Auslastung 51.1| 1.10 0,0...100,0 - %
(P-005) | Maschinenfrequenz 5.1.1| 1.10 —-1250...1250 - Hz
(P-006) | Zwischenkreisspannung 5.1.1| 1.10 0...700 - \%
(P—007) | Motorstrom 5.1.1| 1.10 0,0...399,0 - %
(P-008) | Feldstromkomponente 5.1.1| 1.10 0,0...399,0 - %
(P-009) | Wirkleistung 51.1| 1.10 -399,0...399,0 - %
(P-010) | Spannungsistwert 5.1.1| 1.10 0,0...450,0 - \
(P-011) | Status der binéren Eingange 5.1.2| 1.10 0...FFFF - Hex
P-012 | Normierung DAU Kanal 1 3.34| 1.10 -1000,0...1000,0 100,0 %
P-013 | Normierung DAU Kanal 2 3.3.4| 1.10 -1000,0...1000,0 100,0 %
P-014 | Drehzahl fir max. Motornutzdrehzahl M [3.1 1.10 —32000...32000 NmaxMot | 1/min
P-015 | Offsetkorrektur Sollwert—-Kanal 1 3.1 1.10 E000...2000 0 Hex
p—016 | Hochlaufzeit Hochlaufgeber 1 41 | 1.10 0,00...320,00 0,00 s
P-017 | Rucklaufzeit Hochlaufgeber 1 4.1 1.10 0,00...320,00 0,00 s
P-018 | Anfangsverrundung 4.1 1.10 4,00...100,00 0,00 ms
P-019 | Offsetkorrektur Sollwert—-Kanal 2 3.1 1.10 E000...2000 0 Hex
(P-020) | Ausgefiihrte Selbsteinstellung M |5.1.3| 1.10 0...00FF - Hex
P-021 |Nnmin fir "n gy < Nppin” Meldung G [3.3.2]| 110 2...16000 10 | 1/min
P-022 | Abschaltdrehzahl Impulsléschung M |2.2.3] 1.10 2...16000 8 1/min
P-023 | ny flr” nig < n,” Meldung G [33.2| 110 0...32000 3000 | 1/min
P-024 | Normierung Sollwert—Kanal 1 3.1 1.10 2,0...10,0 10,0 \%
P-025 | Normierung Sollwert—Kanal 2 3.1 1.10 2,0...10,0 10,0 \Y
P—027 | Toleranzband fiir 'n o)1= Nist ” Meldung G |3.3.2| 110 0...32000 100 | 1/min
(P-028) | Diagnose 5.1.3| 1.10 0..FFFF - Hex
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CTT-9/NV
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P—NI. Bezeichnung Kap.|ware- | Einstellbereich Voreinst.| Dim.
Stand 5

P-029 |Drehzahlbegrenzung G |2.23] 1.10 0...32000 6000 | 1/min
P—030 |Stationare Mindestdrehzahl M |4.6 1.10 0...32000 0 1/min
P-031 |P-Verstarkung Drehzahlregler M [4.1 1.10 0,0...255,9 50,0 Dez
P-032 |Nachstellzeit Drehzahlregler M |4.1 1.10 10,0...6000,0 140,0 ms
P-034 |P-Verstarkung Feldregler M |4.3 1.10 0,0...600,0 40,0 100 A/VS
P-035 |Nachstellzeit Feldregler M 4.3 1.10 5,0...600,0 30,0 ms
P-036 |Wechselrichtertaktfrequenz M |4.2 1.10 0.7 0 Hex
P-037 | Aktuelle Wechselrichtertaktfrequenz 5.1.1| 3.0 2,8..7,8 - kHz
P-039 |1. Drehmomentengrenzwert G (223 1.10 0...399 100 %
P-041 |2. Drehmomentengrenzwert G [223] 1.10 0...399 50 %
P-042 |Hochlaufzeit Hochlaufgeber 2 M (4.1 1.10 0,00...320,00 5,00 s
P-043 |Rucklaufzeit Hochlaufgeber 2 M |41 1.10 0,00...320,00 5,00 S
P-047 | Mgy fir "M ¢ <M gyx” Meldung G (3.3.2] 1.10 0,0...100,0 90,0 %
(P-049) | Strombegrenzung mit Derating 2.4 3.10 0...399 - %
P-050 |Schaltdrehzahl von M g1 auf M g2 45 1.10 0...32000 6000 | 1/min
P-051 |Schreibschutz 1.3 1.10 0...7FFF 0 Hex
P-052 |Ubernahme Parameter in FEPROM 1.3 1.10 0..1 0 Dez
P-053 | Steuerwort 1.3 1.10 0...FFFF 1 Hex
P-054 |Bereichsausklammerung untere Drehzahl 4.6 1.10 0...32000 0 1/min
P-055 |Bereichsausklammerung obere Drehzahl 4.6 1.10 0...32000 0 1/min
P-056 |Motoranwahl 2.3 1.10 0.4 0 Dez
P-057 |Stromsollwert fur gesteuerten Bereich M |4.4 1.10 0...150 90 %
P-058 |Beschleunigungsmoment im gest. Bereich M (4.4 1.10 0...399 100 %
P-059 |Strombegrenzung M |45 1.10 0...399 100 %
P-060 |Leistungsbegrenzung M a5 1.10 0...399 100 %
P-061 |feste Zwischenkreisspannung 2.1 1.10 0...700 0 V
P-063 | Maximale Motortemperatur (KTY84) 2.2.3| 3.00 0...170 150 |Grad C|
P—064 | Festtemperatur 2.2.3| 3.00 0..170 30 Grad C
P-065 | Zeitstufe Motortemperaturalarm 2.2.3| 3.00 0...600 240 s
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P_NI. Bezeichnung Kap. \,,:\,I;rrne_ Einstellbereich Voreinst.| Dim. Einstellwerte
Stand S

P-066 |Adresse DAU 1 3.3.4| 1.10 0..FFFF 11B6 | Hex
P-067 |Shiftfaktor DAU 1 3.3.4| 1.10 0..F 0 Hex
P-068 |Adresse DAU 2 3.3.4| 1.10 0...FFFF 11B8 Hex
P-069 [Shiftfaktor DAU 2 3,3.4| 1.10 0..F 0 Hex
P-072 |Adresse DAU 4 5.1.4| 1.10 0...FFFF 10D2 Hex
P-073 |Shiftfaktor DAU 4 5.1.4| 1.10 0..F 0 Hex
P-074 |Offset DAU 4 5.1.4| 1.10 -127...127 0 Incr.
P-076 |Adresse DAU 3 5.1.4| 1.10 0...FFFF 1110 Hex
P-077 |Shiftfaktor DAU 3 5.1.4| 1.10 0..F 0 Hex
P-078 |Offset DAU 1 3.3.4| 1.10 -127...127 0 Incr.
P-079 |Offset DAU 2 3.3.4| 1.10 -127...127 0 Incr.
P-080 |Offset DAU 3 5.1.4| 1.10 -127...127 0 Incr.
P-081 |Klemmenfunktionszuordnung E1 3.2.2| 110 1..21 1 Dez
P-082 |Klemmenfunktionszuordnung E2 3.2.2| 110 1..21 7 Dez
P-083 |Klemmenfunktionszuordnung E3 3.2.2| 110 1..21 3 Dez
P-084 |Klemmenfunktionszuordnung E4 3.2.2| 1.10 1..21 17 Dez
P-085 |Klemmenfunktionszuordnung E5 3.2.2| 1.10 1..21 18 Dez
P-086 |Klemmenfunktionszuordnung E6 3.2.2| 1.10 1.21 19 Dez
P-087 |Klemmenfunktionszuordnung E7 3.2.2| 1.10 1..21 9 Dez
P-088 |Klemmenfunktionszuordnung E8 3.2.2| 1.10 1..21 10 Dez
P-089 |Klemmenfunktionszuordnung E9 3.2.2| 1.10 1.21 u Dez
P-090 |Steuerwort 1.3 1.10 0...FFFF 000D Hex
P-095 |Leistungsteilcodenummer 2.1 1.10 1..13 3 Dez
P—096 |Motorcodenummer 2.1 1.10 0..7 0 Dez
P-097 |Urladen 21 | 110 0..1 0 Hex
(P-099) | Firmwarestand 2.2.2| 1.10 0,00...99,99 - Dez
(P-100) | Betriebsanzeige 2.2.1| 1.10 Sonderzeichen - -
(P-101) | Drehzahlsollwert 5.1.1| 1.10 —32000...32000 - 1/min
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P_NI. Bezeichnung Kap. \’,:Viérl??g__ Einstellbereich Voreinst.| Dim. Einstellwerte
Stand 1 2 3 4 5
(P-102) | Drehzahlistwert 5.1.1| 1.10 —32000...32000 - 1/min
(P-110) | Motortemperatur 5.1.1| 3.00 0..170 Grad G
P-113 |Kanalanwahl Drehzahlsollwert 3.1 1.10 0..9 1 Dez
P-114 |Festsollwerte 1 bis 7 F |31 1.10 —32000...32000 0 1/min
P-114 | Motorpoti—Sollwert 3.1 1.10 —-32000...32000 0 1/min
P-115 |P-Verst. Stromregler Grunddrehzahlbereich M |4.2 1.10 0...255 2 Dez
P-116 |P-Verst. Stromregler Feldschwachbereich M (4.2 1.10 0...300 2 Dez
P-119 | Festsollwerte 8 bis 15 F 131 | 2.00 32000 ... 32000 0 1/min
P-131 | Strichzahl Drehzahliberwachung BERO M|[2.2.3]| 3.00 0..10 0
p-132 | Abschaltschwelle Drehzahliib.wachg BERO M |2.2.3| 3.00 0...65535 65535 | 1/min
(P-133)| Drehzahlistwertbetrag BERO 5.1.1| 3.00 0...65535 1/min
P-151 | Schreibschutz 1.3 | 1.10 0..7FFF 0 Hex
P-152 | Ubernahme Parameter in FEPROM 1.3 | 110 0..1 0 Dez
P-153 | Motordaten/Reglerdaten rechnen 13 | 110 -1..1 0 Dez
P-154 | Pendelsollwert 1 2.2.3] 110 -32000...32000 0 1/min
P-155 | Pendelsollwert 2 2.2.3] 110 -32000...32000 0 1/min
P-156 | Pendelintervallzeit 1 2.2.3| 1.10 0,002...60,000 1,000 s
P-157 | Pendelintervallzeit 2 2.2.3| 1.10 0,002...60,000 1,000 S
P-158 | Induktivitat der Vorschaltdrossel M |21 1.10 0,000...65,000 0,000 mH
P-159 | Tragheitsmoment Motor und Fremd M |41 | 110 0,0...6535,5 0,0 gm2
P—160 | Motornennleistung M |21 | 110 0,00...650,00 0,00 | kw
P-161 | Motornennstrom M |21 | 110 0,00...650,00 0,00 A
P-162 | Motornennspannung M |21 | 110 0,00...650,00 379,00 \Y,
P-163 | Motornenndrehzahl M |21 | 110 0...65000 1500 | 1/min
P-164 | Motornennfrequenz M |21 | 110 0,0...1200,0 50,0 Hz
P-166 | Motorleerlaufstrom M |42 | 110 0,00...I nenn LT 0,00 A
P-167 | Standerwiderstand kalt M |21 | 110 0,000...65,000 0,000 Q
P-168 | Lauferwiderstand kalt M |21 1.10 0,000...65,000 0,000 84
P-—169 |Standerstreureaktanz M 121 [1.10 0,000...65,000 0,000 Q
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P_NT. Bezeichnung Kap. \Zvltérlfr% Einstellbereich Voreinst.| Dim. Einst(;llwerte
P-170 |Lauferstreureaktanz M |21 |1.10 0,000...65,000 0,000 9]
P-171 |Hauptfeldreaktanz M |21 |1.10 0,00...650,00 0,00 Q
P-172 |Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung M |21 | 110 0...32000 300 1/min
P-173 |Einsatzdrehzahl Feldschwachung M |21 |1.10 0...32000 1500 | 1/min
P-174 |Motormaximaldrehzahl M |21 |1.10 0...32000 1500 | 1/min
P-175 |Thermische Motorzeitkonstante M |2.23| 1.10 0,0...500,0 1,0 min
P-176 |Kippmomenteinsatzdrehzahl M |21 1.10 0...65535 32767 | 1/min
P-178 |Leistungsfaktor cos ¢ M |21 1.10 0,000...1,000 0,800 -
P-179 | Anwahl Min/Max—Speicher 5.1.5| 1.10 0..3 0 Hex
P-181 | Adresse fir Min/Max—Speicher 5.1.5| 1.10 0...FFFF 1110 Hex
(P-182) | Minimalwert Min/Max—Speicher 5.1.5| 1.10 0...FFFF - Hex
(P-183) | Maximalwert Min/Max—Speicher 5.1.5| 1.10 0...FFFF - Hex
P-185 |Adresse fiir Uberwachung 1 3.3.3| 1.10 0...FFFF 1110 Hex
P-186 |Schwelle fur Uberwachung 1 3.3.3| 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-187 |Anzugsverzogerung Uberwachung 1 3.3.3| 1.10 0,00...10,00 0,00 s
P-188 | Abfallverzégerung Uberwachung 1 3.3.3| 1.10 0,00...10,00 0,00 s
P-189 |Hysterese Uberwachung 1 3.3.3| 1.10 0...7FFF 1 Hex
P-190 |Adresse fiir Uberwachung 2 3.3.3| 1.10 0...FFFF 1110 Hex
P-191 |Schwelle fur Uberwachung 2 3.3.3| 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-192 | Anzugsverzégerung Uberwachung 2 3.3.3| 1.10 0,00...10,00 0 s
P-193 | Abfallverzégerung Uberwachung 2 3.3.3| 1.10 0,00...10,00 0 s
P-194 |Hysterese Uberwachung 2 3.3.3| 1.10 0...7FFF 1 Hex
P-195 |Untere Adaptionsdrehzahl Ml41 | 1.10 0...32000 0 1/min
P-196 |Obere Adaptionsdrehzahl M (4.1 1.10 0...32000 0 1/min
P-197 |P-Verst. untere Adaptionsdrehzahl M 4.1 1.10 0,0...255,9 50,0 Dez
P-198 | P-Verst. obere Adaptionsdrehzahl M 4.1 1.10 0,0...255,9 10,0 Dez
P-199 |P-Verst. Reduktionsfaktor M 4.1 1.10 1...150 100 %
(P—-200) | Checksumme Parameter 5.13 | 2.00 0.. FFFE _ Hex
P-203 [Anwahl Adaption Drehzahlregler M 4.1 1.10 0.1 0 Dez
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paAIasal SIUBIY [IV 000Z DV SUBWAIS [

P—NI. Bezeichnung Kap. \,,:\,I;rrne_ Einstellbereich Voreinst.| Dim. Einstellwerte
Stand 5

P-204 | Selbstoptimierung Funktionsauswahl 4 1.10 0...7 0 Dez
P-205 [Selbstoptimierung starten 4 1.10 0...1 0 Dez
P-206 |Anwahl Transientenrecorder 5.1.6| 1.10 0.1 0 Hex
P—-207 |Einstellen Transientenrecorder 5.1.6| 1.10 0..C 0 Hex
P-208 |Adresse fir Startbedingung 5.1.6( 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-209 [Schwelle fir Startbedingung 5.1.6( 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-210 [Adresse fir Stopbedingung 5.1.6( 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-211 [Schwelle fir Stopbedingung 5.1.6| 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-212 |Adresse Signal 1 5.1.6| 1.10 0...FFFF 1110 Hex
P-213 |Adresse Signal 2 5.1.6| 1.10 0...FFFF 10D2 Hex
P-214 | Start Ausgabe der Aufzeichnung 5.1.6( 1.10 0.1 0 Hex
P—215 | Shiftfaktor Signal 1 5.1.6| 1.10 0..15 0 Dez
P-216 | Shiftfaktor Signal 2 5.1.6| 1.10 0...15 0 Dez
P-217 |Triggersignal 1 5.1.6| 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-218 |Triggersignal 2 5.1.6| 1.10 0...FFFF 7FFF | Hex
P-219 | Zusatzliches Tragheitsmoment 41 | 2.00 0..15 0 kqm2
P-241 | Programmierbare Meldung 1 3.3.2| 1.10 1...20 20 Dez
P-242 | Programmierbare Meldung 2 3.3.2| 1.10 1..20 3 Dez
P-243 | Programmierbare Meldung 3 3.3.2( 1.10 1...20 1 Dez
P—244 | Programmierbare Meldung 4 3.3.2| 1.10 1..20 4 Dez
P-245 | Programmierbare Meldung 5 3.3.2| 1.10 1...20 5 Dez
P-246 | Programmierbare Meldung 6 3.3.2( 1.10 1...20 2 Dez
P-247 | Steuerwort Meldung 3.3.2( 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-249 | Segment Speicherzelle Monitor 2.5 1.10 0...FFFF 0 Hex
P-250 | Adresse Speicherzelle Monitor 25 1.10 0...FFFF 0 Hex

(P—251) | Wertanzeige Speicherzelle Monitor 2.5 1.10 0...FFFF

(P-254) | Anzeige der aktiven Funktionen 1 5.1.2| 1.10 0...FEFF - Hex

(P-255) | Anzeige der aktiven Funktionen 2 5.1.2| 1.10 0...FFFF - Hex
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Kunde: Maschine: Datum:
Urladewerte und Motortyp

Parameter Nr. Wert Bemerkung
Leistungsteilcodenummer P—095 AM—Modul: / / A

Motorcodenummer P-096 0 Motortyp: 2p = Stromverdréngungsléufer  ja/nein
Motoranwahl P-056 Motorparametersatz Umschaltung mit/ohne Impulsléschung
Firmwarestand P—099

Motordaten Typenschild-

Parameter Nr. angaben Einheit Bemerkung
Motornennleistung P-160 kW

Motornennstrom P-161 A

Motornennspannung P-162 Y,

Motornenndrehzahl P-163 1/min

Motornennfrequenz P-164 Hz

Motormaximaldrehzahl P-174 1/min

Leistungsfaktor cos 6 P-178 Dez

Schaltungsart Y/ A Briicken im Klemmkasten
Ersatzschaltbilddaten berechneter Wert selbstoptimierter Wertnachoptimierter Wert

Parameter Nr. P—153 = +1 P—204 = Einheit Bemerkung
Motorleerlaufstrom P-166 3 A

Standerwiderstand kalt P-167 &

Lauferwiderstand kalt P-168 6 G2

Sténderstreureaktanz P-169 &2

Lauferstreureaktanz P-170 L

Hauptfeldreaktanz P-171 4 &

Umschaltdrehzahl Regelung/Steuerung P-172 1/min

Einsatzdrehzahl Feldschwéchung P-173 8 1/min

Kippmomenteinsatzdrehzahl P-176 8 1/min

Reglerdaten berechneter Wert  selbstoptimierter Wert nachoptimierter Wert

Parameter Nr. P-153=-1 P—204 = Einheit Bemerkung
P-Verstéarkung Drehzahlregler P-031 7 Dez

Nachstellzeit Drehzahlregler P-032 140 7 ms

P-Verstéarkung Feldregler P-034 100 A/Vs

Nachstellzeit Feldregler P-035 ms

P-Verstéarkung Stromregler, Grunddrehzahlbereich P-115 1 Dez

P-Verstarkung Stromregler, Feldschwéchbereich P-116 1 Dez

Trégheitsmoment, Motor und Fremd P-159 5 gm2

Zusatzliches Tragheitsmoment P-219 5 kgm 2

Offset Wirkleistung P-250 = (P—251) 2 Hex

Offset Blindleistung P-250 = (P-251), 2 Hex

Besondere Einstellungen

Parameter Nr. Wert Einheit Bemerkung
Anfangsverrundung P-018 ms

Umrichterschaltfrequenz P-036 Hex

Induktivitat der Vorschaltdrossel P-158 mH
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10.00

Asynchronmotormodule

Indexverzeichnis

A

Adressen RAM-Variable, AM/6-108
Analoge Ausgaben, AM/3-48

Anschluf? fur analoge Anzeigen, AM/3-50

Parametrierung DAU, AM/3-49
AnschluRoberflache, AM/1-14
Anschlu3ubersicht

Anschlu3klemmen, AM/6-105

Anschluf3plan, AM/6-104

Relaisklemmen, AM/6-106
Anzeigeparameter, AM/2-22
Ausgangsklemmen, AM/3-43

B

Bedien— und Anzeigeelemente, AM/1-9
Begrenzungen, AM/4-62
Betriebsanzeige, AM/2-22

Betriebsart, AM/2-22

D

DAU, AM/3-48
Diagnose, AM/5-75
Diagnoseparameter, AM/5-79
Display, AM/2-22, AM/5-87
Drehmomentengrenzwert, AM/2-24
Drehzahlbereiche, AM/4-63
Drehzahlbereichsausklammerung, AM/4-64
Drehzahleinstellwert, AM/2-23
Drehzahlregler

Adaption, AM/4-55

Nachstellzeit, AM/4-55

Verstarkung, AM/4-55
Drehzahlreglertakt, AM/4-56
Drehzahlsollwertschnittstellen, AM/3-37

Kanalanwahl, AM/3-37

Sollwertprioritat, AM/3-39

E

Eingangsklemmen, AM/3-40
Einstell- und Kontrolldaten, AM/6-109
Einstelldaten, AM/1-13

F

Fehler
—anzeige, AM/5-87
—ausblendung, AM/5-87
—quittierung, AM/5-87

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved

Indexverzeichnis

Feldregler, AM/4-60, AM/4-70
Feldschwachbereich, AM/2-21, AM/4-66
Festsollwerte, AM/3-38
Firmware-Tausch, AM/1-7
Firmwarestand, AM/2-23

G

Geratezustand, AM/2-22
Gesamttragheitsmoment, AM/4-56
gesteuerter Bereich, AM/4-61
Getriebestufe, AM/2-22

H

Hauptfeldreaktanz, AM/2-18, AM/4-72
Hochlaufgeber, AM/4-54
—nachfihrung, AM/4-54

Inbetriebnahme
—hinweise, AM/1-7
—moglichkeiten, AM/1-7
Neuinbetriebnahme, AM/6-92

K

Klemmenfunktion, AM/3-42
festverdrahtet, AM/3-40
freiprogrammierbar, AM/3-41
zuordnung, AM/3-41

Komponententausch, AM/1-8

L

Leerlaufstrom, AM/4-59, AM/4-71
Leistungsreduzierung, AM/4-57
Leistungsteilcodenummer, AM/2-16

M

Maximaldrehzahliiberwachung, AM/2-23
Mehrmotorenbetrieb, AM/2-27
MeRbuchsen, AM/5-80
MeRwertanzeigen, AM/5-75
Mindestdrehzahl, stationar, AM/4-63
Minimal-/Maximalwert—Speicher, AM/5-83
Modultausch, AM/1-8

Monitorfunktion, AM/2-36
Motordatensatz, AM/2-17
Motorlauferwiderstand, AM/2-17, AM/4-74
Motorleerlaufstrom, AM/4-71
Motorpotentiometerfunktion, AM/3-37
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Asynchronmotormodule

10.00

Indexverzeichnis

Motortemperaturiiberwachung, AM/2-25
Motorumschaltung, AM/2-32

O

Optimierung gesteuerter Bereich, AM/4-61
Optimierung von Hand, AM/4-65

P

Parallelbetrieb, AM/2-27
Parameter
Attribute, AM/1-5
Darstellung, AM/1-5
Einstellbereich, AM/1-5, AM/1-6
Nummer, AM/1-9
Schreibschutz, AM/1-6
Unterparameternummer, AM/1-9
Wert, AM/1-9
Parameterliste, AM/6-109
Parametersatzumschaltung, AM/2-32
Pendelbetrieb, AM/2-26

R

RAM-Variable, AM/6-108

Relaisfunktion, AM/2-22
festverdrahtet, AM/3-43
freiprogrammierbar, AM/3-44
parametrierbare Meldungen, AM/3-46
Steuerwort Meldungen, AM/3-46
variable, AM/3-47

RS232C-Schnittstelle, AM/1-7, AM/1-14

Rickdrehfreies Stillsetzen, AM/3-40, AM/4-64

S

Schnittstellen, AM/6-107
Serienmaschinen, AM/1-8

AM/i-2

Sollwertprioritat, AM/3-39
Standardanwendungen, AM/1-4, AM/2-22,
AM/2-26
Einstellparameter, AM/2-23
Stationéare Mindestdrehzahl, AM/4-63
Statusanzeige
aktive Funktionen 1, AM/5-77
aktive Funktionen 2, AM/5-78
binére Eingénge, AM/5-76
Steuerparameter, AM/1-10
Stérmeldung, AM/5-88
Stérung, AM/5-88
Strom—/Frequenz—Steuerung, AM/5-86
Stromreduzierung bei Wechselrichtertaktfrequen-
zen > 3,2 kHz, AM/4-58
Stromregler, AM/4-57

T

Tragheitsmoment, AM/2-17, AM/4-53, AM/4-56,
AM/6-98

Transientenrecorderfunktion, AM/5-84

Typenschild, AM/1-14

U

Umrichter neu urladen, AM/1-7
Umschaltdrehzahl, AM/2-18, AM/2-21
Unterparameternummer, AM/1-9
Urladen, AM/2-16, AM/2-21

W
Wechselrichtertaktfrequenz, AM/4-57

Z
Zwischenkreisspannung, AM/2-16
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10.00 Ersatzteile (ES)
1 Komponeten

Komponenten

Alle gemaf den Katalogen NC60 und NC Z lieferbaren Komponenten (Motoren,
Module, Regelungsbaugruppen, Kabel, Stecker etc.) sind als Ersatzteile zu be-
ziehen.

Bestellbezeichnung der Dokumentationen:

SINUMERIK 840D/840Di/810D/802S, C, D
Bestellunterlage

Katalog NC 60

Bestellnummer: E86060-K4460-A101-A8

Bestellnummer: E86060—K4460—-A101-A8-7600 (englisch)

SINUMERIK, SIMODRIVE & SIMOVERT MASTERDRIVES
Verbindungstechnik & Systemkomponenten

Katalog NC Z

Bestellnummer: E86060-K4490-A001-A7

Bestellnummer: E86060—K4490-A001-A7—-7600 (englisch)

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Ersatzteile (ES)

2.1 Stecker
Zubehor
2.1 Stecker
Kundenschnitt- Auf der AnschluRoberflache der einzelnen Module stehen die externen Signale
stelle an verschiedenpoligen Steckern zur Verfligung. Lage und Polzahl der Stecker

ist in den Kurzreferenzen zu den Modulen im Anhang A dargestellt.

Bei Bedarf sind die in Tabelle 2-1 aufgefiihrten Stecker (Kundenschnittstellen)
als Ersatzteile bestellbar.

Tabelle 2-1 Stecker

Polzahl/Steckertyp Raster Bestellnr. MLFB

2 5,08 6SY9433

3 5,08 6SY9906

4 5,08 6SY9432

6 5,08 6SY9896

7 5,08 6SY9898

8 5,08 6SY9897

8l 7,60 6SY9900

12 5,08 6SY9901

13 5,08 6SY9903

15 5,08 6SY9902
Lagzggﬁiﬁﬁf gr 3polig 6SY9904
Leeungssiecker 3polig 65Y9905

Stecker BERO, Temperatursensor
Der Anschlul? des externen Radialgebléases erfolgt Uiber einen Stecker, der sich
aus folgenden Komponenten der Firma AMP zusammensetzt:

Steckergehduse Mate—N-Lok 350766-1
Crimpkontakte 926884-1

1) nur fur Stecker X181 an Netzeinspeisemodulen

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 ES/2-5

ES



Ersatzteile (ES)

10.00

2.3 Sicherungen

2.2

2.3

Literatur

ES/2-6

Kabel

Geratebusleitung zur Anpassung Modulkonfiguration:
* 50 mm Bestell-Nr. 6FC5247—0AA23-0AA0

® 400 mm Bestell-Nr. 6SN1161-1AA00-0BAO

Hinweis

Geratebusleitungen >50 mm sind aus konstruktiven Griinden nur mit einer Ge-
ratebusleitung der Lange 400 mm ersetzbar.

Sicherungen

Vorschlag fur Netzsicherungen siehe Projektierungsanleitung.

SIMODRIVE 611-A/611-D

Projektierungsanleitung Umrichter (Ausgabe 08.98)
Transistor—Pulsrichter fir Drehstrom—Vorschubantriebe und
Drehstrom—Hauptspindelantriebe

Bestellnummer: 6SN1 197-0AA00-0AP4

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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10.00 Ersatzteile (ES)
2.4 Anbindungsschellen fur Leitungsschirme

2.4 Anbindungsschellenfir Leitungsschirme

Schirmblech
/ Schirmverbindungsschiene

Schlauchschelle X Bestell-Nr.
fir Schirm 6SN1162—-0FA00—-0AAQ0

Bild 2-1 Anbindungsschellen fur Leitungsschirme

Die Schlauchschellen sind entsprechend dem Kabelschirmauf3endurchmesser
festgelegt. Nachfolgend eine Auflistung méglicher Schlauchschellen fiir den
Kabelschirmanschluf3.

Tabelle 2-2 Schlauchschellen fuir Schirm

Leitungsquerschnitt Schlauchschelle fir Schirm
4x1,5mm? Schlauchschelle DIN 3017-AL-8-16 W1-1
4x1,5mm?2+2x1mm?2
4x25mm?2+2x1mm? Schlauchschelle DIN 3017-AL-8-16 W1-1
4 x 4 mm?2 Schlauchschelle DIN 3017-AL-12-20 W1-1
4x4mm2+2x1mm?2
4 x 6 mm? Schlauchschelle DIN 3017-AL-16-25 W1-1
4 x 6 mm2+ 2 x 1 mm?2
4 x 10 mm? Schlauchschelle DIN 3017-AL-16-25 W1-1
4 x 10 mm? + 2 x 1 mm?2
4 x 16 mm? Schlauchschelle DIN 3017-AL-16-25 W1-1
4 x 16 mm? + 2 x 1 mm?2
4x25mm2+ 2 x1,5mm? Schlauchschelle DIN 3017-AS—-25-40 W1-1
4x35mm2+ 2 x1,5mm? Schlauchschelle DIN 3017-AS-25-40 W1-1
4 x50 mm?2 + 2 x 1,5 mm? Schlauchschelle DIN 3017-AS-32-50 W1-1

O Siemens AG 2000 All Rights reserved
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2.4 Anbindungsschellen fir Leitungsschirme
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Einstellelemente VSA und NE

Netzeinspeisemodul (NE)

DIL-Schalter S1 (Netzeinspeisung):

Betriebsbereit—Relais

Betriebs- | zieht an wenn keine Sto-
bereit- rung vorliegt und Freiga-
meldung | ben 63 und 64 gegeben

Stormel | zieht an wenn keine St6-
dung rung vorliegt

ON: - OFF:
Uzk = 625 VD) 1 Uzk = 600 VD
Stérmeldung 2 Betriebsbereitmeldung
Netzriickspeisung aust) 3 Riickspeisen maglichl)
UNetz=480V +6% / —10% 4 siehe S1.1
gergq. Einspeisung q&mrgrjt 5 geregelte Einspeisung frei?
nussiromregeiung 6 Blockstromregelung [ 1

DIL-Schalter (Vorschubmodul):

10-fach DIL-Schalter S2: | |=OFF [ |=ON

DIL-Schalter S1
R s—

74 j
73.2 —ﬁ
731

72 J

—
1 m Drehrichtungsumkehr

Stromgrenze Imax/lgrenz in %

a »~ w N

100 | 85| 68| 61/50|46| 41| 39| 36| 34/30| 29|26 | 24| 23
|

Beispiel: Vorschubmodul 25 A/50 A
dauerhaft moglicher Strom: lpenn =25 A
kurzzeitig moglicher Strom: lgrenz =50 A

Kontakte: 2=0ON, 3=0N
eingestellte Stromgrenze:

=61%
Imax =30,5A

Verstarkung des Stromreglers Kp(l)

© 0N O

05/ 112[25 4]4555 616575 8(9,511/11,5

—>» OFF: drehzahlgeregelter Betrieb

lom ON: stromgeregelter Betrieb

Standard-Interface:
Sollwert tber KL56 und KL14

Komfort-Interface:
Sollwert tber KL24 und KL20

Relais Sammelmeldung fur 12t-Uberwa- 53 j\*

chung und/oder Motorubertemperatur 2?- ‘

Impulsfreigabe r/—— 63

+24V 9

+24V r/ 9

Antriebsfreigabe 64

Bezugsmasse fir alle Freigaben 19

(nicht mit Masse KL15 verbunden)

P24 +24 V/50 mA - 7

P15 +15 V/10 mA - 45

N15 -15V/10 mA -« | | M

N24 —24 /50 mA - 10

. 15

allgemeine Bezugsmasse - 15

RESET durch Verbinden mit KL15 R

(Flankenwechsel High —+ Low)

+24V 9

Einrichtbetrieb, wenn nicht gebriickt 12 4 -

Start ™ 48 1
111 !
213 g '

internes Netzschiitz geschlossen }4 113 [— 1

Spulenkontakt F% NS1 '

internes Netzschiitz NS2 ]

Meldekontakt Anlaufsperre
(sicherer Betriebshalt)

Fehlermeldungen:

AS1 |
AS2 :‘

+15 V-Spannung-
sebene gestort rot

1) nur bei E/R—Modul

5 V-Span-
nungsebene ge-

OO 4| rot

externe Freigabe KL63 gr[’m»@@« gelh

stort ; ;
Gerét bereit, Zwischen-
kreis vorgeladen

oder KL64 fehlt
90

Netzfehler rot rot

Zwischenkreistber-
spannung

Kurzreferenz

fur SIMODRIVE 611 analog

— Vorschubmodul
— Einspeisemodul

Zugehorige Dokumentationen:

Projektierungsanleitung
Inbetriebnahmeanleitung

6SN1197-0AA00-0APO
6SN1197-0AA60-0APO

U Siemens AG 2000 Al Rights Reserved Ausgabe 10.00



Komfort—Interface

Vorschubmodul (VSA) mit HS—Option

Standard—Interface

1) wahlweise zur Umschaltung stromgeregelter Betrieb

e | Fehlermeldungen bei VS—-Modul mit Komfort—Interface:
I : :
Sqnaleiteng Tacho 102 —+— Tu 110 H - ‘ Einstellbaugruppe nicht gesteckt
vom Motor | Rotorlagegeber 6l |—+— C-Achse r ‘ Freigabe KL663 und/oder KL65 fehlt
¥ 75 |+ nist
PTC-Widerstand 162 —+— Pl M| Modul st betriebsbereit
Drehzahlsollwert neoj| 56 | | 12t-Uberwachung, Kihlkérperibertemperatur
(Differenzeingang +10V) 14 110 | isd > x E Rotorl agegeber—Uberwachung
Sl 108
Melderelais Anlaufsperre Ay 115 4{* INistl < Nrmin El Motoribertemperatur
. 114
| Isfreigabe ] "
+n212L</ reig r/ 663 [ 516 : Inigl < Ny '—I Tacho-Uberwachung
; 2 214 5 Drehzahlregler am Anschlag und 12t
Reglerfreigabe r/ 65 127 | Nigt = Negl|
;24 Zm TRt 9 126 : E Drehzahlregler am Anschlag lig=lsol|
nwi sollwerr F 22
Anwahl Festsollwert 2 L 23 H Drift "] | Drenzahiregler am Anschiag und lis = 0
Zusatz-Drehzahl-/Stromsol lwert 20 2 Kp 5 Volt—Unt
(Differenzeingang + 10 V) 2] T F ot nterspannung
24 1< | N
Fahren auf Festanschlag % @ Noff ) ) )
e 15V/10 A ” — ./|//Opt|0nsbaugruppe Hauptspindelfunktionen
_ | _
Integratorsperre 6 Einstellbaugruppe
Strom.sollwert Master/Slave 258 e Driftabgleich:
Stromistwert list 16 - ‘ KL56 und KL 14 kurzschlief3en: Motor darf sich nicht drehen
\
Melderelais: 289 ©)
Drehzahlregler 288 Tachoabgleich:
am Anschlag 20 | | | ( e |. | Ublich: Bei ney = 9V an KL56/14 erreicht der Motor Npenn.
12t-Uberwachung 291 } max,
293 Kp(EL ProportionalverstarkungKp und Nachstellzeit Ty:
Motortibertemperatur 294 } ma;. Drehen im Uhrzeigersinn erhéht die Dynamik des Reglers.
296 Optimierung:
Tacho— und Rotorlage- 297 | N @‘
geber—Uberwachung 299 min.
672 — B
Betriebsbereit—Relais 73 AD( S~
(oder Stérmelde-Relais) >
674
MeRbuchsen bei VS—Modul mit Komfort—Interface: _
tan=5..10ms
Iir%z\s/ahl;lstr\]/vert . Drehzahl sollwert: .
desMot;s nenn st \ Nsoll | von KL56 und KL 14 Adaption Ty:
i @@ ) Verbessert die Dynamik bei kleinen Drehzahlen.
Stromistwert: Stromsol lwert: Aktivierung durch R34
+10V = Inax list T Isoll :I:_lOV:ImaX
(siehe DIL—Schalter) @@ (siehe DIL-Schalter)
Bezugsmasse fur \ Einspeisung eines Zusatz—
Mef3buchsen Drehzahlsollwerts

X311 x313°2

ASL [
ol

Tacho

Rotorlage

PTC-Widerstand

Signal—
Hg.
Motor-
geber

Meldekontakt Anlaufsperre

663 T Impulsfreigabe
9 2 +24V
ii ii Drehzahlsollwert ngy|
65 65 T Reglerfreigabe
9 9 +24V
22 22 T Anwahl stromgeregelt
9 9 +24V
(@] Drift
'@| Tacho
2] Kp
2] Tn
—2] AD
2
@ | Drift
'@| Tacho
2] Kp
21 Tn
2] AD

o0
O
OOT

o
.
e

@,
()
O

i

— Fehlermeldungen:

‘ entspricht Fehler:
‘ entspricht Fehler:

MeRbuchsen:

c 4
| 3B

2) nur bei Zweiachsvariante

list %%e I'soll

Masse %®®e Nigt




Einstellelemente Resolverregelung

Kontakte
1+2

= OFF
=ON
Stromregler

Achse 1: DIL-Schalter S3
Achse 2: DIL-Schalter S6

Stromistwertnormierung-e—/—Komponente [%)]

o—/p—Komponente

100 | 70

Kontakte

Stromreglerverstarkung Q—/D-Achse

3+7
4+8
5+9
6+10

Kontakte

|1 23| 4|5 ]| 6]75]|85]|95/|105/11,5/125[135/145| 16|

Stromsollwertbegrenzung[%]
Achse 1: DIL-Schalter S12 / Kontakte 1-4
Achse 2: DIL-Schalter S12 / Kontakte 5-8

Stromsollwertbegrenzung

1/5
2/6
3/7
4/8

Kontakte

|100| 75| 55] 45| 25| 20| 5 |

Drehzahlistwertnormierung [1/min]
Achse 1: DIL-Schalter S4 / Kontakte 1-4
Achse 2: DIL-Schalter S4 / Kontakte 5-8

Drehzahlistwertnormierung

1/5
2/6
3/7
4/8

| 2000 | 3000 | 3000 | 6000 |

Diese Normierungen sind fur die Standard—Resolver—
Polzahl 2p = 2 gliltig.

Normierungen fiir Sonder—Polzahlen

2p =4, 6, 8 auf Anfrage.

Uberwachungslogik
Achse 1: DIL-Schalter S5/ Kontakte 1, 2, 5, 6, 7
Achse 2: DIL-Schalter S5/ Kontakte 3, 4, 5, 6, 8

ON: Kontakte  OFF:

Integrator n—Regler sperren 1/3 | Integrator n—Regler aktiv
Integrator I-Regler sperren 2) 2/4 | Integrator I-Regler aktiv 2)
Stérmeldung 5 Betriebsbereitmeldung
Master—/Slave—Betrieb 6 Normalbetrieb

300 ms Uberwachung KL65 7/8] | 1 s Uberwachung KL65

Lageverarbeitung
Achse 1: DIL-Schalter S1
Achse 2: DIL-Schalter S2

WSG-Schnittstelle

ON: Kontakte OFF:

NC 5| |NC
Phasenfolge A vor B 6 | | Phasenfolge B vor A 1)
1024 Impulse/Umdrehung 7 | | 512 Impulse/Umdrehung
Polzahlen
Kontakte| Motor Kontaktel Resolver

1

3

2

4

2p=|2]4]6 8|

2p= 2] 4]6 8|

Nullmarkenverschiebung [mechanisch]

Achse 1: DIL—Schalter S1 / Kontakt 8
DIL-Schalter S11 / Kontakte 1-5
Achse 2: DIL—Schalter S2 / Kontakt 8

DIL-Schalter S11 / Kontakte 6-10
Gesamtverschiebung = X nachfolgender Teilwinkel

Kontakte| Teilwinkel
S1/2:8
S11:1/6

217

38

49

5/10

| o |s625/11,25]22,25| 45 | 90 | 180 |

1) bei Rechtslauf

2) nur bei Anwahl von Klemme 22 wirksam

Kurzreferenz
fur SIMODRIVE 611 analog

— Vorschubmodul Resolverregelung

Zugehorige Dokumentationen:

6SN1197-0AA00-0APO
6SN1197-0AA60-0APO

Projektierungsanleitung
Inbetriebnahmeanleitung

U Siemens AG 2000 Al Rights Reserved Ausgabe 10.00



Drehzahlregleroptimierung

Standardinterface Resolverregelung

Klemmenfunktion

1) Verbindung abhéngig von gewiinschter Momentenrichtung der Slaveachse

WSG-Schnittstelle WSG-Schnittstelle
Achse 1 (X391) Achse 2 (X392)
~/ ~/
Motorgeber Motorgeber
Achse 1 (X311) Achse 2 (X312)
Driftabgleich: ~ ~/
KL56 mit KL14 und KL24 mit KL20 kurzschliel3en: .
Motor darf sich nicht drehen ] Drift
2 Tacho o
2 Achse 1
Tachoabgleich: 2] Kp
T ; . ] 7 T Sollwerte:
Ublich: Bei ngo = 9 V an KL56/14 erreicht der Motor npenn | L= N
@ Drehzahlsollwert ngg
; . . 2 (Differenzeingang 410 V)
Proportionalverstarkung Kp und Nachstellzeit Ty: —

P - - - 9 p - - N 2 Achse 2 Zusatz—Drehzahlsollwert/Stromsollwert
Dre_he_n im Uhrzmgersmn erhoht die Dynamik des Reglers. 2 (Differenzeingang 10 V)
Optimierung: — Umschaltung mit KL22

Mist — — 20.40% 56.1| [ 56.2
77777 o 141 142 Istwerte:
241 24.2 || Drehzahlistwert; 10 V entspricht Nnenn
8 0,05 - fingnn 201 [ 202 J—: Bezugsmasse
‘ + =, 75.1 75.2 | > Stromistwert; 10 V entspricht |nax.
- 15 15
tan =5..10ms .
16.1 16.2 Klemmenfunktion:
T 96.1 96.2 T - Anwahl "Fahren auf Festanschlag”
I 9 9 ] = +24 'V
Modulspezifische Freigabe: 22.1 22.2 - Anwahl "stromgeregelter Betrieb”
Impulsfreigabe 19 9 \J Achsspezifische Freigaben:
> 663 65.1 124V
y AS1 9 l -
Rickmeldekontakt Anlaufsperre \J Reglerfreigabe Achse 1
AS2 65.2
+24V
’—“——Ol Reglerfreigabe Achse 2
Klemmenbelegung bei
Betriebsbereit/Stormeldung Y 1-Achs—Ausfiihrung
Stromsollwerteingang KL24/KL20 der 6.1 9 *24V -
Slaveachse bei angewahlter KL22 141 1) 65.1 Reglerfreigabe Achse 1
(stromgeregelter Betrieb) 24.1 — 15 Bezugspotential (Masse) fir Slave KL20
—
20.1 - 258 Stromsollwert fiir Slave KL24




Umrichterschnittstellen

Fehleranalyse

Klemmenfunktion Fkt.nr. Eingangs—
klemme 1
2. Drehmomentgrenzwert 1 E1l (P-081)
Pendeln 2 E6 (P—086)
Storspeicher riicksetzen (R) 3 E3 (P-083)
Drehmomentengesteuerter Betrieb 4 E5 (P-085)
Stern/Dreieck—Betrieb 5 -
M19-Betrieb 6 E4 (P-084)
Hochlaufzeit=0 7 E2 (P-082)
Integratorsperre n—Regler 8 —
Getriebestufe Bit 0 9 E7 (P-087)
Getriebestufe Bit 1 10 E8 (P-088)
Getriebestufe Bit 2 11 E9 (P-089)
Sollwertfreigabe 16 -
Inkrementelles Positionieren 22 -
Positionssollwerte 1...2 23 -
C—Achse 24 -
Drehzahlsollwertglattung 25 —
Ausblenden F-11 26 -
Positionssollwerte 3...4 27 -
Positionieren ein 28 -
Spindelneusynchronisation 29 -
HPC—Achse 30 -
Schlupfiiberwachung 32 —
Relaisfunktion Fkt.nr.| Relaisaus—
gang
Hochlaufvorgang beendet 2 All (P-241)
[Mg| < Mgx 3 | A21 (P-242)
| INnist] < Nmin 1| A31(P-243)
| Injer| < ny 4 | A4l (P-244)
Motoriibertemperatur Vorwarnung 5 A51 (P—245)
Umrichteriibertemperatur Vorwarnung 6 —
variable Relaisfunktion 1 7 A61 (P—246)
variable Relaisfunktion 2 8 -
in Position 1 9 -
in Position 2 10 -
Relais Sternbetrieb 11 -
Relais Dreieckbetrieb 12 -
Nist = Nggoy (aktuell) 20 -

1) Lieferzustand

(?L?]rgmel- Stoérung
F-07 | Datensicherung auf FEPROM ist fehlgeschlagen
F—-08 | Nicht behebbarer Datenverlust
F-09 | Fehler Gebersystem 1 (Motorgeber)
F-10 | Fehler Gebersystem 2 (Spindelgeber)
F-11 | Drehzahlregler ist max. ausgesteuert, Drehzahlistwert fehit
F-14 | Ubertemperatur Motor
F-15 | Ubertemperatur Umrichter
F-16 | unzulassige Leistungsteilcodenummer
F-17 | Ig Motor > lenn Leistungsteil
F-19 | Temperaturfiihler (Bruch, KurzschluR)
F-61 | Motormaximalfrequenz Uberschritten
F—79 | Divisions—Interrupt
FP-01 | Sollwert > Geberstrichzahl
FP-02 | Nullmarkenuberwachung hat angesprochen
FP-03 | Nullmarkenverschiebung > Geberstrichzahl
FP-04 | keine glltige Nullmarke
Stdérungen

nach Netz—EIN

Bedienanzeige inaktiv

— mind. zwei Phasen fehlen (NE-Modul)

— mind. zwei Eingangssicherungen sind gefallen
(NE-Modul)

— Elektronik—Stromversorgung im NE—-Modul defekt

— Geratebusverbindung HSA-Modul — NE-Modul nich
gesteckt oder defekt

— HSA-Modul defekt

— EPROM/FEPROM defekt

— Firmware nicht geladen

Reglerfreigabe Motor dreht max. 30 1/min bei ngg) > 30 1/min bzw. Motor

pendelt bei ngg < 30 1/min

— Motordrehfeld falsch, da Zuleitung verpolt
(2 Phasenanschlusse tauschen)
— zu hohe Strichzahl Motorgeber eingegeben
Motor steht bei Drehzahlsollwert ungleich Null
— Pendelfunktion ist angewahlt

Fehlerquittierung

Parametertaste

Fernquittierung

Ausschalten

Betatigung der Parametertaste bei anstehender
Reglersperre. Kann der Fehler quittiert werden,
wird in das Bedienprogramm zurtickgekehrt.

Ansteuerung einer der folgenden Klemmen bei
Reglersperre:

— KL "R” am NE- bzw. Uberwachungsmodul

— KL "Stoérspeicher riicksetzen” am HSA-Modul

Gerat aus— und nach ca. 2 s nach Erléschen der
Anzeige wieder einschalten

Umschalten in die Nach Betatigen der [3 —Taste wird fiir ca.

Bedienoberflache

eine Minute in das Bedienprogramm zuriickge-
kehrt, ohne den Fehler jedoch zu quittieren.

Kurzreferenz
fur SIMODRIVE 611 analog
— Hauptspindelmodul

Zugehorige Dokumentationen:

Projektierungsanleitung
Inbetriebnahmeanleitung

U Siemens AG 2000 Al Rights Reserved Ausgabe 10.00

6SN1197-0AA00-0APO
6SN1197-0AA60-0APO



Erste Schritte Systemkonfiguration Umrichterschnittstellen
Bedien— und Anzeigeelemente Betriebsanzeige AnschluRoberflache
<< o] >> ! . X432 Spindelgeber, Bero oder X412 Motorgeber
q v | Geberausgang an NC RON 350
< > = L -
Parameternummer inaktiv Relais— Betriebsart Gerate— Betriebsart Getriebestufe
e e — — — R RS O EInn funktion zustand MeRbuchsen
EE T Ot B T e B m 1 -
o e W B T _ ] I_I DAU 3x1/O O] x2 DAU 4
L L L . L IRO O] M
KL A1l Wartezu- Freig. am Stern— Getriebe—
P-241 stand NE-M. fehlt schaltung 2) stufe 1
I’ y :’ - ‘ - ‘ X421 56 } n X451 | A91 } DAU 1
e e T ‘ | \ ‘ sol11
[—— :_l‘_‘ ce_gn e I 3 ‘ 14 M
- ——— e KL Ao1 drehzahl- achst - : 24 A92
S e - pez. Im- Dreieck— Getriebe-
P-242 gereg. Betr. pulsfreig. fehlt schaltung 2) stufe 2 ) } Nsol|2 M } DAU 2
o rw ‘ o ‘q Eingange Ausgange
— momenten— - oy = X431 | 663 ;{FF X441 | 289 )
Y N N T e W KL A31 t. Betr. Regler- igit. etriebe— F—
i ‘j——", 11 . rel P—243 gest Bel freig. fehlt Filter 2 stufe 3 65 ALL | Nist = Nsoll X
SRR SRR | [ | R T | - r . ‘NI B 81 | HSS A21 | Mgk Mg
o B \ \ E1 | 2. Mg-Grenzwert) | A31 | (higtlk npyin?
Parameterwert o l N oo T I—i
< > [ mom_enlen.gesl.. [ ,I ‘_,_J 3 [ -4 E2 TH = Ol) A41 mist[k nxl)
<< P > Paw  Schpibens.  Fegnt o sded E3 | RESETY ASL| Motortbertemperatu)
L L - - ‘ ‘ E4 | M19D A61 | Umrichteriibertemperatuft
L l | - I-I - — E5 | Mg—gesteuertl) 672
. L‘ L ! — E6 | Pendelnd 673 Betriebsbereit/Storung
S KL A51 M19 Sollwert- Pos. 23) Getriebe— .t
) ) ) zg Pas freig. fehlt stufe 5 E7 | Getr—Stufe Bit 01 674
Inbetriebnahmehinweise 5 S é - P . ‘ ‘ ES | Getr—Stufe Bit 1)
-3 " | Postiion - | ! El E9 | Getr—Stufe Bit 21 AS1 || Meldekontakt
Inbetriebnahme- uber cE % -- ostonieren C g -3 ' 9 | Freigabespannung AS2 |J Anlaufsperre
moglichkeiten e Bedien— und Anzeigeelemente a8y Koo L motorisch Pos.3 Getriebe-
® RS232C - Schnittstelle mit einem g g “é o C N - X411 RS232C
IBM/AT—kompatiblen Rechner % 52 L Comohse ) I U :-I Schnittstelle
m o g v - I ) |
) ‘T T O [ - | (. [
Umrichter neu ® P-051auf4H setzen % T 5 KL 6730674 ! generatorisch 4 Pos. 4 3) Getriebe—
urladen (wenn ® P-097 auf OH setzen g2g P—053 |: stufe 7
notwendig) ® P-052 auf 1H setzen und warten bis P-052 % § 5 HPC_AShse - LCD-Display
sich wieder auf OH zurlicksetzt dd § 0,5 ms o
e Gerét aus—und ca. 2 s nach Erléschen der £E5 (® 06ms) | E (-]
Anzeige wieder einschalten: 8T | ] inkr. Pos. 3) Getriebe- || |- — -
im Display muf3 P—095 erscheinen <5 U stufe 8
® Urladen durchfiihren e " ! X151 D Geratebus X351 D
—gesteu. Betrieb
Firmware-Tausch e Einstelldaten (Parameter) sichern Firmware-Version und Modulausbau | |7 T T T T T T T T T T T T T T T T T
(wenn notwendig) @ Firmware—Tausch mit Inbetriebnahme— Anzeige— ©  P600 ) )
programm durchfiihren Nummer bereicgh Beschreibung Zwischenkreis
o Urladen bei Impuls— und Reglersperre O M600
durchfiihren (P-099) | 0.00...99.00 | Firmwarestand Typenschild
e die gesicherten Einstelldaten wieder laden (P-150) - Baugruppenkennung ;
® Einstelldaten im Antriebs—Maschinendaten— S Erzeugnisstand
Speicher sichern Codierung der Varianten: S N O I L U2 | V2 | W2 | PE1 | PE2
FOOH  Basisversion o .
200H  mit zus&tzlichem Eingang fiir Spindelgeber ~ = =~ I_ I_I I_I I’ ’I MotoranschlufSklemmen
300H mit Ausgang Impulsgebersignale fir externe Nutzung _
1) Lieferzustand der freiprogrammierbaren Klemmen und Relaisfunktionen



Umrichterschnittstellen

Fehleranalyse

Klemmenfunktion Fkt.nr. E'gr?]?r?ff)_
2. Drehmomentengrenzwert 1 E1l (P-081)
Pendeln 2 -
GiErspekher roksetzen (R) 3 | -0
Hochlaufzeit=0 7 E2 (P-082)
Getriebestufe Bit 0 9 E7 (P-087)
Bit 1 10 E8 (P-088)
Bit 2 11 E9 (P-089)
Rechts—/Linkslauf 12 -
Hochlaufgeber 2 13 —
Sollwert erhéhen 14 —
Sollwert erniedrigen 15 -
Sollwertfreigabe 16 -
Festsollwertanwahl Bit 0 17 E4 (P-084)
Bit 1 18 E5 (P-085)
Bit 2 19 E6 (P-086)
Bit 3 24 —
Motorauswahl Bit O 20 -
Bit 1 21 -
Relaisfunktion Fkt.nr.| Relaisaus-
gang
[Nist| < Nrmin 1 | A31(P-243)
Hochlaufvorgang beendet 2 A61 (P—246)
[Mg| < Mgyx 3 | A21 (P-242)
| Injer| < ny 4 | A4l (P-244)
12t Vorwarnung 5 A51 (P-245)
Umrichteriibertemperatur Vorwarnung 6 —
variable Relaisfunktion 1 7 -
variable Relaisfunktion 2 8 -
Motor 1 aktiv 11 —
Motor 2 aktiv 12 -
Motor 3 aktiv 13 -
Motor 4 aktiv 14 —
Nist=Nsoll 20 All (P-241)

1) Lieferzustand

Stérmeldung Stérung
F-04 Fehler bei DA-Umsetzung
F-05 Motorstrom = 0
F-07 Datensicherung auf FEPROM ist fehlgeschlagen
F-08 Nicht behebbarer Datenverlust
F-11 Frequenzsollwert > Maximalfrequenz
F-13 Feldregler ist maximal ausgesteuert
F-14 Ubertemperatur Motor
F-15 Ubertemperatur Umrichter
F-16 unzuléssige Leistungsteilcodenummer
F-17 Ig Motor > lyenp Leistungsteil
F-19 Temperatursensor Motor
F-51 Parametrierfehler: Nennmoment zu grof3
F-52 Parametrierfehler: Drehmomentkonstante unzuldssig
F-53 Parametrierfehler: Motornennstrom zu klein
F—60 Fehler bei der Selbsteinstellung
F-90 Maximaldrehzahl BERO uberschritten
Stdérungen

nach Netz—EIN

Reglerfreigabe

Bedienanzeige inaktiv

— mind. zwei Phasen fehlen (NE-Modul)

— mind. zwei Eingangssicherungen sind
gefallen (NE-Modul)

— Elektronik—Stromversorgung im NE-Modul
defekt

— Geréatebusverbindung AM—Modul —+ NE—
Modul nicht gesteckt oder defekt

— AM-Modul defekt

— EPROM/FEPROM defekt

— Firmware nicht geladen

Motor dreht im Linkslauf, obwohl AM—Modul
Rechtsdrehfeld ausgibt bzw. umgekehrt

— Motordrehfeld falsch, da Zuleitung
verpolt (2 Phasenanschliisse tauschen)

Fehlerquittierung

Parametertaste

Fernquittierung

Ausschalten

Betatigung der Parametertaste bei anstehender
Reglersperre. Kann der Fehler quittiert werden,
wird in das Bedienprogramm zurtickgekehrt.

Ansteuerung einer der folgenden Klemmen bei
Reglersperre:

— KL "R” am NE- bzw. Uberwachungsmodul
— KL "Stdrspeicher riicksetzen” am AM—-Modul

Gerat aus— und nach ca. 2 s nach Erléschen der
Anzeige wieder einschalten

Umschalten in die Nach Betatigen der 9 —Taste wird fiir ca.
Bedienoberflache  eine Minute in das Bedienprogramm zuriickge-

kehrt, ohne den Fehler jedoch zu quittieren.

Kurzreferenz
fur SIMODRIVE 611 analog

— Asynchronmotormodul

Zugehorige Dokumentationen:

Projektierungsanleitung 6SN1197-0AA00-0APO
Inbetriebnahmeanleitung  6SN1197-0AA60-0APO

U Siemens AG 2000 Al Rights Reserved Ausgabe 10.00



Erste Schritte

Systemkonfiguration

Umrichterschnittstellen

Bedien— und Anzeigeelemente

Betriebsanzeige

AnschluRoberflache

<<
Parameternummer <

>>

<

Ehe

BT o T e e B [T
S o I O B SR B I M [

(I T
I” 1,,1|_|:_|:':| f

Unterparameternummer

SR [ o | O |
S [T | R [ |

Parameterwert

<<

>
GE >

Inbetriebnahmehinweise

Inbetriebnahme-
maoglichkeiten

Umrichter neu
urladen (wenn
notwendig)

Firmware-Tausch
(wenn notwendig)

Uber

e Bedien— und Anzeigeelemente

® RS232C — Schnittstelle mit einem
IBM/AT-kompatiblen Rechner

® P-051 auf 4H setzen

® P-097 auf OH setzen

® P-052 auf 1H setzen und warten bis P—-052
sich wieder auf OH zuriicksetzt

® Gerat aus— und ca. 2 s nach Erléschen der
Anzeige wieder einschalten:
im Display mu3 P—095 bzw. P-096 erscheinen

e Urladen durchfiihren

e FEinstelldaten (Parameter) sichern

® Firmware—Tausch mit Inbetriebnahme—
programm durchftihren

e Urladen bei Impuls— und Reglersperre
durchfihren

e die gesicherten Einstelldaten wieder laden

® FEinstelldaten im Antriebs—Maschinendaten—

Speicher sichern

g F

Motor— Relais- Betriebsart Gerédte— Sollwert— Getriebe—
nummer funktion zustand quelle stufen
4 - 0 | [ -
I | Lo o H | L
Motor 1 KL ALL Wartezu- Freig. am analoger Getriebe—
P-241 stand NE-M. fehlt Sollwert stufe 1
i I’ T [t 3 ™ !
\ ! - | \
| T i ™ |
| L N | 1, |
Motor 2 KL A21 Drehzahl— achspe_z. Im- analoger Getriebe-
P-242 gesteuert pulsfreig. fehlt Sollwert und stufe 2
‘ . bzw. ‘ Festsollwert ‘
) L drehzahl- ) )
| (. geregelter ! !
e [— Betrieb ! =
Motor 3 KL A31 Re_gler- Sollwert 0 Getriebe—
P-243 freig. fehlt stufe 3
| |- [ "~ I |
LI [ I 7| [ ‘j q
h [l I I I h
Motor 4 KL A41 HLG- Festsollwert Getriebe-
P-244 Freig. fehlt 1 bis 7 stufe 4
[ ! (0
Il I h
L o ..l
KL A51 Sollwert- Festsollwert Getriebe—
P-245 freig. fehlt 8 bis 15 stufe 5
[ T I
g i B b
KL A61 motorisch 1) Motorpoti Getriebe—
P-246 stufe 6
[t - P j
o I
| | [ v o
“-'e I I ! o
KL672/674 generatorisch ) Pendel- Getriebe—
P-053 geber stufe 7
1 Anzeige der Momentenrichtung D B
i frai Selbst—op- Getriebe—
bei freigegebenem Motor timierung stufe 8

Firmware—Version und Modulausbau

X432 Eingang X412
BERO3)
MeRbuchsen .
Eingang
DAU 3x1/O O] x2 pAU 4 Temperatur-
sensor Motor3)
RO O] M
X421 [ gg } . X451 [ A91 } 2
1
14 M DAU 1
24 } 2 A92 }
ny2) 2
8 2 V[ DAU22)
Eingange Ausgange
X431 | 663 | IF X441 | 289 | Meldungen Mittelkontakt
65 | RF ALL | Nigt = Ngoy?)
81 | Hss A21 | Mgl < Mgc®
El | 2. Mg—Grenzwertl) A3L | nist| < Npin®)
E2 | Ty=0D A4L | |nigt] < n V)
E3 | RESETY AS51 | [2t-Vorwarnung?)
E4 | Festsollwert Bit 0V A6l Ho%]laufvorgang been-
t
ES5 | Festsollwert Bit 11) 672 | §¢ _ o
E6 | Festsollwert Bit 21) 673 Betriebsbereit/Stérung
E7 | Getr.—Stufe Bit 0V 674
E8 | Getr—Stufe Bit 1V
E9 | Getr.—Stufe Bit 21 AS1 } Meldekontakt
9 | Freigabespannung AS2 Anlaufsperre
X411 RS232C
Schnittstelle

LCD-Display

Nummer Anzgige— Beschreibung
bereich
(P-099) | 0.00...99.00 | Firmwarestand

O P600 O
Zwischenkreis
O M600 O
Typenschild
Erzeugnisstand
[ vz | v2 [ w2 | PE1 | PE2

Motoranschluf3klemmen

1) Lieferzustand der freiprogrammierbaren Klemmen und Relaisfunktionen
2) Funktion nicht méglich bei MLFB 6SN1122-0BA11-0AA0
3) nur bei MLFB 6SN1122-0BA11-0AAL1, sonst darf keine Belegung erfolgen
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Gesamtindexverzeichnis

Gesamtindex

A

Adresse RAM—Variablen, HS/6-112
Adressen RAM-Variable, AM/6-108
Analoge Ausgabe
Feinnormierung, HS/3-68
M/Mnenn—Anzeige, HS/3-68
nist-Anzeige, HS/3-68
P/Pmax—Anzeige, HS/3-68
Parametrierung DAU 1, DAU 2, HS/3-67
Analoge Ausgaben, AM/3-48
Anschluf? fur analoge Anzeigen, AM/3-50
Parametrierung DAU, AM/3-49
Anpaltabellen, VS/1-5, VR/1-5
AnschluZklemmen, VR/9-29
Anschluf3oberflache, HS/1-13, AM/1-14
Anschlu3ubersicht
AnschluZklemmen, HS/6-105, AM/6-105
Anschluf3plan, HS/6-104, AM/6-104
Relaisklemmen, HS/6-106, AM/6-106
Stern/Dreieck—Umschaltung, HS/6-107
Anzeigeelemente, der Uberwachungs— und NE-
Module, NE/2-7
Anzeigeelemente der Vorschubmodule, VS/8-47
Anzeigeparameter, HS/2-25, HS/5-77, AM/2-22
Ausgangsklemmen, HS/3-61, AM/3-43

B

Baugruppenkennung, HS/2-26
Bauteilseite, VR/3-16, VR/9-30
Bedien— und Anzeigeelemente, HS/1-8, AM/1-9
Begrenzung des I-Anteils, VS/2-23
Begrenzungen, AM/4-62
Betriebsanzeige, VS/8-47, HS/2-25, AM/2-22
Betriebsart, HS/2-25, AM/2-22

Master n—geregelt, VR/3-16, VR/3-17,

VR/3-18

Slave |-geregelt, VR/3-16, VR/3-17, VR/3-18

Bit, HS/1-6

C

C-Achsbetrieb, VS/5-39

C-Achse, HS/2-25, HS/2-31, HS/3-59

Codenummern fir Leistungsteile und Standard-
motoren, HS/6-99

D

DAU, HS/3-67, AM/3-48
Diagnose, VS/8-47, VR/8-27, HS/5-77, AM/5-75
Diagnoseparameter, HS/5-81, AM/5-79

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved

Display, HS/2-25, HS/5-87, AM/2-22, AM/5-87
Drehmomentengesteuerter Betrieb, HS/2-44
Drehmomentensollwert, HS/2-44, HS/2-45
Funktionsbeschreibung, HS/2-44
Masterantrieb, HS/2-44
Slaveantrieb, HS/2-44, HS/2-45
Drehmomentengrenzwert, HS/2-28, AM/2-24
Drehmomentensollwertglattung, HS/4-73
Drehzahlbereiche, AM/4-63
Drehzahlbereichsausklammerung, AM/4-64
Drehzahleinstellwert, HS/2-27, AM/2-23
Drehzahlistwertnormierung, VR/1-4
Drehzahlregelkreis, VS/9-56
Drehzahlregler
Adaption, HS/4-72, AM/4-55
Nachstellzeit, HS/4-71, AM/4-55
Verstarkung, HS/4-71, AM/4-55
Drehzahlreglertakt, AM/4-56
Drehzahlsollwertglattung, HS/4-69, HS/4-70
Drehzahlsollwertschnittstelle, HS/3-55
Glattung, HS/3-59
Kanalanwahl, HS/3-55
Mindestdrehzahl, HS/3-57
Normierung, HS/3-56
unipolare Vorgabe, HS/3-56
Drehzahlsollwertschnittstellen, AM/3-37
Kanalanwahl, AM/3-37
Sollwertprioritat, AM/3-39
Driftabgleich, VS/2-23, VR/2-14

E

Einbaumotoren, HS/6-102
Eingangsklemmen, HS/3-58, AM/3-40
Einschalten, VR/7-25
Einstell- und Kontrolldaten, HS/6-113, AM/6-109
Einstellbaugruppe, VS/9-54
Einstelldaten, HS/1-12, AM/1-13
Einstellelemente

mit Komfort—Interface, VS/3-29

mit Standard—Interface, VS/3-25, VR/4-19,

VR/4-20

Einstellen der Nachstellzeit, VR/2-14
Einstellungen tber Festwerte, VS/5-38
Elektrischer Gewichtsausgleich, VS/3-30
elektrischer Gewichtsausgleich, VS/3-32, VR/3-17

F

Fahren auf Festanschlag, VS/3-29
Fehler
—anzeige, HS/5-87, AM/5-87
—ausblendung, HS/5-87, AM/5-87
—quittierung, HS/5-87, AM/5-87
Fehlersuche, VS/8-50
Feldregler, AM/4-60, AM/4-70
Feldschwachbereich, AM/2-21, AM/4-66
Festsollwerte, AM/3-38

SIMODRIVE 611 analog Inbetriebnahmeanleitung (IAA) — Ausgabe 10.00 Index-1
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Filter, HS/4-74

Firmware—Tausch, HS/1-7, AM/1-7
Firmware—Version, HS/2-26
Firmwarestand, AM/2-23
FluRanpassung, HS/2-52
Funktionen Gber Festwerte, VS/5-38

G

Geberphasenfehlerkorrektur, HS/2-27
Geratebusleitung, ES/2-6
Geratezustand, HS/2-25, AM/2-22
Gesamttragheitsmoment, AM/4-56
gesteuerter Bereich, AM/4-61
Getriebestufe, HS/2-25, AM/2-22
Gewichtsausgleich, VS/3-30
Glattung
Drehmomentensollwert, HS/4-73
Drehzahlsollwert, HS/3-59, HS/4-69, HS/4-70,
HS/4-76
Glattungen, VR/3-16
Grenzwertstufen, VS/5-37

H

Hauptfeldreaktanz, AM/2-18, AM/4-72
Hexadezimalzahlen, HS/1-6
Hochlaufgeber, HS/4-70, AM/4-54
—nachfihrung, AM/4-54
Hochlaufzeit, NE/2-11, VS/5-35
HSA-Optionsbaugruppe, VS/9-53

12t—Begrenzung (ab FW 3.1), HS/2-54
Inbetriebnahme
—hinweise, HS/1-7, AM/1-7
—moglichkeiten, HS/1-7, AM/1-7
Inbetriebnahmestufen, VS/1-3, VR—ii
Kurzinbetriebnahme, VS/1-3, VR/1-3
mit HSA—Option, VS/5-35
Neuinbetriebnahme, AM/6-92
Standardinbetriebnahme, VS/1-3, VR/1-3
Integratorsperre, VR/3-16

K

Kabel, ES/2-6

Klemmenfunktion, HS/3-59, AM/3-42
festverdrahtet, HS/3-58, AM/3-40
freiprogrammierbar, HS/3-59, AM/3-41
zuordnung, HS/3-59, AM/3-41

Komfort—Interface, VS/1-4

Komponententausch, HS/1-7, AM/1-8

L

Lageverarbeitung, VR/3-15

LED-Anzeige, VR/8-27

Leerlaufstrom, AM/4-59, AM/4-71
Leistungsreduzierung, AM/4-57
Leistungsteilcodenummer, HS/6-99, AM/2-16
Lotseite, VR/3-16, VR/9-31

M

M19, HS/2-25, HS/2-30
Master/Slave, VS/3-29, VR/3-16, VR/3-17
Master/Slave—Betrieb, HS/2-44
Maximaldrehzahliiberwachung, AM/2-23
Maximalstrombegrenzung (ab FW 3.1), HS/2-54
Mehrmotorenbetrieb, AM/2-27
Mefbuchsen, VR/8-27, VR/8-28, HS/5-82,
AM/5-80
MefRbuchsen und Anzeigeelemente
Komfort—Interface, VS/8-47
Standard—-Interface, VS/8-49
MelRwertanzeigen, HS/5-77, AM/5-75
Mindestdrehzahl, HS/3-57
stationar, AM/4-63
Minimal-/Maximalwert—Speicher, AM/5-83
Modultausch, HS/1-7, AM/1-8
Momentenbegrenzung, VS/5-36
Monitorfunktion, AM/2-36
Motorcodenummer, HS/6-99
Motordatensatz, HS/2-18, HS/2-22, AM/2-17
Motorlauferwiderstand, AM/2-17, AM/4-74
Motorleerlaufstrom, AM/4-71
Motorpotentiometerfunktion, AM/3-37
Motortemperaturiiberwachung, HS/2-29, AM/2-25
Motorumschaltung, AM/2-32

N

Nachstellzeit mit Adaption, VS/2-21
Nachstellzeit TN ohne Adaption, VS/2-20
Nachstellzeit-Begrenzung, VR/3-16, VR/3-18
Nachstellzeit/Drehzahlregler, VR/2-14
Normierung der M/P-Anzeige, VS/5-37
Nullmarkenoffset, VR/3-15

O

Optimierung gesteuerter Bereich, AM/4-61
Optimierung von Hand, AM/4-65
Orientierter Spindelhalt, HS/2-30

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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P

Parallelbetrieb, AM/2-27
Parameter
Attribute, HS/1-5, AM/1-5
Darstellung, HS/1-5, AM/1-5
Einstellbereich, HS/1-5, HS/1-6, AM/1-5,
AM/1-6
getriebestufenabhéngig, HS/1-8
Nummer, HS/1-5, HS/1-8, AM/1-9
Schreibschutz, HS/1-6, HS/1-9, AM/1-6
Ubernahme in FEPROM, HS/1-9
Unterparameternummer, HS/1-8, AM/1-9
Wert, HS/1-8, AM/1-9
Parameterliste, HS/6-113, AM/6-109
Parametersatzumschaltung, AM/2-32
Pendelbetrieb, HS/2-29, AM/2-26
Phasenfolge der Spuren A, B (WSG), VR/3-15
Polzahlen, VR/1-3
Proportionalverstarkung Kp, VR/2-13
Proportionalverstarkung Kp mit Adaption, VS/2-22
Proportionalverstarkung Kp ohne Adaption,
VS/2-19

R

RAM-Variable, AM/6-108

RAM-Variablen, HS/6-112

Relaisfunktion, HS/2-25, AM/2-22
festverdrahtet, HS/3-61, AM/3-43
freiprogrammierbar, HS/3-61, AM/3-44
parametrierbare Meldungen, HS/3-63,

AM/3-46

Steuerwort Meldungen, HS/3-63, AM/3-46
variable, HS/3-64, AM/3-47

RS232C-Schnittstelle, AM/1-7, AM/1-14

Ruckdrehfreies Stillsetzen, AM/3-40, AM/4-64

S

Schlupfiberwachung, HS/2-46, HS/3-59
Schnittstellen, AM/6-107
Serienmaschinen, HS/1-7, AM/1-8
Sollwertprioritat, AM/3-39
Sollwertschnittstellen, VR/4-19
Sondermotoren
FluRsollwertkennlinie, HS/2-19
Hauptfeldinduktivitat-Kennlinie, HS/2-19
Motordatensatz, HS/2-18
urladen, HS/2-17

[ Siemens AG 2000 All Rights reserved
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Spindelpositionieren, HS/2-31
Diagnoseparameter, HS/2-42
Funktionsbeschreibung, HS/2-31
Kurzinbetriebnahme, HS/2-43
Lageregler, HS/2-37
Nullimpuls, HS/2-33, HS/2-38, HS/2-43
Nullmarke, HS/2-32, HS/2-34, HS/2-35,

HS/2-36, HS/2-39, HS/2-42, HS/3-59
Positionssollwert, HS/2-33, HS/2-34, HS/2-35,
HS/2-41, HS/2-42, HS/3-59
Relaismeldung, HS/2-34
Suchdrehzahl, HS/2-32, HS/2-33, HS/2-39,
HS/2-41

Standard—Interface, VS/1-4, VS/9-55

Standardanwendungen, HS/1-4, HS/2-25,
HS/2-27, AM/1-4, AM/2-22, AM/2-26
Einstellparameter, AM/2-23

Standardeinstellungen, VS/1-3, VR/1-3

Standardinbetriebnahme, VS/1-3, VR/1-3

Standardmotoren, urladen, HS/2-15

Stationare Mindestdrehzahl, AM/4-63

Statusanzeige
aktive Funktionen 1, AM/5-77
aktive Funktionen 2, AM/5-78
aktive Klemmenfunktion, HS/5-79, HS/5-80
binére Eingénge, HS/5-78, AM/5-76

Stecker, ES/2-5

Steckerbelegung, VR/9-33
fuir Bero, HS/6-109
Motorgebersignalausgabe, HS/6-110
Spindelgeberleitung, HS/6-109

Steckerbelegung X311 und X313, VS/9-57

Stern/Dreieck—Motoren, HS/6-101
FluBsollwertkennlinie, HS/2-23
Hauptfeldinduktivitat-Kennlinie, HS/2-23
Motor-Umschaltung, HS/2-24
Motordatensatz, HS/2-22
urladen, HS/2-21

Steuerparameter, AM/1-10

Stérmeldung, VR/3-16, AM/5-88

Storung, HS/5-92, AM/5-88

Stdrungsanzeige, VS/8-48

Strichzahl WSG-Schnittstelle, VR/3-15

Strom—/Frequenz—Steuerung, AM/5-86

Stromistwertnormierung, VS/1-4, VR/1-5

Stromreduzierung bei Wechselrichtertaktfrequen-
zen > 3,2 kHz, HS/1-11, AM/4-58

Stromregler, HS/4-75, AM/4-57

Stromreglereinstellung, VS/1-4, VR/1-5

Stromreglerverstarkung, VS/1-5, VR/1-5

Stromsollwertbegrenzung, VR/3-15
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T

Tachoabgleich, VS/2-18, VR/2-12

Tachoanpassung, VS/1-4

TN (Nachstellzeit), VR/2-14

Tragheitsmoment, AM/2-17, AM/4-53, AM/4-56,
AM/6-98

Transientenrecorderfunktion, HS/5-84, AM/5-84

Typenschild, AM/1-14

U

Ubersichtsbild Bauteilseite, VR/9-30
Ubersichtsbild Drehzahlregelkreis, VS/9-56
Ubersichtsbild Einstellbaugruppe, VS/9-54
Ubersichtsbild HSA-Optionsbaugruppe, VS/9-53
Ubersichtsbild Lotseite, VR/9-31
Ubersichtsbild Standard—Interface, VS/9-55
Umrichter neu urladen, HS/1-7, AM/1-7
Umschaltdrehzahl, AM/2-18, AM/2-21
Umschaltung Parameter bei C—Achsbetrieb,
VS/5-39
ungeregelte Netzeinspeisung, HS/2-16
Unterparameternummer, HS/1-8, AM/1-9

Urladen, AM/2-16, AM/2-21
Sondermotoren, HS/2-17
Standardmotoren, HS/2-15
Stern/Dreieck—Motoren, HS/2-21

\%

Verstarkung Kp, VR/2-13
Verstarkung Kp mit Adaption, VS/2-22
Verstarkung Kp ohne Adaption, VS/2-19

W

Wartung und Diagnose, VS/8-47, VR/8-27

Wassergekuhlte Motoren, HS/6-101

Wechselrichtertaktfrequenz, HS/3-59, HS/4-76,
AM/4-57

Z

Zeitstufe, VS/3-29, VR/3-16
Zubehor, ES/2-5

Zusatzsollwert, VS/3-29
Zwischenkreisspannung, AM/2-16

[0 Siemens AG 2000 All Rights reserved
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SIEMENS AG
A&D MC BMS
Postfach 3180

D-91050 Erlangen

(Tel. 0180 / 525 — 8008 / 5009 [Hotline]
Fax 09131/98 — 1145
email: motioncontrol.docu@erlf.siemens.de)

Vorschlage

Korrekturen

far Druckschrift:

SIMODRIVE 611 analog

Transistor—Pulswechselrichter fir
Drehstrom-Vorschubantriebe und
Drehstrom—Hauptspindelantriebe

Hersteller—/Service—-Dokumentation

Absender

Name

Inbetriebnahmeanleitung

Bestell-Nr.: 6SN1197-0AA60-0AP6
Ausgabe: 10.00

Anschrift lhrer Firma/Dienststelle

StralRe

PLZ: Ort:
Telefon: /
Telefax: /

Sollten Sie beim Lesen dieser Unterlage

auf Druckfehler gestoRen sein, bitten wir Sie, uns
diese mit diesem Vordruck mitzuteilen.

Ebenso dankbar sind wir fir Anregungen und Ver-
besserungsvorschlage.

Vorschlage und/oder Korrekturen




